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(54) Title: WATCH CONTROL DEVICE

(54) Titre : DISPOSITIF DE COMMANDE POUR MONTRE

(57) Abstract: The invention relates to a control device for a watch movement comprising a part rotatably movable around an axis
A, wherein said device is associated with the watch case (11) and comprises a lock (25) actuatable from the outside of the watch.
According to the invention, said lock is movably mounted in translation to the periphery of said watch case (11) and the device also
comprises a movably mounted plate (30) which is rotatable around an axis D inside the watch case and is cinematically connected
to said lock, an arm (34) which is pivotable around an axis B, whose first end is placed on said plate in such a way that it is freely

rotatable around an axis C non-merging with the axis D and who

se other end is fixed to said part for driving the movement.
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(57) Abrégé : La présente invention concerne un dispositif de commande d'un mécanisme de montre comportant une piece mobile
en rotation autour d'un axe A, ledit dispositif étant destiné a étre associé a une boite de montre (11) et comportant une targette (25)
actionnable depuis I'extérieur de la montre. Selon l'invention, ladite targette est montée mobile en translation a la périphérie de ladite
boite (11) et le dispositif comprend, en outre, logé dans la boite de montre (11) : - un plateau (30) monté mobile en rotation autour
d'un axe D, a l'intérieur de ladite boite, et relié cinématiquement & ladite targette, - un bras articulé (34) autour d'un axe B et dont
une premiere extrémité est disposée sur ledit plateau, libre en rotation autour d'un axe C non confondu avec l'axe D, et dont l'autre
est fixée sur ladite piece pour actionner le mécanisme.
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Description
DISPOSITIF DE COMMANDE
POUR MONTRE

Domaine technique

La présente invention se rapporte au domaine de I'horlogerie. Elle concerne,
plus particuliérement, un dispositif de commande du type destiné a actionner,

depuis I'extérieur de sa boite, un mécanisme d'un mouvement de montre.
Etat de la technique

Certains mécanismes, comme par exemple celui connu de 'homme du métier
sous le nom de "répétition minutes”, sont généralement actionnés par un
mouvement de rotation d’'une piéce munie d'un secteur denté, dont le
pivotement est engendré directement par le coulissement circulaire d’'une

targette dans la carrure de la boite de la montre.

Une telle solution présente un premier inconvénient. Tout d’abord, elle ne peut
s’adapter que sur une boite ronde car la course de la targette est
nécessairement circulaire, sans quoi la liaison avec la piéce a secteur denté

ne peut pas étre directe.

Un des buts de l'invention est de permettre d'actionner un mécanisme de ce
type par la translation d'une targette selon une courbe proche de la droite et
non par un coulissement circulaire. La trajectoire de cette translation présente
un rayon de courbure infini, dans le cas d'une boite rectangulaire, mais peut
également présenter un rayon de courbure typiquement supérieur a deux fois

la largeur de la boite dans le cas d'une forme tonneau.
Divulgation de I'invention

De fagon plus précise, l'invention concerne un dispositif de commande d'un
mécanisme de montre comportant une piéce mobile en rotation autour d'un
axe A. Le dispositif est destiné a étre associé a une boite de montre et
comporte une targette actionnable depuis I'extérieur de la boite.
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Selon l'invention, la targette est montée mobile en translation a la périphérie
de la boite et le dispositif comprend, logé dans la boite de montre :
- un plateau monté mobile en rotation autour d'un axe D, a l'intérieur
de la boite, et relié cinématiquement a ladite targette,
- un bras articulé autour d'un axe B et dont une premiére extrémité
est disposée sur le plateau, libre en rotation autour d'un axe C non
confondu avec I'axe D, et dont l'autre extrémité est fixée sur la piéce

pour actionner le mécanisme.

La targette occupe une premiére position extréme lorsqu'elle est au repos.
Avantageusement, elle coopére avec un organe élastique pour I'amener et la
maintenir dans cette premiére position. L'organe élastique peut étre un ressort
coopérant avec une tige fixée de maniére amovible a la targette.

La tige se termine par une palette destinée a coopérer avec une cheville

disposée sur le plateau.

Par ailleurs, les dispositifs de I'art antérieur présentent un deuxiéme
inconvénient. Le mouvement de la targette dans la boite étant de 'ordre de
25°, il est trés difficile de rendre étanche la liaison entre le mouvement et la
targette sur un secteur aussi important, tout en permettant le déplacement du

dispositif de commande.

Un deuxiéme but de l'invention est de fournir un dispositif de commande a

targette qui soit étanche.

A cet effet, dans le dispositif proposé ci-dessus, la tige coulisse dans un
logement formé par une piéce rapportée sur la boite de montre. Cette piéce
rapportée est constituée d'une lamelle qui comporte, au voisinage de I'une de
ses extrémités, un logement traversé par la tige et destinée a recevoir un joint
d'étanchéité.

Bréve description des dessins

D’autres détails apparaitront plus clairement a la lecture de la description qui

suit, faite en référence au dessin annexé dans lequel :
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30

- les figures 1a et 1b sont des vues de dessus de mécanisme dans
ses premiére et deuxiéme positions extrémes, la figure 1a
comprenant une vue agrandie d'un élément particulier, et

- lafigure 2 est une vue, cété fond, de la boite de montre intégrant ce

dispositif.
Mode(s) de réalisation de I'invention

On a représenté sur les figures un cercle d'emboitage 10 de forme tonneau,
destiné a prendre place dans une boite de montre 11 dotée d'une carrure 12
de méme forme. Le cercle d'emboitage 10 est muni d’'un logement 13 pour
recevoir un mouvement de montre, non représenté et son contour extérieur
épouse la forme de l'intérieur de la boite. A titre d'exemple, le mouvement
comporte un meécanisme de répétition minutes, dont la sonnerie est
déclenchée par l'intermédiaire d'un secteur denté mobile en rotation autour
d'un axe A. Sur le dessin ne sont représentées que les projections des divers
axes du mécanisme, ces derniers sont perpendiculaires au plan défini par la
boite 11.

Le dispositif de commande selon l'invention prend place dans un espace 14
ménagé dans un coin du cercle d'emboitage 10 et s'étend sur le coté adjacent
16 a ce coin, qui se trouve dans un espace destiné a étre compris entre les

deux brins du bracelet.

Un logement est disposé longitudinalement sur le bord extérieur du cété 16. I
est, par exemple, réalisé au moyen d'une piéce 18 rapportée et soudée sur la
carrure 12, sur toute la zone de contact entre ces deux éléments. Cette piéce
18 est constituée d'une lamelle dont les extrémités 19, 20 sont recourbées

vers |'extérieur et rejoignent le bord de la boite 11.

L'extrémité 19 est munie d'un trou, non visible au dessin et d'un logement

annulaire 22, dont I'utilité apparaitra plus loin.

Une tige 24 est montée coulissante dans le logement et traverse le trou de
I'extrémité 19. Cette tige 24 comporte deux parties : 'une 24a est située du
cbté de l'espace 14 et l'autre, 24b, est d’'un diamétre supérieur. Les deux
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parties sont d'une longueur similaire et forment, a leur jonction, une butée
positionnée sensiblement au milieu de la tige. Le diamétre de la partie 24a et

celui des ouvertures de la piece 18 sont ajustés.

La partie 24b de la tige est fixée de maniére amovible a une targette 25
destinée a dépasser de la boite de la montre. Cette derniére comporte une
ouverture pour permettre a la targette 25 de se déplacer a sa périphérie. Une
palette 26, disposée dans l'espace 14, est fixée a I'extrémité de la partie 24a

de la tige. La forme de la palette 26 sera décrite en détail ci-aprés.

Un ressort de rappel 27 est monté sur la partie 24a de la tige. Il prend appui,
d'un c6té, sur la butée formée a la jonction avec la partie 24b et, de I'autre, sur
I'extrémité 19. Ainsi, lorsque I'on actionne la targette 25, la tige 24 translate
dans le logement, parallelement au bord du cercle d'emboitage 10, en
comprimant le ressort 27 et revient dans sa position de repos sous I'effet du

ressort 27 qui se détend lorsqu'on libére la targette.

L’espace 14 se prolonge en une ouverture 28 située c6té cadran, a l'intérieur
de laquelle se trouve un plateau 30, monté pivotant autour d'un axe D, sur le
cercle d'emboitage 10. Les épaisseurs du fond de I'ouverture 28 et du plateau
30 sont ajustées de maniére a ce que la palette 26 soit située dans un plan

supérieur a celui du plateau 30.

Le plateau 30 est doté d'une cheville 32 disposée a sa périphérie, dans le plan
de la palette 26. Le dispositif comprend, en outre, un bras articulé 34 en un
coude d'axe B. Une premiére extrémité du bras 34 est disposée sur ledit
plateau, libre en rotation autour d'un axe C, non confondu avec l'axe D. De
préférence, l'axe C est situé a la périphérie du plateau 30. La deuxiéme
extrémité du bras 34 est fixée sur le secteur denté du mécanisme de

répétition minutes pour I'actionner.

Le bras articulé 34 et le plateau 30 sont dimensionnés de maniére a ce que le
secteur denté du mécanisme de répétition minutes pivote d'environ 25°autour

de l'axe A.
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Ainsi, a titre d'exemple, la partie du bras 34 montée sur le plateau mesure
7,2mm et celle fixée au secteur denté actionnant le mécanisme de répétition
minutes, 7,8mm. Quant au plateau 30, il mesure 9,4mm de diamétre. L'axe C
est, sensiblement, diamétralement opposé a la cheville 32. La longueur de la
premiére partie du bras 34 ci-dessus étant inférieure au diamétre du plateau
30, une encoche 40 est ménagée a la périphérie de ce dernier pour permettre
a la deuxiéme partie du bras, qui se trouve dans I'épaisseur du plateau 30, de

ne pas entrer en collision avec ce dernier.

Pour monter le mécanisme décrit ci-dessus dans la boite 11, la tige 24 est
disposée dans le logement formé par la piéce 18. Ensuite, le cercle
d'emboitage 10 et le mouvement sont installés dans la boite 11 et la targette
25 est fixée a la tige 24. Enfin, la boite est refermée de maniére étanche,
comme sait le faire 'hnomme du métier, d'un c6té par la glace et, de l'autre
c6té par le fond de la boite 11. De méme, la tige de remontoir est montée

étanche.

Plus particulierement, pour le montage du fond, un joint d'étanchéité 42 visible
sur la figure 2, est classiquement disposé dans une gorge ménagée sur le
pourtour intérieur de la boite 11. Grace a la présence de ce joint 42, la seule
ouverture non encore étanche entre le mouvement et l'extérieur de la montre
se situe au niveau de la tige 24, plus précisément a I'endroit de son passage

dans les ouvertures de la piéce 18.

Comme le montre particuliérement la vue agrandie de la figure 1a, la forme de
la piece 18 décrite ci-dessus permet d'introduire, dans le logement 22, un joint
annulaire 44, au travers duquel passe la partie 24a de la tige. Cette derniére
peut coulisser librement, le joint 44 étant maintenu en position entre les deux

parois du logement 22.

Ainsi, lorsque le fond de la boite est monté, les systémes d'étanchéité
classiques (glace, remontoir, fond) combinés au joint 44 disposé sur la tige 24

permettent d'isoler complétement le mouvement des agressions extérieures.
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Au repos, comme le montre la figure 1a, la targette 25 et la tige 24 sont
repoussées dans une premiére position extréme, par le ressort 27. La palette
26 est en appui sur I'extérieur de I'extrémité 19 de la piéce 18, qui fait office
de butée. Plus précisément, la palette 26 est en forme de trapéze rectangle.
La cheville 32 repose au niveau du coin formé par la grande base et le coté
biaisé de la palette 26. Le bras 34 est maintenu dans cette position par le
barillet de sonnerie du mécanisme de répétition minutes auquel ils sont reliés

via le pivot autour de I'axe A.

Lorsque le porteur de la montre veut actionner le mécanisme de répétition
minutes, il appuie sur la targette 25 pour déplacer la tige 24 dans la coulisse.
La palette 26 appuie sur la cheville 32 qui glisse sur son c6té biaisé en
entrainant la rotation du plateau 30 dans le sens inverse des aiguilles d’'une
montre. L'axe B se déplace en suivant le périmétre du plateau, C se déplace
jusqu’a la position illustrée sur la figure 1b et A pivote sur lui-méme en faisant
tourner la crémaillére du mécanisme de répétition minutes, ce qui a pour effet
d'armer le barillet de sonnerie et de déclencher le mécanisme. Le dispositif est

alors dans sa deuxiéme position extréme.

Comme on l'a vu ci-dessus, la tige 24 et la targette 25 reprennent
automatiquement leur position de repos sous I'effet du ressort 27. Le bras 34
et le plateau 30 sont ramenés a leur premiére position de repos en méme
temps que le mécanisme de répétition dont le barillet de sonnerie, lui aussi,

revient au repos.

Ainsi est proposé un dispositif de commande pour un mécanisme a
actionnement circulaire s'adaptant sur une boite de montre non ronde et

garantissant I'étanchéité de celle-ci.
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REVENDICATIONS

1.

Dispositif de commande d'un mécanisme de montre comportant une piéce
mobile en rotation autour d'un axe A, ledit dispositif étant destiné a étre
associé a une boite de montre (11) et comportant une targette (25)
actionnable depuis I'extérieur de la montre,
caractérisé en ce que, ladite targette est montée mobile en translation a la
périphérie de ladite boite (11) et en ce qu'il comprend, en outre, logé dans
la boite de montre (11) :
- un plateau (30) monté mobile en rotation autour d'un axe D, a
I'intérieur de ladite boite, et relié cinématiquement a ladite targette,
- un bras articulé (34) autour d'un axe B et dont une premiére
extrémité est disposée sur ledit plateau, libre en rotation autour d'un
axe C non confondu avec I'axe D, et dont l'autre est fixée sur ladite

piéce pour actionner le mécanisme.

Dispositif selon la revendication 1, dans lequel ladite targette (25) occupe
une premiére position lorsqu'elle est au repos, caractérisé en ce que ladite
targette (25) coopére avec un organe élastique pour I'amener et la

maintenir dans ladite premiére position.

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce que ledit organe
élastique est un ressort (27) coopérant avec une tige (24) fixée de maniére

amovible a ladite targette (25).

Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en ce que ladite tige se
termine par une palette (26) destinée a coopérer avec une cheville (32)

disposée excentriquement sur ledit plateau (30).

Dispositif selon I'une des revendications 3 et 4, caractérisé en ce que
ladite tige (24) coulisse dans un logement formé par une piéce (18)

rapportée sur la boite de montre (11).

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que ladite piéce

rapportée (18) est constituée d'une lamelle dont l'une (19) de ses
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extrémités comporte un logement (22) traversée par la tige (24), destinée

a recevoir un joint d'étanchéité (44).

7. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 6, caractérisé en ce que ledit
mouvement est disposé dans la boite de montre (11) au moyen d'un cercle
5 d'emboitage (10) et en ce que ledit dispositif est logé dans un cbté dudit

cercle d'emboitage (10).

8. Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en ce que ledit plateau (30)

prend place dans un coin du cercle d'emboitage (10) ou de la montre.
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Fig. 1b
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