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( 5 7) Anotace:
Kontejner (1) se sklap€cimi stranami (3a, 3b, 3¢, 3d, 5a, 5b), z
nichZ alespoit jedna strana (3a) je vytvoiena s alespoii jednou
oto¢nou zajisfovaci rukojeti (12) se zaji§tovacim &epem (13),
ktera je z polohy vy&nivajici od strany (3a) zasunutelna do
otvoru (14) v pfiléhajici stran& (5a) a oto&na pro uvedeni
zajistovaciho &epu (13) zajifovaci rukojeti (12) do
zajisténého zabéru v otvoru (14). Zajistovaci rukojet’ (12) je
oto¢nd tak, Ze v jeji zajisténé poloze a rovnéz v jeji klidové
poloze, kdy zajidtovaci Eep (13) je mimo zabér s otvorem
(14), je situovéana v podstaté podél strany (3a), zatimeco v
jinych polohdch vyéniva vyrazné od strany (3a). Zajistovaci
rukojet (12) je vytvofena s pruzinovym mechanismem
zahmujicim torzné pfedepjatou pruZinu (17), kterd nezavisle
na poloze zajistovaci rukojeti (12) plisobi na zaji§tovaci
rukojet’ (12) silou ve sméru do jeji zajisténé a klidové polohy.
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Kontejner se sklapécimi stranami

Oblast techniky

Vynalez se tyka kontejneru se sklapécimi stranami, pfi¢emz alespori jedna strana je vytvotena
s alespoti jednou oto¢n& namontovanou zajistovaci rukojeti se zajistovacim &epem, ktery vyéni-
va pfién€ a miiZe byt zasunut do otvoru v ptiléhajici strané, priGem? tento zaji§tovaci éep miiZe,
po otoCeni zajidtovaci rukojeti, byt uveden do zajistovaciho zab&ru v uvedeném otvoru, pfidemz
zajitovaci rukojet’ je oto&n& namontovana tak, e v této zajiifovaci poloze a rovnéz v klidové
poloze, ve které zajistovaci Eep neni v zabéru s otvorem, je uloZena v podstaté podél strany, za-
timco v jinych polohach vyrazné vy&niva od této strany.

Dosavadni stav techniky

Takovy kontejner je zndm v podobé tak zvaného kontejneru na kapalinu, ktery sestiva ze dna
kontejneru a stran s nim sdruZenych, které zahrnuji bo&ni stény a rovnéZ viko, které je spojeno
s boCnimi sténami a které je pfipadn& rozd&leno na dvé &asti. Kromé toho kontejner zahrnuje
vnitini ohebny vak, ve kterém je obsaZena kapalina a ktery je nesen stranami kontejneru. Kontej-
ner miZe byt uspofddan s boénimi sténami, které jsou zavéseny ke dnu kontejneru, zatimco viko
nebo Casti vika jsou zavéSeny k jedné nebo vice bodnim sténam, &im¥ je kontejner vytvoren jako
sklapéci (slozitelny), kdyZ je prazdny. Alternativng miize byt kontejner uspofadan s volnymi
stranami, pfi¢emz bo¢ni stény a rovnéZ viko nebo vikové &asti jsou uspotadany tak, Ze kontejner
miZze byt demontovén a jednotlivé jeho &4sti mohou byt stohovany, kdy? je kontejner prazdny.
Priklady takovych kontejneri jsou popsany v dokumentech WO 92/0425, FR-A-2259 019 a WO
99/26851.

V jednom z téchto kontejneri na kapalinu podle dosavadniho stavu techniky bo¢ni stény a viko
nebo vikové prvky zahrnuji profilové ramy, které jsou vyhodng sestaveny ze &tvercovych profili
z pozinkové oceli, pfi¢emZ boky profilovych ramd, které sméfuji dovnitt k ohebnému vaku, jsou
vytvofeny s deskovym prvkem, ktery tak tvofi bo¢ni &elo jako takové. N&které z bo&nich stén
Jsou vytvofeny se zajistovacimi Sepy, které mohou zabirat s otvory vytvofenymi v piléhajicich
bonich sténach nebo vikovych prvcich. Prostfednictvim ty&ového prvku je zajistovaci Eep spo-
jen s otoéné namontovanou zaji§tovaci rukojeti, pfi¢emz tento ty&ovy prvek prochazi ven skrz
profilovy rdm rovnob&zng s rovinou bo¢ni stény. KdyZ jsou boéni stény kontejneru vzajemné
spolu smontovéany a kdyZ jsou bo&ni stény smontovany s vikem nebo s vikovymi prvky, je zajis-
tovaci Cep posunut do otvoru vytvoreného v profilovém ramu pfiléhajici strany, a kdy? je zaji§-
tovaci rukojet otocena, je otoden zaji§tovaci Eep, &imz je uveden do zajitovaciho zab&ru s otvo-
rem. Kdyz je zajistovaci rukojet’ v této zajistovaci poloze, je umisténa ke stran&, coZ znamena,
Ze zadna jeji Cast nevystupuje za vn&jsi rozméry kontejneru.

ZajiStovaci rukojet’ je uspofadana tak, Ze zajistovaci &ep muze byt vytazen do profilového ramu,
kdyZ neni v zabéru s pfiléhajici stranou, a zaji§tovaci rukojet’ na rovnéz v této klidové poloze
uspofaddna podél strany, coz znamen4, Ze od ni nevystupuje.

Zajistovaci mechanismus miiZe byt vytvofen s listovym perem, coZ zpiisobuje, Ze zajistovaci
rukojet’ zUstava v této klidové poloze, ve které je umisténa podél strany. Tato funkce ale zcela
zavisi na tom, zda operator ovlada polohu zaji§tovaci rukojeti spravné, pfitemz pokud to neni ten
pfipad, pak zde existuje riziko, Ze zajitovaci rukojet’ zaujme polohu, ve které vy&niva od strany
kontejneru. Z toho pak vyplyvé velké riziko proraZeni dalSich kontejnert, kdy% je s kontejnery
manipulovéano vzéjemné blizko u sebe. Kromé toho zde jesté existuje riziko, Ze takova vy&nivaji-
ci zajidtovaci rukojet’ miiZe zachytit dalsi okolni prvky s naslednym rizikem zptsobeni destrukce
nebo poskozeni.
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Toto riziko je zejména zvyraznéno u zajitovacich rukojeti, které jsou umistény v horni ¢asti boc-
ni stény a které mohou zabirat s vikem nebo vikovymi prvky kontejneru. Kdyz tyto zajistovaci
rukojeti nezabiraji s vikem nebo vikovymi prvky, jsou drzeny podél strany prostiednictvim listo-
vého pera pouze, kdyZ na to operator pe¢livé dohlédne. Takové zajistovaci rukojeti se otadeji
kolem vertikalni osy, pfiemZ pfitaZlivost (gravitace) nepfispiva k udrzeni zajistovaci rukojeti
budou - pokud nejsou spravné umist&ny — zaujimat polohy, ve kterych vyénivaji od strany, pfi-
¢emz z toho vyplyvaji vySe zmiiiovana rizika.

Kromé toho provadéné testy prokazaly, Ze dokonce i v pfipadg, Ze zajistovaci rukojet’ je uspoia-
déana ve spravné poloze, ve které ji listové pero drZi na misté, mohou manipulovace a vibrace
zpiisobit, Ze se zajistovaci rukojet’ tfesenim uvolni a bude vy&nivat od strany.

Cilem vynélezu je vytvofit kontejner vy$e uvedeného typu, u kterého je vylougeno riziko, Ze za-

Jidtovaci rukojet’ bude nezdmé&mé vy&nivat od strany kontejneru.

Podstata vynalezu

Uvedeného cile je podle vynilezu dosaZeno usporadanim vyse zmitiovaného kontejneru tak, Ze
zajiStovaci rukojet je vytvofena s pruzinovym mechanismem zahrnujicim torzné& pfedepjatou
pruzinu, ktera bude bez ohledu na polohu zaji§tovaci rukojeti pisobit na zjistovaci rukojet’ silou
ve sméru jeji zajistovaci a klidové polohy.

Tim je dosaZeno toho, Ze v kterémkoliv okamZiku bude zajiitovaci rukojet’ zaujimat polohu, ve
které je situovéna v podstaté podél strany, pokud neni ovlivnéna ruéné silou, ktera zpasobi jeji
vy¢nivani od strany, napiiklad kdyz m4 byt zaji§tovaci &ep zasunut do otvoru v pfiléhajici strané.

Podle vyhodného provedeni vynalezu je kontejner typu, u kterého je kazda strana zkonstruovana
z profilového ramu s alespoii jednim deskovym prvkem namontovanym na jedné strané profilo-
vého ramu, pfi¢emz zajistovaci rukojet je v jeji zajidtovaci poloze a rovnéZ v jeji klidové poloze
v podstaté uvnitf rozpéti profilového rdmu kolmo k deskovému prvku. V takovém kontejneru
bude zajiStovaci rukojet’ v zajistovaci a klidové poloze situovana uvnitf vnéj$ich rozméri kontej-
neru, coz vyluCuje riziko zabéru dal$ich prvki nebo kontejneri s touto zajist'ovaci rukojeti.

Vyhodné zajistovaci rukojet’ zahrnuje ty&ovy prvek, ktery prochazi skrz ptidrznou &ast, ktera je
namontovana na profilovém ramu, zatimco pruZinovy mechanismus zahrnuje $roubovou pruZinu,
ktera je usporadana kolem ty€ového prvku, jejiZ jeden konec je upevnén k ty&ovému prvku a jejiz
druhy konec je upevnén k pfidrzné &asti. Tim je dosaZeno vytvoreni velice jednoduchého a pro-
vozné spolehlivého uspofadani zajist'ovaci rukojeti.

Vyhodné mize byt pfidrzna &ast uspofadana jako trubkovy prvek, jehoZ otevieny konec zabira se
zajidt'ovaci rukojeti, kdyZ je ve svoji zajistovaci poloze, pfi¢emz Sroubové pruZina je uspofadana
uvnitf tohoto trubkového prvku. Tim zpisobem opatfeny konec trubkového prvku tvori jednodu-
chou oporu pro zajistovaci rukojet, kdyZ je umisténa v zajistovaci poloze a soutasné je pruZino-
vy mechanismus chranén u¢inné proti okolnimu prostieds.

Vyhodné ma trubkovy prvek zkosenou hranou pro zabér se zajistovaci rukojeti, kterd umoziuje
posunuti zajidt'ovaciho Sepu dale od strany ve srovnani se situaci, kdy? je zajistovaci rukojet’ ve
svoji zajiStovaci poloze. Toto posunuti zajistovaciho &epu déle od strany usnadiiuje zasouvani
zajistovaciho Eepu od otvoru v pfiléhajici strang.

Podle vyhodného provedeni vn&jsi krajni sténa profilového ramu ma otvor, dostatené velky pro
prichod zajiStovaci Cepu skrz sténu, a Sroubova pruzina je uspotadana tak, Ze zajistovaci ¢ep je
umistén bezprostfedné uvnitt této krajni vné&jsi st&ny profilového ramu, kdyz je §roubova pruzina
uvolnéna v jejim podélném sméru. V disledku toho uspofadani bude zajistovaci &ep situovan
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uvnitf vnéj$iho obrysu strany, kdyz je zajidtovaci rukojet v jeji klidové poloze, ve které zajisto-
vaci ¢ep neni v zabéru s pfiléhajici stranou. Tim je dosaZeno toho, Ze na jednu stranu zde neni
Zadny vy¢nivajici zajist'ovaci Cep, ktery by nechténé mohl zabirat s okolim a na druhou stranu, Ze
pfiléhajici strana miiZe zaujmout spravnou polohu pro vzijemné spojeni, aniz by musela byt vy-
chylovana kolem vy¢nivajiciho zaji§tovaciho &epu.

Vynélez bude v nasledujicim popisu podrobné&ji popsan prostfednictvim p¥ikladnych provedeni
ve spojeni s odkazy na pfipojené vykresy.

Prehled obrazki na vykresech

Obr.1 znazortiuje kontejner podle vynalezu;

Obr. 2a a obr. 2b zndzomiuji pohledy v fezu skrz vyhodné provedeni zajistovaciho mechanismu
pouZitého v kontejneru podle vynélezu a

Obr. 3a a obr. 3b znazoriiuj dvé polohy zajist'ovaci rukojeti pouZité v kontejneru podle vynalezu.

Piiklady provedeni vynalezu

Obr. 1 znézorfiuje kontejner 1 podle vynélezu. Kontejner 1 zahrnuje dno 2 kontejneru, &tyfi boéni
stény 3a, 3b, 3¢, 3d, které jsou ve znazornéném provedeni kazd4 zavéiena ke dnu 2 kontejneru
prostfednictvim zavésu 4, a dva vikové prvky 5a, a 5b, které jsou spojeny s pfisluinymi bo¢nimi
sténami 3a a 3d prostfednictvim zavési 6. Zavésy 4 jsou vyhodné uspoiaddny v riznych vyskach
vzhledem ke nu 2 kontejneru, takZe bo&ni stény 3a, 3b, 3¢, 3d a vikové prvky 5a, 5b mohou byt
sloZeny vzajemné na sebe, kdyZ je kontejner 1 prazdny. Toto ale neni znakem vynélezu a také to
nebude v tomto popisu detailng diskutovano.

Dno 2 kontejneru je vytvofeno s podélniky 7, které jsou usporadany v urdité vzdalenosti ode dna
2 tohoto kontejneru 1 prostfednictvim rozpérek 8 a rohovych prvki 9. Mezi podélniky 7 a dnem
2 kontejneru 1 je tedy vytvofen prostor, ktery umoZiiuje kontejneru 1, aby byl manipulovan prost-
fednictvim vidlicového zdviZzného voziku.

Bude zfejmé, Ze vSechny z boénich stén 3a, 3b, 3¢, 3d maji mirny sklon sm&rem ven, kdyZ nejsou
vzijemné propojeny. Tyto stény ale mohou byt viechny zvednuty do vertikdlni polohy, nadez
mohou byt vzajemné propojeny prostfednictvim zaji§tovacich mechanismi, jak bude popsano
niZe. Podobné dva vikové prvky 5a, 5b jsou &4stedné oteviené, ale mohou byt rovn&Z pfitlaCeny
do opfeni se na horni hranu bo¢nich stén 3a, 3b, 3¢, 3d a mohou byt vzijemné s nimi propojeny
prostfednictvim zaji§fovacich mechanismi.

V tomto popisu je termin ,,strana“ pouZit pro oznadeni jak bo&nich stén 3a, 3b, 3¢, 3d tak 1 dvou
vikovych prvki 5a, 5b, protoZe jsou v principu zkonstruovany stejnym zpiisobem a protoze zajis-
tovaci mechanismy pro jejich vzajemné propojeni jsou naprosto shodné. KdyZ tedy jsou dvé pfi-
leéhajici strany vzajemné spojeny, je tim minéno jak vzajemné spojeni dvou bocnich stén 3a, 3b,
3c, 3d a tak i bo¢nich stén 3a, 3b, 3¢, 3d a vikovych prvkil 5a, 5b.

Kazda strana 3a, 3b, 3c, 3d, 5a, 5b zahrnuje profilovy ram 10, ktery je vyhodné zkonstruovan ze
¢tvercovych profild z pozinkované oceli, pfi€em? strana profilovych ramu, ktera sméfuje dovnitf,
Jje vytvofena s deskovym prvkem 11, ktery tak tvoti boéni elo jako takové. Kazda 3a, 3b, 3c, 3d,

Sa, 5b ma tedy hladké vnitini &elo, zatimco vngjsi &elo je vytvofeno s prohlubnémi odpovidajici-
mi otvortim v profilovém ramu 10.
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Bo¢ni sténa 3a je vytvofena se tfemi naprosto shodnymi zaji§tovacimi rukojetmi 12, jednou na
kaZzdé stran¢ a jednou u horniho profilového ramu 10 a protilehla bo¢ni sténa 3c je vytvofena
s odpovidajicimi zaji$tovacimi rukojetmi 12. Popis, ktery nasleduje, vychazi od zajiStovaci ru-
kojetr 12 uspofadané u horniho profilového rdmu 10 na boé&ni stén& 3a, pfiCemZ konstrukce
a funkce zbyvajicich zajidt'ovacich rukojeti je naprosto shodna.

Zajistovaci rukojet’ 12 je namontovana tak, aby byla oto¢na vzhledem k bo¢ni sténé 3a a miZe
byt posouvana z bo¢ni stény 3a a se zaji§tovacim &epem 13 (viz obr. 2a a obr. 2b) miZe vstupo-
vat do zab&ru v otvoru 14 s vikovou &asti 5a. Zajistovaci rukojet’ 12 je znidzornéna ve zvétSeném
méfitku na obr. 2a, obr. 2b, obr. 3a a obr. 3b, pfi¢emz obr. 2a a obr. 2b znazortiuji pohledy v pri-
fezu na zajistovaci rukojet’ 12 ve dvou riiznych polohdch, zatimco obr. 3a a obr. 3b znazortiuji
zajidtovaci rukojet’ 12 ve dvou dalSich polohach.

Zajistovaci rukojet’ 12 zahrnuje tySovy prvek 15, ktery prochézi skrz pfidrznou ¢ast v podobé
trubkového prvku 16, ktery je namontovén na profilovém ramu 10, napfiklad pfivafenim, jak je
znazornéno na obr. 2a a obr. 2b, a déle do profilového ramu 10. Na konci tohoto tyCového prvku
15 je vytvofen zaji§tovaci ep 13, ktery mize zabirat v otvoru 14 vytvofeném v pfiléhajicim
vikovém prvku 5a. Odpovidajici otvor 14 je vytvofen také na protilehlé strané vikového prvku Sa
a kromé toho rovnéz v bo&nich sténéach 3b a 3d pro spolupraci se zbyvajicimi zajistovacimi ruko-
Jjetmi 12 se zaji§tovacimi &epy 13, vytvofenymi na bo&nich sténach 3a a 3c.

Kolem ty¢ového prvku 15 a uvnitf trubkového prvku 16 je uspofadan $roubova pruZina 17. Jeden
konec této Sroubové pruziny 17 je vytvofen s prvnim piidrznym Cepem 18, ktery zasahuje do
otvoru v ty€ovém prvku 15 a timto zplisobem je k nému zajistén. Druhy konec Sroubové pruziny
17 je vytvofen s druhym pfidrznym Eepem 19, ktery zasahuje do otvoru v trubkovém prvku 16
a timto zplsobem je k nému zajiitén. Sroubova pruzina 17 je tedy predepjata mezi tySovym prv-
kem 15 a trubkovym prvkem 16 a tudiz mezi zaji§tovaci rukojeti 12 a bo¢ni sténou 3a.

Obr. 1 a obr. 2a znazortiuji zajiStovaci rukojet’ 12 v jeji klidové poloze, ve které neni v zabéru
s pr11eha_ucl stranou. Sroubové pruZina 17 j je torzné predepijata tak, Ze zaji$fovaci rukojet’ 12 udr-
Zuje tuto polohu, kdyZ neni ovlivnéna vnéjsi silou, protoZe Sroubova pruzin 17 pisobi na zajisto-
vaci rukojet’ 12 silou ve sméru do této klidové polohy. V této poloze je zajistovaci rukojet’ 12
situovana uvnitf Prohlubm bocni stény 3a, které jsou vytvofeny proﬁlovym ramem 10 a desko-
vym prvkem 11. Zadna &ast zajistovaci rukojeti 12 tudiZ nevy&niva za vnejm rozméry kontejneru
1 a je tak vylougeno riziko, Ze zaji§t'ovaci rukojeti 12 zptisobi nehodu &i podkozeni.

Ve svoji klidové poloze Sroubova pruzina 17 zaujima v podstaté polohu, ve které je nezatiZena ve
svém podélném sméru. Z obr. 2a je patrné, Ze zajidtovaci &ep 13 je v poloze bezprostfedné uvnitt
vnéjsi krajni stény 20 profilového ramu 10, ktera je vytvorena s podlouhlym otvorem 21 o veli-
kosti postaCujici k tomu, aby prosel skrz zajidtovaci Cep 13, ale ne dokud nebyla zajistovaci ru-
kojet’ 12 otoCena z jeji klidové polohy.

Jakmile je zajiStovaci rukojet’ 12 ve svoji klidové poloze, nejsou zde tedy ¢asti zajiStovaciho me-
chanismu, které by vy&nivaly za vn&jsi rozméry kontejneru 1, pfi¢emz $roubové pruZina 17 slou-
Zi pro zaji$téni, Ze zaji§tovaci rukojet’ 12 je umisténa podél bo¢ni stény 3a, zatimco souCasné je
zajiStovaci Cep 13 umist&n uvnitf vn&jsi krajni stény 20 profilového ramu 10.

KdyZz ma byt bo¢ni sténa 3a spojena s vikovym prvkem 5a, je otvor 14 vikového prvku Sa
pfitlaen k podlouhlému otvoru 21 profilového ramu 10. Zajistovaci rukojet’ 12 je otoCena proti
sile pruziny 17 od bo&ni stény 3a a je nasledné protladena skrz podlouhly otvor 21 profilového ra-
mu 10 a otvoru 14 vikového prvku Sa. Zajistovaci rukojet’ 12 je potom opétovné otoCena k bocni
st€né 3 a zajiStovaci éep 13 zabira v otvoru 14 v pfiléhajici bo&ni sténé 3d. Tato poloha je zna-
zornéna na obr, 2b, pii¢emz je zfejmé, jak je Sroubova pruzina 17 v tomto pfipadé stlaena ve
svém podéIném sméru. Sroubova pruZina 17 ma tedy v této zajiiténé poloze dvoji funkei, to jest
také v tomto pripadé se snazi otodit zajist'ovaci rukojet’ 12 k bo&ni sténé 3a a navic rovnéZ piispi-
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va ksile, ktera pfitahuje vikovy prvek 5a k bo&ni sténé 3a. Je tieba ale uvést, e tfeni mezi
zajiStovacim epem 12 a vikovym prvkem 5a v zajist&né poloze ma v praxi znagnou velikosti
a ze piispévek Sroubové pruziny 17 k zajisténi vikového prvku 5a ma pouze maly vyznam. Trans-
port kontejneru 1 ale miize zpisobovat vibrace a otfesy, které mohou ovlivnit silu upnutia v tom-
to ptipadé€ Sroubova pruZina 17 pfispiva k udrZeni zajistovaci rukojeti 12 v zajidténé poloze.

Z obr. 2a a obr. 2b je patrné, Ze trubkovy prvek 16 je vytvoren se zkosenou hranou 22 na svém
otevieném konci. Tato zkosena hrana 22 umozZiiuje zajidtovaci rukojeti 12, aby byla posunuta
o néco vice dale nahoru ve srovnani se znazornénim na obr. 2b, kdy? je zajitovaci rukojet’ 12
otofena doprava. To je znazornéno na obr. 3a, na kterém je zajistovaci rukojet’ 12 znazornéna
v poloze, ve které je zajist'ovaci Eep 13 zaveden do otvoru 14 ve vikovém prvku 5a. Je patrné, jak
ta Cast zajiStovaci rukojeti 12, ktera je situovéna v bezprostiednim prodlouZeni ty&ového prvku
15 a které je ohnuta pro vytvofeni pravého thlu, je v zdb&ru se zkosena hranou 22. Tim je dosa-
Zeno, Ze zajistovaci Cep 13 vy¢niva vice ven z profilového rdmu 10, coZ usnadfiuje jeho zasunuti
dostatecné daleko do otvoru 14, kdyZ je boéni sténa 3a spojena s vikovym prvkem 5a.

Pfitomnost zkosené hrany 22 rovnéz znamena, Ze muZe byt dosaZzeno t&sného upnuti boéni stény
3a a vikového prvku 5a, nebot’ zkosen4 hrana 22 zpiisobuje, Ze zajistovaci rukojet’ 12 je smérem
tlatena dold, obr. 3a, kdyZ je otoena doleva, aby dosahla zajisténé polohy, jak je znazornéno na
obr. 3b a jak odpovida obr. 2b. Toto t&sné upnuti pfispiva se znaénou tieci silou k zajisténi zajis-
tovaci rukojeti 12 v zajiténé poloze.

Ve znazornéném provedeni kontejneru 1 podle vynélezu je jedna zjidtovaci rukojet’ 12 vytvofena
na kazdé strané pro zajiSténi vikového prvku 3a. Odpovidajici zajistovaci rukojet’ 12 ale neni
vytvoten pro zajidténi vikového prvku 5b, pfitemz tento vikovy prvek 5b je zajistén prostiednict-
vim jednoho nebo vice zajidtovacich hakd 23 (viz obr. 1), které vystupuji z vikového prvku Sa.
To znamena, Ze viko kontejneru 1 je uzavieno polatednim uzavienim vikového prvku 5a, nadeZ
nasleduje uzavreni vikového prvku 5b, pfi kterém se zajistovaci haky 23 zaklesnou kolem profi-
lového rdmu 10 vikového prvku 5b. Nasledng je ototena ven zajistovaci rukojet’ 12, zajistovaci
¢ep 13 je zasunut do otvoru 14 vikového prvku 5a a zajistovaci rukojet’ 12 je otodena do zajists-
né polohy. Timto zpiisobem jsou zajistény jak vikovy prvek 3a, tak i vikovy prvek 5b.

Vynélez byl popséan prostiednictvim odkazu na vyhodné provedeni znazorn&né na vykresech,
zejména s odkazem na propojeni mezi bo¢ni sténou 3 a vikovym prvkem 5a. Jak bylo zminéno
dtive, problém vycnivajicich zaji§tovacich rukojeti u znamych kontejnert je zejména vyrazny
u zajiStovacich rukojeti, které jsou uspofadany pro propojeni bo&nich st&n s vikem nebo vikovy-
mi prvky. Zajistovaci rukojeti pro ruéni propojeni bo&nich st&n budou, pokud jsou orientovany
podle znazoméni na obr. 1, drZeny v této poloze &astedné ptitaZlivosti (gravitaci), ale musi byt
vyhodné také uspofadany s vySe popsanym pruZinovym mechanismem.

Je mozné navrhnout mnoZstvi variant ilustrovaného provedeni. Zajistovaci rukojet’ podle vynale-
zu tedy miZe byt uspofadéna odli$né, neZ jak byla popséna v popisu, pfi¢emZ bude mit stejnou
funkci. Také podet zajistovacich rukojeti na kontejneru se miize ménit podle dané poteby. Boéni
stény a viko kontejneru mohou byt rovnéZ uspofadany jinymi zptisoby, nez jak je znazornéno.




10

15

20

25

30

35

40

45

CZ 296417 B6

PATENTOVE NAROKY

1. Kontejner se sklap&cimi stranami, u kterého alespori jedna strana (3a) je vytvoiena s alespoil
jednou oto¢né namontovanou zaji$tovaci rukojeti (12) se zajistovacim &epem (13), kterd miZe
byt, kdyZ vyénivé od strany (3a), zasunuta do otvoru (14) v ptiléhajici strané (5a), pfiemz zajis-
tovaci ¢ep (13) je potom otoSenim zajidtovaci rukojeti (12) uveditelny do zajist&ného zabéru
s otvorem (14), pfiCemz uvedena zaji§tovaci rukojet’ (12) je otodna takovym zptisobem, Ze v této
zajiSténé poloze a rovnéz v jeji klidové poloze, ve které zajistovaci &ep (13) neni v zabéru s otvo-
rem (14), je situovana v podstaté podél strany (3a), zatimco v jinych polohach vyéniva vyrazné
od strany (3a), vyznacujici se tim, Ze zajidtovaci rukojet (12) je vytvofena s pruZino-
vym mechanismem zahrnujicim torzn& pfedepjatou pruzinu (17), ktera bez ohledu na polohu za-
Jjisfovaci rukojeti (12) pusobi na zaji§tovaci rukojet’ (12) silou ve sméru do jeji zajisténé a klido-
vé polohy.

2. Kontejner podle niroku 1,vyznadujici se tim, Ze kazda strana (3a, 3b, 3¢, 3d, 5a,
5b) je zkonstruovéna z profilového rdmu (10) s alespoti jednim deskovym prvkem (11) namonto-
vanym na jedné strané profilového ramu (10), a Ze zaji§t'ovaci rukojet (12) ve svoji zaji§téné po-
loze a rovnéZ ve svoji klidové poloze je situovana v podstat& uvnit¥ rozpéti profilového ramu (10)
kolmo k deskovému prvku (11).

3. Kontejner podle naroku 1 nebo 2, vyznaéujici se tim, Ze zajisfovaci rukojet (12)
zahrnuje tyCovy prvek (15), ktery prochézi skrz ptfidrznou &4st namontovanou na profilovém prv-
ku (10), a Ze pruZinovy mechanismus zahruje §roubovou pruzinu (17) uspofddanou kolem tyco-
vého prvku (15), ktera je na jednom konci upevnéna k ty¢ovému prvku (15) a na druhém konci je
upevnéna k pridrzné Casti.

4. Kontejner podle ndroku3,vyznadujici se tim, Ze pfidrzna &ast je uspofadana jako
trubkovy prvek (16), jehoZ otevieny konec zabira se zaji§tovaci rukojeti (12), kdy?Z je tato v zajis-
t€né poloze, a Ze Sroubova pruzina (17) je uspofddéna uvniti trubkového prvku (16).

5. Kontejner podle niroku 4, vyznaéujici se tim, Ze trubkovy prvek (16) ma zkose-
nou hranu (22), se kterou miize zabirat zajist'ovaci rukojet’ (12) a kterd umozZiiuje zajistovacimu
¢epu (13) posunuti dale od strany (3a) ve srovnani se situaci, ve které je zajidtovaci rukojet’ (12)
v jeji zajisténé poloze.

6. Kontejner podle kteréhokoli z narokii 3 az 5, vyznadujici se tim, Ze vnéjsi krajni
sténa (20) profilového rdmu (10) ma podlouhly otvor (21) dostateéné velky pro umoznéni projiti
zajistovaciho ¢epu (13) a Ze Sroubova pruZina (17) je usporadana tak, Ze zajistovaci Cep (13) je
uloZen bezprostfedné u vnéjsi krajni stény (20) uvnitf profilového ramu (10), kdyZ je $roubova
pruzina (17) nezatiZzena v jejim podélném sméru.

2 vykresy
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