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DESCRIZTIONE

La presente ilnvenzione riguarda un progedimento

per la determinazicons di almenn una caratiberigticoa
dl funzicnaments variabile di un sistema idraulico.
Fin specificamente, l'invenzione ha per oggetto
un procedimento per la determinaziones 41 una carat-
terigtica di funzicnamento variabile 4di un siztema

3

idraulice che comprends
una sorgente 41 fluideo idraulico,

un apparabtce ubillizzavtore collegato a debt
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ators per fornire un se~

del flus

gnale indicative della A1 liguis
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che wvaria 1in funzlons

avendo almesnoe  un
della portata del flusso di fluido.

Un tale sistema idraulico comprends ad esempio
ur apparato utilizzatore costitvulto da una macchina
lavatrics, quals una macchins lavabiancheria ¢ urna
macchina lavastoviglie, collegata a una sorgente di

Fluido idraulico, ovvern alla rete di distribuzions

di agoua, tramite un condotto cul & un
digpositive elettrovalvoelare di carico, pilotabile
per salettivamente permettere o rispettivamente im-
pedire 11 flussgo di fluide dalla sorgente verso

1 anca

2 urn miguratore di portas

I miguratceri di porvata tipicamente ut
in un tale sistema idraulico oomprendono un organo
glrevale, guale una turbina, espoztoe al fluasso d=l
fluide iddraulicce che ne determina la rotazione a
una velocitd che & funzicne della portata di tale
flusso di fluida.

- N N o3
sere Rrovvisio 2

gano girsvoels pud

o

semplo di une o pin magnetil permanenti, zolidali a
rotazione con esse, 1l oul passaggio viens rilevato
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da almeno un &

socliato dispogitivo rilevators, ad

ezemplic ad effebtto di Hall,
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nario.
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I1 rilevatore fornisce allora un ssgnale elet

trico a impulsi, la cul frecuenza & proporzionale

alla velogivda di rotazione dell'ao

& pertantce anch'esszsa funzione della portata del

Flusgsn di fluido.

-
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Con un tale dispesitiveo misuratore, la portate

e
[

del flussoe Gi fluide viene determinata moltiplican-

do 11 numers di giri {in un'unitd di tempo) del~

anoe girevole per

nalitad (X}, che & un parametro caratteristico di
agni specifico dispositivoe misuratore,

X X

Per un misuratore ¢i portaba di tale
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valore del coefficiente di proporzionalita k wvaria

molto poco su oun estese campe di wvaleri della pors
tata di fluide £, in particolare per wvalori della
portata magyliceri di 1-2 ¥#/minubtce, oome appare nel

grafico egemplificavive riportatoe nell'annessa fi-

gura 4. Per walori inferiori della portata §, il

3

coefficiente di proporzionalita k varila inveceg in
modo molto marcato al variare della portata §, oome
& mostrate nella parte di sinistra del grafico dele
la figura 4.

Fer talil misuratori di gportata viene normalmen-—

ve indicabo nelle gpecifi ¥ nom

del ooefficiente di

el
3



a un valore medio di tale ceoefficiente nel campoe di

valori i ata 1n oul tale coefficientes waria
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molto poco o & sestanzialmente costante.
Tfutilisze di tals walcore nominale del goef
glente di gproporziconalitd k per la determinarzione
della portata risulva tubttavia fonte di un congides
revole errore nalla determinazions della portata,

guandoe la portata

In un sistema

sarepbe inoltre auspilceabile poter congsoers oon
una sufficiente accuratezea 11 wvalcors della press
gione del fluide idraulicae erogato dalla gorgente,

che & vipicamente una rete di distribuzione nella

guales la pressicne del fluide pud subiire anche con-

Una determinazione accetbabilmente precisa del-s

[
I

2

la pressione dinamica di alimentvazione idrica di un
siffatto sistema & importante, 1in quanto essa pud
incidere apprezzabillme sulla wita utile del di-

spositivo misuratore i portata utilizezato, del di-
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gpositive eleitrovalvelare per 11 controlla

5

fluzsso fra la sorgente e l'apparato utiliezzabors,

noncheé sulla wita utile dell’apparecchioc utilizzas

Anche 11 grado i intasamento del filtri tipis

P
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ta del segnale fornito dal misuratore di portata €

delle informazioni asguisite da
indicatore.

La suddetia caratieristica variabile del siste-
ma idraulico pud essere convenlentemente la pres-s
gione Py del fluide idraulico erogato dalla sorgens

o

.

33

Hel caso di un misuratore oOi portata del tipo

sopra descritto 11 suddetto param 2 nvenisn~

temente 11 coefficiente di proporzionalita k¥ fra la
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portata ¢ del flussce di fluide che attrav
misuratore e 11 numero 4di giri n delllorganc gilre-
vole di tale misuratore in un'unitd di tempo. Nel
cago di alvrl misuratori di portata, 1l parameiro
suddatto & in generale rappresentato da untaltra
grandezza tipica.

Ulteriorl garatteriztiche = vantaggl delltin-
venzione appariranno dalla descrizione dettagliata
che segue, effettuata a purce bitole di esempio nen

limitative, con riferimento ai

nei gualis

- la figursa 1 €& una rappresentaricne schematica
Al un sistema idraulico in cul pud esszere attuato
un gprocedimento seconds la presente inveanzions;

-y -

- le figure 2 = 3 sono viste parzialmente zezio-

5



nata, in gprospevtiva e rispetbivaments in elevazio-
ne laterale, di un gruppo ingludente un‘elettroval-
vola ger 1l contrello del flusso del fluido nsl si-~
provvista di un mi-

stema 1draulice della figura 1,

suratore di portata al zsuo ingresas ltattuazio-

rne del procedimentn secondn l'invenzione;

- la figura 4 {gili descritta) & un
mostra un andamento asemplificative del coefficiens

te 4i proporzionalits k,

un dispositiveo misuratore di portata, in funzione
della portata di fluldeo ¢, riporta in ascissza;

- la figura 5 & uno schema & blocchi che illustra
dispositivi utilizzatl per l'attuazione del procge~
dimentce secondoe l'invenzione; e

- la figura & & un diagramma di flusso illustra-
tivo del procedimento seconde l'invenzione,

Nella figura 1 con ES ¢ complessivamente indis
cato un sistema idraulice nel guale & convenientes

procediments secundn la presente

ments attuabile 11 ¢
invenzione.
Il sistema idraulico HE nella realizzazione il-

lustrate comprende una sorgente di fluildo idraulico

sione

1, guale un rublinetto di aliment

buzicne idrica.

una rete di i

I1 sistema HEI comprende inolbtre un apparato
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Ligletirovalvonla 5 & anch'essa di tipn per sé
noto & presenta un racoordo di o uscita Th oper il
flusso ldrauvlico che wviene controllate DVVero pers

nessn ¢ impedibco, & mezzo di oun solencide 4i comans
G0 58 che controllas la posizione @i un cotturatore

mobplle risp

X

(I

PR O - R 1o g o . - 34 g -
Lo a untassooiata sedes di valvola.

L.

Nell'easempio di realizzazione illustrato il mi-
suratore di portata & comprende un organn § provvis
stoe di pale, a guisa di una turbina, montbato gires

vole gu un perno § all'interne del raogords di ine

greszgo Sa delllslevtrovalvola 3.

In modoe per & nobe, liorgane glreveole § &
provviste di almeno un magnete permansnte in posi-
zicne radialmente periferica,

I1 misuratore ¢i portata comprende ingltrs un

dispositivo rilevabor:
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varg 1 paszagygl presso Al esso dl detioe almene un

2 per fornire segnali indigatiwvi

della freguenza di tall passaggl e guindl della ves

logitad i rotazione dGell'organe gilirevole 8. In de-

finitiva, 1l dispogitivoe rilevatore 10 fornisce in

uscita segnali indicabivi della porbata del flusso

di fluldo che operativamente passa dalla sorgente 1

utiliz ttraversoe 11 oondobto

3 e il gruppo 4, includente l'elettrovalvola 5 e il



misuratore di portata €.

Nella realizzazione esemplificativamente illu-

i

strata, llelettrovalvela 5 gpresenta un clrcuito ma-
grietice per la richiusura del flusso magrneticoe ge-
nerato nel funzicnamento dal solenoide 8. Tale oir-
cuite magnetico comprends in particeolars un elemens

o 11 &

1la & un ramo orizzontale superiore 1lh. All'sstre-~

mita distale di guest'ultimo, 81 ragoorda un sles

mento pilastriforme verticale 120
Alltelemento plastriforme 12 del clroulto mas
gnetico dell'elettrovalvela, n=lla  realizzazione

illustrata & fissavre un disposivivo indicarore 13.

Tale dispositive reca o contiene informazioni o da-

=
Py
e

vl indicativi dedl valori assunti dal coefficient

del dispositivo misuratore di portata §, in funzio-
e della portata @ del flusso Jdi fluide, Tali in-

Formazioni o

posaonn  corrisponds:

3

di ko2 di ¢ corrispondenti al cerchietti nel grafi-
oo della figuras 4.
A un misuratore di portata avents la caratteris

stica 1llustrata nella figura 4 wiene normalmente

ioiente k

b4y
3]
'_:

gociato un valore nominale Xeoa del coaf

N oY N e e N e e ey e = P R s el )
pari ad asempic a 237, ovvarg pari &l walores medlo

che 11 coeoefficiente k assume nel campo di valorid

19



-

della wortata @ conereso fra 1-2 {/minute = 10
f/minuto.

I1 dispositiveo indicatore 13 un mi~

crochip slettronico di memoria, oppure un tag REID,
oppure anche un semplice codice a barre ¢ un codice
OR.

Per l'attuaszione di un procedimento secondo la
prasente invenzione viene provvisto un dispositivo

di acguisizione, guale guello schematicamente rag

antato e indicato gon 14 nella figura 5, pex

%

acguisire dal dispositive indicatore 13 le informa-s
zionil in essa ocontenute.

I1 gdispositivo di acguisizicone pud essers un

2

lettore di codice & barre o di live QR, o un let~

c
[
<

tore EEFID.
I1 dispogitiveo di acguisizione 14 & collegato a
unfunitd elettronica di elaborazions e oontreollo,

indicata con 15 nella figura 5. Tale unitad pud as-

sere  un‘funita di controlle interna  all'apparato

utilizzatore 2, ad empin l'unitd elettronioa di
controlle del funzionamente delle stazso apparato

utilizeatores

In alternativa, 11 dispositivo di asoguisizione

ta unitd

onlca 15 possono

re anche semplicemente partl di un dispositivoe di-

11
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nisntemaents predisposta per:

- caleolare un valnre nominale

gdel flussoe i fluido

sorgente 1 & 1'apparato
utilizzatore 2, sostanzialmente moltiplicandn 11
numern Gi giri rilevato n gSell'organe girevoles 8
del mizurators di porvata & per 1l valore nominale
Koo Aol coefficiente i proporzionalita k del misu-
ratore dl portata:

Qrom = Kpom © D0

3

- determinare un valore aggiornato Xee., pil agou-
rato, del aoeffiviente di progorziconalivd k del mi-

guratore di portata & ¢he, in base alle informazio-

ni portate dal dispositivo indicatore 13, 2

{#4]
N
H

83

e
[

ciato al valore nominale caloolato Qu. della we

U
[

ta O del flusso o1 fluido:

cve f indica 11 legame funzionale che correla il

coaffigiente di proporzionalitid kX con la portata g,

4 aszgociato al mi-

.

~ calecolare guindl un walcore agglornato

b
s

'_..

-

della portata ¢ di detto flusso di flui-

anzialmente moltiplicande il walore aggior-

del cgoefficiente di proporzionalitd k per

il numero i giri rilevato dell'organo gilr

[
Lad



o3
T
’_n

misuratore di portata &

I1 walore Quee risulta dungue aszai pin
gdel valors Qo ohe verrebbe altrimenti azsunboe ubi-

lizzando semplicemente il walore nominale Xee del

coefficiente di proporzionalita k del misuratore i

]
84

I

a determinazicone pilu accurata della

del flussce di fluldo consente pol un caleoolo acous

rato del woelume di liguidsdo che in un determinato

idraulico HE ¢ viens

alimentato alllapparato utilizs 2
Vol = (a.e ¢ WL
La determinazions di un valors acourato del wvo-

lume Vol gonsente un'’agevole determinazione della

preggsione F, del fluide idraulico erogabte dalla

I1 legame funzionals g fra il wolumeg Vol = la

.

sione di alimentarionse P, & determinablle sulla

basg delle caratberistiche idrauliche geometriche
del componentl del sistema KIS,

La determinazions del valore della pressions i

yrione P del fluido, ovvero

aliment

del fluide che perviens all'elettrovalvola 5, pers

14



methe di derivare una pluralitad di informazioni

utili, sulla wvita utile

3 e del mizuratore di portata &, 11 grado i inta-~

3

samente dei filtri di ingresso 7 dell'elettrovalvos
la 5 & l'eventuale necesgsita di provvedere alla lo-

ro pulibura.

I1 procedimento seoor
¢ sinteticamente illustrato nells figura & sgotto
forma di un diagramma Jdi flusgso, che forma parte

integrante della presente invenzions.

Ry

;

Le informazioni aulla vita o utile residus

&
L1

e ~ofe 3
DXvan

[+7)
i1

delltelettrovalvoela e del misuratore di

e
[

possono essere utili anche pger l'effettuazicne i

3

interventi di assistenza periodios.,

L/

I1 procedimento seconde la presente invenzione

Ry

prazenta dungues evidenti wantaggil.

Nabturalmente, ferme restando 1l principio del

trovato, le e 1 particolari i

realizzazicons  potranno essers amplamente variati

o+
b
83
3
e}
w

rispetio & guanto & gtato descritito e illust

puro titelo di esempic nen limitative, senza per
guesto uscire dall'ambito dell'invenzions come de-s

finita nelle annesse rivendicazioni.

Lilnvenricons & 1in particolare ¢

X far e
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RIVENDICAZIONT

1. Procedimento per la determinazione di  almeno
uria caravteristica di funzionamento variablle {Qaee;
Vol, Fa) di un sistema idraulico {HS) che comprends
una sorgents di fluide idraulico {13},
un apparatce utilizzabcore {2} collegato a detta
sorgente {1} tramite un condotto (3} per ricevere
un flusse i detto fluido, e

un misurabore

sorgente {1} = 1'appar
nire un segnale indicative della portata del f£lusso

dl liguide in debto condotto; 1l misuratore di pors

tata {8} avendn alwmeno un parametro {(k} che wvaria

in funzione della portata del flussoe di fluido,

il procedimento essenadn caratiterizzato dal fat-
to che comprende le gperazioni dis

provvederse in detbto sistema idraulico (HS) un
dispvogitiveo indicatore {13} contenente informazioni

eEE

indicative 4di valori azssuntl da detbo almeno un

e

rametro predeterminato (k) del misura
ta (&), in funziones della portata{Q) del flusso di

Fluideo;

provvedere mezzl 41 acguisizicone {14

& infor

L;

cguisire det

indgicatore {(13); e
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N
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ica o1 funzignamsnto

fterminate

Sk

ravteoristics
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1 sistema idraulico
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re {(13).
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rivendicariorne
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{Be}

cul de
idraulicn erngato da detta

del fluido

wortata (ng¢~‘3
gorgent {1} .
segondn la rivendigariore 1 o 2,
di poartata

3 Procedimento
mlsuratore

1111

ubilizzato
girevao

includente organn

viene
del tipe a turbina un
0oa detto Al 1iw

(&) e
Spesto a

Fluzso

§
le {8) operabivamente es
rlilevatorl {10} attl a fornire se-
seitad di orotas

guide, &
s1 o della welog

trrigi indigaviwvi

gnali ele
revoals

cne di detuo organo gir
secondoe la rivendicazions 3,
1 portata (&) ¢

4, Frogedimento

del misuratore
s 2R T Al

cul detbo
zoefficiente dl
do cohe attrs

di fluido

proporzionalita

el fluszso
di giri {n} de

ta

e 11 nume:
detto misuratore (&) in unfuani
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secondn la rivendicarziones 4,

ornioi zione

predizpoestl per caloclare valorl {(Qrems Qaeel della

Forn gyt oy cper g e
1 SRPPATETQ

B0

utilizeatores

funzione

Al fluide fra la sorgente |

(2} secondn modalita

del numern di ogiri {n}

vato di detto organo glrevole (8) del misuratore i

rortata = di valori di dette efficients di pro-

porzionalita (k)

Forma di tabells
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syaentualmente memorizzati sonto
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re QLS;;
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cando 11 numero
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ionalivd {k}
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valore nominale {{pem) della porta-
luide fra la sorgente {1} =2 1'ap-
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agiri {nYy rilewvato
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valore agglornato (XK. di detto

zionalita {3 in base
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-~ caleclare un valores agglornato della por-

tata {0 di detto flusso
moltiplicands 11 walors

gnefficiente di proporz

wat

di giri rile o]

Procedimento

digazioni

igdraulicn

tive 2lettrovalvolare {5

mente permeittere e

Flusso di fluldo fra la

utilizzavrore (23, in cul

dl fluido, sostanzialmente
aggiornatce {¥X,.) di deite

iona

comprendents

rispetiiv

1ivd (k) per il numero

organg girewvole (8},

gualszsiasi delle riven-

attuazione in un siste~

ingltre un diayp

teet

Der

amente impedire detto

gorgente {1} e 1l'apparato
gdettl mezel eletvronici i

slaborazione {15} sono inoltre predispoesti per ri-
levare un tempn di agertura {(t} di detto disposini-

clettrovalvonlare {5}

I

.

caloo

dl detto fluidoe alimentato all'apparato utilizzatos

{2} in ddetto he
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dizpositivo

P,
i

«

agyicr:

Flusso g1 fluido.

ol

lar

della

P
9
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Y, Procedimentoe gecondn le rivendicasioni 7 o #,

in cul dgevtl merzi eletvttronici di elaborazione {15}

gel fluido idraulice ercgate dalla scrgente (1), in
Ffunzinne del wvalore oaleolato di detvo volums di

Fluide caloolato {Voll.

10. Procedimento

una gualsiasi delles riven~
digazioni pregedenti, in cul detto disposiviveo in-
digatore {13} vowprends un sicrochip di memoria, ©

un tayg REID, oppure un codics & bharre o un godice

11. Procedimenta secondo la rivendicazione 19 e una
delle rivendicazioni 1 a %, in cul detto dispositi-

v indicators (13} & applicato esternamente al mis

i/

12, Digpositive misuratore di portata (6} per 1'u-

tilizeo in un procedimento saconsio una delle riven-

dicarsiconi 1 a 13, caraitterisz

provvisto esternamentes di

13, Dispesitivo elebtrovalvolare (5) per 1lfutilizzo

congdo una dells rivendicarzioni

in un procedimento

3

dal fatto che 2

[
'_k
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]

saternamente i deuwto dispositive indicatore {13},



14, Apparatce utilizzators {2) er lrutilis

5

ai

W

tema ildraulicen (HS) atto a consentirs l'arttuas

zione del procedimento secondo una gualsi

rivendicazioni 1 a 10, caratteriz

& provvisto i detto dispositive indigcators (13},
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PRE-RILEVAMENTO DI ALMENO
UN PARAMETRO CARATTERISTICO
DEL MISURATORE DI PORTATA

|

SCRITTURA DEI VALORI DEL PARAMETRO
CARATTERISTICO DEL MISURATORE DI PORTATA
IN UN DISPOSITIVO INDICATORE

Y

ACQUISIZIONE DEI VALORI
DEL PARAMETRO CARATTERISTICO
PORTATI DAL DISPOSITIVO INDICATORE

SCRITTURA DEI VALORI ACQUISITI
DEL PARAMETRO CARATTERISTICO
IN UNA UNITA Dl ELABORAZIONE

l..(

ACQUISIZIONE DEL SEGNALE
DEL MISURATORE DI PORTATA
DA PARTE DELL'UNITA DI ELABORAZIONE

Y

DETERMINAZIONE DI ALMENO UNA
CARATTERISTICA BDEL SISTEMA IDRAULICO
IN FUNZIONE DEL SEGNALE Dl
PORTATA E DEI VALORI! BEL
PARAMETRO CARATTERISTICO DEL
MISURATORE DI PORTATA

FIG. 6 | -
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