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(64) Zapisovaci astroji s linedrnim motorem

" ReSen{ se tyk4 zapisovacfho dstrojf - __l
s linedrnfm motoret a linedrné pohyblivou
civkou. Podstatou fe¥enf je, %e jeho snimact Rl
ﬁstroaf Je tvokeno optoelektronickyn snfma-
Semi, Rtery je pf¥es &fslicové analogovy pfe-
vodn{k spojen s referendnim vstupem kompa-
raththo zesilovade, a _plodnym zdrojem své-
‘telnych impulsd, uspoiddapym rovnobd%ng&
s drdhou pohybu linedrnd pohyblivé cfvky e
lined¥nfho motoru.
’ FeSenf je s vyhodou moZno vyufft p¥i

konstrukci zapisovadi.
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-Vyndlez se tykd zapisovacfiho ustrojf{ s linedrnfm motorem, tvofeného snimacfm ustrojim,
s pohyblivou &4stf snfmacfho udstrojf spojenym linedrnim motorem s linedrné& pohyblivou
civkou, zapojenou svym prvnim vyvodem na vystup kompara&nfho zesilova&e a svym druhym vyvodem

na zem,

Zapisovac{ udstroj{ podle dosavadnfho stavu techniky byvaji vybaveny snimacfm dstrojim,
tvofenym potenciometrem p¥ipojenym ke zdroji referendnfho nap&tf, jehoZ jezdec je mechanicky
pevnd spojen s linedrnd pohyblivou cfvkou linedrnfho motoru, zatifmco elektricky je spojen
s referen&nfm vstupem kompara&nfho zesilovale.

Komparadni zesilova® srovndvd m&¥ené napétf, p¥ivddéné k nd&mu zpravidla pfes vstupnil
d&li¥, s nap&tim jezdce potenciometru. Rozdil t&chto dvou napétf po zesflenf pohdnf linedrni
motor, jeho# linedrn& pohyblivéd civka pohybuje jezdcem potenciometru. Linedrnf motor se za-
stavi a¥ tehdy, aZ se vyrovnajf nap&tf{ na obou vstupech komparaZnfho zesilovade.

Nevyhodou dosavadnfho stavu je t¥ecf kontakt jezdce potenciometru; ktery je zdrojem
poruch a zkracuje Zivotnost za¥f{zenf{., Jinou nevyhodou je nutnost pracného dostavovédni line-
arity odporové drihy potenciometru, znadny mechanicky odpor vi&i pohybu jezdce potenciometru
a z toho vyplyvajfc{ omezend rychlost zdpisu.

Jsou zndma i zapisovaci Ustroji vybavend infuktivnfmi &i kapacitnimi bezkontaktnfmi
snimadi polohy, nahrazujfcfmi potenciometr, u nichZ je takto odstranén t¥ecf kontakt a z jeho
pouZiti vyplyvajic{ nevyhody.

Nevihodou t&chto Fefenf vEak je zna&nd vyrobni ndrofnost a vysokd cena za¥fzen{, pouZi-
vajfcich kapacitni nebo induktivnf bezkontaktn{ snimade.

Uvedené nevyhody soudasného stavu do znadné miry odstranuje zapisovac{ udstrojf tvo¥ené
snimacim Ustrojfm, s pohyblivou &4stf{ snimacfho dstroji spojenym linedrnim motorem s linedr-~
né pohyblivou civkou, zapojenou svymi vyvody mezl vystup kompara&nfho zesilovale a zem podle
vynélezu, jeho¥ podstatou je, ¥e snimaci dstrojf{ je tvoFeno optoelektronickym snimalem, ktery
je pfes &fslicov® analogovy pFevodnik spojen s referendnim vstupem komparadnfiho zesilovade,

a plo¥nym zdrojem svdtelnych impusld, uspo¥iddanym rovnobé&Zné& s drdhou pohybu linedrn& pohyb-
1livé civky linedrnfho motoru.

V jednom vyhodném provedeni mife pohyblivou &4st snimacfho dstroji tvo¥it optoelektro-
nicky snima&, mechanicky pevn& spojeny s linedrn& pohyblivou cifvkou linedrnfiho motoru a s pf-
sdtkem, zatimco v jiném vyhodném provedenf miiZe pohyblivou &4st snimacfho dstrojf tvofit
ploSeny zdroj sv#telnych impusld, mechanicky pevné spojeny s linedrné pohyblivou civkou line-

drnfho motoru a s pfsdtkem.

V tomto proveden{ miZe byt plodny zdroj svételnych impulsl tvo¥en napifklad ohebnym
pdsem, opatfenym alespon dvéma Fadami st¥fdajfcfch se prisvitnych a neprdsvitnych plosek.
V jiném p¥fkladném provedeni je vyhodné, je-1li plo¥ny zdroj sv&telnych impuls8 tvofen sv&tlo-
vodem, jeho%? &elnf plocha je opatfena alespoil dvEma Fadami st¥idajfcfch se prisvitnych plofek
a neprisvitnych plosek.

Vyhodné dfle je, je-li optoelektronicky snima& tvofen zapojenim alespor dvou fotodiod
nebo zapojenim alesporl dvou fototranzistord nebo zapojenim alespor dvou fotoodpor@i. Opto-
elektronicky snfmal miZfe byt ve vyhodném provedeni opat¥en clonou o rozm&rech odpovidajfcich
rozmérim prisvitnych ploSek.

Vyhody zapisovactho dstrojf{ podle vyndlezu spo&ivajf zejména ve vySE3{ Zivotnosti a bez-
poruchovém provozu snimacfho ¥stroji,moZnosti dosaZfenf v&t3{ rychlosti zdpisu, vyrobni ne-
ndro&nosti a relatiyvné nfzké cené& celého za¥flzeni.
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- Vyndlez bude ddle podrobn&ji popsdn podle p¥iloZenych vykrest, kde na obr. 1.je sche~
maticky znézornéno.bf(kladné provedeni zapisovacrfho dstrojf podle vyndlezu, na obr. 2
je znézornéno p¥fkladné provedenf svétlovodu snfmacfho dstrojf podle vyndlezu, na obr. 3 je
zndzorndn detail dal¥fho p¥fkladného provedeni zapisovaciho dstroji s ploSnym- zdrojem
svételnich‘iﬁpulsﬁ provedenym formou ohebného pdsu a na obr. 4 jsou zndzorn&ny v detailu
dv& fady st¥fdajfcfch.se prisvitnych a neprisvitnych plosSek.

Na obr. 1 je scbematiéky zndzorndno p¥ikladné provedeni zapisovacfho dstroji podle vy-
ndlezu. Zapisovaci dstrojf podle vyndlezu je opatfeno bezkontaktnim snimafem, tvofenym plos-
nym zdrojem 1 svételpfch impulsd a optoelektronickym snimalem 2.

Plo&ny zdroj 1 sv&telnych impulst je v tomto p¥fpad& tvofen svételnym zdrojem 3
a sv&tlovodem 4, jehoZ Celn{ plocha je opatfena dvéma fadami st¥fdajicfich se prdsvitnych
plo$ek 5 a neprisvitngch plofek 6.

Optoelektronicky snima& 2 je mechanicky pevné spojen s line&rn& pohyblivou civkou 7
linedrnfho motoru 8 a s pfsdtkem 9. Celn{ plocha sv&tlovodu 4 je uspofdddna rovnob&Zné& s drd-
hou pohybu linedrn& pohyblivé civky 7 linedrnfho motoru 8.

Optoelektronicky snfma& 2 je tvofen v pffkladném provedeni podle obr. 1 zapojenim dvou
fototranzistord 10 a p¥ed n&j pfedfazenou clonou 11. Linedrn& pohyblivd civka 7 linedrnfho
motoru 8 je svymi vyvody zapoﬁené mezi zemnf svorku a v§stup komparadniho zesilovae 12,

k jeho# referenénimu vstupu je pfés &{slicové analogovy p¥evodnik 13 piipojen vystup opto-
elektronického snimade a k jeho¥ vstupu normovaného napétf je pfes vstupnf d&li¢ 14 p¥ipoje-
na svorka 15 méfeného nap&ti.

Na obr. 2 je zndzrondno pffkladné provedeni sv&tlovodu 4 snimaciho Ustroji podle vynéd-
lezu. Sv&tlovod 4 je na své Celnf stran& opatfen dvéma Fadami st¥fdajlcich se prlisvitnych
plo3ek 5 a neprisvitnych plosek 6, které jsou v detailu zndzorn&ny i na obr. 4.

Na obr. 3 je inézornén detail dal¥fho p¥fkladného provedeni zapisovacfho Ustrojf, kde
zdroj sv&telnych impulsd je vytvofen ohebnym pdsem 16, provedenym jako nekone&ny bés, nap¥is
klad celuloidovy, napjaty mezi dvé voln& otodnétkladky 17 mezi nimi¥ je umistén svételny
zdroj 3, pfilem# ohebny pds 16 je mechanicky spojen s linedrnd pohyblivou civkou 7 linedrniho

motoru 8.

Ohebny éés 16 je opatfen alespoii dvéma fadami st¥{dajfcich se prisvitnych ploSek 6,

které jsou v detailu zndzornény na obr. 4.

Vv &innosti se.na svorku 15 p¥ikl4d4 m&fené nap&tf, které po dpravé ystupnim dé&lifem 14
pEichdz{ na vstup normovaného nap&t{ kompara&nfho zesilovade 12. Rozdil nap&t{, pfichdzeji~
cfch na referendni vstup a vstup normovaného nap&ti kompara&nfho zesilovafe 12 je komparad-
nim zesilovaZem 12 zesflen a pohdni linedrnf motor 8, ktery pohybuje line4rné pohybliyou
civkou 7 s optoelektronickym snimagem 2 podél plofného zdroje 1 svételnych impulst.

Obtoelektronicky snima& 2, ktery je pfi pohybu podél plo¥ného zdxoje' 1 sy&telnych impul-
s8 impulsnd osvétlovén svétlem ze svdtlovodu 4 pEes priisvitné plo¥ky 5, méni tyto sy&telné
impulsy na impulsy elektrické, které se pak v &fslicové analogovém p¥evodnfku 13 piemé&ni
na analogové napétf, pfivédéné na referendni vstup kompara&niho zesilovale 12.

pP¥itom se s vyhodou jedna ¥ada prisvitnych plosSek 5, pterufovanych neprisvitngmi ploé_
kami 6, pouXfv4 pfi pohybu optoelektronického snimade 2 ve sméru narlstdnf napéti, kdy se
elektrické impulsy k obsahu paméti 8f{slicové analogového p¥evodniku 13 pEigftaji, zatimco
druhd fada prisvitnych ploSek 5, pferuSovanych nepriisvitnymi plofkami- 6, se pou¥ivd p¥i
pohybu optoelektronického snimade 2 ve sméru sniZovdnf napétif, kdy se elektrické impulsy
z optoelektronického snfmafe 2 od obsahu pamdti %fslicovd analogového pfeyodnfku-13 ode&ftajf.
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Pohybem optoelektronického snimade 2 podél plo¥ného zdroje 1 své&telnych impulsd tak
doch4zf k vyrovndvdni potencifld na referen&nim vstupu a vstupu normovaného nap&t{ komparad-

niho zesilovade 12.

Nesta&f-11 na vyrovndnl t&chto nap&tf rozsah ploZného zdroje ) sv&telnych iméuslﬂ, je
t¥eba znémym zpisobem upravit nap&t{ na vstupu normovaného nap&tf kompara&niho zesilovale

12 vstupnfm d&lilem 14.

Jakmile dojde k vyrovndn{ potencidld na obou vstupech kompara&niho zesilovaée‘i&,
linedrn{ motor 8 zastavi. V celém procesu vyrovndn{ t&chto potencidld lze p¥itom pohyb line-
drn& pohyblivé civky 7 linedrnfho motoru 8 zaznamendvat pisdtkem 9 na zdznamové medium 18.

7 hlediska funkce je pfitom lhostejné, pohybuje-li linedrné& pohyblivd civka 7 obtoelek-
tronickym snimadem 2 p¥i nepohyblivém plo¥ném zdroji 1 sv&telnych impulsd, jak je tomu
u pfikladného provedeni z obr. 1, nebo pohybuje-1li line&rn& pohyblivd civka 7 ploZnym zdro-
jem 1 svitelnych impulsd p¥i nepohyblivém optoelektronickém snfmagi 2, jak je tomu u p¥f-
kladného provedenf podle obr. 3.

vyndlez je s vyhodou mo¥no vyu¥ft p¥i konstrukci zapisovadd.

PREDMET VYNALEGZU

1. Zzapisovacf{ dstroj{ s linedrnim motorem, tvofené snimacfm Ustrojim, s pohyblivou &4sti:
snfmacfho dstrojf spojenym linedrnim motorem s linedrné& pohyblivou civkou, zabojenou syymi
vyvody mezi vystup komparadnfho zesilova¥e a zem, vyznadujici se tim, %e snimaci dstrojf
je tvoreno optoelektronickym snimadem /2/, ktery je pfes &fslicov& analogovy pEevodnik /13/
spojen s referendnfm vstupem kompara&nfho zesilovade /12/, a plo3nym zdrojem /1/ svételnych
impusld, uspo¥ddanym rovnob&?ng& s drdhou pohybu linedrn& pohyblivé civky /7/ linedrniho

motoru /8/.

2. Zapisovaci dstrojf podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze optoelektronicky snimaZ /2/
je mechanicky pevnd spojen s linedrn& pohyblivou civkou /7/ linedrnfho motoru /8/ a s pilsdt-
kem /9/.

3. Zapisovaci dstrojf podle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e plo¥ny zdxoj /1/ sv&telnych
impuls® je mechanicky pevné spojeny s linedrn& pohyblivou cfvkou /7/ linedrnfho motoru /8/
a s pisdtkem /9/.

4. Zapisovac{i uUstroji podle bodu 3, vyznadujfci se tfm, %e plo¥ny zdroj /1/ sv&telnych
impulst je tvofen ohebnym pdsem /16/, opatfenym alespori dv&ma Yadami stifdajfcich se prisvit-
nych plofek /5/ a neprisvitnych plofek /6/, pfiemZ ohebny pds /16/ je nataZen mezi dvéma

volné otodnymi kladkami /17/, mezi nimi% je umistén sv&teiny zdroj /3/.

5. zapisovaci dstrojf podle bodd 1 a¥ 3, vyznadujfici se tim, Ze plo¥ny zdroj [/1/ syétel-
nych impulsd je tvofen sv&tlovodem /4/, jehoZ Eelni plocha je opatfena alespoil dvéma Xadami
st¥fdajfcfch se prisvitnych plogek /5/ a nepriisvitnych ploSek /6/.

6. zapisovaci{ dstroji podle bodd 1 a¥ 5, vyznadujfci se tim, Ze optoelektronicky snimad

/2/ je tvofen zapojenim alespon dvou fotodiod.



5 247636

7. Zapisovaci ustroj{ podle bodh 1 a¥ 5, vyznadujfc{ se tim, Ze optoelektronicky
snimad /2/ je tvofen zapojenfm alespon dvou fototranzistord /10/.

8. zapisovaci dstrojf podle bodld 1 aZ 5, vyznadujfc{ se tim, ¥e optoelektronicky snimad

/2/ je tvofen zapojenfm alespon dvou fotoodporil.

9. zapisovacf dstrojf podle bodl 1 aZ 8, vyznadujfc{ se tim, ¥e optoelektronicky snima&
/2/ je opatfen oclonou /11/ s rozm&ry otvoru srovnatelnymi s rozméry prisvitnych ploSek /5/.

2 vykresy
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