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Anordning fOr féstning av tvé skrov med varandra

Timin keksinn®n kohteena on laite kahden vedessd liikkuvan
rungon liittdmiseksi toisiinsa. Kysymyksessd on erityisesti
laite, joka koostuu puomeista, ja jonka avulla voidaan liittdd
esimerkiksi moottorirunko ja lastirunko toisiinsa. Keksinndn
mukaisella laitteella voidaan runkojen vdlisid liikkeitd
tasoittaa, samoin kuin myds runkojen syvdykset toistensa suh-
teen sdilyttdd tai tarvittaessa niitid muuttaa sekd mah-

dollistaa, haluttaessa, runkojen ohjaaminen toistensa suhteen.

Tavallisimpia tekniikan tason tuntemia ratkaisuja ovat Jjoko
yhdelld tai useammalla puomilla varustetut laitteet, joiden
avulla saavutetaan tavallisesti vain kiinted, kahden rungon
vdlinen, liittyminen. Mainitut puomit ovat normaalitapauksessa
samassa tasossa, mistd seuraa, ettd rungon liike vdlittyy toi-
seen runkoon vain tietyssd suunnassa. Tavanomaisimpia tekniikan
tason tuntemia ratkaisuja ovat sellaiset joissa puomien nivel-
tyminen runkoon tapahtuu vaakasuoran akselitapin vdlityksella,

tai mahdollisesti ratkaisussa k&dytetddn my®s palloniveliad.



60835

Kuten jo edellisestd kdvi ilmi, on tekniikan tason tuntemilla
laitteilla haittapuolena, ettd niiden avulla voidaan kahden
rungon védliset liikkeet kytked toisiinsa vain hyvin rajoitetussa
mddrin, tavallisesti vain yhdessi suunnassa. Mainittujen lait-
teiden haittapuolena voidaan my®s pitidi sitid, ettd niiden awvulla
el runkojen vdlistd syvdystd voida sd&tdi millidn tavalla, eiki
myoskddn toisella rungolla tapahtuva toisen rungon ohjaus ole
aina mahdollista.

Tédmédn keksinndn tarkoituksena on ratkaista puutteellisuudet,

jotka vaivaavat tekniikan tasoa. Tarkoituksena on erityisesti
luoda laite, jonka avulla runkojen liikkeitd toistensa suhteen
tasoitetaan. Keksinndn mukaisella laitteella on myds mahdollis-
ta sddtdd runkojen vdlinen syvdysero tietyn suuruiseksi ja sii-
lyttdd se sdddetyssd arvossa tai haluttaessa myds syvdyseroa muut-~-
taa. Lisdksi on keksinndn mukaisen laitteen tarkoituksena saada

aikaan hallittu ohjausvaikutus.
Keksinndlle on tunnusomaista, mitd wvaatimuksissa esitetdin.

Keksint8&d kuvataan tarkemmin viittaamalla seuraaviin piirustuk-

siin, joissa

kuvio 1 esittdd erdstd laitteen edullista suoritusmuotoa sivuku-
vana,

kuvio 2 esittdd samaa laitetta pHdidltHdpdin katsottuna,

kuvio 3 esittdd edellistd laitetta katsottuna runkojen pituus-
akselia pitkin, ja

kuvio 4 esittdd kaaviomaisena sivukuvana laitteen kdyttdytymistad

aallokossa runkojen ollessa kolmessa eri syvdysasemassa.

Laitteistoon kuuluu edullisesti nelji puomia 1, 2, 3 ja 4, jos-
kin kolmepuominen laitteisto on kdyttdkelpoinen. Puomit muodos-
tavat, sivustapdin katsottuna, kiinnityspisteittensid muodosta-
man nelikulmion ldvistdjdt. Toisen ldvistdjin muodostavat puomit
1 ja 2, jotka ovat yhdensuuntaisia ja toisen ldvistijin puomit

3 ja 4, jotka my&s ovat yhdensuuntaisia. Tidssd edullisessa suo-
ritusmuodossa on puomit 3 ja 4 varustettu pident#dmisen ja lyhen-
tdmisen mahdollistavilla laitteilla, jotka ovat edullisesti kak-

sitoimisia hydraulisylintereiti. Puomit 3 ja 4 on kiinnitetty
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toisesta piddstdidn runkoon 5 kiinteiden korvallisten 7 avulla ja
toisesta pddstddn runkoon 6 vaakasuoran palkin 12 avulla. Puo-
mit 1 ja 2 ovat puolestaan kiinnitetyt runkoon 5 vaakasuoran
palkin 8 avulla ja runkoon 6 vaakasuoran palkin 9 avulla.

Kaikki vaakasuorat palkit 8, 9 ja 12 on nivelletty runkoihin
pystysuoran akselitapin avulla. Laitteistoon kuuluu myds eli-
met 10, joiden avulla runkojen ohjausvaikutus saadaan aikaan.
Elimet 10 ovat edullisesti kaksitoimisia hydraulisylintereitd,
joskin my&s yksitoiminen hydraulisylinteri tai muu vastaava laite
on tarkoitukseen sopiva. Puomeissa 1 ja 2 on lisdksi numerolla
11 merkitty kohta, joka sallii puomin pdiden kiertymisen toisten-
sa suhteen. T#llainen kiertymisen mahdollistava laite on esi-

merkiksi leikarityyppinen, merenkulussa tunnettu laite.

Laite toimii seuraavasti: Jos laitteen avulla on liitetty toi-
siinsa kaksi runkoa, joista runko 6 on edullisesti moottorirunko
ja runko 5 lastirunko, tapahtuu runkojen vdlisessd syvidyksessa
muutoksia, kun lastirunkoa kuormataan. T&1l186in puomit 3 Jja 4
asetetaan pidentdmisen ja lyhentd@misen mahdollistavien laitteit-
tensa avulla mukailemaan runkojen syvdyksien muutoksia. Kun
kuormaaminen on suoritettu loppuun, jdykistetddn puomit 3 ja 4
asemaan, missid rungot 5 ja 6 ovat toistensa suhteen ldhes jan-
nityksettémdssid tilassa. T&mdn jdlkeen voidaan moottorirungolla
6 tydntdd, tai vastaavasti vetdd, runkoa 5 haluttuun paikkaan.
Ohjausvaikutus saadaan aikaan siten, ettd toista elimistd 10 pi-
dennetdidn ja toista vastaavasti lyhennetd&n, jolloin runkojen
pituusakselien suunta muuttuu. Koska puomit ovat sivusta kat-
sottuna ristissd, ovat runkojen liikkeet n&din tdysin kytketyt
toisiinsa. Kytkeminen tarkoittaa tdssd tapauksessa sitd, ettd
aallokon runkoihin aiheuttamat liikkeet tasoittuvat keksinnén
mukaisen laitteiston avulla. Aallokon runkoihin aiheuttamia
liikkeitd on havainnollistettu kuviossa 4. On luonnollisesti
selvdd, ettd runkojen kallistumat toistensa suhteen sallitaan
laitteiston avulla. Tdstd syystd palkit 8, 9 ja 12 kallistuvat
runkojen mukana ja puomit mydtdilevat kallistumista eli elimet

11 sallivat puomien pdiden kiertymisen toistensa suhteen.

Laitteistosta on mahdollista kdyttdd useampiakin muunnelmia.
Erds tdllainen muunnelma on sellainen, jossa kaikki puomit 1-4

ovat pituutensa suhteen s#dddettdvid. Té&amd merkitsee edullisesti
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sitd, ettd kaikissa puomeissa on hydraulisylinterit. T&11l8in
voidaan runkojen etdisyyttd toistensa suhteen haluttaessa sdi-
tdd, mistd saattaa olla tiettyd etua merenkdynnissd. Periaat-
teessa laitteistoa voidaan mySs kdyttdd ilman ohjausvaikutusta,
jolloin elimet 10 ovat tarpeettomia ja jolloin puomit 1 ja 2

on kiinnitetty runkoon 6 kiinteiden korvallisten avulla. Puo-
mien pituuden sddtdmiseen ei suinkaan v&lttim&ttd tarvita hyd-
raulisylintereitd, vaan myds tavalliset kierteistetyt kdsikdyt-

toiset laitteet kdyvdt pituuden siitdmiseen hyvin.

Kdytdnndn tydssd on edullista ettd suurin osa laitteiston eri
Osista on kytketty moottorirunkoon. T&118in tapahtuu runkojen
kytkeminen toisiinsa edullisesti siten, ettd moottorirunko sii-
hen kytkettyine laitteistoineen tuodaan lastirungon ldhelle

ja kytketddn siihen. Moottorirungossa 6 tdytyy luonnollisesti
olla elimet, joiden avulla koko laitteistoa kannatetaan tietyssi
asennossa silloin, kun laitteisto ei ole kytkettynd toiseen
runkoon. Laitteistoa voidaan kdyttdd my8s siten, ettd yhteen
moottorirunkoon on kytketty useita lastirunkoja, jolloin jokai-

sen rungon v&dlilld on erillinen keksinn®n mukainen laitteisto.
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Patenttivaatimukset

1. Laite kahden vedessd liikkuvan rungon, joista toinen on
tavallisesti moottorirunko ja toinen lastirunko, liittdmiseksi
yhteen, kdsittden kaksi puomia (1, 2), jotka on kiinnitetty run-
koihin (5, 6) edullisesti poikkipalkkien (8, 9) avulla ja mah-
dollisesti ohjauslaitteet (10) runkojen kddntdmiseksi toisten-
sa suhteen vaakatasossa, t unnet tu siitd, ettd laite ka-
sittdd vield ainakin yhden lisdpuomin, edullisesti lisdpuomipa-
rin (3, 4), joka sijaitsee puomien (1, 2) suhteen siten, ettd
puomiparit (1, 2; 3, 4) muodostavat, sivusta katsottuna, kiin-

nityspisteittensd muodostaman nelikulmion l&vistdjét.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t un ne t t u
siitd, ettd puomeista vdhintdidn kaksi (esimerkiksi 3 ja 4)

ovat pituutensa suhteen sdddettdvid (syvdyssddtd).

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen:  laite, tunnet tu

siitd, ettd siind on neljd puomia.

4. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, tunnet tu siita,
ettd kaikki puomeista (1, 2, 3, 4) ovat pituudeltaan s&daddet-

tavia.

5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd puomien pituuden s&ddtadminen,
samoin kuin mahdollinen ohjauskin toteutetaan hydraulisylin-

tereiden avulla.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, t unne t tu

siitd, ettd hydraulisylinterit ovat kaksitoimisia.

7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd puomeista (1, 2, 3, 4) ulommai-
set (1, 2) ovat keskenddn ja keskimmdiset (3, 4) keskenddan
yhdensuuntaisia silloin, kun rungot (5, 6) ovat kiertymattd-

madssd tilassa toistensa suhteen.



Patentkrav

1. Anordning f&r fidstande av tv& i vatten rérliga skrov, varav det
ena &r vanligen ett motorskrov och det andra ett lastskrov, till varardra,
innefattande tvad bommar (1, 2), vilka &r fistade till skroven
(5, 6) fordelaktigt med hjdlp av tvirbalkar (8, 9), och eventuellt
styranordningar (10) f&r att vrida skroven i f&rhillande till
varandra i horisontalplanet, k annetecknad av att an-
ordningen ytterligare innefattar &tminstone en tilldggsbom, f&r-
delaktigt ett par tillidggsbommar (3, 4), vilka dr s& belidgna i
férhallande till bommarna (1, 2), att bomparen (1, 2; 3, 4)
bildar, sett i sidled, diagonaler i fyrhdrningen bildats av sina
fdstpunkter.

2. Anordning enligt patentkravet 1, Kk annetecknad
av att &tminstone tv& av bommarna (till exempel 3 och 4) Hir

reglerbara i forh&llande till sin ldngd (djupgéngsregleringen) .

3. Anordning enligt pantentkravet 1, k S nnetecknad

av att den innefattar fyra bommar.

4. Anordning enligt patentkravet 2, k & nneteckn a d
av att alla bommarna (1, 2, 3, 4) A4r reglerbara i fdrh&llande

till sin l&dngd.

5. Anordning enligt ndgot av fdregdende patentkrav, k & n -
netecknad av att regleringen av bommarnas ldngd, lika-
s& den eventuella styrningen f6rverkligas med hjdlp av hydraul-

cylindrar.

6. Anordning enligt patentkravet 5, k 4 nnetecknad
av att hydraulcylindrarna &r dubbelverkande.

7. Anordning enligt ndgot av f&regdende patentkrav, k & n -
netecknad av att de yttre bommarna (1, 2) &r inbdrdes
parallella och de centrala bommarna (3, 4) &r inbdrdes paral-
lella, ndr skroven (5, 6) 4r i ett icke-vridet tillstand i

férhdllande till varandra.

Viitejulkaisuja-Anfdrda publikationer
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