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{54) Kuchyiisky strojek

1 2

Kuchytisky strojek zvla$§té na Fezéni, mi-
chédni, hnéteni nebo mixovéni s pracovinim
hi¥idelem (5), jehoZ alespoil jedno Sroubové

kolo (14) je v zé&béru s alespoil dv&ma 3rou-
by (15), pohdné&nymi elektromotorem (18],
kteréZto Sroubové prevody prenéseji spolec-
né& Zadany kroutici moment na pracovni hfi-

del (5).
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Pfedmé&tem vyndlezu je kuchytisky stro-
jek, zejména na Fezéani, michédni, hn&teni ne-
bo mixovédni, s pracovnim h¥idelem elektric-
Ky pohdnénym Sroubovym pfevodem.

Zn&dmé Kkuchyiiské strojky tohoto druhu
maji hnaci motor, ktery pohdni pracovni hii-
del pii vykonu, napiiklad 400 W, a 1500 aZ
3000 ot/min. U vicet&elovych kuchyiiskych
strojkii stdvd navic poZadavek, aby pracov-
ni h¥idel dod4val v jednotlivych p¥ipadech
pouziti nejvy8s§i potFebny kroutici moment,
ktery v zdvislosti na a&elu pouZiti, napiiklad
pri zpracovdni masa, popfipad& t&sta, roz-
méliiovani zeleniny a podobné, miZe byt
znatné vysoky.

Jako hnacich motordi se u téchto kuchyii-
skych strojk@i dosud pouZivd jednofdzovych
kondenzdtorovych motordi, nebo motord uni-
verzdlnich.

Jednofdzové kondenzitorové elektromoto-

ry maji vyhodu vhodnych otédfek. Nepotfe- -

buji prevodili dopomala a mohou plisobit p¥i-
mo na pracovni hiidel. Motory tohoto dru-
hu maji v8ak pro kuchyiiské strojky neZ4-
douci velkou vahu, potFebuji velky prostor
a majl maly rozb&8hovy moment, coZ méi v
disledku startovaci potiZe, které lze pieko-
nat jen elektromotory pfedimenzovanymi,
nebo elektromotory komplexni konstrukce,
coZ vSe je spojeno s vysokymi néklady.

Naproti tomu lze pouZit univerzdlnich
elektromotor(, aviak jenom s pievody zvét-
Sujicimi potfebny prostor, napfiklad prevody
Sroubovymi, Femenovymi nebo ozubenymi,
jelikoZ jejich otd€ky jsou vysoké, napfiklad
15000 aZ 30000 ot/min. U zndmych kuchyii-
skych strojkd je tedy univerzdlni elektro-
motor usporddén vedle pracovni nddoby ve
zv1a8tni sk¥ini, coZ je z formélnich davodf
nezddouci. Kromé& toho vyZaduji univerzil-
ni elektromotory pouZiti nékladnych loZi-
sek, napriklad kuli¢kovych, ponévadZ pre-
vody vytvalreji vysoké jednostranné tlaky,
jak na hfidel elektromotoru, tak na pracov-
ni hiidel a s nim spojené &leny pfevodu, Pri
pouZiti Sroubovych prevodil, z prostorovych
a cenovych dfivodli vytvofenych z umé&lé
hmoty, pristupuje navic jes$t& okolnost, Ze
1ze prendSet vyZadované kroutici momenty
jen za pouZiti neZddan& velkych 3roubovych
kol. )

Ukolem vynélezu je opatfFit kuchyfisky
strojek popsaného druhu pohonem, ktery by
umoZnil sevienou prostorové dspornou kon-
strukci a pfi pouZiti Sroubovych pFevodi
malych rozmérd vytvorenych z umélé hmo-
ty, by pienaSel pomé&rné velké kroutici ma-
menty a ktery by bylo lze levn& vyrébét.

Ukol byl podle vynélezu vyfeSen pro ku-
chyiisky strojek zv14§t& na kréjeni, michéni,
hnéteni nebo mixovani s motorovou skiini,
v niZ jsou uloZeny alespoil dva elektromoto-
ry, opatfené Srouby v zdbéru se Sroubovym
kolem, déle se snimatelnou a nasazovatel-
nou pracovni nédobou na motorovou skiifi
a pracovnim hiidelem, jehoZ dolni Gsek je
uloZen ototn& v motorové sk¥ini a horni
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Gsek prochézejici motorovou skfini do pra-
covni nddoby slouZi k p¥ipojeni pracovniho
néastroje tak, Ze Sroubové kolo je tvoFeno
¢elnim kolem z umélé hmoty se Sikmym ozu-
benim, upevné&nym na dolnim konci dolniho
dseku pracovniho hiidele.

Déle podle vynélezu 3rouby pro zdbér se
Sroubovym kolem jsou vii¢i pracovnimu hii-
deli uspofadany soumeérné.

RovnéZ podle vyndlezu md. kuchylisky
strojek upraveny dva $rouby s osdami uspo-
Fddanymi do tvaru pismene V. - :

Podle dal8iho vyznaku vyndlezu je 3rou-
bové kolo s pracovnim hfidelem spojeno
spojkou krouticiho momentu.

Podle je$t¥ dalSiho vyznaku vyndlezu je
pracovni hi¥idel duty, na pracovni nddobu
je nasaditelné zajistitelné viko a v motorové
skfini je uspofaddn bezpelnostni spinad,
pfi¢emZ v dutém pracovnim hiideli je uspo-
Faddno zdvihdtko k ovlddani bezpecnostni- -
ho spinade a na dolni stran& vika je uspo-
F4dén spinaci kolik k ovlddani zdvihéatka.

Daldim vyznakem vynélezu je, Ze pracov-
ni nddoba je vytvoFena a uspofddéna otoc-
né soumérnd viaci pracovnimu hiideli a ma
upraveny bajonetové uzivéry pro uzdvoro-
vani pracovni niddoby na motorové skiini
alespoii ve dvou polohéch.

Jesté -dal¥im vyznakem -vyndlezu je, Ze .
viko pracovni nddoby je vytvoreno a upra-
veno oto¢né soumérné viéi pracovnimu hii-
deli a mé usporfddény bajonetové uzavéry k
uzdvorovani vika na pracovni nadobg& ale-
spoil ve dvou polohéch.

Déle podle vyndlezu je zdvihdtko opfeno
o tla&nou Sroubovou pruZinu.

Kone&né podle vyndlezu je na volném
konci pracovniho hiidele uspofddana kulig-
ka, dosedajici na vstupni otvor pracovniho
hiidele prichodu spinaciho koliku.

ReSeni podle vyndlezu méa Fadu vyhod.
Zv1asté vyhodnd je pri pouZiti Sroubovych
prfevodlt moZnost pouZiti levnych Sroubl a
Sroubovych kol. Modul téchto konstruké-
nich #4sti maZe byt v podstaté mensi neZ by
odpovidalo Zd&danému krouticimu momentu.
Déle lze pouZit univerzdlnich elektromoto-
rit ploché konstrukce, krdtkych a plochych,
které lze umistit ve sk¥ini uspoidadané pod
pracovni nédobou, jelikoZ kaZdy z elektro-
motord piejima jen €4&st potifebného vykonu.

Dal3i vyhodou tohoto uspofddéani je moZ-
nost sniZeni vySky uloZeni pracovni nadoby,
neZ by bylomoZné p¥i pouZiti jediného elek-
tromotoru, ¢imZ se soudasné sniZi t&Zisté
celého kuchyiiského strojku, docili se zvy-
Sené stability a zaru¢i velkd pracovni jisto-
ta. Kromé& toho l1ze vytvofit motorovou sk¥iii
tak malou, Ze jeji vné&j8i obrys odpovidd
prakticky obrysu pracovni médoby, coZ je
z formélnich divodd Zédouct. ]

Vyndlez bude v dalSim' popsdn na piikla-
du provedeni ve vztahu k pfipojenym v§-
krestim, na nichZ zna¢i: obr. 1 nédrysny po-

Y

hled na motorovou skFiil kuchyiiského stroj-
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ku podle vyndlezu, obr. 2 aZ 4 d{asteCné
zvétSené svislé narysné TFezy kuchyliskym
strojkemr z obr. 1 s nasazenou pracovii na-
dobou a vikem. Obr. 5 pldorysny pohled na
kuchyiisky strojek podle obr. 3 ve zvétde-
ném méritku, obr. 6, 7 schematické bokorys-
né pohledy na bajonetové uzdvéry k zaj's-
téni vika na pracovni nadobé, pripadné k
zajiSténi pracovni nadoby na motorové <kii-
ni, ve zvétSeném méfitku, obr. 8, 9 narysné
Castedné fezy rovinami VIII—VII, pFipzdné
IX—IX z cobr. 6, 7 ve zvétSeném mélitku a
obr. 10 schematicky plidorysny Castetny Fez
ve vysi os Sroubovych pievodd, dalSsim pro-
vedenim kuchyiiského strojku podle vyna-
lezu.

Vykresy zndzoriiuji kuchyrisky strojek pro
Upravu peoZivatin ve tvaru ,potravinového
robota’ vhodny ke krajeni, hn&teni, micha-
ni, loupédni, dé&leni, mixovani a podobné,
ritiznych poZivatin, ktery lze proto oznalit
jako univerzalni kuchyiisky strojek. Kuchyii-
sky strojek sestdvd z motorové skPing 1,
na jejiz zaZenou horni €ast 2 lze nasadit
pracovii nadobu 3. Horni ¢ast 2 méa ve sired-
ni &asti otvor, na néjz se nasadi ze dna
pracovni néadoby do jejiho vnitintho prosto-
ru vyénivajici valcovy ndstavec 4. V moto-
rové sk¥ini 1 je oto¢né uloZen pracovni hii-
del 5, prochézejici otvorem horni Césti 2
a valcovym néstavcem 4, jehoZ konec vy&ni-
vajici z valcového néstavce 4 slouZi jako

nasadec 6 spojkového &lenu 7 pracovniho

nastroje 8 kuchyitiského strojku. Na horni
tast pracovni nadoby 3 lze nasadit viko 9
s plnicim trychtyfem 10 uzavicatelnym zat-
kou 11. Po strané pracovni nddoby 3 je upra-
vena rukojet 12.

Na dolnim konei pracovniho hridele 5
je podle obr. 2 aZ 5 upevnéno Sroubové kolo
14, vytvofené z cenovych dbvodd jako Celni
kolo se Sikmym ozubenim z umé&lé hmoty.
S timto Sroubovym kolem 14 jsou pedle obr.
5 v zab&ru dva Srouby 15, vytvoiené na
koncich kazdého z hiidetl 16 elektromotoru
18. Hridele 16 elektromotort 18 jsou otoCné
uloZeny v loZiskdch 17 upevnénych na ne-
znazornéném ramu motorové skiiné 1. Me-
zi loZisky 17 jsou na hfidelich 16 elekiro-
metortt 18 upevnény ototné Zasti vidy jed-
noho elektromtoru 18 s civkou 19. Zminéné
elektromotory 18 jsou vyznafeny jen sche-
maticky a jsou tvoleny univerzalnimi elek-
tromotory prostorové seviené konstrukce,
ploché a kratké. Na hfidelich 16 elekiromo-
tortt 18 jsou upevnény po jednom vétraky
20.

Podle obr. 5 tvoii oba Srouby 15 a Srou-
bové kolo 14 ob&ma spoletné pohdnéné, po
jednom 3Sroubovém ndhonu, spojeném jed-
nak s pracovnim hi‘idelem 5 a jednak s obé-
ma hnacimi elektromotory 18. Osy obou
Sroubli 15 leZi ve spoletné roviné a jsou
vzéjemné rovnob&Zné, takZe zabiraji se Srou-
bovym kolem 14 v protilehlych mistech. V
diisledku tohoto soumérného uspofadani
viidi pracovnimu hiideli 5 jsou wosové sily

G

vznikajici p¥i provozu a na néj plsobici,

zruSeny, ptipadné neutralizovdny, takZe pra-

covni hiidel 5 nemusi byt nakladné uloZen
v motorové skini 1 na kuli€kovych loZis-
kéach.

JelikoZ jsou podle vyndlezu usporadéany
dva Sroubové prevady, sestévajici ze dvou
Sroubtt 15 a jednoho Sroubového kala 14,
pohédnéné dvéma elektromotory 18, pifendsi
se Z&dany kroutic! moment na pracovni hii-
del 5 dvéma jedmotkami, které v disledku
shodného konstruk&niho uspofédédni pfenasi
jen polavinu Zédaného krouticiho momentu.
TotéZz plati o potfebuném thrnném jmenovi-
tém vykonu vytvdfeném dvéma elektromo-
tory, naptiklad univerzdlnimi elektromaoto-
ry o poloviénim jmenovitém vykonu. V di-
sledku toho lze jednak usporéadat Sroubové
kolo 14 o poméné malém modulu, jelikoZ
zuby Sroubového kola 14 jsou na dvou preo- .
titehiych mistech, jak pii bé€Zném provezu,
tak v plipadé nablokovani pracovniho hii- -
dele 5, pouze poloviéné zatiZeny, neZ by to-
mu bylo pFl pouZiti jediného Sroubového
prevodu. '

Kromé& toho mé konstrukce pohonu podle
vynalezu v diisledku, Ze kazdy z elektromo-
tortt 18 vzhledem k poloviénimu vykonu mit-
Ze byt vytvofen podstatn€ mensi a plo3si. -

Sroubové kolo 14 je spojeno s pracoviim
h¥idelem % spojkou 21 krouticiho momentu,
naznatenou jen schematicky na ohr. 2 aZ
4. MitZe jit naptiklad o treci spojku s tfe-
cimi kotou€i se stavitelnym pritlakem. K to-
mu cili je Sroubové kolo 14 uloZeno otofné
na zuZeném prodlouZeni pracovniho hiidele
5 a oboustranné uloZeno mezi dvéma ocelo-
vymi deskami. Horni ocelovy kotoul se pfi-
tom opird o osazeni pracovniho hiidele 5,
zatimco druhy ocelovy kotoul je zatiZen ta-
lifovou pruZinou, jejiZ pritlak lze nastavit
dvéma protimaticemi. Tim lze omezit a na-
stavit maximdalné& prenesitelny kroutici me-
ment, takZe Sroubové kolo 14 neni pFetiZeno
ani pfi mimorddnych zatiZenich, napf¥iklad
p#i zablokovani pracovniho hridele 5, k €e-
muZ je zapotfebl nastavit pritlak talifové
pruZiny na hodnotu, leZici pod mezi zatiZeni
Sroubového kola 14.

Podle obr. 2 a# 4 je pracovni hiidel B
vytvo¥en duty a opatien véalcovou dutinou
24. V této dutingé 24 je uloZeno valcové zdvi-
hatko 25, na jehoZ hoPejSim konci je navie-
teno vodici pouzdro 26, opirajici se o vnitf¥-
ni povrch dutiny 24 pracovniho htidele 2.
Ve strednf Casti zdvihdtka 24 je na néj na-
vletena podlozka, tvofici naré¥ku 27, o niZ
se opird jeden konec Sroubové pruZiny 28
navletené rovnéZ na zdvihatko 25, jejiz dru-
hy konec se opird o podloZku tvofenou na-
razkou 29, nalisovanou na zdvihdtko 25.
Dolni konec zdvihdtka 25 prochdzi spojkou .
21 kroutictho momentu a Sroubovym kolem
14 (obr. 2 aZ 4) a ped nim je upevnén po-
hyblivy dotek 30 bezpecnostniho spinace 31,
ktery je na obr. 3, 4 znazornén v zavislosti
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na poloze zdvihdtka 25 sepnuty a na obr. 2
v z4vislosti na poloze zdvihdtka 25 roze-
pnuty.

‘Na  hornim konci mé pracovni hiidel 5
(obr. 2 aZ 4) upraveno vnitfni radidlni osa-
zeni 32, jimZ prochdzi vstupni otvor 33,
opatfeny v pfipadé potFfeby vnit¥nim kuZe-
lov{m zahloubenim. Mezi osazenim 32 a vo-
dicim pouzdrem 26 je voln& uloZena kulitka
34. Kulitka 34 je v rozepnuté poloze bez-
petnostniho spinafe 31 [obr. 2) pFitlafena
uinkem Sroubové pruZiny 28 zdvihatkem
25 prochézejicim vodicim pouzdrem 26, tés-
né u osazeni 32 pracovniho hiidele 5 a t&s-
ni hermeticky dolni konce vstupniho otvoru
33 a tim dutinu 24 pracovniho hfidele 8.
Pritom mfize byt zafizeni tak upraveno, Ze
kulitka 34 licuje s hornim povrchem pra-
covniho hiidele 5 nebo jej dokonce poné&kud
pretniva, takZe zcela zabraiiuje vnikdni ne-
Cistot a kapalin do dutiny 24 pracovnfho
hifdele. 5.

-K -ovladéni bezpetnostniho spinace 31
slouZi ovlddac{ ¢len tvaru spinaciho koliku
36 kolmo upevnéného na dolni stran& vika
9 (obr. 2 aZ 4). Spinaci kolik 36 vnikne p¥i
nasazeni vika 9 na pracovni niddobu 3 vol-
nym koncem (obr. 2} do vstupniho otvoru
33, ¢imZ vytladi kulicku 34 z polohy zné-
zorn&né na obr. 3 a 4 a tim zdvihdtko 25
proti tlaku 3roubové pruZiny 28 dolfl, &imZ
napoji bezpetnostni spinal 31. P¥i sejmuti
vika 9 je naproti tomu spinaci kolik 35 ze
vstupniho otvoru 33 vytaZen, €imZ je zdvi-
hatko 25 tladeno tGdinkem Sroubové pruZiny
28 vzhlru, aZ kulitka 34 dosedne na vniti-
ni osazeni 32 pracovniho hiidele 5 a bez-
pecnostni spina¢ 31 se Gfinkem vlastni za-
budované pruZiny (neznizorné&no) rozpojl.
Spojkovy &len 7 a pracovni néstroj 8 jsou
opatfeny stfednimi otvory pro priichod spi-
nactho koliku 36.

Pracovni nddoba 3 je nejen na motorovou
sk¥iil nasaditelnd, nybrZ i na ni zajistitelna.
K tomu slouZi na obr, 6 aZ 9 zndzorndné
bajonetové uzdvéry 37 sestdvajici ze zdvér-
nych €¢lent 38, 39 upevnénych na dolnim
okraji pracovni nddoby 3 a na horni &&sti2
motorové sk¥iné 1 a slouZi k axidlnimu za-
jiSt&ni pracovni nddoby proti sejmuti po je-
jim nasazeni na horni &4st 2 motorové skii-
né 1. Pdobné& jsou na horhim okraji pra-
covni nddoby 3 na dolli sehnutém okraji
vika 9 upraveny odpovidajici zdb&rné &leny
41, 42 tvoiici bajonetové zavéry 40 zajistu-
jici viko 9, po nasazeni a pootofeni na
pracovni naddobé 3, proti axidlnimu sejmuti.
P¥itom jsou pracovni nadoba 3, viko 9 a
bajonetové zavéry 37, 40 usporfddany a vy-
tvofeny viéi pracovnimu hiideli 5 ototné&
soumé&rné tak, Zc¢ jednak mlZe pracovni né-
doba 3 zaujmout na motorové sk¥ini 1 bud
polohu patrnou z obr. 2, nebo po pootofeni
kolem osy pracovniho hiidele o 180° polo-
hu patrnou z obr. 4 a byt v obou t&chto
polohédch zajiSténa, jednak mbZe viko 9 za-
ujmout na pracovni nadobg 3 bud polohu

patrnou z obr. 2, nebo po pootofeni kolem
osy pracovniho hiidele 5 o 180° polohu pa-
trnou z obr. 3 a byt v obou té&chto polo-
héach zajiSténo. Tim mZe uZivatel kuchyii-
ského strojku volné rozhodnout, na které
strand se mé& nalézat rukojet 12 a plnici
trychtyi 10, coZ podstatné zvySuje pohodl-
nost obsluhy kuchyiiského strojku.

Délka spinaciho koliku 36, délka dold za-
hnutého okraje vika 9 a poloha a vytvofeni
bajonetovych zavérd 40 jsou tak voleny, Ze
pFi nasazeni vika 9 na pracovni nadobu 3
podle obr. 2, nejprve dolehne dolni okrajo-
vy usek 43 vika 9 'do horniho okrajového
tiseku 44 odpovidajiciho prifezu pracovni
nadoby 3, drive neZ pri dal3im klesani vika
9 vnikne spinaci kolik 36 do vstupniho otvo-
ru 33. Tim se docili vyhody, Ze viko 9 je pfi
zavadeéni spinaciho koliku 36 do vstupniho
otvoru 33 jiZ okrajovymi tseky 43, 44 vy-
stfedéno. Kromé& toho se docili vyhody, Ze
odpovidajici okrajové tuseky 43, 44 vytvoii
v uzaviené poloze vika 9 takové strfed&ni,
pri némZ spinaci kolik 36 slouZi nejen jako
ovlddaci ¢len bezpednostniho spinafe 31,
nybrZ soutasné jako horni loZisko pracovni-
ho hridele 5, ktery podpird a stiedi, takZe:
pracovni htidel 5 nemusi byt v horni ob-
lasti pracovni nadoby 3 pridavné uloZen.

Obecné je délka spinaciho koliku 36 ta-
kovd, Ze k sepnuti bezpednostniho spinale
31 dojde aZ po nasazeni vika 9 na pracovni
nadobu 3. Tim se dosahuje, Ze bezpednostni
spinafe 31 se nesepne jiZ p¥i nasazeni vika
9 na pracovni nddobu 3, nybrZ aZ po jeho
pootofeni a zaji§téni bajonetovymi uz4vé-
ry 40.

Bezpe&nostni spinaf 31 je zplsobem zné-
mym z DE-PS 21 41 813, DE AS 28 17 044,
DE-OS 3007915, DE-OS 3121252, DE-OS
32 06 493 zapojen do obvodu obsahujictho
vedeni k elektromotorim 18 sitovy kabel
a wovladaci spina¢ 45 upraveny na predni
strang& motorového krytu 1. Ovladaci spinaé
45 lze prepinat ze zndzorn&né vypnuté po-
lohy pohybem vzhiiru do polohy sepnuté a
pohybem dolli do krokové polohy, v niZ mo-
hou byt elektromotory 18 uvadény do pohy-
bu bud krokové, nebo po uvolnéni ovldda-
ciho spinafe 45 opé&t zastaveny. PFitom je
bezpefnostni spinaé 31 v wobvodu zapojen
tak, Ze elektromotory 18 mohou byt zapjaty
pouze v uzavi‘ené poloze pracovni nadoby 3
podle obr. 3 a 4, a pii rozepnuté poloze
bezpetnostniho spinate 31 zndzorn&né na
obr. 2 zlstdvaji v kaZdé poloze ovladaciho
spinafe 45 vypnuty.

Provedeni vynalezu podle obr. 10 se 1i8i
od provedeni zndzornénych na obr. 1 az 9
tim, Ze osy Sroubi 15 nejsou rovnobé&Zné,
nybrZ riznob&Zné a usporddény ve tvaru V
po obou stranach osy pracovniho hiidele 5,
nesouciho 3roubové kolo 14, s nimZ jsou
S§rouby 15 v zdbéru. Jinak jsou oba 3rouby
15 pohdnény kazdy samostatnym elektro-
motorem 18, takZe vSechny vyhody prove-
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deni vyndlezu 'podle ¢br. 1 aZ 9 jsou zacho-
vany.

Vynélez neni omezen pouze na popsand
provedeni, které lze mnoha zpfisoby obmé-
novat. U kuchyiiského strojku mtZe jit na-
pfiklad o mleci strojek na maso, krdjeci
strojek na chleba a podobné a misto dvou
Sroubovych prevodll 1ze uspofddat pFevodi
vice umisténych ve vrcholech myS3leného
rovnostranného trojihelnika nebo &tyfihel-
niku, jeho# stfedem ptochdzi osa pracovni-
ho h¥idele 5. Ddle by bylo 1ze uspofddat na
pracovnim hiideli 5 tolik Sroubovych kol 14
nad sebou, kolik by bylo Sroubli 15 a kaZdé-
mu Sroubovému kolu 14 piiFadit jeden Sroub
15. V takovém piipadé by kaZdy Sroubovy
prevod sestdval z jednoho Sroubu 15 a
zvla$§tniho samostatného Sroubového kola 14.
MoZné by bylo rovnéZ uspofadat jedno po-
mérng vysoké Sroubové kolo 14 pfirfadit na
Srouby 15 leZici v riiznych rovinédch, které
by s nim byly v zdb&ru, D&ale by bylo lze
uspoiadat dalsi bezpecnostni spinac 31, kte-
ry by se sepnul nasazenim pracovni nddoby
3 na motorovou skfin 1. Ddle by bylo lze
bezpednostni spinat 31 zapojit do obvodu
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tak, Ze pouze v jeho rozepnuté poloze by
bylo lze elektromotory 18 spustit. V tomto
prfipadé by dotek 30 doléhal v poloze zdvi-
hétka 25 patrné z obr. 2, napiiklad na pev-
né doteky 46 bezpefnostniho spinafe a pfi
prechodu do polohy zndzornéné na obr. 4
by se od nich uvolnil. D4le by mohl bez-
petnostni spina¢ 31, odliSné od zndzornéni
na vykresu, sestdvat z tlafitkového spinace,
na néjZz by doléhal dolni konec zdvihatka 25
pFi zavFeni vika 9. Vyhodnég 1ze jako bezped-
nostntho spinae pouZit b&Zného mikrospi-
nace. Kone¢né mohou byt bajonetové zavé-
ry 37, 40 tak vytvoreny, Ze pracovni nddoba
3 a viko 9 mohou zaujmout vice neZ dvé
uréité polohy.

Ac¢koliv byl vynédlez popsén ve spojeni se
zv1a8t vyhodnymi Sroubovymi prevody, lze
jej provést odpovidajicim zplsobem také s
prevody jinymi, napf¥iklad s pfevody ozu-
benymi koly. V takovém p¥ipadé je na pra-
covnim hiideli 5 upevn&no alespoil jedno
ozubené kolo, napfiklad kuZelové ozubené
kolo, které je v zabéru s odvadécimi ozu-
benymi koly krouticiho momentu.

PREDMET VYNALEZU

1. Kuchyrisky strojek zvla3t€ na krajeni,
michani, hn&teni nebo mixovani s motoro-
vou sk¥ini, v niZ jsou uloZeny alespoil dva
elektromotory, opatfené Srouby v zdbéru
se Sroubovym Kkolem, déle se snimatelnou
a nasazovatelnou pracovni niddobou na mo-
torovou skiiii a pracovnim hfidelem, jehoZ
dolni Usek je uloZen otofn& v- -motorové
skfini @ horni Gsek prochézejici motorovou
skrini do pracovni{ nadoby slouZi k pfipo-
jeni pracovn'ho néstroje, vyznateny tim, Ze
Sroubové kolo (14) je tvofeno Celnim Ko-

lem z umélé hmoty se Sikmym ozubenim,

upevnénym na dolnim konci dolniho tseku
pracovniho hi'dele (5). :

2. Kuchyiisky strojek podle bodu 1, vy-
znafeny tim, Ze Srouby (15) pro zdbér se
Sroubovym kolem (14) jsou vic¢i pracovni-
mu hiideli (5) uspofddany soumérné.

3. Kuchyiisky strojek podle bodu 1, vy-
znafeny tim, Ze m& upraveny dva Srouby
(15) s osami uspotfadanymi do tvaru pisme-
ne V.

4. Kuchyiisky strojek podle bodl 1 aZ 3,
vyznaceny tim, Ze 3Sroubové kolo (14) je
s pracovnim hiidelem (5) spojeno spojkou
(21) krouticiho momentu.

5. Kuchyiisky strojek podle bodd 1 aZ 4,
vyznateny tim, Ze pracovni hridel (5) je
duty, na pracovni nadobu (3) je nasaditel-

né zajistitelné viko (9) a v motorové skiini
(1) je uspofadan bezpe&nostni spinaé (31),
pfiCemZ vidutém pracovnim hfideli (5) je
uspofadano zdvihdtko (25) k ovlddani bez-
pe¢nostniho spinade (31) a na dolni strand
vika (9) je usporfddan spinaci kolik (36)
k ovladani zdvihdtka (25).

8. Kuchyiisky strojek podle bodu 5, vy-
znafeny tim, Ze pracovni nddoba (3} je vy-
tvorena a uspofddédna otolné soumérné vii-

- €i pracovnimu hrFideli (5] a- mé& upraveny

bajonetové uzévéry (37) pro uzdvorovédni
pracovnl nédoby (3) na motorové skiini (1)
alespoii ve dvou polohéch.

7. Kuchyiisky strojek podle bodu 5 nebo
6, vyznafeny tim, ze viko (9) pracovni né-
doby (3) je vytvofeno a upraveno otoné
soumérné viéi pracovnimu hfideli (5) a
ma uspofadany bajonetové uzdvéry (40) k
uzdvorovani vika (9) na pracovni nddobd
(3] alespoii ve dvou polohéach.

8. Kuchyiisky strojek podle bodl 5 aZ 7,
vyznaleny tim, Ze zdvihdtko (25) je opfe-
no o tlaénou Sroubovou pruZinu (28).

9. Kuchyiisky strojek podle bodll 5 aZ 8,
vyznaceny tim, Ze na volném konci pracov-
niho hfidele (5] je uspofddédna kulicka (34)
dosedajici na vstupni otvor (33) pracovni-
ho hfidele (5) prGchodu spinaciho koliku
(36).

8 listdl vykresil
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