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1

Vynélez se tykd za¥fzenf udrfujiciho technologicky nutné mnontvi‘ploéné textilie v od-
leXovacl van& textilniho atroje pro mokrou dpravu, zejména oplachovaciho stroje vybaveného
odleZovact vénou ve tvaru J-boxu., ' ,

§) oplachovabich strojd, vybavengch odlefovac{ vanou ve tvaru J-boxu, se nevyufivé zap{i-
zent udriujiciho pot¥ebné mnoZstvi plodné textilie v odleZovaci van&, tak¥e pii nepozornosti
obsluhy mi%e dojit ke zpracovéni nezbytné zésoby plodné textilie a tim k poskozent nejen té-
to textilie, ale i semého stroje. U tachto strojd nelze pou’ft reguladnich za¥fzen{ znémjch
u pracfch strojd, které podle mnoZstvi plo3né textilie, nachdzejfcf se na nekonedném doprav-
niku v odleZovaci vang, upravuj{ nychlost nésledujictho stroje. U oplachovaciho stroje nelze
m&nit rychlost postupu plodné textilie oplachovacim Usekem, proto¥e by se tim nepifizniveé o-

vlivnovala jakost oplachovédni, které by bylo nestejnomérné.

Prévé uvedené nevyhody odstraiuje za¥izen{ udriujict technologicky nutné mnoZstvi plos-
né textilie v odleZovaci van& textilnftho stroje pro mokrou dpravu, zejména oplachovaciho
. stroje vybaveného odlefovac{ vanou ve tvaru Je.boxu a podstata tohoto zarizeni spo¥ivd pod-
le vyndlezu v tom, Ze J-boxije u svého vstupniho konce opat¥en otodnym h¥#1delem,uspo¥ddanym
horizontédlns p¥i jedné sténé Jeboxu a nesoucim'dotykaéové‘téleso, jehoz ‘hmota je vyvéZena
protizéva%im, prifemy dotykalové tileso, zasahujigi svym volnym spodnim krajem do J-boxu, je
u svého horntho kraje, uchyceného na otoénémlhfidéii,'opétfeno’tlaénym ramenem, které je vy-

chylitelné mezi dvéme krajnimi polohami vymezenymi stavécimi zard¥kami, a které v t2chto
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krajnich polohéch tla¥f na Jeden ze dvou koacovych spinaéu, upevninych ne bo¥nici stroje a

ovlédajicich privod plodné textilie. Je vyhodné, kdy% plocha dotykalového t&lesa v klidové
poloze je v rovind s ¥dst{ stiny J-boxu, zadinajici pod volnym spodnim krajem dotykafového
t3lesa. '

ze¥{zeni podle vynélezu zarufuje stejnomdrnou dodévku plo3né textilie do stroje pro mok-
rou dYpravu a vyluduje moZnost podkozen{ textilie i stroje, protoZe nemiZe dojit k od¥erpéni
z4soby plodné textilie z odleZovaci vany.

Dals{ vyhody zaef{zeni vyniknou z popisu pfikladu jeho provedeni, schematicky znézornd-
ného na vykrese, kde predstavuje obr. 1 bodni pohled na Yez zaffzenim a ¥dsti odleZovaci va-
ny a obr. 2 &elni pohled ne zaFfzeni z obr. 1.

Odlefovaci vana ve tvaru J-boxu L je o svého vstupniho konce 2 opatiené otofnym hifde-
lem 3,'ktery je uloZen v bodnicich 4 stroje tak, %e horizontdlnd sméfuje podél jedné stény
5 J-boxu 1.

Na otoZném h¥ideli 3 je hornim krajem uchyceno dotykadové teleso §, jehoZ hmota je vy~
vé¥ena protizdvaiim 7. Volny spodni kraj 8 dotyka%ového t&lesa 6 zasahuje do J-boxu ) tak,
%e v klidové poloze je zadni povréh 9 dotyka¥ového tdlesa § v podstatd rovnobdiny se st&nou
5 J-boxu L. Délka dotykového tilesa 6 se rovné pracovni 8{¥i J-boxu 1, aby se bezpednd za-
Jjistil jeho styk s pfebyte&nym‘mnoistvim upravované plo#né textilie.'

Dotyka&ové teleso 6 je u svého horntho kraje, uchyceného na ctolném hfiﬁeli 3 opaffeno'
tladnym ramenem 10, které se pri vyklonéni dotjkaéového ttlesa 6 pohybuje mezi dvémé krej-
nimi polohami vymezenymi stavéciﬁi zard¥kami 1l, 12, a které v t&chto krajnich polohécﬁ tla-~
%{ na jeden ze dvou koncovych spinalld, tj. bud na spodni koncovy spinal 13, nebo na horni
koncovy spinad 14, upevh&né na . bo¥niei 4 stroje a ovlddajfef p¥ivod plosné textilie, zde
ovlédaji_nezhézornénou dvojici taZnych védled pfivédéjicich plodnou textilii do J~boxu 1.

5‘Je vyhodné, kdy% st&na 3 J-boxu 1 je v mistd pfoti celé plode dotykgéového telesa §
ven prohnuté, &im% je umoZn&no umistit dotyka¥ové téleso 6 tak, aby jeho plocha v klidové 
poleze byla v podstaté nevyénivejicim pokratovénim gbyvajici gasti 15steny J ;boxu 1, zadi-
najiel pod volnym spodnim krgjem 8 dotykaéévého télesa 6.

Zar¥izenf pro udrfovéni technologicky nutného mnoZstvi plodné teitilie v odleZovaci va-

n& textilniho stroje pro mokrou dpravu, zde oplachovaciho stroje, pracuje takto :

Neznézorndné plosnéd textilie, zde tkanina, je shora privédéne rovnd% neznézorndnymi
taZnymi véleci do odleZovaci vany ve tvaru J-boxu l,kde se hromad{, Jakmile nahromadénﬁ tka-
nine doséhne vySe dotyka¥ového tdlesa 6, za¥ne tlalit na toto dotyka¥ové téteso 6, které se ‘
vykloqi'z klidové polohy smerem ke stZn& 5 J-boxu 1. Ti{m i dochdzi k vychylovéni tla&ného ‘
ramena 10, upevnéného na dotykafovém tlesem 6. Tlafné rameno 10 pii vychylenf do krajni
spodni polohy zapne dolni kbncovy spinad 13, ktery uddli pokyn.k rozevieni nezndzorndnych
taznych véled, &im% se zeastavi privod tkaniny do J-boxu 1.

Jakm1le poklesne zésoba tkaniny v J-boxu 1 pod volny spodni okrag 8 dotyka&ového tEle~
sa 6 vréti se tento do pivedni klidové polohy & tim se 1 vrdt{ tla¥né ramenoc 10 do krajni
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horn{ polohy, v ni¥ zapne horni koncovy spinaé 14 udéluaici pokyn k sevieni neznézornénych

tatnych vdled, které zalnou privédét tkaninu do J—boxu 1.

Je dilefité poznemenat, Ze textilni plodny materidl se prfivéd{ do J-boxu rychlosti,
kterd je mirn® vy351{ neX je rychlost jehp odvéddéni, Tim je vyloulena moZnost zbracovéni nut-
né zésoby materidlu, prifem? zarfzenf podle vynélezu zabrafuje vytvoreni nadbyte¥né zésoby

materidlu.

pREDMET VYNLALEZU

1. Za¥izeni udriujfc{ technologicky nutné mno%stvi plo§hé textilie v odleZovaci vend textil-
ntho stroje pro mokrou ipravu, ze;ména oplachovaciho stroje vybaveného odle¥ovaci vanou
ve tvaru J-boxu, vyznadené tim, ée J-box (1) je u svého vstupniho konce (2) opatfen oto¥-
nym hitidelem(3), usporfddanym horizontdln& pri jedné stran& (5) J-boxu (1) a nesoucim do-
tykadové teleso (6), JjehoZ hmoté Je vy§é2ena protizéva¥im (7), pri¥em¥ dotykalové téleso
(6), zasahujici svym spodnim krajem'(a) do J-boxu (1), je u svého horniho kraje, uchyce-
ného n2 oto¥ném hi¥fdeli (3) opatieno tladnym ramenem (10), které Je vychylitelné mezi
dveéma krajnimi poloham1 vymezenymi stavéeiml zarédZkami (11, 12), a které v téchto krajnich
polohéch tladf na Jjeden ze -dvou koncovych spinald (13, 14), upevn&nych ne bo&nici (4)
stroje a ovléddajfcich privod plo3né textilie. ‘

2.»Zafizeni podle bodu 1, vyznalujfci se tim, e plocha dotykalového t&lesa (6) v jeho kli-

“dové poloze je - v rovind s ddstf (15) stiny J-boxu (1), za&inajici pod volnym spodnim
* krajem (8) dotyka¥ového t&lesa (6).
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Obr. 2

Obr. 1

Vytiskly Moravské tiskaiské zavody, Cena: 240 K¢ s
. 'provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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