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Przedmiotemn wymalazku jest mamipulator do re-
cznego manipulowania ciezkimi przedmiotami obra-
bianymi w czasie proceséw obrdébezych, zwlaszcza
manipulator kuZniczy z cze$cig nos$na kleszczy lub
tym podobna, przesuwalng wzdiuz co najmniej
dwéch rtéwnolegiych poprzecznych waléw lub
wzdhuz innych prowadnic, przy czym wymieniona
cze$é no$na kleszczy jest ustalana w réznych po-
zycjach przesuniecia, za§ waty poprzeczne lub tym
podobne czeSci tworzag wahadlowa rame wychylng
wok6l réwnoleglych do siebie poprzecznych osi.

W przypadku manipulatoré6w szynowych boczny
przesuw ,czeSci noSnej Kkleszczy jest praktycznie
niezbedny, za$, w przypadku swobodnie przejezd-
nych manipulatoré6w przesuw ten stanowi bardzo
istotna zalete, gdyz umozliwia droga bocznego prze-
suwu cze$ci nofnej znacznie szybsze i bardziej pre-
cyzyjne zmiany potozenia odkuwanej czeSci lub
tym podobnej w kierunku bocznym niz to jest moz-
liwe przez przejazd calego wozka manipulatora.

Znane jest zastosowamie w celu przestawiania
czeSci noSnej Kkleszczy hydraulicznych mechaniz-
méw tlokowych dzialajacych na poszczegblne po-
przeczne waly lub tym podobne, przy czym stosuje
sie dla przykladu dwa lub cztery hydrauliczne me-
chanizmy tlokowe, przy ktérych pomocy dokonuje
sie¢ przesuwu czeSci no$nej kleszczy wzdluz po-
przecznych waléw. Dla unikniecia przy tym skrecen
konieczne jest zapewnienie synchronizacji mecha-
nizmbéw tlokowych przez dokladnie réwnomierne
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zasilanie przy zastosowaniu urzgdzen sterujacych
i kontrolujgcych synchronizacje, co oczywisScie wy-
maga duzych nakladéw i mimo wszystko nie gwa-
rantuje pracy bez zakl6cen. Szczegbdlnie w przypad-
ku manipulatoré6w szynowych stosowane jest za-
zwyczaj lozyskowanie elementu no$nego kleszezy
calym jego zawieszeniem we wtasnej ramie no-
$nej, przy czym sama rama mo$na posiada mozli-
wo§é przesuwu bocznego po ramie manipulatora.
Na skutek zastosowania dodatkowej ramy przesuw-
nej konstrukcja jest bardzo ciezka i kosztowna,
za§ przy przesuwie wprawiane sa w ruch bardzo-
duze masy, co wymaga z kolei stosowania bardzo
silnych urzadzen napedzajacych. )

Celem i zadaniem wynalazku jest ulepszenie kon-
strukcji wymienionego typu manfpulatora, zapew-
niajgcej unikniecie wad, wyzej wyszczegdlnionych
i gwarantujgcej w czasie przesuwu bocznego do-
ktadng synchronizacje poszczegblnych waléw po-
przecznych, a-tym samym, by wymuszajgcg precy-
zyjnie, réwnolegle prowadzenie czeSdi nosnej klesz-
czy.

Zgodnie z wynalazkiem zadanie to rozwigzano w
ten sposéb, ze poprzeczne waly co najmniej na

. jednej ze swych powierzchni wzdluznych ukisztal-

towane sg jako uzebione dragi wspélpracujgce w
zazebieniu z oddzielnymi dla kazdego watu zebni-
kami napedzajagcymi lub tym podobnymi, ktére to
zebniki zwigzane sa w spos6b uniemozliwiajacy
wzajemne przekrecenie ze wsp6lnym walem wzdiu-
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Znym, sztywnym mna skrecanie i przeprowadzonym
przez lozyska zwigzane z czeScia noSng kleszezy,
przy czym wymieniony wal wzdluzny polaczony
jest z wsp6lnym urzgdzeniem mapedzajacym.

Wedtug dalszej charakterystyki wynalazku po-
przeczne waly zabezpieczone isg przed - przekrece-
niem w przyporzadkowanych im lozyskach $lizgo-
wych czesci no$nej kleszezy za pomoca basowanych
wpustéw lub tym podobnych, za§ konce swe maja
ulozyskowane obrotowo w bocznych wodzidlach
wahadlowej ramy.

Konstrukcja wedlug wynalazku umozliwia  'do-
kladnie T6wnolegty przesuw boczny czeSci mnosnej
kleszczy, przy czym synnchromzacja wymuszana jest
mechanicznie i tym samym niemozliwe jest skrece-
nie cze$ci mos$mej kleszeczy ma mwatach mnoS$nych.
.Trzeba podkre§lié, Ze rozwigzanie konstrukcyjne
wediug wynalazku wymaga mniejszych nakladéw,
 niz hydrauliczne urzadzenia przesuw6w wyposazo-
ne 'w drzadz-emia sterujgce symchronizacjg.i powo-
dujgce przesuw czeSci noSnej kleszczy po poprzecz-
nych watach odpowiadajgcy stosowanym dotych-
czas w bardziej uproszczonych manipulatorach, kt6-
re z kolei majg prostszg konstrikcje od manipula-
toré6w wyposazonych w calkowita przesuwng rame,

Jako urzadzenia mapedzajace stosowane sg silni-
ki spalinowe, silniki elektryczne lub takze hydrau-
liczne urzadzenia napedzajace takie jak silniki hy-
drauliczne albo uzebione drazki wisspélipracujace z
napedzajgcymi zebnikami i przestawiane przez me-
chanizmy tlokowe.

Zamiast poprzecznych waléw stosowane sg dragi
prowadzace o mieokraglym przekroju poprzecznym,
uksztattowane z jednej strony jako uzebione dragi,
przy czym cze§é noS$na kleszezy ulozyskowana jest
wtedy ma tych dragach, za§ korice dragédw posia-
dajace przekr6j kolowy sa obrotowymi czopami
utozyskowanymi obrotowo 'w bocznych wodzidlach
wahadlowej ramy.

Przedmiot wynalazku objas$niony jest w przykla-
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dzie wykonanie na rysunku, na ktérym fig. 1 po- .

kazuje schematycznie manipulator kuZniczy w wi-
doku bocznym w czeS§ciowym przekroju, fig, 2
przedstawia manipulator wg fig. 11 w przekroju
wzdiuz linii II—II wedtug fig. 1.

Manipulator posiada rame mo$ng 1 i wyposazone
"w kola 2 podwozie 3, przy czym kola 2 moga réw-
niez byé prowadzone w przypadku manipulatora
Szynowego po szynach.

Manipulator posiada kleszcze 4 utrzymane przez
cze§é noéng Xkleszezy 5, przy czym Kkleszcze 4 sa
przez cze§é nona 5 obracane wokoél osi wzdtuznej,
otwierane i zamykane, Cze§é no$na kleszczy 5 po-
siada u dolu we wspornikach 6 prowadnice §lizgo-
we 7, ktérymi opiera sie ona ma dwéch watach
poprzecznych 8 rozmieszczonych w okreSlonym od-
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stepie od siebie wzdtuz osi manipulatora. Waty po-
przeczne 8 ulozyskowane sa obrotowo swymi kofi-
cami 9 w bocznych wodzidlach 10, ktére tworza
z walami 8 wahadlowg rame. Géme Kkofice wodzi-
del 10 polaczone sg osiag ‘wychylania 11 z dZwignia-
mi katowymi 13 wychylnymi wok6t osi 12,

Dzwignie katowe 13 polgczome sg ze sobag za po-
moca drazkéw cieglowych 14 usytuowanych w kie-
runku wzdiuznym. W wyniku takiej konstrukcji
przez przesuniecie drazkéw 14 unoszona i opuszcza-
na jest cze$é no$na kleszczy 5. (Urzgdzenia mape-
dzajace powodujace przesuw drazkéw 14 mie s3
przedstawione na rysunku).

Watly poprzeczne 8 zabezpieczone sg przed prze-
kreceniem w stosunku do wspornikéw 6 za pomo-
cg wpasowanych wpustéw 15, Waly 8 w wyniku
zastosowania uzebien 16 mna ich dolhej stronie
uksztattowane isa jako uzebione dragi, z ktérymi
wispéipracuja pojedynczo zebniki 17, Zebniki 17 po-
wigzame s3 miedzy sobg za pomocg sztywnego na
skrecanie watka 18, ktéry ulozyskowany jest we
wspornikach 6 i ktéry stanowi polaczenie poprzez
sprzeglo 19 pomiedzy ze‘bmkamu 17 i silnikiem na-

pedzajacym zamocowanym na czeSci moénej kﬂesz-
czy 5.

Zastrzeienia patentowe

1. Manipulator zwlaszcza manipulator kuZniczy
z czeScig noSna kleszezy lub temu podobng, prze-
suwalng poprzez urzadzenia mapedzajgce wzdhuz co
najmniej dwéch réwmoleglych wzgledem siebie po-
przecznych waléw lub tym podobnych, przy czym
czeS¢ noSng kleszczy jest ustalana w réznych po-
zycjach przesuniecia, za§ ‘waty poprzeczne lub tym
podobne cze$ci tworza wahadlowa rame wychylna
wok6t réwnolegltych do siebie. poprzecznych osi,
znamienny tym, ze waly poprzeczne (8) uksztalto-
wane sg na co majmniej jednej stronie wzdluznej
jako uzebione dragi (16), za$§ przyporzadkowane po-
szczegblnym walom poprzecznym zebniki mapedza-
jace (17) lub tym podobne zazebione z tym uzebie-
niem dragéw polgczone s3 ze sobg i wspdlnym
urzadzeniem napedzajacym (20) w spos6b umozli-
wiajacy wzajemny wzgledny obr6t przez wsp6lny
walek wzdiuzny (18) sztywny na skrecamie i osa-
dzony w lozyskach polaczonych z czeScia noéna
(5) kleszczy (4).

2. Manipulator wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
Ze poprzeczne waly (8) zabezpieczone 's3 przed prze-
kreceniem w lozyskach §lizgowych (7) czeSci no-
$nej (5) kleszczy (4) za pomocg wipustéw (15) lub tym
podobnyich, za§ swymi korficami (9) ulozyskowane
sg obrotowo w bocznych wodzidiach (10) wahadlo-
wej ramy.
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