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Nazev vyndlezu:

Omezovac balonu pfize na spradacim misté
prstencového dopradaciho stroje,
prstencovy dopradaci stroj, zpisob
navlékani prize do omezovace balonu prize
a zpusob manipulace s potaem

Anotace:

Omezovac (4) balonu pfize na spifddacim misté
prstencového dopiadaciho stroje obsahuje drzak (41),
dvojici ¢epu (46, 47) ulozenych v drzdku (41), kde
podélné osy Cepli (46, 47) jsou vzajemne rovnobézné, dva
poloprstence (50, 51) uspofddané proti sob¢ k vytvotent
prstence v uzaviené pozici, kde kazdy z poloprstenci (50,
51) je spojen s jednim z Cepu (46, 47) a kde Cepy (46, 47)
jsou spiazeny s pohonem svého otaceni. Oba Cepy (46,
47) jsou ulozeny v horizontdlnim sméru k otd¢eni kolem
jejich podélnych os. Vynalez se také tyka prstencového
doptadaciho stroje, zpusobu navlékani pfize do
omezovace (4) balonu a zpisobu manipulace potaicem
(10) automatickym obsluznym zatizenim.
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Omezovac balonu prize na spradacim misté prstencového dopiadaciho stroje, prstencovy
dopiadaci stroj, zptusob navlékani prize do omezovace balonu prize a zpiisob manipulace s
potacem

Oblast techniky

Vynalez se tyka omezovace balonu prize na spradacim misté prstencového dopradaciho stroje
obsahujiciho drzak, dvojici ¢ept uloZenou v drzaku, kde podélné osy cepl jsou vzajemné
rovnobézné, dva poloprstence usporadané proti sobé k vytvoreni prstence v uzaviené pozici, kde
kazdy z poloprstenct je spojen s jednim z ¢ept a kde Cepy jsou spfazeny s pohonem svého
otaceni.

Vynalez se také tyka prstencového dopradaciho stroje obsahujiciho fadu vedle sebe
usporadanych spradacich mist, kde kazdé spradaci misto obsahuje priatahové ustroji prastu, vodic
prastu a zakrucovaci a navijeci ustroji pfize, pfi¢emz na kazdém spradacim misté je v oblasti
mezi vodiCem prastu a zakrucovacim a navijecim uGstrojim piize uspofadan omezovaé balonu
prize.

Vynalez se také tyka zpusobu navlékani pfize do omezovace balonu na spradacim misté
prstencového dopfadaciho stroje v oblasti mezi vodi¢em piastu a zakrucovacim a navijecim
ustrojim prize, ktery zahrnuje kroky vedeni konce pfize pracovnim prostfedkem obsluzného
zafizeni od potace zpét do pratahového tstroji prastu, v jehoz pribéhu se provede krok navleceni
pfize do omezovace balonu.

Dosavadni stav techniky

Prstencové spradaci stroje obsahuji fadu vedle sebe usporadanych spradacich mist, z nichz kazd¢
obsahuje pritahové uGstroji prastu. Z prutahového ustroji je upraveny prast vlaken privadén
vodi¢em prastu a omezovacem balonu dale k zakrucovacimu ustroji, ze které¢ho se vyrobena ptize
odebira a nasledné se naviji s pomoci bézce obihajiciho kolem civky po prstenci na prstencové
lavici v navijecim ustroji na dutinku, ktera je nasunuta na otoném vretenu. Navinem pfize na
dutinku se vytvaii potac.

Pii provozu spiadaciho mista a vyrob¢ piize dochazi k pferuseni vyroby prize, napt. v dusledku
pretrhu piize, ¢imz dojde také k zastaveni pohybu béZce po prstenci na prstencové lavici a dojde
k navinuti konce pfize na navin potace. V dusledku toho dojde i1 k vytaZeni pfize z vodice pfize, z
omezovace balonu a z béZce. Po takovém preruseni vyroby pfize je potfeba vyrobu piize na
konkrétnim spradacim misté obnovit, a to sérii obsluznych operaci provadénych manualné nebo
obsluznymi prostfedky. Pfitom je potfeba vyhledat na potaci konec pfize, ten z potace odvinout,
postupné jej navléct do béZce na prstenci, dale pak do omezovace balonu a do vodice prastu, a
nakonec pfivést konec pfize mezi koncové valecky pritahového ustroji prastu tak, aby pii
obnoveni pfedeni doslo ke spojeni tohoto konce pfize s koncem piastu a obnovil se proces
vyroby a navijeni pfize. Pii plném navinuti potace s¢ predeni také ukonCi, pficemz se plné
navinuty pota¢ vyméni bud’ za prazdnou dutinku, nebo se vyméni za dutinku s pfedvinutou
zapradaci prizi. Nasledn¢ se pro obnoveni prfedeni bud’ pouzije tzv. pomocna piize nebo se
pouzije konec prize predvinuté na nové vlozené dutince, a poté se takova piize opét navlece do
jednotlivych uzli na spradacim misté stroje a obnovi se predeni.

Soucasné prstencové spradaci stroje jsou prevazné obsluhovany ruéné, a to piedevs§im z divodu
slozitosti ¢innosti provadénych pii navlékani pfize do jednotlivych pracovnich uzlu na spradacim
misté. Nahrada téchto Cinnosti obsluznym robotem je sice v zasad¢ mozna, ale pfedstavuje
vysoké naroky na obsluzné¢ mechanismy a na Cas potebny k provedeni téchto Cinnosti. Napf.
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nékteré soucasné mechanismy na spradacim misté vyzaduji slozity prostorovy navlékaci pohyb,
coz limituje pouZiti automatizovanych prostiedkd.

U soucasnych prstencovych spradacich stroju je omezovac balonu na spradacim misté v zasad¢
vytvoren zpravidla ocelovym dratem kruhového prafezu, ktery je vytvarovan do kruznice a tvoii
neuzavieny prstenec, kde jedna polovina obvodu tohoto prstence lezi ve vodorovné roviné a
druha protilehla polovina prstence je sklonéna v malém thlu od vodorovné roviny smérem dolu a
prochazi pod koncovou ¢asti prvni poloviny tohoto prstence s malym odstupem ve svislém
sméru, tak aby mezi valcovymi povrchy obou konct tohoto prstence zustal prichozi prostor -
spara pro pruchod pfize pii navleeni piize do omezovace balonu. Na konce prstencového tseku
navazuji v pfiblizn¢ tecném sméru koncové rovné ¢asti omezovace balonu, které jsou na svém
konci zakonéeny ohybem sméfujicim od stiedu omezovaciho prstence smérem k jeho vnéjsi
stran¢, tak aby bylo usnadnéno navedeni navlékané prize do navlékaci spary. Kruhové koncové
¢asti tohoto prstence omezovace balonu se v pudorysu vzajemné prekryvaji, takze prstenec se v
pudorysu jevi jako uzavieny. Ve stfedni Casti svého obvodu je prstenec omezovace balonu
piipevnén - pfivafen svym vnéj$im obvodem k drzaku, ktery je odnimateln€ uloZen na prstencové
lavici. Obsluha nebo obsluzné zafizeni tak musi pfi navlékani pfize do omezovace balonu
provadét nékolik na sebe navazujicich prostorovych pohybu s navlékanou pfizi, coz je Casove i
pohybové naroén€. V posledni dobé¢ také vzrista tlak uZivatelt prstencovych dopradacich stroju
na uzivani automatickych obsluznych zafizeni, pfitom ale je vyZadovano, aby automaticky
provadéné Cinnosti na spradacim misté probihaly v co nejkrat§im Case, s co nejvyssi spolehlivosti
a bez konfliktu s ¢astmi stroje. K tomu je tedy nutné pfizpusobit nejen samotné obsluzné zafizeni,
ale pfipadné 1 nékteré Casti nebo uzly spradaciho mista. Jednim z téchto uzlu, ktery je mozno
upravit pro zlepSeni proveditelnosti automatické obsluhy spradaciho mista, je i omezovac balonu.

Z DE 1049747 B je znam omezovaé balonu na spiadacim misté prstencového doptadaciho stroje,
jehoz prstenec je vytvofen ze dvou samostatnych protilehlych poloprstenct, které v pracovni
poloze omezovace balonu lezi ve spolecné rovin€. Kazdy poloprstenec je ulozen na konci ¢epu,
ktery je tangencialni k pfislusnému poloprstenci, a ktery lezi v roviné poloprstence. Oba Cepy
jsou vzajemné rovnobézné a jsou otoéné kolem své podélné osy ulozeny v drzaku, ktery je
vyklopné kolem osy kolmé na podélné osy obou Ceptu poloprstenci ulozen na konzole
uzpusobené pro upevnéni cel€ sestavy na ramu stroje. Otocné Cepy poloprstencu jsou na svém
volném konci zahnuté kolmo k podélné ose kazdého z Cepu, a to smérem k vedlejsimu Cepu,
pricemz kazdému z té€chto zahnutych konci je pfifazen jeden ovladaci palec, ktery je uloZzen na
konzole uzpusobené pro upevnéni celé sestavy na ramu stroje. Pii zvedani, resp. vyklapéni
smérem vzharu, drzaku na konzole tla¢i ovladaci palce na zahnut¢ konce cCepi obou
poloprstenct, takze se oba Cepy otaceji kolem svych podélnych os a oba poloprstence se otaceji
soucasn¢ s nimi zrcadlové symetricky smérem dolii. Tim pfi zvednuti drzaku automaticky dojde 1
k otevieni omezovace balonu. Pfi sklopeni drzaku zpét do pracovni polohy omezovace balonu
se poloprstence pusobenim tazné pruziny, kterd je natazena mezi pricnymi vystupky na obou
¢epech poloprstenct pootoci zpét do své vychozi, tj. pracovni, polohy omezovace baldénu. Vnitini
pramér prstence omezovace balonu je mensi nez nejvetsi vandjsi primér navinu prize na dutince a
soucasn¢ je vétsi, nez je nejvetsi vngj§i prumér dutinky. Takto uspofadany, vertikalné déleny,
omezovac balonu umoziuje zmenseni pruméru kruznice, kterou balon pfize obiha kolem victene
pii pfedeni a tim se zmensuje pravdépodobnost pretrhu piize mezi pritahovym ustrojim a béZcem
pohybujicim se po prstenci. Toto feSeni také usnadiluje sejmuti navinutého potace ze vietena.
Nevyhodou tohoto usporadani vsak je, Ze obsluha stroje musi pfi vyklapéni drzaku a soucasném
pootaceni obou polovin prstence vyvodit zvySenou silu, aby tato piekonala pasivni odpory
otacejicich se Cepu poloprstenct, vyklopného drzaku a silové plasobeni vratné pruziny
poloprstencti, coz zpusobuje, soucasné s vétsim poctem nutnych pohybu pifi manualni obsluze,
prodlouZeni obsluzného Casu a zvySeni narocnosti obsluhy. Dalsi nevyhodou je Zivotnost tohoto
feSeni, kdy dochazi k tfeni mezi celou fadou kovovych dila, coZ zpusobuje jejich zvysené
opotiebeni a projevuje se nespolehlivosti celého zafizeni a jeho kratsi Zivotnosti.
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Cilem vynalezu je odstranit nebo alespoii zmirnit nevyvhody dosavadniho stavu techniky, zejména
umoznit snadné a spolehlivé navleceni prize do délen¢ho odklopitelného omezovade balonu piize
na spradacim mist¢ prstencového dopradaciho stroje a zajistit dlouhodobou spolehlivost
omezovace balonu.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosaZzeno omezovacem balonu na spradacim mist¢ prstencového dopradaciho
stroje, jehoZ podstata spoc¢iva v tom, ze oba Cepy jsou uloZeny v horizontalnim sméru k otaceni
kolem jejich podélnych os.

Podstata prstencového dopradaciho stroje spoc¢iva v tom, Ze na kazdém spradacim misté obsahuje
omezovac balonu podle alespon jednoho z naroki 1 az 17.

Podstata zptisobu navlékani pfize do omezovace balonu spociva v tom, Ze pro manualni obsluhu
se operace neméni a prize je navlékana obsluhou stejn€ jako do pevného omezovacée balonu a pro
automatickou obsluhu se omezova¢ balonu pfed navleCenim pfize otevie pootoCenim
poloprstenct kolem horizontalni osy z ptivodni horizontalni do vertikalni polohy, pfize se navede
do prostoru vymezeného poloprstenci v uzavieném stavu omezovace balonu, a poloprstence se
pootoci kolem horizontalni osy z vertikalni zpét do horizontalni polohy.

Vyhodou tohoto feseni je rychlé a spolehlivé navleceni pfize do omezovace balonu pti obnoveni
pfedeni nebo pii zahajovani predeni, cozZ piispiva ke zkraceni obsluzného €asu spradaciho mista a
zvySuje efektivitu vyuziti stroje. Soucasné toto feSeni umoziiuje manipulaci s dutinkou nebo
potadem a jejich vyjmuti z vietena stroje 1 u stroju s pfedsazenym priatahovym ustrojim a tim
omezenym prostorem ve vertikalnim sméru. Dalsi vyhodou je jednoduchda a spolehliva
konstrukce omezovace, kterd umoziuje jak automatické, tak ruéni ovladani.

Objasnéni vvkresu

Vynalez je schematicky znazornén na vykrese, kde ukazuje obr. 1 usporadani ¢asti piikladného
spradaciho mista, obr. 2a, 2b prvni pfikladné provedeni omezovaée balonu piize, obr. 3a, 3b
druhé prikladné provedeni omezovace balonu pfize a obr. 4a a 4b tieti prikladné provedeni
omezovace balonu.

Piiklady uskuteénéni vynalezu

Vynalez bude popsan na pfikladech provedeni omezovace balonu pfize na spradacim misté
prstencového dopradaciho stroje na vyrobu piize, na prikladu provedeni prstencového
doptadaciho stroje na vyrobu prize a piikladech zpusobu Cinnosti omezovace balonu a jeho
vyuZziti.

Prstencovy spiadaci stroj obsahuje fadu vedle sebe usporadanych identickych spradacich mist.
Usporadani spradaciho mista prstencového dopiadaciho stroje je v zasad¢ dobie znamo, a proto
zde bude popsano pouze zjednodusené pro ucely tohoto vynalezu. Podrobngji zde budou popsany
ty ¢asti, prvky nebo uzly spradaciho mista, které jsou vyznamné pro tento vynalez.

Spradaci misto prstencového spradaciho stroje je schematicky znazornéno na obr. 1 a obsahuje
neznazornénou predlohovou civku, zniz se ve sméru Sipky A pfivadi prast 0 do prutahového
ustroji 1 prastu. Ve sméru pohybu prastu 0 je za pratahovym ustrojim 1 piastu uspotfadano
zakrucovaci a navijeci ustroji 2 pfize. Mezi prutahovym ustrojim 1 pfastu a zakrucovacim a
navijecim ustrojim 2 pfize, kde se postupné prast pretvari v prizi, prochazi prast 0 postupné
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vodi¢em 3 prastu a omezovacem 4 balonu, az k b&Zci 5, ktery obiha na pfirubé 6 prstence 7 na
prstencové lavici 8 kolem otacejici se dutinky 11. Po pruchodu béZcem 5 je pfize navijena
na dutinku 11, ktera je nasunuta na neznazornéné otacejici se vieteno, ¢imz se vytvari pota¢ 10.
Navin prize na dutince 11 se vytvari postupnym vratnym vertikalnim pohybem prstencové lavice
8 ve sméru Sipky B.

Omezova¢ 4 balonu pfize, ktery je pfedmétem tohoto vynalezu je podrobnéji znazornén v
prikladu provedeni na obr. 2a, 2b, pfiCemz obsahuje staticky drzak 41, ktery je ve znazornéném
provedeni vytvofen jako duty profil obdélnikového prifezu uzpiisobeny pro upevnéni na
spradacim misté, napt. pomoci Sroubtl, vystiednika, cept atd., kterymi se drzak 41 pfipevni napf.
na horni plochu prstencové lavice 8. Drzak 41 je po stranach opatien vystupky 42 a 43, ve
znazoméném piikladu uspofadanymi v horni €asti svého obdélnikového prafezu v protilehlych
rozich, ve kterych jsou vytvoreny podélné upeviiovaci a vodici otvory 44 a 45, ve kterych jsou,
otoéné kolem podélné osy téchto otvorii 44 a 45 a tedy 1 otocné kolem své podélné osy uloZzeny
otocné Cepy 46 a 47. Na prednich koncich oto¢nych Cepii 46, 47 jsou usporfadany drzaky 48, 49
omezovacich poloprstencu 50, 51. Mezi zadnimi konci ¢epu 46, 47 otoén¢ uloZzenymi v drzaku
41 a drzaky 48, 49 poloprstenct 50, 51 je na kazdém z Cepa 46, 47 usporadano pri¢né ovladaci
rameno 52, 53, pricemz ob¢ ovladaci ramena 52, 53 jsou situovana v souhlasném sméru a jsou na
svych volnych koncich sprazena spojovacim tahlem 535.

Jeden z dvojice drzaka 48, 49 poloprstence 50, 51, nebo jeden z otoénych Cept 46 a 47 je dale
opatfen pficnou dorazovou pakou 57, o kterou se opira koncova Cast vysuvné pistnice 38
pneumatického valce 59, ktery je uloZen na drzaku 41 omezovace balonu, a ktery je napojitelny
na zdroj tlakového vzduchu, napf. je hadici 60 propojen s pripojovacim ¢lenem 64 tlakového
vzduchu, ktery je umistén ve vhodné pozici na spradacim misté, napf. na ramu stroje v oblasti
uloZeni vietena pro pohon potace atd. Pripojovaci ¢len 64 je opatien vstupnim otvorem tlakového
vzduchu, na ktery se napf. pfipoji neznazomény ventil zdroje tlakového vzduchu na obsluzném
zafizeni, které je prestavitelné podél fady spradacich mist, a které provadi obsluzné operace na
spradacim misté, véetné navlékani konce pfize do prstence omezovace 4 balonu.

Jeden z dvojice drzaku 48, 49 poloprstence 50, 51, nebo jeden z otoénych Cepti 46 a 47 je opatien
druhym pfi¢nym ramenem 61, které je situovano protilehle k ovladacimu ramenu 52, 53, a jehoz
volny konec je taznou pruzinou 62 sprazen s drzakem 41 omezovace 4 balonu. Ve znazornéném
provedeni je volny konec druhého pficného ramena 61 priichozi drazkou 611 rozdélen do tvaru
vidlice pfes kterou prochazi pricny ¢ep 612 v prichozim otvoru 613 a na tomto pii¢ném Cepu 612
je navleceno upinaci oko na jednom konci tazné pruziny 62.

Drzaky 48 a 49 poloprstenct 50, 51 jsou vytvoreny z vhodného materialu, napf. jsou tvoreny
plastovym vyliskem nebo odstiikem, nebo jsou vytvofeny z vlaknového kompozitu, napf.
karbonového, nebo mohou byt vytvoieny z hliniku, nebo z kombinace alespoii dvou riznych
materialu atd.

V kazdém drzaku 48 a 49 je ulozen jeden poloprstenec 30, 51, pficemz poloprstence 50, 51 maji
tvar polokruznice s radialné protaZzenymi, pfipadné 1 mim¢ vyhnutymi, volnymi konci 500, 510,
Jimiz se poloprstence 50, 51 v uzaviené poloze omezovace 4 balonu vzajemné piekryvaji, tj. jsou
tyto konce usporadany vertikaln€ nad sebou a vnitini obvod polokruhovych casti poloprstencu
50, 51 tak v padorysu tvorfi uzavieny kruh, protoze poloprstence 50, 51 jsou situovany svymi
vnitinimi poloméry smérem proti sobé. Samotné poloprstence 50, 51 jsou rovnéz vytvoreny
z vhodného materialu, zejména otéruvzdorného, napf. jsou vytvorfeny z ohybaného ocelového
dratu, nebo ztechnické keramiky atd., pficemz jsou na drzacich 48 a 49 upevnény napf.
nacvaknutim do klipsovych tichyti, nebo prilepenim do piislusnych uloznych tvarovanych ploch
v drzacich 48, 49, nebo jsou v drzaku 48 a 49 upevnény zastiiknutim pii vyrob¢ drzaku 48 a 49
atd.
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Navlékani ptize do omezovace 4 balonu podle provedeni na obr. 2a a 2b po pretrhu pfize se pro
obnoveni pfedeni ve vzajemné navaznosti provede v navaznosti na ostatni obsluzné operace
provadéné obsluznym zafizenim po jeho piijezdu na piislusné spiadaci misto. Nejprve se zastavi
rotujici vieteno s potaCem 10 a na navinu potace 10 se vyhleda konec pretrZzené pfize, piiCemz
pota¢ 10 se bud’ vysune z vietene nebo zustava pii hledani konce pfize na vietenu. Pokud se
pota¢ 10 vysunuje z vietene, pak se predem otevic omezovac 4 balonu, a vyuZzije se otevien¢ho
prostoru k vyjmuti potace 10. Popis otevieni omezovace 4 balonu je podrobnéji uveden nize. Po
vyhledani konce pretrzené prize se konec prize preda neznazornénému navlékacimu zafizeni,
pota¢ 10 se pripadné (pokud byl predtim sejmut z victena) nasune zpét na vieteno, a navlékacim
zafizenim se¢ prize navleCe do bézce 5. Pokud jiz nebyl otevien omezova¢ 4 balonu pro
manipulaci s potaCem 10, pak se ke vstupnimu otvoru tlakového vzduchu v pfipojovacim ¢lenu
64 ptipoji zdroj tlakového vzduchu umistény na obsluzném zafizeni a tlakovy vzduch se pfivede
hadic¢kou 60 do pneumatického valce 59, ¢imz se vysune pistnice 58, ktera plisobi na dorazovou
paku 57 ve sméru Sipky C se kolem podé€lné osy otoéného Cepu 46 pootoci drzak 48
poloprstencem 30 do pfiblizné svislé polohy znazorméné na obr. 2a. Piisobenim spojovaciho tahla
55 se soucasn¢ drzak 49 s poloprstencem 51 natoci kolem podélné osy otocného Cepu 47 ve
sméru Sipky D do piiblizn€ svislé polohy znazornéné na obr. 2a. Je zfejmé, Ze jeden z drzaku 48,
49 se pootoci volnymi konci 500, 510 svého poloprstence 50, 51 smérem vzhiuru a druhy se
pootoci volnymi konci 500, 510 svého poloprstence 50, 51 smérem doli. Pii pootoceni drzaki 48
a 49 se soucasn¢ napina tazna pruzina 62. PootoCenim drzakt 48 a 49 se uvolni prostor na
pfedni - obsluzné strané potace 10 pro prichod navlékaciho zafizeni s koncem piize od bézce 5
podél potacde 10 pres prostor mezi, nyni odklopenymi, poloprstenci 50, 51 az do polohy nad
omezovacem 4 balonu. Jiz nyni je mozno odpojit pfivod vzduchu do pneumatického valce 59,
nacez tazna pruzina 62 pootoci drzaky 48, 49 zpét, priCemz se zasune pistnice 58 a poloprstence
50 a 51 se vrati do své pracovni polohy znazoméné na obr. 2b, ve které obklopuji pfizi, ktera je
tak navleCena do omezovace 4 balonu. Nasleduje navleceni piize do vodic¢e 3 nad omezovacem 4
balonu a navedeni konce pfize mezi neznazornéné koncové valeCky pratahového ustroji 1 prastu
tak, aby pii obnoveni piedeni doslo ke spojeni konce pfize s koncem prastu a nasledné se spusti
zapradaci proces, ktery piejde v predeni prize.

V prikladu provedeni na obr. 3a a 3b je znazomén omezova¢ 4 balonu s mechanickym
ovladanim, které¢ obsahuje ovladaci packu 70 uloZenou na prednim konci jednoho z drzaku 48,
49, pfi¢emz na oto¢ném ¢epu 46 nebo 47 tohoto drzaku 48 nebo 49 je usporadano pricné ovladaci
rameno 53, jehoz konec je prvnim spojovacim tadhlem 550 spfazen s prvnim koncem 751
dvouramenné paky 75 ulozené na hiideli 740, ktery je otocné kolem své podélné osy, ktera je
rovnobézna s podélnymi osami otocnych Cepu 46, 47 drzaku 48, 49, uloZen v upeviiovacim a
vodicim pouzdru 74. Redena dvouramenna paka 75 je svym druhym ramenem 752, které je
protilehlé k prvnimu ramenu 751 spfazena s tdhlem 77 s pficnym ovladacim ramenem 52
druhého z dvojice drzaku 48, 49. Na statickém drzaku 41 je dale usporadana pruzna polohovaci
planZeta 86, ktera je pfifazena nakruzku 78 na hrideli 740, pfi¢emz nakruZek 78 je opatfen
dvojici pootocenych (napf. o 90°) polohovacich ploch 84, na které doseda pruzna polohovaci
planzeta 86, ktera tim zajistuje drzaky 48 a 49 s poloprstenci 50, 51 vjejich pracovni, tj.
uzavieng, nebo v jejich navlékaci, tj. oteviene, poloze.

Samotné navleceni piize do omezovace 4 balonu podle provedeni na obr. 3a a 3b probiha tak, ze
po, pied nebo v prubéhu navleceni piize navlékacim zafizenim do bézce 5 se k ovladaci pacee 70
pripoji obsluzny pohybovy prostiedek (linearni nebo rotacni pneumaticky valec, linearni nebo
rotacni elektromagnet nebo elektromotor apod.) umistény na obsluzném zafizeni, ktery pootoci
ovladaci packou 70, ¢imz se pootoci drzak 49 s poloprstencem 51 ve sméru Sipky D zjeho
pracovni polohy znazoméné na obr. 3b do navlékaci polohy (oteviené polohy) znazornéné na
obr. 3a. Pohyb drzaku 49 sc¢ pfes rameno 53 piencse tdhlem 73 na prvni rameno 751
dvouramenn¢ paky 75 na hiideli 740, piekona se blokovaci sila pruzné planZety 86 na polohovaci
plochu 84 na nakruzku 78 a pootoceni drzaku 49 se pres druhé rameno 752 dvouramenné paky 75
prenese tahlem 77 na piiéné ovladaci rameno 52 druhého z dvojice drzaku 48, 49, ¢imz se
pootoci tento drzak 48, nebo 49 i s poloprstencem 50 ve sméru Sipky C z jeho pracovni polohy
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znazoréné na obr. 3b do navlékaci polohy (oteviené polohy) znazormnéné na obr. 3a, ve které
jsou drzaky 48 a 49 drzeny pfidrzovaci silou vytvofenou opfenim pruzné planZety 86 o druhou
polohovaci plochu 84 na nakruzku 78. V pracovni i navlékaci poloze je tak drzak 48 a 49
pridrZzovan tlakem pruzné polohovaci planzety 86 na polohovaci plochu 84 na nakruzku 78
natoéenou proti plose pruzné polohovaci planzety 86. Dal$i postup navleceni pfize do omezovace
4 balonu, vodiCe 3 prastu a pifivedeni prize mezi koncové valecky prutahového tstroji 1 piastu
probiha stejné jako u provedeni podle obr. 2a a 2b. Do pracovni polohy je drzak 48 a 49
s poloprstenci 50 a 51 vracen obsluznym prostiedkem umisténym na obsluzném zafizeni. V
jiném provedeni provede pootoceni ovladaci packy 70 ru¢né obsluha stroje.

V prikladu provedeni na obr. 4a a 4b obsahuje omezova¢ 4 balonu prize staticky drzak 41, ktery
je uzpusoben pro upevnéni na spradacim misté, napf. pomoci Sroubt, vystfednika, ¢epu atd.,
kterymi se drzak 41 pfipevni napf. na horni plochu neznazomnéné prstencové lavice. Drzak 41 je
po stranach opatien vystupky 42 a 43, ve kterych jsou vytvoreny podélné upeviiovaci a vodici
otvory, ve kterych jsou, oto¢n¢ kolem své pod€lné osy uloZeny otoéné Cepy 46 a 47. Otocné Cepy
46, 47 jsou na svych prednich koncich opatfeny proti sob& uspofadanymi poloprstenci 50, 51 s
prodlouzenymi konci 500, 510, které se v uzavieném stavu omezovace 4, viz obr. 4a, piekryvaji.
Zadni konce 460, 470 oto¢nych Cepti 46, 47 jsou zahnuté smérem k sob¢ a posléze do protisméru,
takze zadni konce 460, 470 tvofi pismeno "U". Zahnuté uplné konce 4600, 4700 obou cepu 46,
47 pficné prochazeji podélnou (vodorovnou) drazkou 90, ktera je situovana paralelné s rovinou
prochazejici podélnymi osami obou otocnych cepu 46, 47. Podélna drazka 90 je uspotadana ve
vertikalng posuvném ramené 9, které je vertikaln¢ vratné posuvné uloZeno v drzaku 41, napf. ve
vertikalni drazce 410. Vertikaln€ posuvné rameno 9 je spfaZeno s vertikalnim vratnym posuvnym
pohonem 91, ktery ve znazoméném piikladu provedeni obsahuje vertikalné situovany bowden
910, ktery je jednim svym koncem uloZen na pevné ¢asti drzaku 41 a svym druhym koncem je
uloZen na pevné casti drzaku 30 odklopného vodice 3 pfize. Bowdenem 30 prochazi ovladaci
lanko 911, které je jednim svym koncem spojeno s vertikalné posuvnym ramenem 9 s podélnou
drazkou 90 a svym druhym koncem je spojeno s vertikalné pohyblivou ¢asti vyklopného vodice 3
prize, napt. se zadnim koncem 31 vyklopného vodice 3 pfize. V tomto provedeni je pak otevieni
a uzavieni omezovace 4 balonu ovladano zvedanim a sklapénim vyklopného vodice 3 pfize, pfi
kterém se ve sméru Sipky S pohybuje vertikalné pohybliva ¢ast vyklopného vodice 3 prize, ¢imz
dochazi k pohybu ovladaciho lanka 911, ktery se pfenasi jako tah nebo tlak na vertikalné posuvné
rameno 9 s podélnou drazkou 90, kter¢ se tim pohybuje nahoru nebo doli, coz se pres podélnou
drazku 90 pfenasi na zahnuté Gplné konce 4600, 4700 obou Cepu 46, 47, které se tim v podélné
drazce 90 pohybuji linearn€ k sobé nebo od sebe, coz vede k pootaceni obou Cept 46, 47 v
drzaku 41 omezovace 4 balonu, takze proti sobé uspotadané poloprstence 50, 51 s prodlouzenymi
konci 500, 510 se od sebe odklapéji nebo se k sobé priklapéji, ¢imz se omezovac 4 balonu otevira
nebo uzavira, jak je patrno pii porovnani obr. 4a a 4b. Samotn¢ navleceni piize do omezovace 4
balonu podle provedeni na obr. 3a a 3b probihd, s vyjimkou ovladani otevirani a zavirani
omezovace 4 balonu, obdobné jako u provedeni podle obr. 2a az 3b, pficemz v provedeni podle
obr. 4a a 4b provede zvednuti a spusténi vyklopného vodiée 3 pfize obsluzné zafizeni pomoci
prostfedku uzptisobenému pro toto nebo jej provede obsluha stroje ru¢né.

V neznazornéném piikladu provedenti je jeden z Cepli 46, 47 spraZen s jednim koncem pruzného
hridele, jehoz druhy konec je uspofadan na pracovnim misté stroje, napf. v oblasti vietenové
lavice prstencového dopradaciho stroje v blizkosti patniho loZiska vietene, a tento druhy konec
pruzného hridele je uzpusoben pro volitelné piipojeni externiho pohonu uspofadaného napt. na
obsluzném zafizeni.

Znazornéna provedeni ukazuje usporadani omezovace 4 balonu urcené pro navlékani piize do
omezovace 4 balonu z predni strany, resp. z predni strany prstencové lavice 8. Je zieimé, Ze
stejn¢ efektivné lze usporadat tento omezova¢ 4 balonu, stroj a zpusob podle vyndlezu pro
manipulaci s potaéem 10 v omezeném prostoru tak i pro navlékani pfize z levé nebo pravé bo¢ni
strany omezovace 4 balonu prize, resp. z levé nebo pravé boé¢ni strany prstencové lavice 8,
v rovin¢ sklonéné vpravo nebo vlevo od kolmé roviny k predni stran¢ prstencove lavice 8.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

CZ 308300 B6

Vynalez se na spiadacim mist¢ prstencového dopradaciho stroje uplatituje jak béhem vyroby
pfize, kdy spolehlivé omezuje velikost balonu pfize rozd€lenym omezovacim prstencem
tvofenym dvéma polovinami prstence 50 a 51, tak i béhem obsluhy spradaciho mista po pretrhu
pfize nebo pii zahajeni predeni, kdy umoziiuje jak manipulaci s pota¢em 10 v omezeném
prostoru bez konfliktu s ostatnimi ¢astmi stroje, tak i snadné a jednoduché navleceni prize do
funkéniho omezovaciho otvoru prstence bez slozitych prostorovych manipulaci s koncem piize.

Prumyvslova vyuzitelnost

Vynalez je vyuZzitelny u textilnich strojii na vyrobu pfize, zejména u prstencovych dopradacich
stroju, které jsou obsluhovany premistitelnym obsluznym zafizenim.

PATENTOVE NAROKY

1. Omezovaé (4) balonu pfize na sprfadacim misté prstencového dopradaciho stroje, obsahujici
- drzak (41),

- dvojici Cepu (46, 47), které jsou uloZeny otoéné kolem svych podélnych os v drzaku (41), kde
podélné osy obou Cepti (46, 47) jsou vzajemné rovnobézng,

- dva poloprstence (50, 51) uspotadané proti sobé k vytvoreni omezovaciho prostiedku balonu v
uzaviené pozici,

- kde kazdy z poloprstenct (50, 51) je spojen s jednim z Cepu (46, 47) a
- kde Cepy (46, 47) jsou sprazeny s pohonem svého otaceni,
vyznacujici se tim, Ze

oba Cepy (46, 47) jsou uloZeny ve statickém drzaku (41), ktery je upraven pro upevnéni na
spradacim misté s podélnymi osami obou cepti (46, 47) trvale v horizontalnim sméru.

2. Omezovaé (4) balonu podle naroku 1, vyznadujici se tim, ze kazdy z poloprstencu (50, 51)
je opatien prodlouzenymi konci (500, 510) a prodlouzené konce (500) prvniho poloprstence (50)
se v uzavieném stavu omezovace (4) balonu piekryvaji s prodlouzenymi konci (510) druhého
poloprstence (51).

3. Omezovaé (4) balonu podle naroku 1 nebo 2, vyznaéujici se tim, Z¢ jeden z poloprstencu
(50, 51) je uloZen oto¢né k otaceni smérem vzhiru a druhy z poloprstencii je uloZen otoéné k
otaceni smérem dolti.

4. Omezovaé (4) balonu podle naroka 1 aZz 3, vyznadujici se tim, Ze mezi drzakem (41) a
poloprstenci (50, 51) je na kazdém z Cepu (46, 47) usporadano pricné ovladaci rameno (52, 53),
kde ob¢ ovladaci ramena (52, 53) jsou spfazena spojovacim tahlem (55), a kde jeden z oto¢nych
¢epu (46, 47) je opatien piicnou dorazovou pakou (57), pro opfeni vystupniho prvku pohonu
otaceni ¢epu (46, 47).
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5. Omezovaé (4) balonu podle naroku 4, vyznadujici se tim, Ze pfi¢na dorazova paka (57) je
upravena pro kontakt s vysuvnou pistnici (58) pneumatického valce (59), ktery je spojen s
drzakem (41) pro aktivaci a otevieni a zavieni omezovace (4) balonu.

6. Omezovaé (4) balonu podle naroku 4 nebo 5, vyznadujici se tim, Ze jeden z oto¢nych Cepu
(46, 47) je opatien druhym pficnym ramenem (61), které je spojeno s prvnim ovladacim
ramenem (53) na tomto ¢epu (46, 47), priCemZ je situovano na protilehlé strané tohoto Cepu (46,
47) a volny konec tohoto druhého pfi¢ného ramene (61) je taznou pruzinou (62) spfazen se
statickym drzakem (41).

7.  Omezovaé (4) balonu podle naroka 1 az 3, vyznadujici se tim, Z¢ jeden z oto¢nych Cepu
(46, 47) je na svém konci s drzakem (48, 49) poloprstence (50, 51) opatfen ovladaci packou (70)
a tento Cep (46, 47) je dale opatien pricnym ovladacim ramenem (53), které je prvnim
spojovacim tahlem (550) spfazeno s prvnim koncem (751) dvouramenné paky (75), ktera je
pricn€ uspotadana na hrideli (740), ktery je oto¢né kolem své podélné osy, kterd je rovnobézna s
pod€lnymi osami otocnych ¢epu (46, 47), ulozen na drzaku (41), pii¢emz dvouramenna paka (75)
je svym druhym ramenem (752) a tahlem (77) sprazena s pficnym ovladacim ramenem (52)
druhého z dvojice Cept (46, 47).

8.  Omezovac (4) balonu podle naroku 7, vyznacujici se tim, Ze na drzaku (41) je usporadana
pruzna polohovaci planzeta (86), kterd je pfitazena nakruzku (78) na hrideli (740) s
dvouramennou pakou (75), pficemz nakruzek (78) je opatfen dvojici vzajemné pootocenych
polohovacich ploch (84) uzptsobenych pro dosednuti pruzné polohovaci planzety (86) v
pracovni nebo navlékaci poloze poloprstencu (50, 51).

9. Omezovaé (4) balonu podle naroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Ze otocné Cepy (46, 47)
jsou na svych zadnich koncich (460, 470) zahnuté vzajemné proti sob¢ a do tvaru pismene "U",
pri¢emz zahnuté aplné konce (4600, 4700) obou Cept (46, 47) prochazeji podélnou vodorovnou
drazkou (90), ktera je situovana paralelné s rovinou prochazejici podélnymi osami obou oto¢nych
cepu (46, 47), pricemz podélna drazka (90) je uspofadana ve vertikalné posuvném ramené (9),
které¢ je vratné posuvné ulozeno v drzaku (41), a které je spfazeno s vertikdlnim vratnym
posuvnym pohonem (91).

10. Omezovac (4) balonu podle naroku 9, vyznacujici se tim, Ze vertikalni vratny posuvny
pohon (91) obsahuje vertikalné situovany bowden (910), ktery je jednim svym koncem uloZen na
pevné casti drzaku (41) a svym druhym koncem je uzptisoben pro uloZeni na pevné ¢asti drzaku
(30) odklopného vodice (3) pfize, pficemz bowdenem (910) prochazi ovladaci lanko nebo struna
(911), kter¢ je jednim svym koncem spojeno s vertikalné posuvnym ramenem (9) s podélnou
drazkou (90) a svym druhym koncem je uzpusobeno pro spojeni s vertikalné pohyblivou ¢asti
vyklopného vodiée (3) prize.

11. Omezovaé (4) balonu podle naroka 9 a 10, vyznacujici se tim, Ze oba poloprstence (50, 51)
jsou uloZeny otocné pro soucasné natoc¢eni nahoru nebo dolti.

12. Omezovaé (4) balonu podle kteréhokoli z naroka 1 az 11, vyznalujici se tim, Ze
poloprstence (50, 51) jsou tvofeny ohybanym ocelovym dratem opatfenym otéruvzdornou
povrchovou tpravou.

13. Omezova¢ (4) balonu podle kter¢hokoli z narokd 1 az 12, vyznalujici se tim, Ze
poloprstence (50, 51) jsou tvofeny télesem z technické keramiky.

14. Omezova¢ (4) balonu podle kteréhokoli z naroka 1 az 13, vyznalujici se tim, Ze
poloprstence (50, 51) jsou na Cepech (46, 47) uloZeny odnimateln¢.
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15. Omezovaé (4) balonu podle naroku 14, vyznacdujici se tim, Ze na Cepech (46, 47) jsou
uloZeny drzaky (48, 49), v nichz jsou odnimateln€ uloZzeny poloprstence (50, 51).

16. Omezovaé (4) balonu podle naroku 15, vyznacujici se tim, Ze drzaky (48, 49) jsou tvofeny
plastovym vyliskem nebo odstiikem, nebo jsou vytvofeny z vlaknového kompozitu, nebo z kovu,
nebo z kombinace alespon dvou riznych materiali.

17. Omezovac (4) balonu podle kteréhokoli z naroku 1 az 16, vyznacujici se tim, Ze jeden z
¢epu (46, 47) je spfazen s jednim koncem pruzného hridele, jehoZ druhy konec je usporadan na
pracovnim misté stroje a je uzpusoben pro volitelné piipojeni externiho pohonu.

18. Prstencovy dopradaci stroj obsahujici fadu vedle sebe usporadanych spradacich mist,
pricemz kazd¢ spradaci misto obsahuje pratahové ustroji (1), vodic¢ (3) prastu a zakrucovaci a
navijeci ustroji (2) pfize, pfi¢emz v oblasti mezi vodi¢em (3) prastu a zakrucovacim a navijecim
ustrojim (2) prastu je usporadan omezovac (4) balonu pfize, vyznalujici se tim, Ze na spradacich
mistech jsou usporadany omezovace (4) balonu pfize podle kter¢hokoli z naroki 1 az 17.

19. Zpusob navlékani pfize do omezovace (4) balonu podle kteréhokoli z naroka 1 az 14 na
spradacim misté prstencového spradaciho stroje, pii kterém se manipuluje s koncem prize tak, ze
se konec pfize postupné navadi do jednotlivych pracovnich uzli spradaciho mista smérem od
potace (10) az k prutahovému ustroji (1) pfastu a béhem této manipulace se piize navlece 1 do
omezovace (4) balonu, vyznacujici se tim, ze pred navleenim prfize do omezovace (4) balonu se
omezovac (4) balonu otevie pootocenim poloprstencu (50, 51) kolem horizontalnich os Cept (46,
47) z plvodni horizontalni polohy poloprstenct (50, 51) do vertikalni polohy poloprstenct (50,
51), nacez se prize navede do prostoru vymezeném poloprstenci (50, 51) v jejich horizontalni
poloze, nacez se poloprstence (50, 51) pootoci kolem horizontalnich os ¢epti (46, 47) zpét do své
horizontalni polohy, ¢imz se omezovac (4) balonu uzavie kolem navleCené prize.

20. Zpuasob manipulace s potaCem (10) z/do prostoru vymezeného poloprstenci (50, 51)
v uzavieném stavu omezovace (4) balonu podle kteréhokoli z naroku 1 az 14 na spradacim misté
prstencového spradaciho stroje, pii kterém se potac (10) vyjima z vietena spradaciho mista pod
pratahovym ustrojim (1) prastu (0) nebo se pota¢ (10) vklada na vieteno spiadaciho mista pod
pratahovym ustrojim (1) pfastu (0) a béhem této manipulace se pota¢ (10) pohybuje v prostoru
omezovace (4) balonu, vyznalujici se tim, Z¢ omezoval (4) balonu s¢ nejdiive otevie
pootocenim poloprstencu (50, 51) kolem horizontalnich os ¢epu (46, 47) z plivodni horizontalni
polohy poloprstenct (50, 51) do vertikalni polohy poloprstencu (50, 51), nasledné se s potacem
(10) provede manipulace v prostoru otevieného omezovace (4) balonu, a nasledné se
poloprstence (50, 51) pootoci kolem horizontalnich os cepu (46, 47) zpét do své horizontalni
polohy, ¢imz se omezovac (4) balonu uzavre.

6 vykresu
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