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Urzadzenie do automatycznégo pobierania préb materialow
sypkich w przesypach

: 1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do auto-
matyczniego pobierania prob materialéw sypkich
w przesypach, bez koniecznosci przeprowadzania
przebudowy zsypow. )

Znane dotychczas urzadzenia, stuzgce do pobie-
rania préb materialéw sypkich na przykiad wegla
lub koksu, przechodzacych przez przesypy, miaty
duze wymiary i ciezar, co podrazalo znacznie koszt
ich wykonania oraz utrudnialo ich instalowanie
w trudno dostepnych miejscach. Jezeli konieczne
bylo instalowanie tych urzadzen w trudno dostep-
nych miejscach, to przesypy takie musialy ulec
przebudowie, co z kolei zwigkszalo koszt pobiera-
nia préb. Probki pobierane za pomocg tych urzg-
dzen w takich przesypach nie mogly byé¢ przeno-
szone w przesypie na odleglosé kilku metréw, po-
niewaz nie pozwalala na to konstrukcja urzadzenia
lub przesypu. Inne tego typu urzadzenia mialty
wprawdzie nieduze wy.miary i mniejszy ciezar, ale
nie pracowaly one z kolei bezpylowo, a ponadto
nie mogly byé zabudowywane pod réznymi katami
nachylenia w stosunku do plaszczyzny splywajg-
cego strumienia materialu sypkiego, poniewaz stru-
ga materialu splywajgcego w przesypie nie mogta
podlegaé prawidlowemu przecieciu.

Wszystkie stosowane dotychczas urzadzenia miaty
takze skomplikowang konstrukcje, ktéra sprawiata
dodatkowe trudnosci w ich obstudze i konserwacji.

Niedogodnos$ci tych i wad nie ma urzadzenie we-
diug wynalazku, zamontowywane w otworze, wy-
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cietym uprzednio w przesypie. Dzialanie tego urza-
dzenia polega na poprzecznym przecieciu strugi
materialu splywajacego w przesypie z géry na doét,
przez skonstruowany w tym celu czerpak. Ruch
tego czerpaka odbywa sie w plaszezyznie poprzecz-
nej do strumienia materialu sptywajacego w prze-
sypie. Czerpak porusza sie od miejsca roztadowania
probki poprzez struge splywajacego materiatu.
W momencie przechodzenia czerpaka przez struge
splywajgcego materialu, czerpak ten napelnia sie
materialem sypkim na calej swej dlugosci, odpo-
wiadajgcej szerokoSci sptywajgcego strumienia ma-
teriatu. Takie napelnienie jest wystarczajgce
w przypadku pobrania jednorazowej proby, ponie-
waz jej ilo§¢ obrazuje zgodnie z obowigzujgcymi
normami i przepisami pelny przekréj sptywajgcego
materialu, a wiellzo§¢ takiej proby jest regulowana
w zalezno$ci od rodzaju materialu pojemnos$cig
czerpaka, pobierajacego probe. W ruchu powrot-
nym, ktéry nastepuje natychmiast po dojsciu czer-
paka do miejsca koncowego i polega na ponownym
przecieciu strugi splywajgcego materiatu, czerpak
nie moze byé dodatkowo dopelniony materiatem,
poniewaz zostal juz nim uprzednio wypelniony.
Pobrana préba materialu podlega teraz przeniesie-
niu w czerpaku na zewnatrz przesypu i mechanicz-
nemu rozladowaniu w odpowiednim miejscu jako
gotowa probka. Miejsce rozladowania préby jest
réwnoczesnie miejscem postoju czerpaka, po zakon-
czeniu cyklu. pobrania préby.
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Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony na za-
taczonym rysunku schematycznym, w widoku z bo-
ku i czeSciowo w przekroju podiuznym.

Urzadzenie wedlug wynalazku stanowi zwarta
caloéé i sklada sie z mechanizmu napedowego 1—9,
zmieniajgcego ruch obrotowy walu napedowego 2,
na ruch posuwisto-zwrotny mechanizmu 14—16, po-
ruszajgcego czerpak 16, z lutni 17, stanowigcej
obudowe calo$ci urzadzenia oraz z toru jezdnego 3,
po ktébrym przesuwa sie czerpak 16, sprzezony
z woézkiem jezdnym 4 i z nieuwidocznionego na
rysunku przyrzadu elektrycznego o automatycznym
i czasowym dzialaniu.

Mechanizm napedowy 1—9 otoczony jest rurg
stalowag 10, stanowigcg jego obudowe i sklada sie
z zamontowanego w niej toru jezdnego 3, umozli-
wiajgcego posuw woézka jezdnego 4, ktéry pracuje
ruchem posuwisto-zwrotnym i jest sprzezony za
pomoca ciegien 14 i 15 z czerpakiem 16, oraz z sil-
nika elektrycznego 1, poruszajgcego woézek jezdny
4 z laincuchami napedowymi 6. W rurze 10 znajduje
sie ponadto mechanizm 13, ktéry zmienia ruch
obrotowy walu napedowego 2 na ruch posuwisto-
zwrotny wozka jezdnego 4. Rura stalowa 10, jest
w przedniej czeSci zamknieta przyspawang do niej
pokrywa 11, a w tylnej czeSci przykrecong do niej
pokrywa 12, do ktérej jest przymocowany mecha-
nizm napedowy 1—9 a miedzy innymi wchodzace
w jego sklad urzadzenie 9 do napinania lancuchéw
napedowych 6.

Z chwilg uruchomienia silnika elektrycznego 1
uruchomiony zostaje wat napedowy 2 mechanizmu
napedowego 1—9, a. wraz z nim kota zebate 5
i znajdujace sie¢ na nich lancuchy napedowe 6. Do
taficuch6éw napedowych 6 przymocowany jest luZzno
z boku woézek jezdny 4, ktéry porusza sie po torze
jezdnym 3. Woézek jezdny 4 po dojsciu do konco-
wego polozenia zatrzymuje sie, a lancuch 6 wraz
z przymocowanym do niego sworzniem 7 przecho-
dzi poprzez kolo zebate 5 w gbérne polozenie
i w powrotnej drodze pocigga za sobg woézek jezd-
ny 4, powodujac jego ruch powrotny. W goérnej
czeSci wbzka jezdnego 4 przymocowany jest czop 8,
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4
wychodzgcy poprzez podluing szczeline w gornej
czeSci rury stalowej 10. Czop 8 jest polgczony
z palgkowatym ciegnem 14, do ktérego z Kkolei
przymocowane sg ciegna pociagowe 15 czerpaka 16.
Caly mechanizd napedowy, umieszczony w rurze
stalowej 10 pracuje w oleju, co zmniejsza w duzym
stopniu opory tarcia w czasie pracy tego mecha-
nizmu. W celu zabezpieczenia oleju przed jego
wyciekiem, mechanizm napedowy ma gumowe
uszczelki. Calo$¢é mechanizmu napedowego wraz
z czerpakiem 16 wbudowana jest w szczelng lut-

* nie 17, ktéra gwarantuje bezpylowa prace urzg-

dzenia wedilug wynalazku.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest sterowane
automatycznie, co pozwala na samoczynne jego
wilaczanie i wylaczanie w dowolnym mogencie.
Urzadzenie to ma roéwniez indywidualne ﬂ'eczne
sterowanie.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do automatycznego pobierania proéb
materialéw sypkich w przesypach, zaopatrzone
w silnik elektryczny wprawiajacy w ruch obro-
towy wal napedowy, potaczony z kotami zebaty-
mi, znamienne tym, ze jest wyposazone w sprze-
zony z walem napedowym (2) mechanizm (13),
zmieniajgcy ruch obrotowy tego walu na ruch
posuwisto zwrotny woézka jezdnego (4), porusza-
jacego sie po torze jezdnym (3) oraz ma umiesz-
czony na woézku jezdnym (4) czerpak (16), polag-
czony z ciegnami pociggowymi (15), sprzezony-
mi z patgkowatym ciegnem (14), zamocowanym
przesuwnie na czopie (8), przy czym kola zebate
(5) i woézek jezdny (4) sa polaczone ze sobg za
pomocg lancuchéw napedowych (6).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
Ze mechanizm napedowy (1—9) jest umieszczony
w rurze stalowej (10), zamknietej w przedniej
czeSci przyspawang do niej pokrywa (11), a w
tylnej czeSci przykrecong do niej pokrywa (12),
a calo§¢ urzadzenia jest obudowana szczelng
lutnig (17).
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