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Wynalazek dotyczy urzadzenia przeznaczo-
nego dla walcarek pokrocznych do walcowa-
nia na zimno, ktére umozliwia wézkowi z zel-
gruda na postepujacy ruch postepowy o nasta-
wianej wielkosci.

Znane urzadzenia pracuja na zasadzie me-
chaniczno-hydraulicznej w ten sposéb, ze na-
kretka posuwajgca sie¢ na trzpieniu utrzymy-
wanym przez hamulec szczekowy, napedzana
jest bez przerwy  przez bezstopniowo regulowa-
na przekladnie. Nakretka jest w ten sposdb
przykrecana przeciwnie do kierunku posuwu
i w okreslonych odstepach uderza w kierunku
pesuwu o zderzak, przy jednoczesnym zabraniu
trzpienia przez napedzany hydraulicznie tiok
sterowany wypustem. Poza tym umieszczony

*) Wla$ciciel patentu os$wiadczyl, ze tworca
wynalazku jest Walter Neubarth,

jest hamulec szczekowy, ktéry ma zapobiec
wstecznemu przesuwowi trzpienia.

Urzadzenia tego rodzaju posiadaja jednak te:’
wade, ze wystepujacy w <czasie walcowania
osiowy odskok zelgrudy, ktoéry przenosi sie
poprzez woézek na trzpien przesuwny, nie moze
byé wychwycony przez umieszczony przy
trzpieniu hamulec szczekowy, napinany tylko
przez nacisk sprezyny. Dalsza wadg jest to,
ze przez posuwanie do przodu bez przerwy

_napedzanej nakretki, wystepuje zahamowanie

w jej ruchu zwrotnym. Szczegdlnie przy ude-
rzeniu nakretki o zderzak, wystepuje wskutek
powstajgcego tarcia krotki przestdj, wzglednie
uderzenie w przekladni zebatej i wywoluje
szybsze jej zuzycie, zmuszajgce do nadania
im specjalnie duzych wymiaréow.

Zasada polegajgca na osigganiu posuwu woz-
ka przez osiowe posuwanie do przodu trzpie-



-hia przesuwnego, przy. JednoczesneJ wedréwce
.trzpienia, posiada réwniez waqi';‘ poniewaz
i przy takim urzadzeniy ;konie

zyskowanie trzplema przed i za przekladnia.
_ Powoduje: to, zZe m1erce na drag trzpienia
musi posla%aé odpowiednia szerokos¢, azeby
pomiescié lozyska trzpienia. Rowniez wyko-
manie w ksztalcie rury, tloka stuzgcego do po-
suwania trzpienia, daje powdd do wad, gdyz
uszczelnienie przy szczuplcéei bedacego do
dyspozycji miejsea, sprawia znaczne trudnosci,
_ $zczegOllnie przy uszczelnienia wewnetrznym.

Wynalazek stawia sobie za zadanie wykona-
nie urzadzenia, przy pomocy ktérego nastepuje
‘posuw wozka z Zelgruda bez odskoku wstecz,
Z - umocowanym w kierunku osiowym" trzpie-
niem posuwowym, przy wykorzystaniu energii
zamachowej elementéw przenoszacych.

Wedlug wynalazku,  zadanie to rozwigzane

zostalo w ten spdsz, ze ~trzpienn przesuwny

umocowany jest osiowo na lozyskach. Przy
tym jedno olzysko umieszczone jest w mecha-
nizmie posuwajacym, a drugie lozysko, ktore
jednocze$nie przyjmuje osiowy odskok wstecz,
umieszczone jest na komorze roboczej lub przy
niej. Tlok poruszany hydraulicznie wprawia
w ruch obrotowy za pomoca drazka zebatego
i mechanizmu podawezego trzpieh przesuwny,
ktéry przy pomocy nakretki umocowanej
w wozku porusza woézek na lupy o nastawio-
ng wielkos¢ posuwu. Tloki sg tak umieszczone,
ze po uderzeniu mechanizmu nadawczego przez
jeden z tlokéw, biegnie on do zderzenia sie ze
zderzakiem, a jeden lub kilka mniejszych tio-

kéw, przy wykorzystaniu energii ruchu ele- .

mentéw przenoszacych, obracaja dalej trzpien
przesuwny o droge konieczng dla posuwu. Do
tego celu umieszczone sa w cylindrze i w tlo-
kach zderzaki dla ograniczenia ruchu poszcze-
g6élnych tlokéw w obu kierunkach. Przez za-
stosowanie tych teleskopowo wykonanych tto-
- kéw, naklad sily konieczny do osiggnigcia po-
suwu, ograniczony jest do minimum. Posuw

nastawiany jest przy pomocy elastycznie nasta--

wialnego zderzaka, ktdry ogranicza droge drgz-
ka zebatego. Zamach przy$pieszonej masy po-
wstrzymywany jest jrzez hamulec. Przez umo-
cowanie trzpienia w kierunku osiowym, wy-
stepujacy wsteczny odskok zostaje powstrzy-
many- tzn. ze rura z zelgrudy podczas calego
procesu walcowania umocowana jest nierucho-
mo, co zapewnia wysoka jako§é rury. Przez hy-
drauliczne wlaczenie poSredniej przekladni na-
stepuje szybkobiezny ruch wsteczny wodzka
z zelgrudas.

e jest lo-.

-Przyklad wykonania wynalazku uwidocznio-
no na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
przekréj urzadzenia w rzucie bocznym, a fig.
2 — przkréj urzadzenia w rzucie z gory.

Trzpien przesuwny 3, utrzymywany przez
lozysko- 2 obudowy 1 i przez lozysko osiowe
23 komory roboczej, obracany jest przy po-
mocy tloka napedowego 4 i tloka teleskopowego
14, ktore poruszane sg .przez S§rodek tloczacy
z doprowadzeniem 5. Na drazku tlokowym 6
znajduje sie drazek zebaty 7 obracajgcy kola
zebate 8, 9, 10 mechanizmu podawczego tak,
ze nakretka ‘11 trzpienia, umocowana na wozku
12 na lupy, wykonuje wraz z ni_ip ruch posu-
wowy. Tlok napedowy 4 porusza si¢ tylko do
zderzaka 13, dajac nastepnie mozno§é poru-
szania sig¢ flokowi teleskopowemu 14 do dal-
szego prowadzenia posuwu, przy wykorzysta-
niu energii masy wprawionej w zamach. Azeby
mozna bylo zmieniaé obrét mechanizmu po- °
dawczego, a tym samym posuw wodzka, drazek
tlokowy 6 uderza o elastyczny zderzak 15, kt6-
ry jest nastawialny przy pomocy trzpienia 16,
podczas gdy wprawione w ruch masy 8, 9, 10,
19 hamowane sg przez (nie uwidoczniony) ha-
mulec. Ruch wsteczny tloka napedowego 4
i tloka teleskopowego 14 nastepuje réwniez
przy pomocy $rodka tloczacego, ktéry wchodzi
przez doprowadzenie 17. Ruch wsteczny urza-
dzenia podawczego nie moze tu wystgpié, gdyz
przez blokade tarciowg 18 powstaje bieg lu-
zem. Bezposrednio po posuwie wbézka 12 z lupa
rurows, chwytana jest ona przez walce i przy-
ciskana przeciwnie do kierunku posuwu, przez
wystepujacy w czasie walcowania nacisk
wsteczny. Nacisk wsteczny przeniesiony zostaje
poprzez woézek z zelgruda 12 na trzpien prze-
suwny 3, ktéry na zasadzie ustalonego wznie-
sienia umieszczony jest samohamujgco w na-
kretce 11 i pochwycony przez niego, gdyz lo-
zyskowany jest on osiowo. TrzpiehA 3 pracuje
przy tym tylko na rozcigganie, przez co jego
wymiary mogg byé mniejsze niz w znanych
urzadzeniach.

Ruch wsteczny woézka z zelgruda nastepuje
przy pomocy urzadzenia szybkobieznego. Ce-
lem uruchomienia go, napedzony zostaje z prze-
wodu 21 tilok wtlaczajacy 20, ktéry poprzez
widly 25 odlgcza kolo zebate 10 i sprzega kolo
zebate 19 z kolem zebatym 24. Jednocze$nie
wlacza sie silnik (nie zaznaczony) i napedza
poprzez wat 26 i kolo zebate 24 umieszczone
na trzpieniu 3, a tym samym i trzpien posu-
wowy 3. Po skonczonym biegu wstecznym, sil-
nik wylacza sie, ttok 20 zasilany jest z prze-



wodu 22 i poprzez widly 25 kolo ponownie
zostaje sprzegniete.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do wytwarzania i regulacji ko-

lejno postepujacego posuwu, szczegblnie
w walcowniach do walcowania na zimno,
w ktérym ruch posuwny woézka z zelgruda
nastepuje przy pomocy hydraulicznie poru-
szanego tloka, znamienne tym, ze posiada
trzpienn przesuwny (3) umieszczony osiowo
w lozyskach, ktéry przy pomocy tlokow

(4, 14) oraz drazka zeébatego (7), jak 1~'6w1.1.ie;iv
przy pomocy urzadzenia. podawczego (8, 9, .
10), moze obracaé si¢ w nakrgtce (11), umo- . -

5

cowanej na wozku posuwow&m (12), przy
czym tloki (4, 14) wykonane sg teleskopowo
dla kazdego zderzaka oddzielnie.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znarfxienne tym,

ze w obudowie (I) umieszczony jest nasta-
wialny, elastyczny zderzak (15).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, -znamienne

tym, ze w ob;xdowie (I) umieszczone jest

urzadzenie ruchu zwrotnego z tlokiem (20),
widtami (25) i kolami zebatymi (19, 24). -

VEB Schwermaschinehbau

sHeinrich Rau”

Zastepca: mgr Joézef Kaminski

. rzecznik patentowy
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