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Element do realizacji tréjwartoéciowej funkcji Webba

Przedmiotem wynalazku jest element do realizacji tréjwartosciowej funkcji Webba f(V, V; )= V;Q
V, = 1@ max(V, V,), znajdujacy zastosowanie w pneumatycznych i hydraulicznych uktadach automatycznego
sterowania.

Dotychczas znany jest element do realizacji dwuwartosciowej funkcji Webba posiadajacy suwak z komo-
rami pierscieniowymi. Do realizacji tréjwartosciowej funkcji nalezaloby uzy¢é wielu elementéw dwupotoZenio-
wych.

Celem wynalazku jest realizacja tréjwartosciowej funkcji Webba za pomoca jednego elementu logicznego,
tym samym uproszczenie realizacji tej funkcji, jak réwniez zmniejszenie niezbgdnych kosztéw.

Cel ten zostat osiagnigty za pomoca elementu do realizacji trGjwartosciowej funkcji Webba, wedtug wy-
nalazku, zawierajacego trdjstopniowy suwak ttoczkowy z jedng komorg pierScieniowa na obwodzie, W osi po-
dtuinej suwaka ttoczkowego jest wykonany przelotowy otwdr zakonczony dyszami oraz potaczony kanatem
z prawg Srodkowa przestrzenia cylindra .i z komorg pierscieniowa suwaka. Trdjstopniowy suwak ttoczkowy jest
umieszczony pomigdzy dwiema spreZzynami w cylindrze, wykonanym w korpusie. Lewa skrajna i prawa skrajna
przestrzeni cylindra, usytuowane z obu koricéw tréjstopniowego suwaka ttoczkowego oraz lewa srodkowa i prawa
§rodkowa przestrzeri cylindra usytuowane w $rodkowej czesci suwaka ttoczkowego trdjstopniowego migdzy
korpusem a suwakiem s3 potaczone kanatem obiegowym zakoriczonym dyszami. Przestrzen prawa skrajna cylin-
dra jest potaczona z pierwszym kanalem wejsciowym, a kanal obiegowy jest potaczony z kanatem odprowadza-
jacym. Natomiast komora pierscieniowa suwaka jest potaczona z kanatem wyjsciowym rozgatezionym oraz
z rozgatezionym kanatem zasilajacym. Ponadto przestrzeri srodkowa lewa cylindra jest potgczona z kanatem
odprowadzajacym, a przestrzen srodkowa prawa cylindra jest potaczona z drugim kanatem wejsciowym. Rozwia-
zanie wedtug wynalazku umozliwia bezposrednie kierowanie elementami tréjpotozeniowymi, upraszcza realiza-
cje funkcji, ktéra wymagataby uzycia wielu elementéw dwupotozZeniowych.

Element do realizacji tr6jwartosciowej funkcji Webba, wedtug wynalazku, jest przedstawiony w srodko-
wym potozeniu jego tréjstopniowego suwaka ttoczkowego, schematycznie w przyktadzie wykonania na rysunku,
w przekroju osiowym. ) '
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Przedmiot wynalaiku zawiera tréjstopniowy suwak ttoczkowy 1z jedng komorg pierscieniowg 2 na obwo-
“dzie. W osi podtuznej tréjstopniowego suwaka ttoczkowego 1 jest wykonany otwdr przelotowy 3 potaczony
kanalem 4 z komerg piericieniowy 2 oraz kanatem 5 z przestrzenig srodkowa prawa 6 cylindra. Otwdr 3 jest
zakoticzony dyszami 7, 8 i 9. Tréjstopniowy suwak ttoczkowy 1 jest umieszczony pomi¢dzy dwiema spr¢zynami
10 i 10a w cylindrze, wykonanym w korpusie 11. Przestrzeri lewa skrajna 12 i przestrzer prawa skrajna 13
cylindra, usytuowane z obu koricéw trdjstopniowego suwaka ttoczkowego 1 oraz przestrzen srodkowa lewa 14
i przestrzen srodkowa prawa 6 cylindra s3 potaczone kanatem obiegowym 15, zakoriczonym dyszami 16, 17 i 18,
Przestrzeni prawa skrajna 13 cylindra jest potaczona z pierwszym kanatem wejsciowym 19, a kanat obiegowy 15
jest potaczony z kanatem odprowadzajacym 20. Natomiast komora pierscieniowa 2 jest potaczona z rozgat¢zio-
nym kanatera wyjsciowym 21 oraz z rozgatgzionym kanatem zasilajgcym 22. Ponadto przestrzen srodkowa lewa
14 cylindra jest pofaczona z kanatem odprowadzajacym 20, a przestrzeri srodkowa prawa 6 cylindra jest pota-
czona z drugim kanatem wejsciowym 23.

W czasie pracy tlementu do realizacji tréjwartosciowej funkcji Webba, wedtug wynalazku, w uktadzie
automatcznego stefowania hycraulicznego lub pneumatycznego, kanal zasilajacy 22 jest stale potaczony ze
Zrédtem zasilania i stanowi temu odpowiada sygnal réwny dwa. Kanal odprowadzajacy 20 jest natomiast stale
potaczony ze zlewem lub atmosfera i stanowi temu odpowiada sygnat réwny zero. Natomiast kanaty 19, 21 i 23
s3 potaczone z kanatami innych elementéw uktadu automatycznego sterowania.

Jezeli sygnat w pierwszym kanale wejsciowym 19 ma wartos¢ V, = 0 oraz sygnat w drugim kanale wejscio-
wym 23 ma warto§¢ V, =0 réznica sity dzialajacej na powierzchni¢ czolowg 24 tréjstopniowego suwaka
ttoczkowego 1 isumy sil dziatajacych na powierzchni¢ pierscieniowa 25 oraz na powierzchni¢ czolowa 26
tréjstopniowego suwaka ttaczkowego 1 spowoduje przemieszczenie trdjstopniowego suwaka ttoczkowego 1
w kierunku kanatu 19 iodcigcie kanatu wyjsciowego 21. Rownoczesnie sygnat Y w kanale wyjsciowym 21
przyjmie wartos¢: 1. Jest to jedyna sytuacja w ktérej suwak zajmie prawe skrajne potozenie.

Jezeli natomiast V; i V, przyjma wartosci Vi =11V, =1lubV, =0iV, =1lubV, =1iV, = 0sity

j dziatajace na powierzchni¢ czotowa 24 suwaka wyréwnaja si¢ z sumg sit dziatajacych na powierzchni¢ pierscie-
niowa 25 i powierzchni¢ czotowa 26 suwaka ttoczkowego 1. Réwnoczesnie tréjstopniowy suwak ttoczkowy 1
pod dziataniem sit sprezyn 10 i 10a zajmie potozenie srodkowe, a rozgateziony kanat wyjsciowy 21 zostanie
potaczony poprzez komore¢ pierScieniowa 2 z rozgalezionym kanatem zasilajacym 22 i w kanale wyjsciowym 21
pojawi si¢ sygnat Y = 2. Tak wigc gdy ani V, ani V, nie jest potaczone z zasilaniem, oraz gdy rownoczesnie V,
i V3 nie jest potgczone z atmosferg tréjstopniowy suwak ttoczkowy 1 zajmuje srodkowe potozenie, a na wyjsciu
otrzymujemy sygnat Y = 2. Jezeli natomiast V; lub V, jest potaczone z zasilaniem tj. w przypadkach:

V1=2 lV2—2
V,=2 iV, =1
V=2 iV, =0
. V,=0 iV, =2
: V1=1 iV2=2

suma sil dziatajacych na powierzchni¢ pierscieniowa 25 oraz na powierzchnie czotowg 26 trdjstopniowego

" suwaka ttoczkowego 1 jest wigksza od sity dziatajacej na powierzchnig czotows 24 suwaka ttoczkowego 1 co po-
woduje przesunigcie suwaka w lewe skrajne potozenie. Réwnoczesnie rozgateziony kanat wyjsciowy 21 zostaje po-
laczony poprzez przestrzeti srodkowa lewa 14 cylindra z kanatem odprowadzajagcym 20 i w rozgatezionym kanale
wyjsciowym 21 pojawi sig sygnat Y = 0. Czyli gdy V, lub V, jest polaczone z zasilaniem tréjstopniowy suwak tto-
czkowy 1 zajmuje skrajne lewe potozenie, a na wyjsciu otrzymujemy sygnat Y = 0.

Zastrzezenie patentowe

Flement do realizacji tréjwartosciowej funkcji Webba,znamienny tym, Ze zawiera trGjstopniowy
suwak ttoczkowy (1) z komorg pierscieniowg (2) na obwodzie i z usytuowanym w jego osi podtuinej otworem
przelotowym (3) poiqczonym kanatem (4) z komorg pierscieniowg (2) oraz kanatem (5) z przestrzenia srodkowa
prawa (6) cylindra i zakoriczonym dyszami (7), (8) i (9), przy czym trdjstopniowy suwak ttoczkowy (1) jest
umieszczony pomigdzy dwiema sprezynami (10) i (10a) w cylindrze, wykonanym w korpusie (11), w ktérym
przestrzeti lewa skrajna (12) i przestrzen prawa skrajna (13) cylindra usytuowane z obu koricéw tréjstopniowego
suwaka ttoczkowsgo (1) oraz przestrzen $rodkowa lewa (14) i przestrzesi srodkowa prawa (6) cylindra sg pota-
czone kanatem obiegowym (15) zakoriczonym dyszami (16), (17) i (18), zas przestrzeni prawa skrajna (13)
cylindra jest polqczona z pierwszym kanatem wejsciowym (19), a kanat obiegowy (15) jest potaczony z kana-
tem odprowadzajacym (20), natomiast komora pierscieniowa (2) jest potaczona z rozgatezionym kanatem
wyjsciowym (21) ordz ¥ rozgateziomym kanatem zasilajgcym (22), a ponadto przestrzen srodkowa lewa (14)
cylindra jest potaczona z kanatem odprowadzajacym (20), a przestrzeri srodkowa prawa (6) cylindra jest pota-
czona z drugifh kgnalem wejsciowym (23) .
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