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Keksinndn kohteena on itsekulkeva leikkuu-

puimuri, jossa on siihen liittyvd&n vinoon

sybttokanavaan (1) ripustettu kaksiosainen

leikkuulaite (11), jonka molemmat puoliskot

ovat kddnnettdvid ja symmetrisi¥. Jotta leik-

kuulaite leveytensd ja mahdollisesti aiheutu-

van ndkdesteen kannalta voitaisiin purkamatta

kuljettaa yleisilld kulkuviylillid leikkuu- -

laitteen (19) puoliskoja voidaan k&4ntd4 vaa-

22

katasossa ja ne ovat kumpikin pysyvdsti lii-
tettyind ensinnékin ainakin yhden k&&nnetti-
vdn kannattimen (6) avulla sydtt®kanavaan (1)

ja toisaalta vdhintddn yhdelld yhteiselld, /////-

T T
e ——.F
—J5
0 / 7
B

=y
pystysuoraan ulottuvalla nivelakselilla (11) E \\4;
toisiinsa. Akselin (11) yhteyteen on sovi- L1 E

tettu vdlineet t&mdn siirt&miseksi suora- \\\7 A//,

viivaisesti leikkuupuimurin pituussuunnassa. 77 5 &~




Uppfinningen avser ett vid den sneda
transportkanalen (1) i en sjdlvgaende
skérdetrdska upphdngt, tvddelat skdrverk
(19), vars bigge hidlfter utformats svdng-
bara och symmetriska. For att skdrverket
ocavsett bredd och eventuella sikthindrande
egenskaper skall kunna transporteras pa
allminna kommunikationsleder utan ned-
montering, kan skdrverkets (19) hdlfter
svingas i horisontalplanet och bdgge
hilfterna ir stdndigt fdrenade dels genom
atminstone en sviangbar balk (6) med den
sneda transportkanalen (1) och dels med
varandra genom dtminstone en gemensan,
vertikalt gdende ledaxel (11). I anslutning
till axeln (11) har anordnats medel f&r
forskjutande av denna rdtlinjigt i skdrde-
tréskans langsriktning.
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Itsekulkeva leikkuupuimuri, jossa on kaksiosainen leikkuu-
laite

Keksintd 1liittyy itsekulkevaan leikkuupuimuriin,
jossa on siihen liittyvd#&n kaltevaan kuljetinkanavaan ri-
pustettu kaksiosainen leikkuulaite, jonka molemmat puolis-
kot ovat kddnnettdvid ja symmetrisid, jolloin leikkuulaite
muodostuu jaetusta leikkuulaitekourusta, jaetusta sydttd-
telasta sekd jaetusta kelasta.

On tunnettua, ettd leikkuupuimureiden sallittu kul-
Jetusleveys yleisill8 teilld on 3 metrid. Nykydin halu-
tuilla ldpisydttOmd&rilld ovat kuitenkin leikkuupuimurei-
den lisdlaitteet, erityisesti leikkuulaitteet, huomatta-
vasti levedmpi&. Tdstd syystd on leikkuupuimurit maantie-
kuljetusta varten purettava ja kuormattava t#dtd8 varten
tarkoitettuihin kuljetusvaunuihin. T&m& muutostyd wvaatii
paljon aikaa, niin ett8 esimerkiksi patenttijulkaisussa
DE-AS 14 82 896 jo ehdotettiin leikkuupuimurikonstruktioi-
ta, jotka oli varustettu pystysuorassa taitettavalla kak-
siosaisella 1leikkuulaitteella. Maantiekuljetusta wvarten
kd8nnettiin sen vuoksi 1leikkuulaitteen #d&8rimméiset past
yldspdin, niin ettd sallittua enimméisleveyttd 3 m ei en#dd
ylitetty. Sellaiset leikkuupuimurit eivdt kuitenkaan ole
kdytdnnss8d8 saavuttaneet menestystd, koska molemmat yl¥s-
kddnnetyt sattuivat lains&idtdjén kuljettajalle edellytté-
m8&n ndkdkenttdin.

Ta&m8 keksintd asettaa sen vuoksi perustaksi muodos-
taa aikaisemmin mainitun kaltainen leikkuupuimuri siten,
ettd kumpikin leikkuulaitepuolisko voidaan k&&ntdsd tyd-
asennosta kuljetusasentoon, ilman ettd kuljettajan ndkd-
kenttd8 rajoittuu. T&m& saadaan keksinn®n mukaan aikaan
siten, ettd& leikkuulaitteen puoliskot ovat oleellisesti
vaakatasossa kddnnettdvid ja ne on jatkuvasti 1liitetty
yhtddltd kulloinkin ainakin yhden k#&nnettdvén kannatti-
men avulla kaltevaan kuljettimeen ja toisaalta v&hintd#n
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yhdelld yhteiselld, pystysuoraan ulottuvalla nivelakselil-
la jatkuvasti toisiinsa vdlineilld t&mdn akselin siirté&mi-
seksi suoraviivaisesti koneen pituussuunnassa. Tdlla ta-
voin muodostetussa leikkuupuimurissa kd&nnetd8n niin muo-
doin kumpaakin leikkuulaitteen puoliskoa vaakatasossa,
niin ettd ajajan ndkbkenttd ei end8 hdiriinny. T&mdén kek-
sinndn muita edullisia muotoja méaritellddn ld8hemmin vaa-
timuksissa 2 - 14. Seuraavassa selitetdsdn keksintdd l&hem-
min erdin suoritusesimerkin ja useiden tdtd kaavamaisesti
esittdvien kuvioiden avulla.

Kuvio 1 esittdd osittain sivukuvana leikkuupuimu-
ria, jonka leikkuulaite on saatettu kuljetusasentoon.

Kuvio 2 esittd8 leikkuupuimuria etukuvana.

Kuvio 3 esittdd leikkuupuimurin 1leikkuulaitetta
yldkuvana toiminta-asennossa.

Kuvio 4 esittdd kuviossa 1 esitettyd leikkuulaitet-
ta kokoontaitetussa kuljetusasennossa.

Kuviot 5 - 7 esittdvidt leikkuulaitetta kolmessa
erilaisessa asennossa.

Kuvio 8 esittdi leikkuulaitetta sivukuvana taivu-
tettuna.

Kuvio 9 esittdéd kuvioissa 1 ja 8 esitettyd leikkuu-
puimuria tydasennossa.

Kuvio 10 esittdd leikkuulaitepuoliskojen liitoskoh-
dan yksityiskohtaa yldpoikkikannattimen alueella etu- ja
ylédkuvana.

Kuvio 11 esittd8 liitoskohtaa leikkuulaitteen Ja
kaltevan kuljettimen v&1ill3 tybasennossa.

Kuvio 12 esittd8 leikkuulaitetta kuljetusasennossa.

Kuvio 13 esittdd pdillyskuvaa leikkuupdyddn raken-
neryhméstd ja kaltevasta kuljettimesta, joiden vdlissd on
liss8kehys.

viitenumerolla 1 merkitddn vain osittain esitetyn
leikkuupuimurin kaltevaa kuljetinta, joka on ajosuunnassa
etup#idstisn kiinnitetty jaykk&sdn kehyksen 2, johon on hit-
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sattu ulottuvat kannattimet 3 ja 4 (kuvio 8). Saranalii-
tosten 5 kautta on yl&kannattimiin 3 liitetty yldspdin
ulottuvat riippukannattimet 6, jotka on kiinnitetty sara-
naliitosten vastakkaisissa pdissddn toisten saranaliitos-
ten 7 vdlitykselld varsiin 8. Viimemainitut toimivat kah-
tia jaetun poikkikannattimen kannattimina, jolloin kum-
paankin varteen 8 on sijoitettu poikkikannatin 9, 10. Ku-
vioista 4 - 6 voidaan todeta, ettd molemmat poikkikannat-
timet 9, 10 on keskeltd liitetty toisiinsa keskelld nive-
lelld 11, jolloin nivelpultti 12 (kuvio 10) on liitetty
kiinte&sti poikkipalkin puoliskoon 9. Y1lOspdin esiin pis-
t8vén pultin 12 pd8hdn on kiintessti kiinnitetty ketjupyd-
rd 13, joka on ketjun 14 vdlitykselld kdyttbyhteydessid
toisen ketjupy®trdn 15 kanssa, joka on osa hydraulista

kdyttdmoottoria 16, joka on ruuvattu poikkikannattimeen
10. Ulkop&8issddn on poikkipalkkipuoliskot 9 ja 10 hitsattu
kiintedsti leikkuulaitteen sivuseiniin 17 ja 18, jotka
muodostavat kokonaisuudessaan viitenumerolla 19 merkityn
leikkuulaitteen kourun. Alasulku on kahtia jaettu pohja-
levy 20, 21, jolloin kumpikin puolisko on liitetty siihen
kuuluviin sivuseiniin 17, 18 ja vastaaviin poikittaiskan-
nattimiin 9, 10. Erityisesti voidaan kuvioista 2 - 6 tode-
ta, ettd kdd&ntdkannattimiin 6 vaikuttavat sylinterimints-
vksik6t 22, ja 23, joiden avulla voidaan k#iantdi varsia 8
kd&ntbnivelien 5 ympdri ja nostaa kuviossa 10 esitetyn
hydraulimoottorin 16 avulla kuviossa 6 viivalla X-X merki-
tyn kuolokohdan hydraulisylinteriyksik&éiden 22 ja 23 kier-
tdmind k&&ntbkannattimen 6 ja nivelen 11 yli. Edellisessi
on selitetty siis kaksiosaista leikkuulaitetta 19, joka
voidaan kdsdntd3 kuviossa 4 esitetystd asennosta kuviossa 7
esitettyyn asentoon. T&td tarkoitusta varten on luonnolli-
sesti myb8s sybttdtela jaettava kahteen osaan 24 ja 25,
joista yksi tela on laakeroitu leikkuulaitteen sivuseindin
17 ja toinen seind&n 18. Kumpaakin puoliskoa 24 ja 25
kdyttdvat, kuten ylld, ketjupydrien 26 ja 27 valitykselld
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sivuseiniin 17 ja 18 laipoilla kiinnitetyt hydraulimootto-
rit 28, 29. Lis#ksi k3yttdvdt sivuseiniin 17, 18 sijoite-
tut hydraulimoottorit 30, 31 terdpalkinpuoliskojen 34, 35
k&3ntdvaihteistoja 32, 33. Koska ter#palkin puoliskot 34,
35 ovat pohjalevyilld 20 ja 21, voidaan terdpalkinpuolis-
kojen enempi tukeminen j#dttdd pois. SyOttdtelan kumpikin
puolisko 24 ja 25 on sit#d vastoin laakeroitu niihin liit-
tyvien sivuseinien 17, 18 lis#ksi kannatuslevyjen 36 ja 37
pdihin toistensa puoleisten pdiden alueella, jolloin kum-
pikin kannatuslevy on hitsattu yhteen poikkikannattimen
puoliskoon 9, 10. Kuvioista 7, 8 ja 9 voidaan todeta, etta
alaulokekannattimiin 4 on liitetty saranaliitosten 38, 39
vidlityksellsd tukivarret 40, 41, joiden ulokekannattimien 4
puoleiset p#dt on saranoitu kierrettdvdsti kumpaankin poh-
jalevyyn 20, 21, ja niin muodoin tukevat kummankin leik-
kuulaitepuoliskon painoa, jota siis el pelkdstddn kdadnto-
kannattimien 6 ja varsien 8 tarvitse kannattaa. Toinen
mahdollisuus tukea kumpaakin leikkuulaitepuoliskoa ainakin
niiden kuljetusasennossa (kuviot 4, 7) alapuolelta perus-
tuu siihen, ett3d kummankin yl&saranaliitoksen 5 niihin
liittyvillsd akseleilla liittyvdt kumpaankin alasaranalii-
tokseen 38, 39 kuten kuvion 8 vasemmalla puolella esite-
t&3n ja/tai kiinnitet#in pidennettyjen akseleiden alapdi-
hin tukivarret 42, 43, jotka, kuten kuviossa 2 n#dhddién,
eivdt ty®dasennossa tue kumpaakaan leikkuulaitepuoliskoa,
vaan piinvastoin k&#nnettdvidt puoliskot ké&nnetddn kuvios-
sa 2 esitetystd asennosta kuviossa 3 esitettyyn asentoon
ja tukevat n8itd. Sellainen tuenta riittdd normaalisti,
koska kumpikin leikkuulaitteen puolisko lepdd8 toisiinsa
pdin olevien pdiden alueella kummassakin kdantopddteasen-
nossaan (kuviot 3, 11, 12) niiden keskeiselld, vaakasuo-
ralla tukilevylld 44, joka on kiintedsti liitetty kaltevan
sybttdlaitteen 1 kehykseen 2. Jotta leikkuulaitteen 19
kumpikin puolisko voitaisiin lukita sekd tyb- (kuvio 2)
ettd kuljetusasentoon, on kehykseen 2 laakeroitu kddntdak-
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seli 45, jossa on neljd salpaa 46, joita voidaan k&antada
méntdsylinteriyksik$lld 47. Kuviosta 11 voidaan todeta,
ettd tybasentoon lukitsemiseksi menevdt haat 46 lukitus-
aukkoihin 48, jotka ovat poikkikannattimissa 9, 10. Muiden
lukitusaukkojen 49, jotka on sijoitettu tyVasennossa poik-
kikannattimien 9 ja 10 toisistaan poispdin oleviin p#dihin,
tehtdvédnd on lukita leikkuulaitteen puoliskot kuljetus-
asentoon (kuviot 3, 12). Poikkikannattimien 9, 10 yhtei-
seen niveleen 11 pdin olevat pddt ylittdvdt kummankin si-
vuseindn 17, 18 ja tukeutuvat kuljetusasennossa kaltevaan
sybttblaitteeseen tai vdliin sijoitettuun lisdkehykseen
52. T&l1l3d tavoin muodostuu vinosydttdlaitteen ja leikkuu-
pdydén puoliskojen valiin tila Y (kuvio 4) terdpalkin
kdytttelementtien 34, 35 telanpuoliskojen 24, 25 ja kela-
kdyttdjen sijoittamiseksi suojatusti. Kummankin leikkuu-
pbytdpuoliskon jdykistdmiseksi paremmin on poikkikannatti-
mien alla, pohjalevyihin 20, 21 liitettyin#d lis#poikkikan-
nattimet 50, 51, jotka on samalla tavoin liitetty koaksi-
aalisesti poikkikannattimiin 9, 10 nivelen 11' v#lityksel-
14.
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Patenttivaatimukset

1. Itsekulkeva leikkuupuimuri, jossa on siihen
liittyvddn kaltevaan kuljettimeen (1) ripustettu kaksio-
sainen leikkuulaite (19), jonka molemmat puoliskot ovat
kd8nnettdvid ja symmetrisid, jolloin leikkuulaite muodos-
tuu jaetuista 1leikkuupalkeista, Jjaetusta syéttbtelasta
sekd jaetusta kelasta, tunnet tu siitd, ettd leik-
kuulaitteen (19) puoliskot ovat oleellisesti vaakatasossa
kddnnettdvid ja ne on jatkuvasti liitetty yhtddltid kul-
loinkin ainakin yhden k#&&nnettdvidn kannattimen (6) awvulla
kaltevaan kuljettimeen (1) ja toisaalta v&hintd&n yhdelld
yhteiselld, pystysuoraan ulottuvalla nivelakselilla (11)
jatkuvasti toisiinsa v8lineilld t&mén akselin (11) siirtéd-
miseksi suoraviivaisesti koneen pituussuunnassa.

2., Patenttivaatimuksen 1 mukainen itsekulkeva leik-
kuupuimuri, t u n n e t t u siitd, ettd kdidntbdkannatin
(6) on liikuteltavissa hydraulisylinteriyksik&illd (22,
23).

3. Patenttivaatimusten 1 tai 2 mukainen itsekulkeva
leikkuupuimuri, t un n e t t u siitd, ettd hydraulisy-
linteriyksikdt (22, 23) on tehty synkronisylintereiksi.

4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen itsekulkeva leik-
kuupuimuri, t u nn e t t u siitd, ettd akseli (1l1l) on
liitetty kiintedsti leikkuulaitteen yhteen puoliskoon ja
sen yhdessd pddss8 on ketjupydbrd (13), joka on liitetty
toiseen ketjupydrddn (15), joka muodostaa osan hydrauli-
sesta kayttOmoottoriyksikdstd (16), joka on liitetty toi-
seen leikkuulaitepuoliskoon.

5. Patenttivaatimusten 1 tai 2 mukainen itsekulkeva
leikkuupuimuri, t un ne t t u siitd, ettd kummassakin
leikkuulaitekourun puoliskossa on niiden kaltevaan kuljet-
timeen (1) p#in olevalla alueella yld- ja alapoikkikannat-
timet (9, 10 ja 50, 51), jotka on liitetty toisiinsa jat-
kuvasti nivelakselilla (11, 11').
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6. Patenttivaatimusten 1 tai 5 mukainen itsekulkeva
leikkuupuimuri, tunnettu siitd, ettd yl&- ja ala-
poikkikannatinpuoliskot ulottuvat pituudeltaan leikkuu-
laitteen sivuseinien (17, 18) yli ja ettd yldpoikkikanna-
tinpuoliskojen (9, 10 ja 50, 51) k3yttbasennossa toisiaan
p8in olevissa pdissd on aukot (48), joihin kaintbakselille
(45) kiinnitetyt sakarat (46) on k##nnett#vissi.

7. Patenttivaatimusten 1 - 6 mukainen itsekulkeva
leikkuupuimuri, tunnet tu siit4, etti kaltevan kul-
Jettimen (1) leikkuulaitteen puoleisessa pdidssid on kiinted
kehys (2).

8. Patenttivaatimuksen 1, 5 tai 6 mukainen itsekul-
keva leikkuupuimuri, tu nnet tu siit3, ettd kumman-
kin yl&poikkikannatinpuoliskon (9, 10) kaltevan kannatti-
men sivuseindt (17, 18) ylittdvissd pdissd on lis#aukot
(49), joihin sakarat (46) on k#&#nnettdvissid sen jélkeen
kun leikkuulaitepuoliskot on k#dnnetty kuljetusasentoon.

9. Patenttivaatimuksen 1 tai jonkin patenttivaati-
muksen 5 - 8 mukainen itsekulkeva leikkuupuimuri, t un -
nettu siitd, ettd kddntbakseli (45) on sijoitettu ke-
hykselle (2) tai lis#kehykselle (52).

10. Patenttivaatimusten 1 ja 7 mukainen itsekulkeva
leikkuupuimuri, tunne t tu siitd, ettd kehykseen (2)
on hitsattu alatukilevy (44), jonka p&4ll14 leikkuulaitteen
kumpikin puolisko on.

11. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen itsekulke-
va leikkuupuimuri, tunnet tu siiti, ettd kiintdkan-
natin (6) on kiinnitetty sarananivelelll (5) suoraan kal-
tevan kuljettimen (1) kehykseen (2) tai kaltevaan kuljet-
timeen (1) yhdistettdvissd olevaan lis#dkehykseen (52).

12. Patenttivaatimusten 1 - 11 mukainen itsekulkeva
leikkuupuimuri, tunnettu siitid, ettd siini on 1li-
s8varret (40, 41), joiden yhdet pd&t on nivelletty leik-
kuulaitteen (19) kaukaloiden pohjalevyjen (20, 21) alle,
Ja toiset pddt on nivelletty kaltevan kuljettimen kehyk-
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seen (2) tai t&m8n t&m8n kdsittdmédn lisdkehykseen (52)
sarananivelill3 (38, 39).

13. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 12 mukainen it-
sekulkeva leikkuupuimuri, tunne t t u siitd, ettsd yla-
ja alasarananivelten (5, 38, 39) akselit ovat toisiinsa
ndhden koaksiaaliset.

14. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 13 mukainen it-
sekulkeva leikkuupuimuri, tunnet t u siitsd, etti ala-
tukivarsien (40, 41) sijasta on sijoitettu pelkistdsdn yh-
destd pddstdsn sarananiveliin (38, 39) ja kiertymittémisti
kddntdkannattimiin (6) liitetyt tukivarret (42, 43) leik-
kuulaitteen puoliskojen tukemiseksi ajoasennossa.
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Patentkrav

1. sjdlvgdende skdrdetrska med en tvadelad skir-
anordning (19) som upph&ngts i en till sk&érdetr&skan an-
sluten lutande transportér (1), varvid sk#ranordningens
bdgge hdlfter &r svidngbara och symmetriska, varvid skér-
anordningen utgdrs av delade skdrbalkar, en delad inmat-
ningsvals samt en delad haspel, k a8 nnetecknad
ddrav att skdranordningens (19) hdlfter &r vidsentligen
svdngbara i horisontalplanet och de 4r i varje enskilt
fall kontinuerligt anslutna & ena sidan med hj4lp av Aat-
minstone en svdngbar (6) bdrare till den lutande transpor-
tbren (1) och & andra sidan med minst en gemensam, i ver-
tikalriktningen sig strdckande ledaxel (11) kontinuerligt
till varandra med hjdlp av medel for fOrskjutning av denna
axel (11) rdtlinjigt i maskinens l&ngdriktning.

2. Sjslvgdende skdrdetrdska enligt patentkrav 1,
kd&dnnetecknad dirav att svingbiraren (6) kan
forflyttas med hjdlp av en hydraulcylinderenhet (22, 23).

3. Sjdlvgdende skdrdetrdska enligt patentkrav 1
eller 2, k8 nnetecknad dirav att hydraulcylin-
derenheterna (22, 23) 4r utfdrda som synkroncylindrar.

4. Sjdlvgdende skdrdetréska enligt patentkrav 1,
kdnnetecknad dirav att axeln (11) 4r fast an-
sluten till ena hdlften av skdranordningen och dess ena
dnda uppvisar ett kedjehjul (13), som 4r anslutet till ett
andra kedjehjul (15), som utgdr en del av en hydraulisk
drivmotorenhet (16), som d4r ansluten till sk#ranordningens
andra hdlft.

5. Sjidlvgdende skdérdetrdska enligt patentkrav 1
eller 2, k annetecknad dirav att i sitt mot den
lutande transportéren (1) vdnda omrade uppvisar vardera
hdlften av skdranordningstragen &vre och undre tvargaende
barare (9, 10 och 50, 51), som sammankopplats kontinuer-
ligt med ledaxeln (11, 11').
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6. Sjidlvgdende skdrdetrdska enligt patentkrav 1
eller 5, kdannetecknad didrav att de &vre och
undre tvidrgdende bdrarhidlfterna strécker sig oOver skdr-
anordningens sidovéggar (17, 18) och att i drivldge upp-
visar de &vre tvirgdende bdrarhdlfternas (9, 10 och 50,
51) mot varandra v#&nda #ndar Sppningar (48), i vilka klor
(46) fista pd en sviangaxel (45) kan svidngas.

7. Sjdlvgdende skdrdetrdska enligt nagot av patent-
kravl - 6, kdannetecknad diarav att den lutande
transportérens (1) mot sk#ranordningen vénda &nde uppvisar
en fast ram (2).

8. Sjidlvgdende skdrdetrdska enligt patentkrav 1, 5
och 6, k annetecknad d&rav att i de &ndar i de
bdda &vre tvargdende birarh#lfterna (9, 10) som Yvergdr
den lutande b#rarens sidovaggar (17, 18) uppvisar till-
laggsdppningar (49), i vilka klorna (46) kan svéngas efter
att skdranordningsh#dlfterna svéngts i transportlédge.

9. Sjdlvgdende skdrdetrtska enligt patentkrav 1
eller nigot av patentkraven 5 - 8, k &nne tecknad
diarav att svingaxeln (45) 4r placerad pd ramen (2) eller
en tillaggsram (52).

10. Sjslvgdende skotrdetrdska enligt patentkrav 1
eller 7, kd4annetecknad dirav att i ramen (2)
har fastsvetsats en undre stddplatta (44), pa vilken de
bdda skdranordningshdlfterna ligger.

11. Sjilvgdende skdrdetrbska enligt patentkrav 1
eller 2, k annetecknad dirav att en svingbdrare
(6) &r med en gangjidrnsled (5) fast direkt i den lutande
transportdrens (1) ram (5) eller i en tilléggsram (52) som
kan fdrbindas med den lutande transportéren (1).

12. Sjilvgdende skdrdetrska enligt nagot av pa-
tentkraven 1 - 11, k annetecknad dirav att den
uppvisar till#ggsarmar (40, 41), vilkas ena &ndar &r leda-
de under bottenplattorna (20, 21) i sk#ranordningens tra-
gar (19), och vilkas andra #ndar &r ledade mot den lutande
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transportdrens ram (2) eller mot tilldggsramen (52) med
hjdlp av gangjdrnsleder (38, 39).

13. Sjdlvgdende skdrdetréska enligt nagot av pa-
tentkraven 1 - 12, kdnnetecknad dirav att de
dvre och undre gangjirnsledernas (5, 38, 39) axlar 4r ko-
axiala i fdrhallande till varandra.

14. Sjdlvgaend skbrdetrdska enligt nagot av patent-
kraven 1 - 13, k @ nnetecknad d&rav att i stdl-
let f6r de undre stbdarmarna (40, 41) har enbart vid ena
&nden till gangjarnslederna (38, 39) och osvdngbart till
svdngbdrarna (6) anslutna stddarmar (42, 43) anordnats att
stbda skdranordningens hdlfter i kdrlédge.
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