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(54) SYSTÈME D’ACCROCHE D’UNE VISIÈRE SUR UN CASQUE DE PROTECTION ET CASQUE 
MUNI D’UNE VISIÈRE ASSEMBLÉE AVEC UN TEL SYSTÈME D’ACCROCHE

(57) Système d’accroche d’une visière (1) sur un casque (2) de protection comprenant :
- une embase (22) fixée sur le casque (2), l’embase (22) comportant un premier support (225) portant une première
surface de butée (2254),
- un élément de liaison (12) solidaire de la visière (1) assemblé de manière amovible à l’embase (22), l’élément de liaison
(12) comportant un deuxième support (121) portant une deuxième surface de butée (S1212),
- un organe élastique (226),
une des première ou deuxième surfaces de butée (2254, S1212) étant mobile entre une position d’arrêt afin de limiter
le déplacement relatif entre l’élément de liaison (12) et l’embase (22), et une position de libération afin de permettre ce
déplacement relatif.

Lorsque l’élément de liaison (12) est assemblé à l’embase (22), au moins les première et deuxième surfaces de
butée (2254, S1212) coopèrent entre elles afin de définir une partie d’un palier pour une rotation de l’élément de liaison
(12) autour d’un axe de pivotement.
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Description

DOMAINE TECHNIQUE DE L’INVENTION

[0001] L’invention concerne un système d’accroche
d’une visière sur un casque de protection et un casque
de protection muni d’un tel système d’accroche. L’inven-
tion trouve pour application le domaine des casques de
protection aussi bien pour un usage professionnel qu’un
usage sportif. Une application particulièrement avanta-
geuse mais non limitative concerne les casques pour
sport de glisse tel que le ski.

ÉTAT DE LA TECHNIQUE

[0002] Un casque présente généralement une ouver-
ture faciale se trouvant en face du visage de l’utilisateur
du casque. Il est connu d’équiper certains casques d’un
écran oculaire destiné à occulter cette ouverture faciale.
L’ouverture faciale peut alors être recouverte par l’écran
oculaire transparent afin d’assurer la protection d’une
partie du visage de l’utilisateur. Cet écran peut ainsi bas-
culer de sa position d’occultation vers une position es-
camotée pour laquelle l’ouverture faciale est partielle-
ment ou complètement dégagée, ou inversement.
[0003] L’écran peut être assemblé au casque de ma-
nière fixe ou amovible. Par exemple, le document FR-A-
2 785 505 décrit un écran monté amovible sur un casque.
Dans les constructions illustrées dans ce document, la
coque du casque supporte, de chaque côté, un tourillon
sur lequel est assemblé une extrémité latérale de l’écran.
Le tourillon présente une surface cylindrique externe
destinée à coopérer avec une surface cylindrique com-
plémentaire interne ménagée sur une extrémité de
l’écran. Un bouton est assemblé au tourillon de sorte à
être mobile en translation ou en rotation selon l’axe du
tourillon. Un organe est monté mobile sur le tourillon de
manière à faire saillie ou non de la surface cylindrique
externe du tourillon, selon la position du bouton par rap-
port au tourillon. Lorsque l’organe fait saillie de la surface
cylindrique externe, il est apte à coopérer avec un loge-
ment ménagé sur la surface cylindrique complémentaire
interne de l’écran de sorte à solidariser l’écran avec la
coque. A l’inverse, lorsque l’organe est rétracté par rap-
port à la surface cylindrique externe, l’écran peut se dé-
solidariser de la coque. Dans toutes les constructions
décrites, le bouton permet d’empêcher ou de libérer le
mouvement de l’organe. Il agit sur l’organe uniquement
pour le déplacer vers sa position saillante. Puis, lorsque
l’organe fait saillie du tourillon, le bouton est positionné
afin d’interférer avec l’organe si celui-ci se rétracte. Lors-
qu’on actionne le bouton, on supprime cette interférence
ce qui permet la rétractation de l’organe. Cependant, le
bouton n’agit pas directement sur l’organe pour l’amener
dans sa position rétractée. C’est une action sur l’écran
qui provoque le déplacement de l’organe vers sa position
rétractée. En conséquence, pour désolidariser l’écran du
casque, il faut deux opérations : dans un premier temps,

appuyer sur le bouton pour déverrouiller le mécanisme,
puis, dans un deuxième temps, provoquer la translation
de l’organe vers sa position rétractée. Cette construction
présente un risque de grippage du mécanisme, notam-
ment en cas d’intempéries, comme par exemple une tem-
pérature basse avec une humidité élevée pouvant occa-
sionner un dépôt de givre sur le mécanisme ou en cas
d’introduction de neige dans le mécanisme. De plus, les
systèmes d’accroche proposés doivent être relativement
compacts de par la fonction de palier du tourillon, ce qui
implique un organe de petite dimension. En conséquen-
ce, cet organe est davantage exposé au risque de coin-
cement. Par ailleurs, la cinématique de ce mécanisme
induisant deux opérations pour désolidariser l’écran est
davantage susceptible de se gripper, soit au niveau du
bouton, soit au niveau de l’organe. D’autre part, cette
cinématique nécessite une manipulation pas forcément
aisée pour l’utilisateur. Il doit tout d’abord appuyer sur le
bouton et maintenir le bouton enfoncé. Puis, il doit saisir
un bord de l’écran pour l’écarter du tourillon. Enfin, toutes
les constructions décrites demandent d’écarter les ex-
trémités de l’écran par rapport au casque, d’une distance
difficilement maitrisable par l’utilisateur. Cette opération
contraint l’écran à ce qui peut légèrement l’endommager
dès lors que l’utilisateur écarte trop les bords de l’écran.
[0004] Un but de l’invention est notamment de propo-
ser un système d’accroche d’une visière sur casque amé-
lioré.
[0005] Un but est notamment de proposer une cons-
truction simple du mécanisme de solidarisation de la vi-
sière sur le casque.
[0006] Un autre but est de proposer un système d’ac-
croche fiable, notamment lorsqu’il est exposé aux intem-
péries.
[0007] Un autre but est de faciliter la manipulation du
système d’accroche, d’améliorer l’ergonomie d’utilisa-
tion.

RÉSUMÉ DE L’INVENTION

[0008] Pour atteindre ces objectifs, un aspect de la pré-
sente invention concerne un système d’accroche d’une
visière sur un casque de protection comprenant :

- une embase configurée pour être fixée sur le casque,
l’embase comportant un premier support portant une
première surface de butée,

- un élément de liaison solidaire de la visière et con-
figuré pour être assemblé de manière amovible à
l’embase selon une direction d’assemblage, l’élé-
ment de liaison comportant un deuxième support
portant une deuxième surface de butée,

- un organe élastique,

une des première ou deuxième surfaces de butée étant
mobile entre une position d’arrêt pour laquelle elle est
apte à coopérer avec l’autre surface de butée afin de
limiter le déplacement relatif entre l’élément de liaison et

1 2 



EP 3 195 746 A1

4

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

l’embase selon la direction d’assemblage, et une position
de libération pour laquelle elle est positionnée par rapport
à cette autre surface de butée de sorte à ne plus être
apte à coopérer avec celle-ci afin de permettre le dépla-
cement relatif entre l’élément de liaison et l’embase selon
la direction d’assemblage, l’organe élastique agissant
sur le support qui porte la surface de butée mobile de
manière à ramener la surface de butée mobile vers sa
position d’arrêt.
[0009] Le support qui porte la surface de butée mobile
est agencé de manière à être sollicité, soit directement
par l’utilisateur, soit par l’intermédiaire d’un actionneur,
cette sollicitation provoquant directement le déplace-
ment de la surface de butée mobile depuis sa position
d’arrêt vers sa position de libération.
[0010] Lorsque l’élément de liaison est assemblé à
l’embase, au moins les première et deuxième surfaces
de butée coopèrent entre elles afin de définir une partie
d’un palier pour une rotation de l’élément de liaison
autour d’un axe de pivotement.
[0011] Dans l’état de la technique, on ne retrouve no-
tamment pas un déplacement de la surface de butée
mobile vers sa position de libération qui peut être facile-
ment déclenché par le porteur du casque.
[0012] Pour déplacer la surface de butée mobile de-
puis sa position d’arrêt vers sa position de libération, l’uti-
lisateur peut soit agir directement sur le support portant
la surface de butée mobile, soit agir sur un actionneur
qui va agir directement sur ledit support. Agir directe-
ment, au sens de l’invention, signifie que l’utilisateur ou
l’actionneur provoque directement le déplacement de la
surface de butée mobile depuis sa position d’arrêt vers
sa position de libération. Par conséquent, en déplaçant
la pièce même qui porte la surface de butée mobile, la
construction proposée par la présente invention est fiable
et robuste sous toutes conditions d’utilisation. Par
ailleurs, elle ne met en jeu qu’un nombre limité de pièces.
Ceci permet également d’avoir un système d’accroche
relativement compact.
[0013] Par ailleurs le retrait de l’écran est obtenu par
un mouvement particulièrement simple de l’utilisateur.
Dans le mode de réalisation illustré, l’utilisateur appuie
sur l’actionneur associé à l’écran et le translate selon la
direction d’assemblage pour désengager l’écran du cas-
que. Cette opération est simple et ergonomique.
[0014] Un autre aspect de la présente invention con-
cerne un casque comportant une coque sur laquelle est
montée pivotant une visière comportant un écran oculai-
re. L’invention porte sur une visière conçue avec une
partie du système d’accroche décrit précédemment. L’in-
vention porte sur un casque conçu avec une partie du
système d’accroche décrit précédemment.

BRÈVE DESCRIPTION DES FIGURES

[0015] Les buts, ainsi que les caractéristiques et avan-
tages de l’invention ressortiront mieux de la description
détaillée d’un mode de réalisation de cette dernière qui

est illustré par les dessins d’accompagnement suivants
dans lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective éclatée d’un
mode de réalisation d’un casque équipé d’une visiè-
re selon la présente invention,

- la figure 2 est une vue latérale du casque et de la
visière non assemblés de la figure 1,

- la figure 3 est une vue agrandie d’une embase de
solidarisation de la visière avec le casque montré à
la figure 2, cette embase étant solidarisée à la coque
du casque,

- la figure 4 est une vue en coupe partielle selon A-A
de la figure 4,

- les figures 5 à 11 sont des vues en coupe partielle
selon B-B de la figure 4 représentant les différentes
étapes du montage d’une visière sur un casque se-
lon le mode de réalisation montré aux figures 1 à 4,
l’écran oculaire étant avancé progressivement vers
le casque aux figures 5 à 9, pour être solidarisé en
position d’arrêt à la figure 10, la figure 11 montrant
la libération de l’écran oculaire du casque, la figure
6 étant une vue agrandie d’une portion de la visière
destinée à coopérer avec l’embase portée par le cas-
que,

- la figure 12 est une vue en coupe partielle selon C-
C de la figure 4, représentant la visière solidarisée
sur le casque,

- la figure 13 est une représentation schématique d’un
autre mode de réalisation,

- la figure 14 est une représentation schématique d’un
autre mode de réalisation.

[0016] Les dessins sont donnés à titre d’exemples et
ne sont pas limitatifs de l’invention. Ils constituent des
représentations schématiques de principe destinées à
faciliter la compréhension de l’invention et ne sont pas
nécessairement à l’échelle des applications pratiques.
En particulier les dimensions des différentes pièces ne
sont pas représentatives de la réalité.
[0017] Dans la suite de la description, il sera fait usage
de termes tels que « longitudinal », « supérieur »,
« inférieur », « haut », « bas », « avant » et « arrière ».
[0018] Ces termes doivent être interprétés en relation
avec la position que le casque occupe sur la tête d’un
utilisateur en posture normale, et la direction d’avance-
ment normale du porteur. Le casque présentant sa partie
bombée recouvrant le crâne d’un utilisateur comme sa
partie la plus haute, la visière étant relevée en position
haute vers le haut du casque.

DESCRIPTION DÉTAILLÉE DE L’INVENTION

[0019] Avant d’entamer une revue détaillée de modes
de réalisation de l’invention, sont énoncées ci-après des
caractéristiques optionnelles qui peuvent éventuelle-
ment être utilisées en association ou alternativement :
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Selon un mode de réalisation, le premier support et
l’organe élastique forme une pièce unitaire avec
l’embase ou le premier support et/ou l’organe élas-
tique formant une ou deux pièces rapportées sur
l’embase.

[0020] Selon un mode de réalisation, la direction d’as-
semblage est sensiblement tangente à une coque du
casque.
[0021] Selon un mode de réalisation, l’organe élasti-
que est réalisé par une partie du premier support, le pre-
mier support formant une patte flexible s’étendant depuis
l’embase.
[0022] Selon un mode de réalisation, l’organe élasti-
que, le premier support et l’embase forment une pièce
unitaire, c’est-à-dire une pièce monolithique.
[0023] Selon un mode de réalisation, l’actionneur com-
prend un plot traversant le deuxième support et dont une
extrémité est destinée à venir en contact avec le premier
support.
[0024] Selon un mode de réalisation, l’actionneur est
monté pivotant ou fléchissant par rapport à l’élément de
liaison.
[0025] Selon un mode de réalisation, l’embase com-
prend un rebord destiné à s’insérer dans une gorge mé-
nagée sur le deuxième support.
[0026] Selon un mode de réalisation, l’embase com-
prend une rainure en T destinée à recevoir le deuxième
support. Avantageusement, la rainure en T est sensible-
ment horizontale ou légèrement inclinée et ouverte vers
l’avant de l’embase.
[0027] Selon un mode de réalisation, lorsque l’élément
de liaison est assemblé à l’embase, une première surface
de pivotement de l’embase coopère avec une deuxième
surface de pivotement de l’élément de liaison afin de dé-
finir une partie complémentaire du palier pour la rotation
de l’élément de liaison autour de l’axe de pivotement.
[0028] Selon un mode de réalisation, la visière com-
prend un écran monté pivotant sur chaque élément de
liaison.
[0029] Selon un mode de réalisation, la première sur-
face de butée est dimensionnée pour se conformer à un
secteur de l’enveloppe externe d’un cylindre.
[0030] Selon un mode de réalisation, en configuration
assemblée, l’élément de liaison recouvre complètement
les éléments du système d’accroche.
[0031] Selon un autre aspect l’invention porte sur une
visière comprenant un élément de liaison du système
d’accroche selon l’un quelconque des modes de réalisa-
tion de l’invention.
[0032] Selon un autre aspect l’invention porte sur un
casque comprenant une embase du système d’accroche
selon l’un quelconque des modes de réalisation de l’in-
vention.
[0033] En se référant à toutes les figures, la présente
invention concerne un système d’accroche d’une visière
1 sur casque 2 de protection.
[0034] Dans cet exemple, le casque 2 comprend une

coque externe 21 entourant au moins partiellement la
tête de la personne le portant. La coque externe 21 est
adaptée à l’application envisagée, par exemple, aux
sports de glisse tels que le ski. La coque externe 21 pré-
sente une ouverture faciale 211 plus ou moins fermée
selon le type de casque, cette ouverture 211 dégageant
un espace libre au moins devant les yeux de la personne
portant le casque. C’est cette ouverture faciale 211 qui
peut être obturée plus ou moins complètement par une
visière 1. Généralement, une calotte interne 23 est pla-
cée à l’intérieur de la coque externe 21. La coque externe
21 et la calotte interne 23 sont solidaires pour former une
pièce monobloc.
[0035] Dans cet exemple, la visière 1 comprend un
écran 11 au moins partiellement transparente. L’écran
11 est destiné à venir se loger devant les yeux afin de
les protéger de l’environnement (vent, soleil, froid, neige,
pluie...). L’écran 11 comporte une portion centrale 111
et deux ailes latérales 112 afin que la personne portant
le casque puisse bénéficier d’un angle de vision étendu
sur les deux côtés latéraux du casque. Pour certaines
applications il est préférable d’éviter toute entrée d’air,
de neige, d’humidité ou de poussières à l’intérieur du
casque 2 par l’écran 11 et notamment par ses surfaces
de contact avec la coque 21 du casque 2. Pour cela,
l’écran 11 peut comprendre un joint supérieur 114 dis-
posé en haut de l’écran, au niveau de son bord supérieur
et un joint inférieur 115 disposé sur son bord inférieur.
[0036] La visière 1 comprend deux éléments de liaison
12 montés chacun sur une aile latérale 112 de l’écran
11. Dans cet exemple, l’écran 11 est monté pivotant sur
une première extrémité de chaque élément de liaison 12.
Une deuxième extrémité de chaque élément de liaison
12 est montée pivotant sur une partie latérale du casque
2. Dans cet exemple, chaque élément de liaison est as-
semblé à une embase 22 fixée sur le casque 2. Chaque
embase 22 peut être fixée, soit sur la coque externe 21,
soit sur la calotte interne 23. Par ailleurs, chaque aile
latérale 112 de l’écran 11 porte une came 113. Cette
came 113 est destinée à coopérer avec un chemin de
came complémentaire, monté fixe par rapport au casque
2, de sorte à limiter le pivotement vers le bas de l’écran
11 autour d’un axe de pivotement. Dans cet exemple,
chaque chemin de came est ménagé sur une des em-
bases 22 du casque. Un organe de rappel 13 tel qu’un
fil ou une lame flexible ou un ressort peut être prévu pour
maintenir un contact entre la came 113 et le chemin de
came associé.
[0037] Selon une variante, les deux éléments de
liaison 12 sont monté fixe sur l’écran 11, sans mouve-
ment relatif entre l’écran 11 et les éléments de liaison
12. Dans ce cas, chaque élément de liaison 12 est monté
pivotant respectivement sur une embase 22 fixée sur une
partie latérale du casque 2.
[0038] La visière 1 est assemblée au casque 2 grâce
à un système d’accroche qui va être détaillé. Ici, l’assem-
blage entre la visière 1 et le casque 2 est réalisé, de part
et d’autre du casque, par une coopération entre un élé-
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ment de liaison 12 et une embase 22 associée.
[0039] Dans cet exemple, chaque élément de liaison
12 comprend une première extrémité avant montée ro-
tative sur une aile latérale 112 de l’écran 11. Il comprend
une deuxième extrémité arrière portant un deuxième
support 121. Le deuxième support 121 forme une exten-
sion cylindrique, s’étendant depuis une paroi 120 de l’élé-
ment de liaison 12, selon une direction sensiblement
transversale à la visière, vers l’intérieur de celle-ci. L’ex-
tension cylindrique présente, depuis la paroi 120, une
première portion cylindrique 1211, de hauteur H1211 et
de diamètre D1211 et se prolonge par une deuxième
portion cylindrique 1212, de hauteur H1212 et de diamè-
tre D1212. Le diamètre D1212 de la deuxième portion
cylindrique est supérieur au diamètre D1211 de la pre-
mière portion cylindrique. Ainsi, le deuxième support 121
forme une gorge 1213 au niveau de la première portion
cylindrique 1211, la gorge 1213 étant délimitée par la
paroi 120 et la deuxième portion cylindrique 1212. Une
partie de l’enveloppe externe, ou portion de la périphérie
d’extrémité distale, de la première portion cylindrique
1211 définit une deuxième surface de pivotement S1211.
Une partie de l’enveloppe externe, ou portion de la péri-
phérie d’extrémité distale, de la deuxième portion cylin-
drique 1212 définit une deuxième surface de butée
S1212. Ainsi, le deuxième support 121 porte la deuxième
surface de butée S1212. De plus, le deuxième support
121 est traversé par un trou 1214, orienté selon une di-
rection sensiblement transversale, correspondant à l’axe
du deuxième support 121. Ainsi, le trou traversant 1214
relie une face externe de la paroi 120 à une face interne
de la deuxième portion cylindrique 1212. On notera que
le deuxième support 121 et l’élément de liaison 12 for-
ment ici une pièce unitaire. Dans une variante, le deuxiè-
me support 121 pourrait être une pièce rapportée sur
l’élément de liaison 12.
[0040] Par ailleurs, chaque élément de liaison 12 porte
un actionneur 14. L’actionneur 14 comprend une premiè-
re extrémité avant fixée sur la face externe de la paroi
120 de l’élément de liaison 12, au niveau de son extrémité
avant. L’actionneur 14 s’étend parallèlement à l’élément
de liaison 12 de sorte que sa deuxième extrémité arrière
se positionne au niveau de la deuxième extrémité de
l’élément de liaison 12, recouvrant au moins le trou tra-
versant 1214. La deuxième extrémité arrière de l’action-
neur 14 est libre. L’actionneur 14 peut ainsi fléchir autour
de sa liaison au niveau de sa première extrémité avant.
La deuxième extrémité arrière de l’actionneur 14 peut
donc se déplacer relativement par rapport à la paroi 120
de l’élément de liaison 12. Elle peut s’en rapprocher ou
s’en écarter. L’actionneur 14 est dimensionné et assem-
blé à l’élément de liaison 12 de sorte que, lorsqu’il est
dans une position de repos, c’est-à-dire, lorsque l’action-
neur 14 n’est pas sollicité, la deuxième extrémité arrière
de l’actionneur 14 est proche de la paroi 120, comme
illustré en figure 5. L’actionneur 14 comprend, par
ailleurs, un plot 141, s’étendant d’une face interne de
l’actionneur, au niveau de la deuxième extrémité arrière,

selon une direction sensiblement transversale à la visiè-
re, vers l’intérieur de celle-ci. Le plot 141 est dimensionné
et positionné sur l’actionneur 14 de sorte à s’insérer li-
brement à l’intérieur du trou traversant 1214 lorsque l’ac-
tionneur 14 est assemblé sur l’élément de liaison 12. Le
plot 141 présente une hauteur suffisante pour qu’une ex-
trémité libre 1411 du plot 141 fasse saillie de la deuxième
portion cylindrique 1212, lorsque l’actionneur 14 est en
position de repos. Dans cette configuration, l’extrémité
libre 1411 dépasse d’une hauteur H1411 de la deuxième
portion cylindrique 1212.
[0041] Dans cet exemple, l’embase 22 comprend une
rainure 221 en « T », sensiblement horizontale ou légè-
rement inclinée et ouverte vers l’avant de l’embase, com-
me on le voit sur les figures 2, 3 et 7. La rainure 221
définit ainsi une ouverture 222 en forme de « U », dont
les faces parallèles 2221 délimitant l’ouverture sont dis-
tantes d’une valeur D2221. L’ouverture est orientée selon
un axe X221, parallèle aux faces 2221. L’axe X221 définit
la direction d’assemblage, comme on le verra par la suite.
L’ouverture 222 est également délimitée par une face
demi-cylindrique 2222 dont le diamètre correspond à la
distance D2221. Cette face demi-cylindrique 2222 forme
une première surface de pivotement dont la fonction sera
détaillée par la suite. De par la construction en « T » de
la rainure 221, l’ouverture 222 est donc délimitée par un
rebord 223, d’épaisseur E223, suivant le profil en « U ».
Le rebord 223 présente une face externe 2231, une face
latérale, correspondant aux faces 2221 et 2222 de
l’ouverture 222, et une face interne 2232. La rainure 221
comprend également un évidement interne 224 situé der-
rière le rebord 223. Cet évidement interne 224 présente
également une forme en « U » dont les faces parallèles
2241 sont distantes d’une valeur D2241.
[0042] La rainure en T 221 est destinée à recevoir le
deuxième support 121. Plus particulièrement, le rebord
223 de rainure 221 est destiné à s’insérer dans la gorge
1213 du deuxième support 121. En conséquence, le di-
mensionnement de la rainure 221 doit permettre cet as-
semblage. La distance D2221 est donc supérieure au
diamètre D1211 de la première portion cylindrique 1211
mais inférieure au diamètre D1212 de la deuxième por-
tion cylindrique 1212. La distance D2241 est supérieure
au diamètre D1212 de la deuxième portion cylindrique
1212. L’épaisseur E223 est inférieure à la hauteur H1211
de la première portion cylindrique 1211.
[0043] L’embase 22 comprend également un premier
support 225. Ici, le premier support 225 forme une patte
flexible dont une première extrémité est fixée sur une
partie centrale de l’embase. La patte flexible 225 s’étend
vers l’arrière de l’embase 22 et est agencée au droit de
l’ouverture 222. Le premier support 225 comprend une
face externe 2251, orienté vers l’extérieur de l’embase
22. Cette face externe 2251 délimite le fond de la rainure
221. Deux ergots 2252 font saillie de cette face externe
2251, ici, à mi longueur de la patte flexible. Les deux
ergots 2252 sont disposés symétriquement, de part et
d’autre de l’axe longitudinal du premier support 225, axe
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sensiblement aligné avec l’axe X221 de l’ouverture. Les
deux ergots 2252 sont écartés, l’un de l’autre, d’une dis-
tance supérieure à la largeur du plot 141, mesurée selon
une direction perpendiculaire à l’axe X221. Chaque ergot
comprend une pente 2253 par rapport à la face externe
2251 et orientée vers l’avant de l’embase. Chaque ergot
comprend une surface de butée 2254, sensiblement per-
pendiculaire à la face externe 2251 et orientée vers l’ar-
rière de l’embase. Dans cet exemple, les deux surfaces
de butée 2254 sont dimensionnées pour se conformer à
un secteur de l’enveloppe externe d’un cylindre de dia-
mètre D2254, lorsque le premier support 225 est dans
une position de repos, c’est-à-dire, lorsque le premier
support n’est pas sollicité. Les surfaces de butée 2254
définissent une première surface de butée. Ainsi, le pre-
mier support 225 porte la première surface de butée
2254. Le premier support 225 comprend également une
deuxième extrémité arrière libre 2255. Le premier sup-
port 225 peut ainsi fléchir autour de sa liaison au niveau
de sa première extrémité avant. Le premier support 225
est dimensionné et assemblé à l’embase 22 de sorte
que, lorsqu’il est dans une position de repos, c’est-à-dire,
lorsque le premier support 225 n’est pas sollicité, la
deuxième extrémité arrière 2255 du premier support 225
est positionné afin que la distance entre la face externe
2251 du premier support 225 et la face interne 2232 du
rebord 223 soit légèrement supérieure à la hauteur
H1212 de la deuxième portion cylindrique 1212, comme
illustré aux figures 5 à 8.
[0044] L’embase comprend, en outre, un organe élas-
tique 226 agissant sur le premier support 225 pour ra-
mener le premier support 225 dans cette configuration
de repos stable. Dans le mode de réalisation décrit, l’or-
gane élastique 226 est réalisé par une partie déformable
élastiquement de la patte flexible. On notera que l’em-
base 22, le premier support 225 et l’organe élastique 226
forment ici une pièce unitaire. Dans une variante, le pre-
mier support 225 et/ou l’organe élastique 226 pourraient
être une ou deux pièces rapportées sur l’embase 22.
[0045] L’embase 22 comprend également une pente
de guidage 227, inclinée par rapport à la face externe
2251 et orientée vers l’avant de l’embase. Cette pente
de guidage 227 débute au niveau de la première extré-
mité du premier support 225 et prolonge la face externe
2251 vers l’avant de l’embase.
[0046] Le système d’accroche de la visière 1 sur un
casque 2 comprenant l’embase 22, l’élément de liaison
12 et l’organe élastique 226, est conçu pour que le
deuxième support 121 vienne se loger au fond de la rai-
nure en T 221, contre la deuxième surface de pivotement
S1211. En conséquence, l’embase 22 et l’élément de
liaison 12 sont dimensionnés et agencés de sorte à ob-
tenir cette configuration d’assemblage illustrée en figures
10 et 12.
[0047] Dans cette configuration d’assemblage, une
partie du rebord 223 vient se loger dans la gorge 1213
du deuxième support 121. La deuxième surface de pivo-
tement S1211 de la première portion cylindrique 1211

du deuxième support 121 coopère avec la première sur-
face de pivotement 2222 de l’ouverture 222. Le premier
support 225 est dans sa position de repos. Dans cette
position de repos du premier support, les ergots 2252
sont positionnés de sorte que la première surface de bu-
tée 2254 du premier support 225 coopère avec la deuxiè-
me surface de butée S1212 de la deuxième portion cy-
lindrique 1212 du deuxième support 121.
[0048] Dans cette configuration d’assemblage, l’élé-
ment de liaison 12 peut pivoter autour d’un axe sensible-
ment transversal grâce à une liaison pivot réalisée, d’une
part, par la coopération entre les surfaces de pivotement
2222 et S1211 et, d’autre part, par la coopération entre
les surfaces de butée 2254 et S1212. Le deuxième sup-
port 121 forme donc un tourillon de pivotement de la vi-
sière. Le deuxième support 121 est maintenu transver-
salement grâce à la coopération entre le rebord 223 de
la rainure 221 et les parois latérales de la gorge 1213.
Le deuxième support 121 est maintenu longitudinale-
ment, selon la direction d’assemblage X221, au fond de
la rainure 221, grâce à la coopération entre les surfaces
de butée 2254 et S1212.
[0049] Dans cette configuration d’assemblage, la
deuxième extrémité arrière 2255 du premier support 225
s’étend longitudinalement suffisamment pour se posi-
tionner en vis-à-vis du plot 141 de l’actionneur 14. Par
ailleurs, la raideur de l’organe élastique 226 est supé-
rieure à la raideur de l’actionneur 14 de sorte que, dans
cette configuration d’assemblage, la deuxième extrémité
arrière 2255 du premier support 225 pousse l’extrémité
libre 1411 du plot 141 en direction du deuxième support
121, de manière à réduire la hauteur de dépassement
H1411 du plot 141. En conséquence, l’actionneur 14 flé-
chit. La deuxième extrémité arrière de l’actionneur 14 se
soulève. Ce déplacement est illustré sur les figures 10
et 12.
[0050] L’assemblage d’un côté de la visière 1 sur le
casque 2 va maintenant être expliqué à travers les figures
5 à 10 et 12.
[0051] Dans un premier temps, on rapproche la
deuxième extrémité arrière de l’élément de liaison 12
vers l’embase 22, selon la direction d’assemblage X221,
comme illustré à la figure 5. L’utilisateur positionne l’élé-
ment de liaison 12 de sorte que le deuxième support soit
sensiblement aligné avec l’axe X221 de la rainure en T
221.
[0052] Lors de ce rapprochement, la deuxième portion
cylindrique 1212 vient en contact avec la pente de gui-
dage 227 et la deuxième extrémité arrière de l’élément
de liaison 12 vient en contact avec la face externe de la
rainure 221. Ces deux contacts tendent à écarter l’élé-
ment de liaison 12 pour positionner transversalement le
deuxième support 121 en face de la rainure 221. Puis,
l’extrémité libre 1411 du plot 141 vient, à son tour, en
contact avec la pente de guidage 227 ce qui entraine le
retrait du plot 141 à l’intérieur du trou traversant 1214.
La deuxième extrémité arrière de l’actionneur 14 se sou-
lève, comme on le voit à la figure 7.
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[0053] En poursuivant le rapprochement, la deuxième
portion cylindrique 1212 vient se caler contre la face ex-
terne 2251 du premier support 225. Le rebord 223 com-
mence à s’introduire dans la gorge 1213 du deuxième
support 121. Pour faciliter cette insertion, l’ouverture 222
en « U » peut être biseautée vers l’avant de l’embase,
comme on le voit à la figure 3. Ces chanfreins permettent
de caler verticalement le deuxième support 121 en face
de la rainure 221. Cette étape d’assemblage est illustrée
à la figure 8.
[0054] En continuant la translation de l’élément de
liaison 12 selon la direction d’assemblage X221, la
deuxième portion cylindrique 1212 vient en contact avec
les pentes 2253 des ergots 2252 du premier support 225
ce qui fait fléchir le premier support 225 comme on le voit
à la figure 9. Le déplacement transversal de la deuxième
portion cylindrique 1212 est bloqué par le rebord 223 de
la rainure 221. On notera que l’extrémité libre 1411 du
plot 141 de l’actionneur 14 est maintenue en contact avec
la face externe 2251 du premier support 225 pendant le
déplacement arrière du deuxième support 121. En effet,
le plot 141 passe entre les ergots 2252 et n’est donc pas
sollicité par ceux-ci.
[0055] Enfin, lorsque le deuxième support 121 s’est
translaté suffisamment pour que les ergots 2252 ne soit
plus en contact avec la deuxième portion cylindrique
1212, alors le premier support 225 retrouve sa position
de repos, grâce à l’organe élastique 226. La visière est
assemblée sur le casque. Cette configuration d’assem-
blage est représentée en figures 10 et 12.
[0056] Pour retirer la visière 1 du casque 2, il suffit alors
d’appuyer sur la face externe de l’actionneur 14, au ni-
veau du plot 141. En effet, comme l’extrémité libre 1411
du plot 141 est en contact avec la deuxième extrémité
arrière 2255 du premier support 225, cette action provo-
que le déplacement du plot 141 et, en conséquence, le
fléchissement du premier support 225. Or, lorsqu’on dé-
forme suffisamment le premier support 121, on provoque
le déplacement des ergots 2252, et donc de la première
surface de butée 2254, de sorte que la première surface
de butée 2254 ne puisse plus coopérer avec la deuxième
surface de butée S1212. Cette configuration de libéra-
tion, pour laquelle les surfaces de butée 2254, S1212 ne
sont plus en vis-à-vis, permet alors le déplacement vers
l’avant du deuxième support 121 dans la rainure 221. En
conséquence, le plot 141 et les ergots 2252 sont dimen-
sionnés de sorte que, lorsqu’on appuie sur l’actionneur
14, l’extrémité libre 1411 du plot 141 dépasse suffisam-
ment du deuxième support 121 pour faire fléchir suffi-
samment le premier support 225 de manière à escamoter
la première surface de butée 2254 par rapport à la
deuxième surface de butée S1212. Autrement dit, en
agissant sur l’actionneur 14, l’utilisateur fait basculer le
système d’accroche dans la configuration de libération.
Dès lors, l’utilisateur peut de nouveau faire coulisser l’élé-
ment de liaison vers l’avant de l’embase, selon la direc-
tion d’assemblage X221. Pendant cette opération, l’uti-
lisateur doit maintenir l’actionneur enfoncé au moins jus-

qu’à ce que la deuxième portion cylindrique 1212 soit au
niveau des ergots 2252. L’extrémité libre 1411 du plot
141 glisse le long de la face externe 2251 du premier
support 225 du fait que le plot 141 passe entre les ergots
2252. Cette configuration de libération est illustrée à la
figure 11.
[0057] Cette construction permet d’engager ou de dé-
sengager la visière 1 sur le casque 2 par des gestes
simples et naturels. Ce système d’accroche s’avère er-
gonomique.
[0058] Ainsi, dans cet exemple, la première surface de
butée 2254 est mobile entre une position d’arrêt pour
laquelle elle est apte à coopérer avec la deuxième sur-
face de butée 1211 afin de limiter le déplacement relatif
entre l’élément de liaison 12 et l’embase 22 selon la di-
rection d’assemblage X221, et une position de libération
pour laquelle elle est positionnée par rapport à cette
deuxième surface de butée 1211 de sorte à ne plus être
apte à coopérer avec celle-ci afin de permettre le dépla-
cement relatif entre l’élément de liaison 12 et l’embase
22 selon la direction d’assemblage. Dans ce cas, l’organe
élastique 226 agit sur le premier support 225 de manière
à ramener la surface de butée mobile 2254 vers sa po-
sition d’arrêt.
[0059] Dans ce mode de réalisation, le premier support
225 portant la surface de butée mobile 2254 est agencé
de manière à être sollicité par l’intermédiaire d’un action-
neur 14. Cette sollicitation provoque directement le dé-
placement de la surface de butée mobile 2254 depuis sa
position d’arrêt vers sa position de libération.
[0060] En variante, on pourrait envisager une cons-
truction dans laquelle ce serait la deuxième surface de
butée portée par l’élément de liaison qui serait mobile
afin de s’escamoter de la première surface de butée por-
tée par l’embase.
[0061] Alternativement, le support portant la surface
de butée mobile peut être conçu pour être sollicité direc-
tement par l’utilisateur, sans l’intermédiaire d’un action-
neur 14.
[0062] Dans le mode de réalisation décrit précédem-
ment, l’actionneur 14 est déformable par flexion. En va-
riante, l’actionneur 14 peut être monté pivotant par rap-
port à l’élément de liaison 12. Dans ce cas, l’actionneur
ne se déforme pas mais se déplace par rotation. Alter-
nativement, l’actionneur pourrait se déplacer par une
simple translation.
[0063] Dans le mode de réalisation décrit précédem-
ment, la visière est assemblée par translation, selon une
direction d’assemblage X221. La visière est donc rap-
prochée du casque dans un mouvement rectiligne. Cette
direction d’assemblage est sensiblement tangente à la
coque 21 du casque 2, ce qui permet d’éviter de trop
solliciter l’écran en flexion. Alternativement, on peut en-
visager d’autres mouvements d’assemblage, par exem-
ple, par rotation ou une combinaison de mouvements.
[0064] Comme on l’a vu précédemment, au moins les
première et deuxième surfaces de butée 2254, S1211
définissent un palier pour une rotation de la visière1, ce
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qui leur confère une double utilisation à savoir de butée
et de palier de rotation. Cela permet de réduire encore
le nombre de pièces ainsi que la complexité et le coût du
casque 2.
[0065] En configuration assemblée, l’élément de
liaison 12 recouvre complétement les éléments du sys-
tème d’accroche. Cela permet de mieux le protéger des
intempéries, et notamment de la neige, qui pourrait grip-
per le mécanisme.
[0066] L’invention couvre également d’autres formes
de réalisation de premier support 121, de deuxième sup-
port 225 ou d’actionneur 14. Les surfaces de butées 2254
ou S1212 peuvent également être réalisées différem-
ment.
[0067] Un autre mode de réalisation est illustré, de ma-
nière schématique, à la figure 13. Ce mode réalisation
utilise un bouton 3 pression pour la libération de la sur-
face de butée mobile 312 depuis sa position d’arrêt vers
sa position de libération.
[0068] Le bouton 3 présente un corps 32 et une tête
31. Le corps 32 peut être intercalé entre le premier sup-
port 225 de l’embase 22 du casque 2 et le deuxième
support 121 porté par l’élément de liaison 12 de la visière
1. Dans ce cas, le deuxième support 121 peut reposer
contre des épaules 321 du corps 32 du bouton 3. L’em-
base est fixée sur la coque 21 du casque 2. Selon un
autre mode de réalisation le corps 32 forme l’embase 22
et est directement fixé sur la coque externe 21 du casque
2.
[0069] La tête 31, mobile par rapport au corps 32 du
bouton 3, est destinée à se loger dans un trou 1214 tra-
versant, de part en part, le deuxième support 121. La
tête 31 est conçue pour faire saillie de l’orifice 1214, de
l’autre côté du deuxième support 121 que celui en vis-à-
vis du corps 32. Dans ce mode de réalisation, la tête 31
est cylindrique. Une partie de l’enveloppe externe, ou
portion de la périphérie d’extrémité distale, de la tête 31
définit une première surface de butée 2254. L’orifice
1214 est également cylindrique. L’alésage de cet orifice
définit une deuxième surface de butée S1212.
[0070] Il y a donc un contact de butée au moins entre
la première surface de butée 2254 de la tête 31 contre
la deuxième surface de butée S1212 portée par le
deuxième support 121 dès lors qu’on déplace transver-
salement l’élément de liaison 12 par rapport à l’embase
22.
[0071] Dans ce mode de réalisation, l’organe élastique
226 rappelant la tête 31 du bouton 3 en position de saillie
de l’orifice 1214 de l’autre côté du deuxième support 121
est un ressort, avantageusement un ressort hélicoïdal.
La tête 31 du bouton 3 est escamotable à l’intérieur du
corps 32 quand une pression exercée par un utilisateur
est effective sur la tête 31.
[0072] Ainsi, la tête 31 présente une double fonction.
D’une part, il constitue l’organe d’actionnement du bou-
ton 3. D’autre part, il sert de butée au déplacement relatif
entre l’élément de liaison 12 et l’embase 22.
[0073] Quand le deuxième support 121 associé à la

visière 1 passe sur le bouton 3, la tête 31 du bouton 3
rentre dans le corps 32 et appuie contre une face infé-
rieure du deuxième support 121. Dès que l’orifice 1214
porté par le deuxième support 121 se positionne au-des-
sus de la tête 31, la tête 31 ne rencontre plus la résistance
du deuxième support 121. La tête 31 peut alors sortir du
corps 32 et faire saillie du deuxième support 121 en tra-
versant l’orifice 1214. Le deuxième support 121 est alors
solidarisé avec l’embase 22 au moins dans la direction
d’assemblage et la direction inverse. Pour permettre une
libération du deuxième support 121 de l’embase 22, l’uti-
lisateur du casque 2 appuie sur la tête 31 en la faisant
sortir de l’orifice 1214 du deuxième support 121 vers l’em-
base 22 tout en avançant le deuxième support 121 dans
la direction inverse à la direction d’assemblage. Ceci li-
bère le deuxième support 121 de l’embase 22, le deuxiè-
me support 121 n’étant plus en butée contre la tête 31.
[0074] Ainsi, dans ce mode de réalisation, l’utilisateur
appuie directement sur le premier support formé par la
tête 31 du bouton 3 et portant la première surface de
butée mobile 2254.
[0075] Un autre mode de réalisation est illustré, de ma-
nière schématique, à la figure 14. Ce mode de réalisation
reprend un principe de fonctionnement analogue au pre-
mier mode de réalisation décrit et illustré en figures 2 à
12. La différence réside dans le fait que l’actionneur 14
n’est pas une pièce rapportée sur l’élément de liaison 12
mais est réalisé par une partie de l’élément de liaison 12.
Dans ce cas, l’actionneur 14 forme une patte élastique
ou clip apte à se déformer pour faire fléchir le premier
support 225. Cet exemple n’est pas prévu pour que les
surfaces de butées 2254, S1212 forment une partie d’un
palier de l’élément de liaison. En conséquence, pour faire
pivoter l’écran, il faut prévoir une liaison pivot sur l’élé-
ment de liaison. Un autre aspect de la présente invention
concerne un procédé d’accrochage et de décrochage de
la visière 1 sur un casque 2 de protection comprenant
un système d’accroche tel que précédemment décrit.
[0076] L’invention n’est pas limitée aux modes de réa-
lisations précédemment décrits et s’étend à tous les mo-
des de réalisation couverts par les revendications.
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[0077]

1. Visière

11. Ecran

111. Portion centrale
112. Aile latérale
113. Came
114. Joint supérieur
115. Joint inférieur

12. Elément de liaison
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120. Paroi
121. Deuxième support

1211. Première portion cylindrique
S1211. Deuxième surface de pivote-
ment
1212. Deuxième portion cylindrique
S1212. Deuxième surface de butée
1213. Gorge
1214. Trou traversant

13. Organe de rappel
14. Actionneur

141. Plot

1411 Extrémité libre

2. Casque

21. Coque externe

211. Ouverture faciale

22. Embase

221. Rainure en T
222. Ouverture

2221. Faces parallèles
2222. Première surface de pivotement

223. Rebord

2231. Face externe
2232. Face interne

224. Evidement interne

2241. Faces parallèles

225. Premier support

2251. Face externe
2252. Ergot
2253. Pente
2254. Première surface de butée
2255. Deuxième extrémité arrière

226. Organe élastique
227. Pente de guidage

23. Calotte interne

3. Bouton

31. Tête de bouton
32. Corps de bouton

321. Epaulement

Revendications

1. Système d’accroche d’une visière (1) sur un casque
(2) de protection comprenant :

- une embase (22) configurée pour être fixée sur
le casque (2), l’embase (22) comportant un pre-
mier support (225) portant une première surface
de butée (2254),
- un élément de liaison (12) solidaire de la visière
(1) et configuré pour être assemblé de manière
amovible à l’embase (22) selon une direction
d’assemblage, l’élément de liaison (12) compor-
tant un deuxième support (121) portant une
deuxième surface de butée (S1212),
- un organe élastique (226),

une des première ou deuxième surfaces de butée
(2254, S1212) étant mobile entre une position d’arrêt
pour laquelle elle est apte à coopérer avec l’autre
surface de butée (S1212, 2254) afin de limiter le dé-
placement relatif entre l’élément de liaison (12) et
l’embase (22) selon la direction d’assemblage, et
une position de libération pour laquelle elle est po-
sitionnée par rapport à cette autre surface de butée
(S1212, 2254) de sorte à ne plus être apte à coopérer
avec celle-ci (S1212, 2254) afin de permettre le dé-
placement relatif entre l’élément de liaison (12) et
l’embase (22) selon la direction d’assemblage,
l’organe élastique (226) agissant sur le support (225,
121) qui porte la surface de butée mobile (2254,
S1212) de manière à ramener la surface de butée
mobile (2254, S1212) vers sa position d’arrêt,
le support (225, 121) qui porte la surface de butée
mobile (2254, S1212) étant agencé de manière à
être sollicité, soit directement par l’utilisateur, soit
par l’intermédiaire d’un actionneur (14), cette sollici-
tation provoquant directement le déplacement de la
surface de butée mobile (2254, S1212) depuis sa
position d’arrêt vers sa position de libération, carac-
térisé en ce que
lorsque l’élément de liaison (12) est assemblé à l’em-
base (22), au moins les première et deuxième sur-
faces de butée (2254, S1212) coopèrent entre elles
afin de définir une partie d’un palier pour une rotation
de l’élément de liaison (12) autour d’un axe de
pivotement.

2. Système d’accroche selon la revendication 1, dans
lequel le premier support (225) et l’organe élastique
(226) forme une pièce unitaire avec l’embase (22)
ou le premier support (225) et/ou l’organe élastique
(226) formant une ou deux pièces rapportées sur
l’embase (22).
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3. Système d’accroche l’une quelconque des revendi-
cations précédentes, dans lequel la direction d’as-
semblage est sensiblement tangente à une coque
externe (21) du casque (2).

4. Système d’accroche selon l’une des revendications
précédentes, dans lequel l’organe élastique (226)
est réalisé par une partie du premier support (225),
le premier support formant une patte flexible s’éten-
dant depuis l’embase (22).

5. Système d’accroche selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel l’actionneur
(14) comprend un plot (141) traversant le deuxième
support (121) et dont une extrémité (1411) est des-
tinée à venir en contact avec le premier support
(225).

6. Système d’accroche selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel l’actionneur
(14) est monté pivotant ou fléchissant par rapport à
l’élément de liaison (12).

7. Système d’accroche selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel l’embase
(22) comprend un rebord (223) destiné à s’insérer
dans une gorge (1213) ménagée sur le deuxième
support (121).

8. Système d’accroche selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel l’embase
(22) comprend une rainure en T (221) destinée à
recevoir le deuxième support (121).

9. Système d’accroche selon la revendication précé-
dente dans lequel la rainure en T (221) est sensible-
ment horizontale ou légèrement inclinée et ouverte
vers l’avant de l’embase.

10. Système d’accroche selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel, lorsque l’élé-
ment de liaison (12) est assemblé à l’embase (22),
une première surface de pivotement (2222) de l’em-
base (22) coopère avec une deuxième surface de
pivotement (S1211) de l’élément de liaison (12) afin
de définir une partie complémentaire du palier pour
la rotation de l’élément de liaison (12) autour de l’axe
de pivotement.

11. Système d’accroche selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel la visière (1)
comprend un écran (11) monté pivotant sur chaque
élément de liaison (12).

12. Système d’accroche selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel la première
surface de butée (2254) est dimensionnée pour se
conformer à un secteur de l’enveloppe externe d’un

cylindre.

13. Système d’accroche selon l’une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel, en configu-
ration assemblée, l’élément de liaison (12) recouvre
complètement les éléments du système d’accroche.

14. Visière (1) comprenant un élément de liaison (12)
du système d’accroche selon l’une des revendica-
tions 1 à 13.

15. Casque (2) comprenant une embase (22) du systè-
me d’accroche selon l’une des revendications 1 à 13.
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