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Przedmiotemm wynalazku jest magnetyczny
sortownik przeznaczony do automatycznego sor-
towania wymobéw 2z materialéw ferromagne-
tycznych wedlug ich mnatezenia koercyjnege.
Sartownik moze byé stosowany zaréwno do wy-
robéw z materialéw elektrotechnicznych, dla
ktérych natezenie koercyjne jest bezposrednia
miarg jakoéci, jak réwniez do wyrobéw stalo-
wych, poddawanych obrébce cieplnej, dla kto-
rych jest ono pnérednim sprawdzianem ich
jakoéci uzytkowej, jak ma przyklad twardo$ci.

Pomiar natezenia koercyjnego Hc polega n:
wyznaczeniu nate’enia pola odmagnesownjg-
cego, przy ktorym indukcja magnetyczna lub
magnetyzacja przedmiotu (uprzednio namagne-
sowanego do nasycenia) przechodzi przez zero.
Do pomiaréw Hc uiywa sie rbznego rodzaju
koercjometréw, ktdérych czesciami skladowymi

*) Wilaéciciel patentu oSwiadczyl, ze twoérea

wypalazlm jest mgr inz. Adam Stryk.

z reguly sg: cewka, ukiad do pomiaru indukcj
wzglednie magnetyzacji oraz odpowiedni zasi-
lacz. '

Koercjometry te niestety nie nadaja sie dia
cel6w komtroli produkeji masowej ze wzgledu
na diugi czas pomiaru oraz meczacg obsluge.

Magnetyczny sortownik wg. wynalazku sta-
nowi specjalng odmiane koercjometru, w kté-
rym wszystkie niezbedne operacje moga odby-
wacé sie automatycznie.

Sortownik nie pbdaje dokladnej wartosci He
badanych przedmiotow lecz okresia, do ktérego
z gory (dowolnie) ustalonych -przedzialéw He
nalezy ich natezenie koercyjne. - Przedzialéw
takich moze by¢ dowolna ilo$é, z tym ze niniej-
szy opis odnosi sie do sortowania na 4 grupy:

1) He <. Hel

2) Hecl < He < He2
3) He2 < He < Hce3
4) He3 < He



Sartowanie uzyskuje sie dzieki temu, Zze na-
magnesowany przedmiot przelatujac przez cew-
ke odmagnesowujacy, posiadajacy 3 strefy na-
tezemia pola o coraz $o wigkszym mnatezeniu
(H1, H2, H3), oddzialywuje po kolei swym ze-
wnetrznym polem na sondy wumieszczone W
srodku kazdej strefy. Napiecie wyjéciowe kaz-
" dej sondy w trakcie przelotu obok niej prébk:
zmienia si¢ i ma w funkcji czasu ksaztalt dwéch
nastegpujagcych po sobie impulsé6w o réiznych

Jezeli zblizaniu si¢ prébki nie przemagneso-
wanej polem dahej strefy odpowiada pierwszy
impuls na przyklad dodatni,: to- -zblizaniu sie
préobki przemagnesowanej odpowiada  pierwsiy
impuls ujemny. Obserwacja znaku pierwszego
impulsu poszczegélnych sond pozwala stwier-
dzié, w ktérej strefie pola nastzpilo po raz
pierwszy mprzemagnesowanie prébki, a stad —
w jakich granicach leZzy natezenie koercyjne
prébki. Stwierdzenia tego dokonuje sie przy
pomocy tzw. dyskryminatoréw znaku pierw-
szego impulsu sterujgcych odpowiednio 4 ele-
kiiromechaniczne sortowniki, ktére skierowujqy
przedmioty opuszczajace cewke odmagnesowu-
jaca do jednego z 4-ch zasobnikéw.

Magnetyczny sontownik jest przedstawiony
tytulem przykladu jego wykonania na fig 1.

Na rurze 1 umieszczona jest cewka magne-
sujgca 2, zasilana pradem jednokierunkowym
oraz cewka odmagnesowujgca 3, zasilana pra-
dem stalym, i wytwarzajaca w swym wmetrz:
trzy strefy pola magnetycznego o natezeniu:
H;, H, i H;. Przyklad konstrukcji takiej cewk:
pokazano na filg. 2, gdzie posiada ona jedno
uzwojenie gléwne i dwa uzwojenia dodatkowe,
osobno zasilane. Wskazania amperomierzy za-
lgczonych w szereg =z poszczegblnymi uzwo-
jeniami s3 miargq natezenia pola Hy w pierw-
szej strefie oraz przyrostéw AH = H,—H,
i AH”=H3;—H,; przez regulacie mnatezenia
pradéw poszczegélnych uzwojeri otrzymuje sig
dowolne natezenie w poszczegbélnych strefach.
przy czym ze wzgledu na prawidiowosé sorto-
wania, powinno by¢ H; < H, < Hj.

Wewngtrz kazdej strefy pola cewki 3 lub
zewngtrz cewki 3 na przeciwko kazdej strefy,
umiesaczone s3 magnetyczne sondy 4 do po-
miaru natezenia stalego pola magnetycznego;
sondy sg skierowane prostopadle do pola po-
chodzacego od cewki 3, tak by onc nie oddzia-
tywalo na sondy.

Przedmiot wrzucony do rury 1. namagneso-
wany przez pole cewki 2 i przesuwajgcy siz
obok ktérejkolwiek somdy 4 wywoluje sygna’
jak na fig. 3a, gdy jest nie przemagnesowany
lub jak na fig. 3b, gdy jest przemagnesowany

- (przyjecie umowne).

Po opuszczeniu rury 1, przedmiot zsuwa sie
korytem, w dnie ktérego zmajduja sie klapy 5,
ktorych podniesienie powoduje skierowanie

~-przedmiotéw do odpowiedniego pcjemmika 9.

Klapy 5 stanowiace czeéé elekiro-mechanicz-
nych sortownikéw 6, podnoszone s na pewien
krotki okres czasu, pod wplywem sygnaléw
przychodzacych od sond 4 poprzez uklady ele-’
ktroniczne 8 i dyskryminatory znaku pierwszeg:
impulsu 7. W czasie przelotu przedmiotu pod-
nosi sie . klapka potgczona z dyskryminatorem,
ktéry pierwszy stwrendzil! przemagnesowanie sie
przedmiotu. Jezeli na przyklad nastgpilo tc po
raz pierwszy w strefie pola o natezeniu H;,
oznacza to, ze matgzemie Koercyjne przedmiotu
zawiera si¢ w granicach H, <H, < Hj; Jezeli
przedmiot nie przemagnesowuje sie w zadnej
strefie, nie dziala zadna klapa, i przedmio:
wpada do czwartego zasobnika, co oznacza zeo
He > H;.

W rezultacie zatem, przedmioty wrzucane do
rury 1 zostaja mozsegregowane na cztery grupy
natezenia koercyjnego, przy czym granice sor-
towania Hy, H,, H3 i H; mozna dobraé dowolnie.

W ukladzie sortowmnika mozna zastosowaé:

a) jako elementy 4 i 8 miernik natezemia sta-
tegn pola magnetycznegn wedlug patentu
PRL Nr 40385,

b) jako element 7 — dyskryminator
zgloszenia Nr 727/IMZ.

Przez odpowiednie powiekszenie iloéci stref
pola w cewce 3 oraz iloSci elementéw 4—8
mozna uzyskaé rozdzial ma wiekszg iloéé grup
koercji. I na odwré6t, przez wylgczenie jednego
lub dwéch kanal6w na fig. 1, uzyskuje sie
rozdzial 3 lub 2 grupy koercji.

wedlug

Zastrzeienie patentowe

Magnetyczny sortownik do automatycznego
rozdzialu przedmiotéw ferromagnetycznych we-
diug ich koercji na trzy lub wiegrej grup, za-
wierajagcy dyskryminatory znaku pierwszego
impulsu i elekimomechaniczne sortowniki, zna-
mienny tym, ze posiada cewke (3) wytwarza-



jaca dwie lub wiecej stref stalcgo pola ma-
gnetycznego (Hy, Hy i Hy) o rézaym i regul>-

wanym mnatezeniu, oraz magnetyczme sondy (4)
umieszczone badZz o wewnatrz cewki w posz-

czegblnych strefach pola, badZ na przeciwko
tych stref — na zewnatrz cewki.

Instytut Metalurgii Zelaza
im Stanistawa Staszica
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