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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sekator do przyciecia na bezpienki przeznaczony do przycina-
nia/skracania sadzonek debu na uprawach lesnych.

Miode deby sg chetnie zgryzane przez zwierzyne ptowg, skutkuje to zwolnieniem wzrostu i po-
gorszenie formy drzew lub nawet ich zamarcie. Podobne szkody powodujg przymrozki wczesno wio-
senne. Koszty kontroli i naprawy grodzen oraz pielegnacji upraw wzrastajg z powodu powolnego wzro-
stu uszkodzonych upraw debowych.

Alternatywnie w celu poprawienia formy drzew lub naprawienia szk6d wyrzadzonych przez zwie-
rzyne lub przymrozki poprzez przycinanie lub obcinanie uszkodzonych pedéw. Niekiedy, jak w przy-
padku debow konieczne jest wykonanie ciecia tuz przy szyi korzeniowej, tj. 3-5 cm nad ziemig. Operacja
taka nosi nazwe bezpienki i znajduje zastosowanie do bardzo mtodych roslin, ktére posiadajg duzg site
odroslowg. Szczegdlnie pozadane efekty ciecie na bezpiehke daje u debu. Po wykonaniu ciecia po-
wstajg odros$la z pnia, a przycieta roslina wytwarza proste pnie z prawidtowym ugatezieniem.

Powszechne, tak w zastosowaniach ogrodowych, jak leSnych sg sekatory reczne, w formie no-
rzyc, ktérymi po odgarnieciu trawy lub $ci6tki mozliwe jest wykonanie ciecia na bezpienke korygowanej
rosliny. Operacja taka jest jednak bardzo obcigzajgca dla organizmu, w szczeg6inoéci dla kregostupa,
a takze mato wydajna. Kazdorazowe rozgarniecie trawy lub $ciétki, kucniecie lub pochylenie sie przy
ro$linie zajmuje duzo czasu.

Alternatywe stanowi¢ mogtyby sekatory umieszczane na teleskopach, jak na przykfad ujawniony
w CN205336960U. Ostrza tngce sterowane sg zwijang korbg nicig/linkg, a dlugo$¢ wysiegnika jest re-
gulowana teleskopowo. Rozwigzanie tego typu nie sprawdzito sie jednak w uprawie leSnej z uwagi na
niewfasciwy, wrecz ktopotliwy kierunek w jakim ustawiane sg ostrza sekatora. Dodatkowo bardzo trudne
okazato sie wykonanie ciecia na prawidtowej wysokoSci.

Czesciowym rozwigzaniem problemu sg sekatory na wysiegnikach i ostrzach ustawionych po-
ziomo, jak na przyktad ujawniony w JP3150780U. Sekator wediug rozwigzania japonskiego posiada
rgczke we wnetrzu ktérej schowany jest mechanizm poruszajgcy szczekami sekatora, a takze nozycowy
uchwyt do poruszania ostrzami, analogiczny jak w manetkach hamulcéw rowerowych. Powr6t ostrzy
wspomagany jest sprezyng, a gtowica robocza wyposazona jest dodatkowo w tukowate elementy do
odgarniania chwastow. O ile rozwigzanie to pozwala zachowaé pozadang pozycje stojaca, to w dalszym
ciggu nie pozwala na wykonanie dokfadnego ciecia na poprawnej wysokoSci.

Dlatego konieczne byto opracowanie sekatora, jaki gwarantowatby zachowanie stojgcej postawy
ciata pracownika leSnego, czyste, pozbawiong odtaman miazdzenia linie ciecia, a takze wykonanie cie-
cia z zachowaniem wtasciwej i bezpiecznej dla rosliny wysokosci ciecia.

Udato sie to osiggng¢ opracowujgc sekator do przyciecia na bezpienki wedtug wynalazku.

Sekator do przyciecia na bezpienke wedtug wynalazku zawiera co najmniej cze$ciowo telesko-
powe ramie o regulowanej dtugosci, na ktérego dolnym koncu zamocowana jest gtowica robocza, a na
drugim koncu zamocowana jest trwale poprzecznie skierowana podpérka oporowa. Ponizej podpérki
oporowej do ramienia sekatora zamocowany jest uchwyt podtrzymujgcy. Korzystnie gdy uchwyt pod-
trzymujgcy zamocowany jest do ramienia sekatora w sposob ruchomy, w szczeg6lnosci poprzez
obejme, tak, ze mozliwe jest ustawienie odlegtosci uchwytu podtrzymujgcego wzgledem podpérki opo-
rowej. Po przeciwlegtej stronie (biorgc pod uwage przekrdj poprzeczny) ramienia znajduje sie, zamoco-
wany do umieszczonego we wnetrzu ramienia mechanizmu prowadzgcego, korzystnie w formie ptasko-
wnika, uchwyt roboczy, ktéry wraz z mechanizmem prowadzgcym zamocowany jest ruchomo w wyko-
nanym co najmniej cze$ciowo wzdtuz ramienia gniezdzie.

Ponizej gniazda mechanizmu prowadzgcego, korzystnie w dnie takiego gniazda wytworzony jest
uchwyt pancerza linki, w jakim umieszczony jest jeden koniec pancerza linki, ktérego drugi koniec za-
mocowany jest w analogicznym uchwycie pancerza linki zamocowanym do ramienia sekatora w bezpo-
Sredniej blisko$ci glowicy roboczej. Przez Pancerz linki przewleczona jest linka, ktéra tgczy koniec me-
chanizm prowadzacy, korzystnie jego koniec z nozem roboczym gtowicy robocze;.

Gfowica robocza zbudowana jest z umieszczonych przeciwstawnie noza roboczego oraz noza
oporowego, jakich ostrza sg uksztattowane tak, ze pomiedzy krawedziami roboczymi wytworzony jest
co najmniej jednostronnie luk. N6z oporowy zamocowany jest trwale i nieruchomo do dolnego kranca
ramienia sekatora, a po jego, korzystnie gérnej powierzchni przemieszcza sie potaczony z linkg n6z
roboczy zamocowany poprzez 0$ obrotu do noza oporowego. Korzystnie gdy n6z roboczy potgczony
jest z nozem oporowym sprezyng odciggowa, jaka pracuje przeciwbieznie w stosunku do linki.
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Do noza oporowego poprzez co najmniej jeden, korzystnie dwa wsporniki zamocowana jest
stopka podporowa. Stopka podporowa zamocowana jest tak, ze dystansuje n6z roboczy od podtoza na
odlegtos¢ od 1 do 10 cm.

Korzystnie, gdy wsporniki stopki dystansowej majg postac $rub lub gwintowanych pretéw, na kté-
rych pomiedzy kontujagcymi nakretkami umieszczona jest stopka dystansowa.

Urzadzenie wedtug wynalazku przedstawiono na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia widok
0goblIny sekatora, fig. 2 przedstawia budowe gtowicy roboczej, fig. 3 przedstawia przekr6j mechanizmu
poruszajgcego linkg sterujgcg gtowicg robocza.

Przyktadl

Sekator do przyciecia na bezpienki wedtug wynalazku zawiera ramie 1, na ktérego dolnym koncu
zamocowana jest gtowica robocza 2, a na drugim koncu zamocowana jest trwale poprzecznie skiero-
wana podpoérka oporowa 3. Ponizej podpérki oporowej 3 do ramienia 1 sekatora zamocowany jest
uchwyt podtrzymujgcy 4. Po przeciwlegtej stronie (biorgc pod uwage przekréj poprzeczny) ramienia 1
znajduje sie, zamocowany do umieszczonego we wnetrzu ramienia 1 mechanizmu prowadzgcego 5,
w formie ptaskownika, uchwyt roboczy 6, ktéry wraz z mechanizmem prowadzgcym 5 zamocowany jest
ruchomo w wykonanym wzdtuz ramienia 1 gniezdzie 7.

Ponizej gniazda 7 mechanizmu prowadzgcego 5, w dnie takiego gniazda 7 wytworzony jest
uchwyt 8 pancerza linki 9, w jakim umieszczony jest jeden koniec pancerza linki 9, ktérego drugi koniec
pancerza linki 9 zamocowany jest w analogicznym uchwycie 8 pancerza linki 9 zamocowanym do ra-
mienia 1 sekatora w bezposredniej bliskoSci gtowicy roboczej 2. Przez pancerz linki 9 przewleczona jest
linka, ktéra tgczy koniec mechanizmu prowadzgcego 5 z nozem roboczym 10 gtowicy robocze;j 2.

Gfowica robocza 2 zbudowana jest z umieszczonych przeciwstawnie noza roboczego 10 oraz
noza oporowego 11, jakich ostrza sg uksztattowane tak, ze pomiedzy krawedziami roboczymi wytwo-
rzony jest tuk 13. N6z oporowy 11 zamocowany jest trwale i nieruchomo do dolnego krafca ramienia 1
sekatora, a po jego gdérnej powierzchni przemieszcza sie potgczony z linkg 9 n6z roboczy 10 zamoco-
wany poprzez o$ obrotu do noza oporowego 11. N6z roboczy 10 potaczony jest z nozem oporowym 11
sprezyng odciggowg 14, jaka pracuje przeciwbieznie w stosunku do linki 9.

Do noza oporowego 11 poprzez wsporniki 15 zamocowana jest stopka podporowa 16. Stopka
podporowa 16 zamocowana jest tak, ze dystansuje n6z roboczy 10 od podtoza na odlegto$¢ od 1 do
10 cm.

Wsporniki 15 stopki dystansowej 16 majg postac Srub lub gwintowanych pretéw, na ktérych po-
miedzy kontrujgcymi nakretkami umieszczona jest stopka dystansowa.

Przyktadll

Sekator do przyciecia na bezpienki wedtug wynalazku zawiera cze$ciowo teleskopowe ramie 1
o regulowanej dtugosci, na ktérego dolnym koncu zamocowana jest glowica robocza 2, a na drugim
koncu zamocowana jest trwale poprzecznie skierowana podpérka oporowa 3. Ponizej podp6rki oporo-
wej 3 do ramienia 1 sekatora zamocowany jest uchwyt podtrzymujgcy 4. Uchwyt podtrzymujacy 4 za-
mocowany jest do ramienia 1 sekatora w sposéb ruchomy, poprzez obejme, tak, ze mozliwe jest usta-
wienie odlegtosci uchwytu podtrzymujgcego wzgledem podpdrki oporowej 4. Po przeciwlegtej stronie
(biorac pod uwage przekréj poprzeczny) ramienia 1 znajduje sie, zamocowany do umieszczonego
we wnetrzu ramienia 1 mechanizmu prowadzgcego 5, w formie ptaskownika, uchwyt roboczy 6, ktory
wraz z mechanizmem prowadzacym 5 zamocowany jest ruchomo w wykonanym wzdtuz ramienia 1
gniezdzie 7.

Ponizej gniazda 7 mechanizmu prowadzacego 5, w dnie takiego gniazda 7 wytworzony jest
uchwyt 8 pancerza linki 9, w jakim umieszczony jest jeden koniec pancerza linki 9, ktérego drugi koniec
zamocowany jest w analogicznym uchwycie pancerza linki 9 zamocowanym do ramienia 1 sekatora
w bezposredniej bliskosci gtowicy roboczej 2. Przez pancerz linki 9 przewleczona jest linka 9, ktéra tgczy
koniec mechanizmu prowadzacego 5 z nozem roboczym 10 gtowicy robocze;j 2.

Gfowica robocza 2 zbudowana jest z umieszczonych przeciwstawnie noza roboczego 10 oraz
noza oporowego 11, jakich ostrza sg uksztattowane tak, ze pomiedzy krawedziami roboczymi wytwo-
rzony jest tuk 12. N6z oporowy 11 zamocowany jest trwale i nieruchomo do dolnego krafca ramienia 1
sekatora, a po jego powierzchni przemieszcza sie potgczony z linkg n6z roboczy 10 zamocowany po-
przez 0$ obrotu do noza oporowego 11. N6z roboczy 10 potgczony jest znozem oporowym 11 sprezyng
odciggowg 14, jaka pracuje przeciwbieznie w stosunku do linki 9.
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Do noza oporowego 11 poprzez dwa wsporniki 15 zamocowana jest stopka podporowa 16.
Stopka podporowa 16 zamocowana jest tak, ze dystansuje néz roboczy 10 od podtoza na odlegto$é od
1do 10 cm.

Wsporniki 15 stopki dystansowej 16 majg postac¢ Srub lub gwintowanych pretéw, na ktérych po-
miedzy kontrujgcymi nakretkami umieszczona jest stopka dystansowa.

1.

Zastrzezenia patentowe

Sekator do przyciecia na bezpienki zawierajgcy co najmniej czesciowo teleskopowe ramie (1)
o regulowanej dtugoséci, na ktérego doinym konnicu zamocowana jest gtowica robocza (2) zna-
mienny tym, ze na drugim przeciwlegtym w stosunku do gtowicy roboczej (2) koricu ramienia
(1) zamocowana jest trwale poprzecznie skierowana podpdrka oporowa (3), a ponizej pod-
porki oporowej (3) do ramienia (1) sekatora zamocowany jest uchwyt podtrzymujacy (4), po
przeciwlegtej stronie, biorgc pod uwage przekrdj poprzeczny ramienia, znajduje sie, zamoco-
wany do umieszczonego we wnetrzu ramienia (1) mechanizmu prowadzgcego (5), uchwyt
roboczy (6), ktéry wraz z mechanizmem prowadzgcym (5) zamocowany jest ruchomo w wy-
konanym co najmniej czesciowo wzdtuz ramienia (1) gniezdzie (7), ponizej gniazda (7) me-
chanizmu prowadzgcego (5), zamocowany jest uchwyt (8), w jakim umieszczony jest jeden
koniec pancerza linki (9), ktérego drugi koniec zamocowany jest w analogicznym uchwycie
(8) pancerza linki (9) zamocowanym do ramienia (1) sekatora w bezposredniej bliskosci gto-
wicy roboczej (2), a przez pancerz linki (9) przewleczona jest linka, ktéra faczy koniec mecha-
nizmu prowadzacego (5) z nozem roboczym (10) gtowicy roboczej (2), a do noza oporowego
(11) gtowicy roboczej (2) poprzez co najmniej jeden wspornik (15) zamocowana jest stopka
podporowa (16) tak, ze dystansuje n6z roboczy (10) od podioza na odlegto$é od 1 do 10 cm.
Sekator wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze uchwyt podtrzymujacy (4) zamocowany jest do
ramienia sekatora w sposéb ruchomy, w szczegdlnosSci poprzez obejme, tak, ze mozliwe jest
ustawienie odlegtosci uchwytu podtrzymujacego wzgledem podp6rki oporowe;.

Sekator wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze gtowica robocza (2) zbudowana jest
Zz umieszczonych przeciwstawnie noza roboczego (20) oraz noza oporowego (11), jakich
ostrza sg uksztattowane tak, ze pomiedzy krawedziami roboczymi wytworzony jest co najmniej
jednostronnie tuk (12), n6z oporowy (11) zamocowany jest trwale i nieruchomo do dolnego
krannca ramienia (1) sekatora, a po jego, gérnej powierzchni przemieszcza sie potgczony
z linkg (9) n6z roboczy (10) zamocowany poprzez 0$ obrotu do noza oporowego (11).
Sekator wedtug zastrz. 3, znamienny tym, ze néz roboczy (10) potgczony jest z nozem opo-
rowym (11) sprezyng odciggowa (14), jaka pracuje przeciwbieznie w stosunku do linki (9).
Sekator wedtug zastrz. 1 albo 2 albo 3 albo 4, znamienny tym, ze wsporniki (15) stopki dy-
stansowej majg postaé Srub lub gwintowanych pretéw, na ktérych pomiedzy kontrujgcymi na-
kretkami umieszczona jest stopka dystansowa (16).
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