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DESCRIPCIOM
En el documento EP 1 359 284 A1 se describe un mando para accionamien(]

tos de persianas arrollables. Este mando utiliza teclas de orden para establecer el
arranque Yy la parada del motor de accionamiento para la persiana arrollable. La colJ
nocida disposicion contiene, ademas, una rueda loca que es accionada por una cinta
de la persiana arrollable. Con ayuda de esta rueda loca, se registra la posicién de la
persiana. La rueda loca actua como generador de impulsos que actua en combinal]
ciéon con un receptor de impulsos que esta conectado al mando. El nimero de los
impulsos contados, corresponde a la posicién de la persiana.

Para la determinacién de la posicién de la persiana, primeramente se detiene
una vez en la posicion terminal fisica superior, midiéndose la corriente del motor y
utilizandola como criterio para alcanzar esta posicion terminal. Inmediatamente des[
pués de esto, en otra marcha hacia la posicion terminal superior, se llega unicamente
a una posicién terminal situada algo mas abajo, que esta situada por debajo de la fil
sica, para evitar tensiones innecesarias en el sistema.

Adicionalmente, por este documento se conoce programar una posicion terl!
minal superior o inferior, arbitraria. Con este fin, el mando conocido contiene una tel]
cla con la que se programa una posicion terminal arbitraria que esta situada entre la
posicién terminal inferior fisica y la posicion terminal superior alcanzada normalmen(]
te. Para ello el usuario acciona esta tecla “set”, y detiene seguidamente y apretando
la correspondiente tecla de mando, el movimiento ascendente o descendente de la
persiana en el punto arbitrario.

En caso de ulteriores movimientos de traslacion en el sentido del movimiento
descendente hacia la posicién terminal arbitraria inferior, o en el sentido de un movill
miento ascendente a la posicién terminal arbitraria superior, la persiana se traslada
en vaivén entre estas posiciones.

En el mercado se encuentra un arrollador de cinta de persiana arrollable, en
el que esta implementado el mando del documento arriba citado. Este conocido arroJ
llador de cinta de persiana arrollable, contiene adicionalmente todavia, una tecla “set”
para almacenar en memoria una hora a la que se repite un movimiento deseado de
traslacién de la persiana. Para programar esta hora, el usuario acciona primeramente
la tecla “set” para la programacion de la hora, y seguidamente arranca con la tecla de
orden para el movimiento de traslacion para el curso de la persiana. De este modo,
dentro del mando, un contador se pone en un valor predeterminado que mediante el
reloj contenido en el mando, cuenta atras hasta cero en forma acompasada, o parl!

tiendo de cero cuenta adelante hasta un valor limite. Tan pronto se ha alcanzado el
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valor limite respectivo, cero o el otro valor limite, en cada caso segun la implemental’
cion, se realiza de nuevo la orden de traslacion. El contador esta implementado de tal
manera, que los impulsos de reloj del generador interno de impulsos del mando,
hayan contado hacia arriba o hacia abajo el registro después de exactamente 24
horas.

Para el movimiento ascendente y para el descendente, estan previstos res(]
pectivamente dos registros de conteo, o relojes, separados. Estos registros de con(]
teo estan realizados como software en el programa del mando.

Con ello cada nuevo ajuste de la hora sobrescribe automaticamente los datos
de un ajuste precedente de la hora, es decir, en el mando conocido, dentro de 24
horas unicamente se puede establecer pudiendo repetirse, en cada caso, un movil
miento de traslacién ascendente y uno descendente. No obstante, dentro de estas
horas, el usuario puede abrir o cerrar la persiana sin modificar el reloj, mediante un
accionamiento correspondiente de la tecla respectiva de orden.

Los interruptores que se ocultan detras de las teclas de orden, son relativall
mente caros. En caso de una fabricacion en masa, los costes para tales interrupto(’
res, tienen bastante importancia.

Otro punto de vista consiste en la manejabilidad sencilla, intuitiva, para permi(
tir al usuario efectuar la programacion incluso cuando en el tiempo intermedio se
hayan perdido las instrucciones de funcionamiento, y el mando haya perdido la prol]
gramacion, por ejemplo, a causa de un fallo de la corriente.

El documento DE 42 21 640 A1 muestra una légica de mando para una per(]
siana arrollable que estad equipada para repetir un proceso programado cada 24
horas. Con este fin se conectan varias teclas a la conocida légica de mando. Dos tel!
clas de estos grupos de teclas, sirven para mandar el movimiento de la persiana
arrollable en una direccién predefinida, o sea, o bien para abrir, o bien para cerrar la
persiana arrollable. Otras dos teclas del grupo tienen la mision de programar el rel’
cuerdo de una hora. El accionamiento de una tecla de direccion de marcha, en union
con una de las dos teclas de programacion de la hora, ordena al mando realizar ahol|
ra el movimiento y, al mismo tiempo, a almacenarlo en memoria, para que desde
ahora se repita este movimiento cada 24 horas. Se puede seleccionar otra tecla de
control de la hora, para que realice los movimientos de traslaciéon de la persiana dul]

rante el fin de semana, a otras horas del reloj.
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La conocida disposicion necesita correspondientemente muchas teclas, lo
cual aumenta el servicio y el coste para la fabricacion, puesto que las teclas son elel’
mentos constructivos electromecanicos caros.

Partiendo de esto, es mision de la invencion crear un mando para persiana
arrollable, que para la programacién de la hora del movimiento de traslacién y/o para
la programacién de una posicion terminal arbitraria, se arregle con dos teclas de or[]
den.

Gracias a la reduccion a unicamente dos teclas de orden, se reduce notable[’
mente el coste para los interruptores electromecanicos. Ademas, se simplifica tam(
bién la programacion.

La misidén se resuelve segun la invencién mediante una persiana arrollable o
un mando para persiana arrollable, con las notas caracteristicas de la reivindicacion
162

El nuevo mando comprende una tecla de mando para abrir la persiana, y una
tecla de mando para cerrar. El programa esta elaborado de manera que un acciona-
miento breve de cada una de las teclas de orden, ponga en marcha la persiana en la
direccion deseada. La persiana se detiene automaticamente cuando ha alcanzado
una posicion terminal arbitraria, o la respectiva posicion terminal técnica. Por posicion
terminal técnica se debe de entender aqui, en el caso de posicion terminal inferior, el
descanso de la persiana sobre la base de apoyo. La posicién terminal técnica supel’
rior es aquella posicion terminal que esta situada justo por debajo de la posicion fisill
ca maxima. La posicion fisica maxima es aquella posicion terminal en la que topes de
parada previstos en la persiana, se apoyan mecanicamente en la rendija de la caja
de la persiana arrollable, y bloquean mecanicamente un movimiento ascendente ulte]
rior. Esta posicion produce una notable tension interna del sistema, por lo que la poQ
sicion terminal técnica esta situada justo por debajo de ella, todavia antes de que los
topes lleguen a contacto en la rendija de la caja de la persiana arrollable.

Para programar la hora a la que se debe de repetir el correspondiente suceso,
el usuario aprieta la tecla de orden para la respectiva direccién de traslacién, durante
mas tiempo que normalmente, o sea hasta que una indicacién funcional llegue a un
primer estado de sefalizacion. Con ello se da a conocer al usuario que la presion de
la tecla de orden habia sido suficientemente larga, para que el dispositivo de mando
se haya enterado del deseo de programar. Con esto, a partir de este momento, el

dispositivo de mando repetira la respectiva orden de traslacién cada 24 horas.



10

15

20

25

30

35

ES 2 348 019 T3
4

Semejante programacion se puede realizar con la tecla de orden para abrir la
persiana, y con la tecla de orden para cerrar la persiana.

Tan pronto la persiana ha alcanzado la posicidn deseada después de la con(]
mutacion de la sefalizacion, se aprieta una tercera vez, una de las teclas de orden,
tras lo cual la persiana se detiene en esta posicion. El programa determina el corres(]
pondiente estado del contador, partiendo de la posicion terminal superior técnica si
se establecio la posicion terminal inferior arbitraria, o partiendo de la posicién termilC]
nal inferior técnica si se trata de la programacién de la posicion terminal superior arbil
traria.

La programacién de la hora de repeticion mediante apriete largo de la respecl]
tiva tecla de orden, es facil de entender intuitivamente. No son necesarias grandes
explicaciones. También la programacién de la posicion terminal arbitraria es, por eso,
intuitiva sin mas, porque en mandos de persianas arrollables, el apriete renovado de
una tecla de orden para el movimiento de traslacion, conduce a la parada inmediata
de la persiana. Por tanto es facil de darse cuenta, de que accionamientos multiples
de la tecla de orden para la direccion de marcha en cuestion, conduce a una progral’
macion. Naturalmente, para ello el segundo accionamiento de la tecla tiene que ser
uno tal que normalmente no conduzca a la parada del movimiento de traslacion de la
persiana, sino que tiene que ser el accionamiento complementario de la tecla.

En el dibujo esta representado un ejemplo de realizacion del objeto de la inl]
vencion. Se muestran:

Figura 1 Una representacion esquematica de una persiana arrollable incluyendo
persiana y dispositivo de mando en una representacion esquematizada.

Figura 2 Un diagrama de flujo para la programacion de una hora de repeticion.

Figura 3 Un diagrama de flujo para la programacion de una posicion terminal ar(’
bitraria, y

Figura 4 Un segundo diagrama de flujo para la programacién de una posicién ter(’
minal arbitraria.

La figura 1 muestra muy esquematizada una disposicion de persiana arrollal’
ble con los conjuntos constructivos eléctricos y mecanicos, esenciales para la com(]
prension de la invencion.

La disposicion presenta una persiana 1 arrollable que se puede poner en
marcha opcionalmente, mediante un dispositivo 2 de accionamiento. EI mando del
dispositivo 2 de accionamiento se lleva a cabo con ayuda de un dispositivo 3 de

mando.
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A la persiana 1 arrollable pertenecen un arbol 4 arrollador que esta apoyado
giratorio en los dos lados mediante pivotes 5, 6, en una caja de la persiana arrollable
no ilustrada, asi como una persiana 7. La persiana 7 esta fijada con una arista en el
arbol 4 arrollador. Se compone de muchas laminas 8 de la persiana arrollable, que
discurren paralelas unas a otras. Las laminas 8 de la persiana arrollable estan acol
pladas mecanicamente unas con otras en forma conocida mediante ranura y lengiel’
ta. El extremo inferior de la persiana esta formado por un listén 9 final en el que estan
fijados rigidamente dos topes 11. Los topes 11 forman un limite mecanico para el
arrollamiento de la persiana 7 en el arbol 4 arrollador, aplicandose en los bordes de
la rendija de la caja no mostrada de la persiana arrollable. De este modo se impide
que la persiana 7 se pueda retraer completamente en la caja de la persiana arrollal]
ble. En este sentido actian como tope terminal mecanico.

Una polea 12 para cinta esta unida solidaria en rotacién con un extremo del
arbol 4 arrollador. En la polea 12 para cinta se puede arrollar una cinta 13 de traccion
que esta sujeta rigidamente con el extremo correspondiente, en la polea para cinta.
Como es corriente en persianas arrollables, la polea 12 para cinta es una polea con
rebordes, para impedir una salida lateral de la cinta 13 de traccion. La cinta 13 de
traccion esta ilustrada simbdlicamente en su curso ulterior, mediante una linea de tral’
ZOs.

El dispositivo 2 de accionamiento que en el extremo inferior, actia en combil’
nacion con la cinta 13, se muestra muy esquematizado y, ademas, girado 90° para
poder ilustrar el recorrido de la cinta 13 de traccion.

Al dispositivo 2 de accionamiento pertenecen, un primer rodillo 14 de friccion
gue esta accionado mediante un motor 15 de corriente continua excitado con imanes
permanentes, con engranaje reductor secundario, otros dos rodillos 16 y 17 de fricl
cion que mediante ruedas dentadas frontales no ilustradas, estan unidos solidarios
en rotacién con el rodillo 14 de friccion, y tienen ejes paralelos a este, asi como un
sistema 18 automatico de arrollamiento alojado en la pared del edificio correspon!(]
diente. El sistema 18 automatico de arrollamiento comprende una polea 19 para cinta
que esta tensada previamente en el sentido de arrollamiento de la cinta 13 de traclJ
cion, mediante un resorte 21 helicoidal esbozado simbdlicamente.

En el ejemplo mostrado de realizacion, la cinta 13 de traccion discurre entre
los rodillos 14, 16 y 17 de friccién, como se ilustra, en forma de meandros, estando
rodeado al menos uno de los rodillos en forma de Q, para garantizar un arrastre pracl

ticamente sin resbalamiento.
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El extremo inferior de la cinta 13 de traccion esta fijado en la polea 19, para
que mediante el resorte 21 helicoidal que actua como motor elastico de arrastre, se
pueda sujetar tensado el sector de la cinta 13 de traccién entre el rodillo 17 de fricll
cion y la polea 19 de arrollamiento. De este modo se produce la fuerza inicial de
apriete, para garantizar el arrastre por friccion.

La utilizacién de un accionamiento de fricciéon es Unicamente un ejemplo para
el accionamiento de la cinta 13 de traccion. En lugar del dispositivo de accionamiento
de friccion, en union con la polea para cinta tensada previamente con un muelle, se
puede poner también una polea para cinta que se ponga a girar directamente me[
diante el motor 15 con engranaje reductor.

Para la ulterior comprensién de la invencion, no es de importancia en ultimo
término, la forma y manera del accionamiento de la cinta, por lo cual es superflua
aqui una representacion del otro tipo de accionamiento.

El motor 15 asi como los rodillos 14, 16, 17 de friccion estan dispuestos o
apoyados juntamente entre pletinas no ilustradas. Por medio de las pletinas esta
apoyado giratorio, ademas, un rodillo 22 palpador y, precisamente, alrededor de un
eje que es paralelo a los ejes de los rodillos 14, 16, 17 de friccion, asi como a la pol[]
lea 19 de arrollamiento. El rodillo 22 palpador es un rodillo loco, y esta dispuesto de
manera que unicamente sea arrastrado por la cinta 13 de traccion tensada, mientras
permanece parado en caso de cinta 13 de traccion floja.

Con el rodillo 22 palpador esta acoplado solidario en rotacion, un disco 23 gell
nerador de impulsos que se explora mediante un sensor 24. El sensor 24 puede ser
un sensor optico o uno de campo magnético. Con los dos se exploran las correspon(]
dientes irregularidades fisicas en el disco 23, y se transforman en impulsos eléctricos
en una linea 25 de conexion.

El numero de los impulsos generados es proporcional al trecho recorrido por
la cinta 13 de traccion.

El nucleo del dispositivo de mando lo forma un microcontrolador / ordenador
26 que dispone de varias entradas 27, 28, 31 y 32, asi como de dos salidas 33 y 34
de mando. En lugar del microcontrolador 26, también se puede utilizar un ASIC [cir(’
cuito integrado especifico del usuario], cuyo hardware esta configurado de conformir’
dad con el programa explicado a continuacién. En la memoria del microcontrolador
esta almacenado un programa de mando; el microcontrolador con programa se puel

de considerar también como mando.
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En la entrada 31 esta conectado el sensor 24 mediante la linea 25. En el mi[]
crocontrolador 26 se cuentan continuamente los impulsos mediante un contador, y
asi suministran una informacién permanente sobre la posicion de la persiana 7.

El contador es un contador de avance — retroceso que también tiene en cuen(]
ta el signo, es decir, cuenta, por ejemplo, hacia delante cuando la persiana 7 se
mueve hacia arriba, y hacia atras cuando la persiana se mueve hacia abajo. El con[]
teo maximo partiendo de cero es mayor en las dos direcciones que el nimero maxil
mo esperable de impulsos, cuando la persiana 7 recorra su carrera completa. De es[
te modo no hay rebose ninguno si el contador se repone, cuando la persiana 7 se
encuentre en una de sus posibles posiciones terminales fisicas.

A las entradas 27 y 28 estan conectadas mediante las correspondientes conl]
ducciones, dos teclas 35 y 36 de orden, cuyo otro contacto esta unido con la corrien(]
te positiva de suministro, como lo indica la flecha dirigida hacia arriba. Las dos teclas
35y 36 de orden sirven como teclas del sentido de marcha.

La salida 33 esta situada en un grupo 37 de conmutadores por relé, ilustrado
simbdlicamente, que produce el enlace eléctrico de una tensién 38 de suministro al
motor 15, y del motor 15 a través de una resistencia 39 detectora de corriente, a la
masa 41 del circuito. El grupo 37 de conmutadores por relé sirve al mismo tiempo
como inversor de la polaridad para el motor 15, con lo que en conjunto son posibles
tres estados, a saber, un estado de desconexién en el que el motor 15 no recibe col’
rriente ninguna y esta parado, asi como dos estados de conexion en los que esta sil
tuado con una u otra polaridad entre el suministro 38 de corriente y la masa 41 del
circuito. Se entiende que la salida 33 es en su caso, una salida multipolar para hacer
posibles estos varios estados de conexidn del grupo 37 de conmutadores por relé.

La entrada 32 esta unida finalmente con el extremo activo de la resistencia 39
detectora de corriente, para medir la caida de tension en la resistencia 39 detectora
de corriente. La caida de tensién sirve como criterio para la posicion terminal superior
fisica de la persiana 7. Para registrar la caida de tension, el microcontrolador 26 con(’
tiene un discriminador de tensiéon que compara la caida de tensién con un valor um(J
bral interno predeterminable, y en funcién de la comparacién, pone a disposicién una
sefnal binaria correspondiente. En el microcontrolador, o en su memoria integrada es!’|
ta contenido un programa cuyo esquema de desarrollo esta reproducido en resumen
en las figuras siguientes.

Con la conexion del suministro de corriente que no esta mostrado mas, el mil

croprocesador 26 se inicia por construccion en una direccién inicial establecida. Al
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accionar por primera vez la tecla 35 de orden, la persiana 7 se traslada a la posicion
terminal superior fisica mas alta posible, en la que los topes 11 se apoyan en la caja
de la persiana arrollable. Al bloquearse el motor 15 se genera una caida correspon(]
diente de tensidn en la resistencia 39 detectora de corriente. EI microprocesador 26
interpreta esta caida de tensién como posicion terminal superior de la persiana 7. La
corriente del motor se desconecta y pasa a ser a continuacion por el microprocesar]
dor 26, como posicion terminal superior de la persiana 7. La corriente del motor se
desconecta y, a continuacion, mediante el microprocesador 26 se pone en marcha el
motor 15 de accionamiento en la direccion contraria, para descender la persiana 7
algo mas, con lo que desaparece del sistema la excesiva tensién mecanica. Para el
mando del movimiento descendente se cuentan los impulsos del disco 23 generador
de impulsos. Tras alcanzar esta nueva posicion terminal que en el futuro es la posil’
cion terminal superior, el contador correspondiente ya citado que sirve como contal|
dor de distancias recorridas, se pone en un valor limite predeterminado. El estado del
contador representa un tramo recorrido respectivo y, por tanto, una posicion corres!’
pondiente de la arista inferior de la persiana 7, con especto a esta posiciéon de refel]
rencia determinada previamente.

La posicién terminal inferior fisica se deduce descansando la persiana 7 sobre
la base de apoyo, por ejemplo, el antepecho de la ventana, con lo que la cinta 13 de
la persiana arrollable se afloja y se separa del rodillo 22 palpador. El microcontrolall
dor 26 no recibe impulsos ningunos mas, y entiende esto como haber alcanzado la
posicion terminal fisica inferior.

El usuario puede ahora abrir o cerrar discrecionalmente la persiana 7, acciol]
nando las teclas arriba y abajo.

En el programa del microprocesador 26 esta implementada ademas una rutil’
na, que pone el mando en condiciones de repetir cada 24 horas un desplazamiento
programado de la persiana 7. Este reloj se compone de un registro de conteo que esl]
ta realizado como software y en el que se cuentan los impulsos acompasados sumi(]
nistrados por el generador de impulsos. El contador es, por ejemplo, un contador
adelante. Su contenido se compara permanentemente con el valor que tiene que
contener el contador, por causa del ritmo de 24 horas. Después de que se hubiera
alcanzado este estado del contador, se pone el contador en marcha hacia atras, y
comienza a contar de nuevo para medir 24 horas.

Supdngase, por ejemplo, que este “reloj” sirve para ordenar el inicio de la per(]

siana 7, en el sentido de una apertura. Para activar esta rutina y para volver a poner
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el registro necesariamente por primera vez, en el valor inicial, esta implementado un
segmento del programa cuyas etapas esenciales se muestran en la figura 2, en un
diagrama de flujo. El segmento del programa se puede realizar como subrutina o, si
no, en el programa principal. Comienza en inicio comprobandose primeramente en
un bloque 45 de consulta si el usuario ha apretado la tecla 35 de orden, con la que se
provoca una apertura de la persiana 7. Cuando la tecla no esta apretada, el prograll
ma va en un bucle al comienzo del boque 45 de consulta.

Se entiende que este bucle al comienzo del bloque 45 de consulta, se incluye
en el ciclo de las demas rutinas. Puesto que esto no es necesario para la compren(]
sion de la invencion, se representa el bucle esquematicamente como retroceso direcl]
to al comienzo del bloque 45 de consulta.

Si el usuario ha apretado la tecla 35 de orden, y el programa constata esto
por primera vez, un registro interno que sirve como contador de bucles, se pone en
un valor predeterminado. Esto sucede en un bloque 46 de instrucciones.

El programa continua con un bloque 47 de instrucciones, y emite aqui las or(’
denes necesarias para, a través de la salida 33, poner en marcha el motor 15 con
engranaje reductor, en el sentido de una apertura de la persiana 7.

Después de que el motor 15 con engranaje reductor haya arrancado, sigue un
bloque 48 de consulta. El programa comprueba aqui si la tecla 35 esta apretada tol]
davia. Si la tecla ya no esta mas apretada, se abandona el bloque 48 de consulta inl]
mediatamente después del arranque.

El programa principal continua y retornara en cualquier momento al comienzo
del bloque 45 de consulta. En el marco del programa principal se controla el moviCl
miento de la persiana 7, para detener el motor 15 cuando el contador interno de la
posicion, que cuenta los impulsos del sensor 24, sefalice la posicion terminal supel
rior técnica.

En el caso del cierre esto seria la carencia de impulsos del sensor 24 porque
la persiana 7 se para y se separa del rodillo palpador. Como ya se ha dicho, en el
movimiento descendente, esto es un signo de que la persiana 7 ha alcanzado su pol’!
sicion terminal inferior fisica.

Cuando por el contrario la tecla 35 de mando esta apretada mas tiempo, con(]
tinda el programa con el bloque 49 de instrucciones, y reduce el contador de bucles
en un valor predeterminado. En un bloque 51 siguiente de consulta se comprueba si
el contador de bucles hubiera retrocedido hasta cero. Si es que no, esto es un signo

de que el usuario sigue manteniendo apretada la tecla 35 de orden, con lo que el
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programa retorna al comienzo del bloque 48 de consulta. Aqui se lleva a cabo otra
comprobacion de si la tecla 35 sigue estando apretada.

El numero de los ciclos de bucle a través de los bloques 48 a 51 de instrucl]
ciones, es una medida de cuanto tiempo mantiene apretada el usuario, la tecla 35 de
orden. Cuando mantenga apretada la tecla mas tiempo del que es necesario para
poner a cero el contador de bucles, ya no se abandona mas el bloque 51 de consul
ta, al comienzo del bloque 48 de consulta, sino en la direcciéon a un bloque 52 de ins(J
trucciones. En el bloque 52 de instrucciones, el mando 26 conecta una sefial 53 indiC]
cadora que esta conectada en la salida 34, esta realizada con ayuda de un LED [dio[]
do luminiscente] y, desde luego como iluminacién de onda continua. Con esto, el
mando 26 da a conocer al usuario que a partir de ahora ha iniciado el temporizador.
Ademas, en el bloque 52 de instrucciones vuelve a poner atras el contador de 24
horas, y se activa el programa automatico correspondiente. Esto quiere decir que
desde ahora este “registro de la hora” en el marco de los ciclos del programa princil’
pal, cuenta adelante de forma continua. Después de 24 horas se alcanza un estado
del conteo que se compara con un valor fijo predefinido. Cuando estos valores son
iguales, el programa arranca de nuevo automaticamente, sin intervencion del usual’
rio, el motor 15 en el sentido de una apertura de la persiana 7.

Después de abandonar el bloque 52 de instrucciones, el mando espera hasta
que se haya alcanzado la posicién terminal superior. Luego el mando 26 modifica la
activacion del LED 53. Por ejemplo, a continuacion se lleva a encenderse solo brel]
vemente, lo cual quiere decir que se ha almacenado un valor en memoria, y se ha
concluido el proceso de almacenamiento en memoria.

Esto quiere decir en la practica que si el usuario ha iniciado el programa sel]
gun la figura 2, en la forma descrita, por ejemplo, a las 7,00 horas de la mafiana, en
el futuro el mando movera cada vez a las 7,00 de la manana, la persiana 7 en la di[]
reccion “abrir”.

Si el usuario quiere reprogramar la hora de la apertura, es suficiente que acl’
cione la tecla 35 de orden, por ejemplo, a las 7,30 horas durante un tiempo mas lar(’
go, hasta que el LED 53 comience con la iluminacién de onda continua. En lo sucesil’
vo el mando 26 conectara la persiana arrollable a las 7,30 horas.

La hora del reloj a la que se dispara la respectiva funcioén, corresponde a la
hora del reloj a la que el usuario ha realizado el proceso de almacenamiento en mel]
moria. El proceso de almacenamiento en memoria se activa y realiza mediante aprie(’

te largo de la correspondiente tecla de orden.
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No es necesaria ninguna otra explicacion para comprender que se pasara un
programa similar al programa de la figura 2, para disparar el movimiento ascendente
mediante la tecla 36 de orden, y programar una hora correspondiente del reloj.

En el mando 26 segun la invencion se contiene, ademas, un segmento de
programa con el que el usuario puede programar una posicién terminal arbitraria. Es[
to se explica a continuacién en una posicién terminal inferior arbitraria, en relacion
con las figuras 3 6 4.

Para la programacién de una posicion terminal inferior como la que se necesil
ta, por ejemplo, para que la persiana arrollable no colisione con cualesquiera macel]
tas en la repisa de la ventana, primeramente se lleva la persiana 7 a la posicion ter(]
minal superior. Para ello el usuario acciona brevemente, como ya se ha dicho, la tel]
cla 35 de orden. Para programar la posicion terminal inferior guiada, acciona a contil’|
nuacién la tecla 36 de orden, después de una pausa correspondiente. El programa
comprueba en un bloque 55 de consulta si la tecla 36 de orden esta apretada. Si esto
no es verdad, el programa retorna al comienzo del bloque 55 de consulta.

Si por el contrario el usuario ha accionado la tecla 36 de orden, se abandona
el bloque de consulta en direccion a un bloque 56 de instrucciones en el que se pone
en marcha una marca variable, y a continuacion, en un bloque 57 de instrucciones,
se inicia el movimiento de traslacion de la persiana 7 hacia abajo.

Seguidamente el programa continda con un bloque 58 de consulta en el que
se comprueba si la persiana 7 ha alcanzado la posicion terminal inferior fisica, y la
marca esta puesta. Si es este el caso, se abandona el bloque 58 de consulta en dill
reccion a un bloque 59 de instrucciones en el que la marca retrocede a cero, para a
continuacién abandonar completamente el programa, hasta que en el marco de una
comprobacion ulterior se ponga de nuevo en marcha.

No obstante, si en la comprobacién resulta que no se ha alcanzado el extrel]
mo inferior, en un bloque 61 de instrucciones, se espera a que el usuario haya apre(]
tado la tecla 35 de orden. Si no es este el caso, el programa salta al comienzo del
bloque 58 de consulta. En otro caso continua el programa con un bloque 62 de insl]
trucciones, en el que se conecta el LED 53 en funcionamiento continuo, para senalil’
zar asi al usuario que ahora el mando 26 esta preparado para aceptar un valor termil]
nal. La programacion de la posicién terminal acaece esperando en un bloque 63 de
instrucciones a que el usuario accione de nuevo la tecla 36 de orden. Esto lo hace en
cualquier punto, en el que en el futuro, en caso de ulteriores movimientos de traslal’

cion dirigidos hacia abajo de la persiana 7, se deba de detener la persiana 7.
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Tan pronto como ha accionado la tecla 36 de orden, se efectua el bloque 64
de instrucciones. En este bloque 64 de instrucciones la marca retrocede a cero, el
LED 53 se pone en estado intermitente, y se almacena en memoria aquella posicion
del contador que, referida a la posicién terminal superior, corresponde desde ahora a
la posicion terminal inferior.

El usuario puede modificar en cualquier momento la posicién terminal inferior
arbitraria, llevando mediante accionamiento sucesivo de la tecla 36 y 35 de orden, el
mando 26 al modo para una programacion renovada de la posicion terminal arbitrall
ria. Cuando el programa se encuentra en este estado, se ignora una posiciéon termill
nal arbitraria programada previamente y situada mas arriba. Esta posicion es reball
sada por la persiana y en caso de que el usuario no accione mas la tecla 36 de or(
den, antes de que la persiana 7 haya alcanzado su posicion terminal inferior fisica, el
programa considerara a continuacion la posicion terminal inferior igual a la posicion
terminal inferior arbitraria. De este modo el usuario se puede cuidar en todo momen(]
to, de que la persiana 7 se vuelva a cerrar completamente.

No es necesaria ninguna otra explicacion de que la programacion de la posil’
cién terminal superior arbitraria, acaece del mismo modo, solo con la diferencia de
que en lugar de la tecla 35 de orden hay que accionar la tecla 36 de orden, y en lugar
de la tecla 36 de orden, la tecla 35 de orden.

Con ayuda de una posicion terminal superior arbitraria, se puede, por ejem(]
plo, regular la radiacion solar en verano.

La figura 4 ilustra una parte del programa con la que se puede programar una
posicion terminal inferior arbitraria, accionandose tres veces una tras otra la tecla 36
de orden.

Accionar por primera vez, inicia la persiana 7 en la direccion hacia un movil
miento descendente, como se ha descrito antes. Para ello la consulta sucede en un
bloque 65, asi como en un bloque 66 de instrucciones. Después de haber procesado
estos dos bloques, se comprueba si se ha alcanzado la posicién terminal inferior fisiCl
ca. Esto acaece en un bloque 67 de consulta. Si es este el caso, se abandona el
segmento del programa, sin que se lleve a cabo una programacion. Si antes de all]
canzar la posicién terminal inferior fisica, el usuario hubiera accionado por segunda
vez la tecla 36 de orden, el programa salta al estado de preparacion para una prol’
gramacion de una posicion terminal inferior arbitraria. La comprobacion de si se
habia accionado por segunda vez la tecla 36 de orden, acaece en un segmento de

programa o bloque 68.
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Después de que el programa ha constatado que se ha accionado de nuevo la
tecla 36 de orden y, precisamente antes de que se hubiera alcanzado la posicion
terminal inferior fisica, se lleva como antes el LED 53 al estado de conexién continua,
lo cual sefaliza al usuario que el mando, al accionar de nuevo la tecla 36 de orden,
almacenara en memoria la posicién entonces alcanzada, como posicion terminal infel
rior arbitraria.

Si antes de alcanzar la posicion terminal inferior fisica, el usuario aprieta
realmente de nuevo la tecla 36 de orden, el programa determina el valor del contador
que corresponde a la respectiva posicion de la persiana, y en el futuro se tomara esta
posicion como posicién terminal inferior, y después se parara el motor 15.

Si el usuario se olvida de accionar la tecla 36 de orden de nuevo, mas tarde,
al alcanzar la posicion terminal inferior fisica se almacenara en memoria este valor
como valor arbitrario y, por tanto, se equipara a la posicion terminal inferior fisica.
Después de la conclusién de la programacién, en el ejemplo de realizacién segun la
figura 4, se lleva también el LED 53 al estado intermitente, lo cual sefializa la conclul]
sion de la programacion.

De la explicacion de mas arriba, hay que entender también directamente que
tanto la programacién de la hora, como también la programacién de la posicion ter(]
minal arbitraria, se puede realizar en uno y el mismo mando, sin que esto necesite
una explicacién especial de cédmo para ello tienen que aparecer los programas en del’
talle. En este sentido el programa produce otras funciones.

Un mando de persiana arrollable se programa con ayuda unicamente de dos
teclas de orden. Las teclas de orden corresponden a un movimiento de traslacién diC]
rigido hacia arriba, y de uno dirigido hacia abajo de la persiana. Mediante acciona-
miento mas largo se programa la hora, mientras que mediante accionamiento multil’
ple de la misma tecla de direccion o de un accionamiento mixto de teclas de direcl

cion, se puede programar una posicién terminal superior o inferior arbitraria.
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REIVINDICACIONES

1. Persiana arrollable

con una persiana,

con un motor de accionamiento para el movimiento de la persiana,

con un dispositivo de mando para el mando del motor de accionamiento, que presen(]
ta al menos una sefializacién, asi como al menos dos teclas de orden, median(’]
te una de las cuales hay que ordenar un movimiento ascendente de la persiall
na, y mediante la otra, un movimiento descendente de la persiana, y

con un programa implementado en el dispositivo de mando, que trabaja como sigue:
— una presion breve de la tecla de orden para el movimiento ascendente, Unil
camente arranca el motor de accionamiento en el sentido de un movimiento as(]
cendente de la persiana, y
— una presion larga de la tecla de orden para el movimiento ascendente, orde!
na al dispositivo de mando arrancar el motor de accionamiento en el sentido de
un movimiento ascendente de la persiana, activar la sefializacion en un primer
estado funcional, y activar un segmento del programa que sirve para repetir call
da 24 horas la conexion del motor de accionamiento en el sentido del movil]
miento ascendente de la persiana, empezando a la hora del reloj a la que la tel]
cla de orden para el movimiento ascendente hubiera sido finalmente apretada
hasta que la sefalizacion esté activada.

2. Persiana arrollable

con una persiana,

con un motor de accionamiento para el movimiento de la persiana,

con un dispositivo de mando para el mando del motor de accionamiento, que presen!’
ta al menos una sefializacion, asi como al menos dos teclas de orden, median(’
te una de las cuales hay que ordenar un movimiento ascendente de la persial’
na, y mediante la otra, un movimiento descendente de la persiana, y

con un programa implementado en el dispositivo de mando, que trabaja como sigue:
— una presion breve de la tecla de orden para el movimiento descendente, UniC]
camente arranca el motor de accionamiento en el sentido de un movimiento
descendente de la persiana, y
— una presion larga de la tecla de orden para el movimiento descendente, or(’
dena al dispositivo de mando arrancar el motor de accionamiento en el sentido
de un movimiento descendente de la persiana, activar la sefializacion en un

primer estado funcional, y activar un segmento del programa que sirve para rel]
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petir cada 24 horas la conexion del motor de accionamiento en el sentido del
movimiento descendente de la persiana, empezando a la hora del reloj a la que
la tecla de orden para el movimiento descendente hubiera sido finalmente aprel]
tada hasta que la sefalizacion esté activada.

3. Persiana arrollable segun la reivindicacién 1 6 2, caracterizada porque el
programa modifica el primer estado funcional de la sefalizacion, a un segundo estall
do funcional, tan pronto la persiana alcanza una posicion terminal situada en la direcl
cion del movimiento ascendente de la persiana.

4. Persiana arrollable segun la reivindicacion 1 6 2, caracterizada porque el
primer estado funcional consiste en una iluminacién continua de la senalizacion.

5. Persiana arrollable segun la reivindicacién 1 6 2, caracterizada porque el
segundo estado funcional consiste en un breve encendido periddico de la sefializal’
cion.

6. Persiana arrollable segun la reivindicacién 1 6 2, caracterizada porque la
sefalizacién es un diodo luminoso.

7. Persiana arrollable segun la reivindicacion 1 6 2, caracterizada porque uni(]
camente existen dos teclas de orden.

8. Persiana arrollable segun la reivindicacién 1 6 2, caracterizada porque me(]
diante la presion larga de la correspondiente tecla de orden, se sobrescribe un valor

previamente almacenado en memoria para el momento de la repeticion.
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