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Description

Titre de I'invention : dispositif de fixation
DOMAINE DE L’INVENTION

L’invention se rapporte au domaine automobile et plus particulierement aux moyens
de fixation mis en ceuvre dans le domaine automobile. Notamment, I’invention
concerne un moyen de fixation pour I’assemblage d’une premiere picce avec une
deuxieme piece.

ARRIERE PLAN TECHNOLOGIQUE DE L’INVENTION

Les véhicules automobiles requicrent I’emploi de nombreux dispositifs de fixation.
Ces derniers sont notamment mis en ceuvre pour fixer, au véhicule automobile
considéré, parfois de maniere réversible ou démontable, une picce additionnelle. Cette
derniere peut a cet égard comprendre des éléments permanents tels que des pare-chocs,
des panneaux d’habillage, ou des éléments susceptible d’étre fixés de manicre
temporaire.

Ainsi, les demandes de brevet EP3209888 Al et EP2807383 A1 proposent chacune
un dispositif de fixation permettant I’assemblage de deux pieces. Ces dispositifs de
fixation ne sont toutefois pas satisfaisants.

En effet, il est toutefois des situations pour lesquelles il peut Etre imposé a ces dis-
positifs de fixation de permettre un assemblage facile et tolérant en termes de posi-
tionnement des pieces a assembler.

Ainsi, un but de la présente invention est de proposer un dispositif de fixation
permettant de solidariser, de manicre réversible, deux picces et obviant les problemes
susmentionnés.

BREVE DESCRIPTION DE L’INVENTION

Le but de la présente invention est atteint par un dispositif de fixation pour solidariser
de maniere réversible une premicre picce et une deuxieme picce, le dispositif de
fixation comprenant :

- un élément male configuré pour €tre en liaison fixe ou pivot avec la deuxieéme
piece, I’élément male est pourvu d’un pied de maintien qui s’étend selon un axe
d’¢élongation et qui comprend au moins un bloc de verrouillage qui s’étend laté-
ralement au pied de maintien et a partir d’une section de verrouillage dudit pied de
maintien ;

- un élément femelle configuré pour Etre en liaison fixe ou pivot avec la premicre
piece, I’élément femelle comprenant une face de couplage, et par laquelle débouche un
logement délimité latéralement par une surface interne, 1’élément femelle comprend

également au moins un contre-bloc disposé sur la surface interne du logement ;
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le dispositif de fixation comprend des moyens de guidage configurés pour guider le
couplage de I’élément femelle avec I’élément male selon deux phases successives
dites, respectivement, premicre phase et deuxi¢me phase et a I'issue desquelles
I’élément méle et 1’élément femelle sont couplés entre eux, la premiere phase cor-
respondant a I’engagement du pied de maintien dans le logement, selon un sens
d’engagement, par la face de couplage selon un mouvement de translation ou hé-
licoidal, tandis que la deuxieéme phase permettant de positionner en butée 1’au moins
un bloc de verrouillage contre 1’au moins un contre-bloc de maniere a prévenir tout
désengagement du pied de maintien selon un sens de désengagement opposé au sens
d’engagement, le dispositif comprend des moyens magnétiques et/ou €lastiques
configurés pour s’opposer a un mouvement de rotation susceptible de conduire a un
découplage de 1’élément femelle et de 1’élément male.

Selon un mode de mise en ceuvre, le pied de maintien est de forme généralement cy-
lindrique autour de I’axe d’élongation, tandis que la surface interne du logement
présente une symétrie de révolution autour d’un axe de révolution, I’axe de révolution
étant confondu avec I’axe d’élongation lorsque 1’élément maéle et I’élément femelle
sont couplés entre eux.

Selon un mode de mise en ceuvre, les moyens de guidage sont agencés de sorte que la
premicre phase corresponde a un premier mouvement hélicoidal, et de sorte que la
deuxiéme phase corresponde a un mouvement de rotation selon un deuxieme sens de
rotation autour de 1’axe d’¢longation, le premier mouvement hélicoidal comprenant un
mouvement de translation selon le sens d’engagement combiné a un mouvement de
rotation selon un premier sens de rotation autour de I’axe d’élongation et opposé au
deuxieme sens.

Selon un mode de mise en ceuvre, les moyens magnétiques et/ou élastiques sont
configurés pour s’opposer a un mouvement de rotation selon le premier sens des lors
que 1’élément male et I’élément femelle sont couplés entre eux.

Selon un mode de mise en ceuvre, I’élément male comprend une section principale de
forme plane qui présente une face supérieure et une face inférieure et a partir de
laquelle s’étend le pied de maintien, la section de verrouillage du pied de maintien
s’étendant a partir d’une extrémité libre dudit pied de maintien.

Selon un mode de mise en ceuvre, ledit dispositif de fixation comprend en outre une
cale destinée a étre assemblée, en liaison fixe et démontable, avec 1’élément méle pour
former un élément intermédiaire dans lequel le pied de maintien se trouve dans une
position d’assemblage, la cale comprenant une premiere face et une deuxi¢me face pa-
ralleles entre elles et par lesquelles débouche un passage traversant délimité par une
paroi interne, le passage est notamment configuré pour permettre 1’engagement du pied

de maintien dans ledit passage par la premiere face afin d’imposer audit pied de
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maintien la position d’assemblage, la position d’assemblage étant une position pour
laquelle la section de verrouillage se trouve en projection par rapport a la deuxicme
face, et la premicre face et la face inférieure sont en regard et a une distance D non
nulle I’une de 1’autre.

Selon un mode de mise en ceuvre, le pied de maintien comprend une rainure qui
s’étend sur toute la longueur dudit pied de maintien et qui coopere avec une languette
formée sur la cale de manicre a prévenir toute rotation relative du pied de maintien par
rapport a la cale lorsque ledit pied de maintien est dans la position d’assemblage.

Selon un mode de mise en ceuvre, I’élément intermédiaire comprend des moyens
d’encliquetage configurés pour prévenir un désengagement du pied de maintien du
passage lorsque ledit pied de maintien est dans la position d’assemblage.

Selon un mode de mise en ceuvre, ledit dispositif comprend des moyens de
démontage configurés pour permettre le découplage de 1’élément maéle et de 1’élément
femelle, ledit découplage impliquant dans 1’ordre une troisicme phase et une quatrieme
phase, la troisi¢me phase comprenant une rotation de I’élément male autour de 1’axe
d’élongation selon le premier sens de rotation, et la quatricme phase comprenant un
deuxieéme mouvement hélicoidal, le deuxicme mouvement hélicoidal comprenant un
mouvement de translation selon un sens opposé€ au sens d’engagement combiné a un
mouvement de rotation selon le premier sens de rotation autour de 1’axe d’élongation.

Selon un mode de mise en ceuvre, les moyens de démontage comprennent au moins
un plot de désengagement en projection par rapport a la deuxieme face, les moyens de
démontage comprennent également au moins un évidement de désengagement formé
sur la face de couplage, I’évidement de désengagement étant configuré pour guider le
couplage de I’élément femelle avec I’élément male par glissement du plot de désen-
gagement contre une surface, dite surface de glissement, de I’évidement de désen-
gagement et de sorte qu’a I’issue de la quatrieme phase le pied de maintien soit
désengagé du logement.

Selon un mode de mise en ceuvre, la surface de glissement comprend une premiecre
section et une deuxic¢me section, la premicre section étant de forme hélicoidale tandis
que la deuxieme section étant plane et parallele a la face de couplage, la troisicme
phase correspondant a un glissement du plot de désengagement contre la deuxi¢éme
section tandis que la quatrieme phase correspond a un glissement du plot de désen-
gagement contre la premiere section.

Selon un mode de mise en ceuvre, I’au moins un bloc de verrouillage, selon un sens,
dit sens d’extension, allant de la section principale vers 1’extrémité libre du pied de
maintien, comprend une face de verrouillage et une face libre opposée a la face de ver-
rouillage, tandis que I’au moins un contre-bloc comprend une face d’appui opposée a

la face de couplage et contre laquelle une face de verrouillage est en appui a I’issue de
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la deuxieme phase, ledit appui prévenant tout désengagement du pied de maintien sous

I’effet d’un effort exercé selon un sens opposé au sens d’engagement.
Selon un mode de mise en ceuvre, I’au moins un contre-bloc comprend une face de

d’engagement qui s’étend a partir de la surface interne du logement, et qui relie la face
d’appui et une autre face du contre-bloc opposée a la face d’appui, ladite face
d’engagement présentant une forme hélicoidale et configurée pour coopérer avec le
bloc de verrouillage, ladite coopération imposant, lors de la premiere phase, le premier
mouvement hélicoidal au pied de maintien lors de 1I’engagement de ce dernier dans le
logement par glissement du bloc de verrouillage contre la face d’engagement.

Selon un mode de mise en ceuvre, les moyens magnétiques comprennent une
premiere série d’aimants et une deuxieme série d’aimants disposés, respectivement,
dans la cale et dans 1’élément femelle.

Selon un mode de mise en ceuvre, la premiere série d’aimants et la deuxieme série
d’aimants sont agencées de sorte qu’un effort d’attraction s’exerce entre la premicre
série d’aimants et la deuxieme d’aimant a I’issue de la deuxi¢me phase, et de sorte
qu’un effort de répulsion s’exerce entre la premicre série d’aimants et la deuxieéme
d’aimants a I’issue de la quatrieme phase.

Selon un mode de mise en ceuvre, la deuxieéme piece comprend, sur une section
plane, un trou dans lequel le pied de maintien est engagé avant d’assembler I’élément
male avec la cale, avantageusement la section plane présente une épaisseur inférieure
ou égale a la distance D.

Selon un mode de mise en ceuvre, les moyens élastiques comprennent un ressort
configuré pour prendre en partie appui contre la deuxiéme piece.

L’invention concerne également un véhicule automobile pourvu d’au moins un
dispositif de fixation selon la présente invention mis en ceuvre pour fixer audit
véhicule, formant la premicre piece, la deuxieme picce, la deuxieme comprenant avan-
tageusement un systeme de fixation nomade, notamment pour téléphone mobile ou
encore une barre de toit.

Breve description des dessins

D'autres caractéristiques et avantages apparaitront dans la description qui va suivre
d'un dispositif de fixation selon l'invention, donnés a titre d'exemples non limitatifs, en
référence aux figures annexées dans lesquels :

[Fig.1] La [Fig.1] est une représentation schématique selon une vue en perspective
d’un dispositif de fixation selon un mode de réalisation avantageux de la présente
invention, le dispositif de fixation est notamment représenté sur cette figure selon une
configuration assemblée ;

[Fig.2] La [Fig.2] est autre représentation du dispositif de fixation de la [Fig.1] et
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auquel est adjoint une deuxi¢me piece, notamment une barre de toit, ladite deuxieéme

piece est fixée au pied de maintien du dispositif de fixation ;
[Fig.3] La [Fig.3] est une représentation, selon une vue en perspective, de I’élément

male mis en ceuvre dans le dispositif de fixation de la [Fig.1], cette figure fait
également apparaitre 1’axe de révolution XX’ du pied de maintien ;

[Fig.4] La [Fig.4] est une illustration, selon une vue en perspective et par la deuxieme
face, d’une cale susceptible d’étre mise en ceuvre dans le cadre de la présente
invention ;

[Fig.5] La [Fig.5] est une illustration, selon une vue en perspective et par la premicre
face, de la cale de la [Fig.4] ;

[Fig.6] La [Fig.6] est une illustration, selon une vue en perspective, d’un élément in-
termédiaire ;

[Fig.7] La [Fig.7] est une autre représentation de I’élément male de la [Fig.3]
permettant 1’observation de la butée ;

[Fig.8] La [Fig.8] est une représentation, selon une vue en perspective et par la face
de couplage, d’un élément femelle susceptible d’€tre mis en ceuvre dans le dispositif de
fixation représenté a la [Fig.1] ;

[Fig.9] La [Fig.9] est une représentation, selon une vue en perspective et par la face
arriere, de I’élément femelle de 1a [Fig.§8] ;

[Fig.10] La [Fig.10] est une représentation, par la face de couplage, de 1’élément
femelle de la [Fig.§8] ;

[Fig.11] La [Fig.11] est une représentation, selon une vue €clatée et en perspective,
d’une cale selon un mode de réalisation particulier de la présente invention,
notamment, cette vue permet d’observer le positionnement des premiers aimants ;

[Fig.12] La [Fig.12] est une représentation, selon une vue €clatée et en perspective,
d’un élément femelle selon une mode de réalisation particulier de la présente
invention, notamment, cette vue permet d’observer le positionnement des deuxiemes
aimants ;

[Fig.13] La [Fig.13] est une représentation d’un élément male pour d’un ressort
formé par un élément filaire ;

[Fig.14] La [Fig.14] est une représentation d’un dispositif de fixation mettant en
ceuvre un ressort formé par une lame ressort ;

[Fig.15] La [Fig.15] est une représentation schématique selon un plan de coupe
comprenant I’axe d’élongation d’un dispositif de fixation selon un autre mode de réa-
lisation avantageux de la présente invention, le dispositif de fixation est notamment re-

présenté sur cette figure selon une configuration assemblée.

DESCRIPTION DETAILLEE DE L INVENTION
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L‘invention concerne un dispositif de fixation pour solidariser de maniere réversible
une premiere piece et une deuxieme piece, le dispositif de fixation comprenant :

- un élément male configuré pour €tre en liaison fixe ou pivot avec la deuxieéme
piece, I’élément male est pourvu d’un pied de maintien qui s’étend selon un axe
d’¢élongation et qui comprend au moins un bloc de verrouillage qui s’étend laté-
ralement au pied de maintien et a partir d’une section de verrouillage dudit pied de
maintien ;

- un élément femelle configuré pour Etre en liaison fixe ou pivot avec la premicre
piece, I’élément femelle comprenant une face de couplage, et par laquelle débouche un
logement délimité latéralement par une surface interne, 1’élément femelle comprend
également au moins un contre-bloc disposé sur la surface interne du logement ;

le dispositif de fixation comprend des moyens de guidage configurés pour guider le
couplage de I’élément femelle avec I’élément male selon deux phases successives
dites, respectivement, premicre phase et deuxi¢me phase et a I'issue desquelles
I’élément méle et 1’élément femelle sont couplés entre eux, la premiere phase cor-
respondant a I’engagement du pied de maintien dans le logement, selon un sens
d’engagement, par la face de couplage selon un mouvement de translation ou hé-
licoidal, tandis que la deuxieéme phase permettant de positionner en butée 1’au moins
un bloc de verrouillage contre 1’au moins un contre-bloc de maniere a prévenir tout
désengagement du pied de maintien selon un sens de désengagement opposé au sens
d’engagement, le dispositif comprend des moyens magnétiques et/ou €lastiques
configurés pour s’opposer a un mouvement de rotation susceptible de conduire a un
découplage de 1’élément femelle et de 1’élément male.

Notamment et selon un mode de réalisation particulicrement avantageux, le dispositif
de fixation pour solidariser de maniere réversible une premicre piece et une deuxicme
picce, le dispositif de fixation comprenant :

- un élément male configuré pour €tre en liaison fixe ou pivot avec la deuxieéme
piece, I’élément male est pourvu d’un pied de maintien qui s’étend selon un axe
d’¢élongation et qui comprend au moins un bloc de verrouillage qui s’étend laté-
ralement au pied de maintien et a partir d’une section de verrouillage dudit pied de
maintien ;

- un élément femelle configuré pour Etre en liaison fixe ou pivot avec la premicre
piece, I’élément femelle comprenant une face de couplage, et par laquelle débouche un
logement délimité latéralement par une surface interne, 1’élément femelle comprend
également au moins un contre-bloc disposé sur la surface interne du logement ;

le dispositif de fixation comprend des moyens de guidage configurés pour guider le
couplage de I’élément femelle et avec I’élément male par engagement du pied de

maintien dans le logement par la face de couplage, le couplage étant exécuté en deux
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phases successives dites, respectivement, premicre phase et deuxieéme phase, la
premicre phase correspondant a I’insertion du pied de maintien dans le logement selon
un premier mouvement hélicoidal selon un premier sens de rotation et imposé par les
moyens de guidage, tandis que la deuxieme phase comprend un mouvement de rotation
selon un deuxieme sens de rotation opposé au premier sens, imposé par les moyens de
guidage, et permettant de positionner en butée les blocs de verrouillage contre les
contre-blocs, le dispositif comprend des moyens magnétiques et/ou élastiques
configurés pour s’opposer a un mouvement de rotation selon un deuxiéme sens opposé
au premier sens.

La suite de la description présente un mode de réalisation particulierement
avantageux de la présente invention. Notamment, ce mode de réalisation met en ceuvre
un €lément male, un €lément femelle ainsi qu’une cale. Ladite cale est notamment
configurée pour &tre assemblée avec 1’élément male afin de former un élément inter-
médiaire portant pour partie des moyens de guidage ainsi que des moyens ma-
gnétiques. Toutefois, ces derniers aspects ne doivent en aucune maniere limiter la
portée de la présente invention, et ’homme du métier a la seule lecture de la des-
cription pourra en adapter les principes notamment a un dispositif de fixation dépourvu
de cale.

La [Fig.1] est une représentation d’un dispositif de fixation 1 selon un mode de réa-
lisation avantageux de la présente invention.

Notamment, le dispositif de fixation 1 comprend un €lément male 10, un élément
femelle 20 et une cale 30. Le dispositif de fixation 1 représenté a la [Fig.1] comprend
les éléments male et femelle ainsi que la cale assemblés ensemble. Toutefois, cette
configuration ne doit pas limiter I’invention. Notamment, il pourra étre considéré
qu’au moins un de ces trois €léments puisse €tre isolé.

Le dispositif de fixation 1 est configuré pour solidariser de manicre réversible une
premigére piece et une deuxieme piece. La deuxieme piece peut €tre une picce rapportée
destinée a apporter une fonctionnalité supplémentaire au véhicule automobile. A cet
égard, la [Fig.2] est une représentation schématique du dispositif de fixation 1 auquel
est fixé une deuxieme picce 2.

La [Fig.3] est une représentation schématique de 1’élément male 10 isol€ et selon une
vue en perspective. L’élément male 10 comprend a cet égard un pied de maintien 11 de
forme généralement cylindrique. Notamment, le pied de maintien 11 présente une
forme allongée selon son axe d’élongation XX’.

Le pied de maintien 11 comprend une extrémité libre 11a et une naissance 11b
reliées par une surface latérale 11c. Le pied de maintien 11 comprend par ailleurs au
moins un bloc de verrouillage 12 sur une section de verrouillage 13 du pied de

maintien 11. A titre d’exemple, le pied de maintien 11 peut comprendre un unique bloc
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de verrouillage 12. De maniere alternative, le pied de maintien 11 peut comprendre
plusieurs blocs de verrouillage 12. Selon ce dernier cas de figure, les blocs de ver-
rouillage 12 peuvent €tre distribués, selon un pas angulaire constant autour de I’axe
d’élongation XX’ du pied de maintien 11.

Il est entendu sans qu’il soit nécessaire de le préciser que la section de verrouillage
13 est une section de la surface latérale 11c du pied de maintien 11. Plus particu-
lierement, les blocs de verrouillage 12 s’étendent de maniere radiale par rapport a I’axe
d’élongation XX’.

Sur la [Fig.3], le pied de maintien 11 comprend quatre blocs de verrouillage 12
distribués tous les 90°. Néanmoins, cet aspect n’est pas de nature a limiter 1’invention,
et ’homme du métier pourra considérer 2, 3, 5 blocs de verrouillage.

Tel que représenté a la [Fig.3], I’élément male 10 peut comprendre une section
principale 14 de forme plane (notamment en forme de disque) qui présente une face su-
périeure 14a et une face inférieure 14b et a partir de laquelle s’étend le pied de
maintien 11. Plus particulierement, le pied de maintien 11 s’étend, depuis sa naissance
11b vers son extrémité libre 11a, a partir de la face inférieure 14b.

En outre, chaque bloc de verrouillage 12 comprend selon un sens, dit sens
d’extension allant de la section principale 14 vers I’extrémité libre 11a du pied de
maintien 11, une face de verrouillage 12a et une face libre 12b opposée a la face de
verrouillage 12a. En d’autres termes, la face de verrouillage 12a d’un bloc de ver-
rouillage 12 est en regard de la face inférieure 14b.

Tel que représenté a la [Fig.3], la section de verrouillage 13 peut s’étendre a partir de
I’extrémité libre 11a. Ce dernier aspect ne présente pas un caractére impératif.

Toujours en relation avec la [Fig.3], I’élément male 10 peut comprendre une poignée
de manipulation 15 qui s’étend a partir de la face supérieure 14a.

De maniere avantageuse, le dispositif de fixation 1 peut comprendre une cale 30
(illustrée a la [Fig.4] et a la [Fig.5]) destinée a étre assemblée, en liaison fixe et dé-
montable, avec I’élément male 10 pour former un élément intermédiaire 40 (illustré a
la [Fig.6]) dans lequel le pied de maintien se trouve dans une position d’assemblage.

La cale 30 illustrée a la [Fig.4] et a la [Fig.5] comprend notamment une premiere
face 30a et une deuxieme face 30b parallele entre elles et reliées par une surface
latérale 30c. La cale comprend par ailleurs un passage 31 traversant délimité par une
paroi interne 31a et débouchant par I’une et I’autre de la premiere face 30a et de la
deuxieme face 30b. Le passage 31 est notamment configuré pour permettre
I’engagement du pied maintien 11 dans ledit passage 31 par la premiere face 30a afin
d’imposer audit pied de maintien une position d’assemblage. La position d’assemblage
est notamment une position pour laquelle la section de verrouillage 13 se trouve en

projection par rapport a la deuxieme face 30b, et la premiere face 30a et la face in-
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férieure 14b sont en regard et a une distance D non nulle I’une de I’autre.

Cette configuration permet notamment de fixer la deuxieme piece a I’élément inter-
médiaire 40. A cet égard, la deuxieme piece 2 peut comprendre, sur une section plane,
un trou dans lequel le pied de maintien est engagé avant d’assembler 1’élément male
avec la cale, avantageusement la section plane présente une épaisseur inférieure ou
égale a la distance D ([Fig.2]).

Le pied de maintien 11 et la cale 30 sont également pourvus de moyens configurés
pour prévenir toute rotation relative du pied de maintien 11 et de la cale lorsque ledit
pied de maintien est dans la position d’assemblage. Notamment, ces moyens peuvent
comprendre une (ou plusieurs) rainure 16 qui s’étend sur la surface latérale 11c et pa-
rallelement a 1’axe de révolution du pied de maintien ainsi qu’une languette 32 portée
par la cale 30 et s’insérant dans la rainure 16.

I1 est entendu que 1a ou les languettes 32 peuvent s’étendre intérieurement (et
notamment de maniere concentrique) au passage 31.

De maniere complémentaire, I’élément intermédiaire 40 peut €galement comprendre
des moyens d’encliquetage configurés pour prévenir un désengagement du pied de
maintien du passage. Les moyens d’encliquetage peuvent notamment comprendre un
cliquet 41 ainsi qu’une butée 42 par exemple disposés respectivement, sur la cale et sur
le pied de maintien. Plus particulicrement, le cliquet 41 peut s’étendre a partir de la
deuxieme face 30b tandis que la butée 42 peut €tre disposée dans une des rainures 16 (
[Fig.7]).

L’élément male 10 peut également comprendre une butée angulaire 17 agencée pour
prévenir tout mouvement de rotation relatif entre le pied de maintien et la cale lorsque
ledit pied de maintien est dans sa position d’assemblage.

Le dispositif de fixation 1 comprend également un élément femelle 20 (illustré a la
[Fig.8]) configuré pour étre en liaison fixe ou pivot avec la premiere piece. L’élément
femelle 20 peut notamment étre fixé a la premiere picce par encliquetage ou par en-
castrement (liaison fixe).

L’élément femelle 20 comprend une face de couplage 20a et par laquelle débouche
un logement 22. Le logement 22 peut a cet égard présenter une symétrie de révolution
autour d’un axe de révolution (il apparaitra clairement dans la suite de la description
que I’axe de révolution est confondu avec I’axe d’élongation lorsque 1’élément male et
I’élément femelle sont couplés entre eux). L’élément femelle 20 peut comprendre une
surface contour 20c. L’élément femelle 20 peut également comprendre des moyens
d’attache configurés pour permettre 1’encastrement, par exemple par encliquetage,
dudit €lément femelle 20 dans la premiere piece. Les moyens d’attache 21 peuvent par
exemple €tre disposés sur la surface contour 20c.

L’élément femelle 20 peut également comprendre un face arriere 20b opposée a la



[0073]

[0074]

[0075]

[0076]

[0077]

[0078]

10

face de couplage 20a et parallele a cette derniere. Dans ce dernier cas de figure, le
logement peut étre traversant et débouches par les faces 20a et 20b.

L’élément femelle comprend €galement au moins un contre-bloc 23 formé sur une
surface interne du logement 22. A titre d’exemple, 1’élément femelle 20 peut
comprendre un unique contre bloc 23. De manicre alternative, I’élément femelle 20
peut comprendre plusieurs contre blocs 23. Selon ce dernier cas de figure, les contre
blocs de verrouillage 12 peuvent étre distribués, selon un pas angulaire constant autour
de I’axe d’élongation XX’ du pied de maintien 11. Toujours a titre d’exemple, et sans
limiter la portée de la présente invention, 1’élément femelle peut comprendre autant de
contre-blocs qu’il y a de blocs de verrouillage disposés sur le pied de maintien 11. En
d’autres termes, chaque bloc de verrouillage coopere avec un contre bloc qui lui est
propre.

Un contre-bloc 23 comprend une face d’appui 23a opposée a la face de couplage 20a
(ou accessible par la face arriere 20b si cette derniere doit €tre considérée) et contre
laquelle une face de verrouillage 12a d’un bloc de verrouillage 12 est en appui a I’issue
de la deuxieme phase, ledit appui prévenant tout désengagement du pied de maintien
sous I’effet d’un effort exercé selon un sens opposé€ au sens d’extension ([Fig.9]).

Le dispositif de fixation 1 comprend des moyens de guidage configurés pour guider
le couplage de 1’élément femelle 20 avec 1’élément male 10 par engagement du pied de
maintien 11 dans le logement 22 par la face de couplage 21a. Notamment, les moyens
de guidage sont configurés pour guider ledit couplage selon deux phases successives
dites, respectivement, premicre phase et deuxi¢me phase et a I'issue desquelles
I’élément male 10 et I’élément femelle 20 sont couplés entre eux. Par « couplés entre
eux », on entend mécaniquement solidaire 1’un de 1’autre.

Selon la présente invention, la premiere phase correspond a I’engagement du pied de
maintien 11 dans le logement 22, selon un sens d’engagement, par la face de couplage
20a selon un mouvement de translation ou hélicoidal, tandis que la deuxi¢me phase
permet de positionner en butée 1’au moins un bloc de verrouillage 12 contre I’au moins
un contre-bloc 23 de maniere a prévenir tout désengagement du pied de maintien selon
un sens de désengagement oppos€ au sens d’engagement.

Le sens d’engagement selon la présente invention désigne en sens par lequel le pied
de maintien est engagé dans le logement 22.

Selon le mode de réalisation considéré, les moyens de guidage sont agencés de sorte
que la premiere phase corresponde a un premier mouvement hélicoidal, et de sorte que
la deuxieme phase corresponde a un mouvement de rotation selon un deuxieme sens de
rotation autour de I’axe d’élongation. Le premier mouvement hélicoidal comprenant un
mouvement de translation selon le sens d’engagement combiné a un mouvement de

rotation selon un premier sens de rotation autour de I’axe d’élongation et opposé au
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deuxieme sens.

Selon ce cas de figure, les moyens magnétiques et/ou €lastiques sont configurés pour
s’opposer a un mouvement de rotation selon le premier sens des lors que I’élément
male et I’élément femelle sont couplés entre eux.

Selon la présente invention, les moyens de guidage peuvent €tre formés au moins
pour partie sur le contre bloc 23. A cet égard, les moyens de guidage peuvent
comprendre une face d’engagement 23c qui s’étend a partir de la surface interne du
logement 22 et qui relie la face d’appui et une autre face du contre bloc 23 opposée a la
face d’appui. La face d’engagement 23c présente notamment une forme hélicoidale et
est configurée pour coopérer avec le bloc de verrouillage 12. Cette coopération impose,
lors de I’exécution de la premicre phase, le premier mouvement hélicoidal au pied de
maintien 11 lors de I’engagement de ce dernier dans le logement 22 par glissement du
bloc de verrouillage 12 contre la face d’engagement 23c.

La deuxiéme phase peut ensuite €tre engagée. Ainsi, a I'issue de cette deuxieme
phase, la face de couplage et la deuxieme face sont au contact ’une de 1’autre. 11 est
également entendu qu’a I’issue de la deuxieme phase, 1’élément male 10 est dans une
position verrouillée. La position verrouillée est notamment une position dans laquelle
le bloc de verrouillage 12 est en butée contre le contre-bloc 23. A cet égard, le posi-
tionnement en butée du bloc de verrouillage 12 contre le contre-bloc 23 prévient tout
désengagement du pied de maintien du logement 22 dés lors qu’un effort visant a
désengager ledit pied de maintien 11 de ladite ouverture 22 par la face de couplage 20a
est exercé.

Le dispositif de fixation comprend également des moyens de démontage configurés
pour permettre le découplage de I’élément méle et de I’élément femelle. Le découplage
implique notamment et dans 1’ordre une troisieme phase et une quatrieme phase. La
troisieme phase comprend une rotation de 1’élément male autour de 1I’axe d’élongation
selon le premier sens de rotation, et la quatricme phase comprend un deuxi¢éme
mouvement hélicoidal, le deuxi¢me mouvement hélicoidal comprenant un mouvement
de translation selon un sens opposé au sens d’engagement combiné a un mouvement de
rotation selon le premier sens de rotation autour de 1’axe d’élongation.

Les moyens de démontage ([Fig.4], [Fig.6] et [Fig.8]) peuvent comprendre au moins
un plot de désengagement 51 en projection par rapport a la deuxieme face 30b, et au
moins un évidement de désengagement 52 formé sur la face de couplage 20a.
L’évidement de désengagement 52 est configuré pour guider le couplage de I’élément
femelle 20 avec I’élément male 10 par glissement du plot de désengagement 51 contre
une surface, dite surface de glissement 53, de I’évidement de désengagement 52 et de
sorte qu’a I’issue de la quatricme phase le pied de maintien soit désengagé du logement
22.



[0084]

[0085]

[0086]

[0087]

[0088]

[0089]

[0090]

12

A cet égard, la surface de glissement 53 comprend une premiere section 53a et une
deuxieme section 53b, la premiere section 53a étant de forme hélicoidale tandis que la
deuxieme section 53b €tant plane et parallele a la face de couplage 20a. Ainsi, la
troisieme phase correspond a un glissement du plot de désengagement contre la
deuxieme section 53b tandis que la quatrieme phase correspond a un glissement du
plot de désengagement contre la premiére section 53a ([Fig.10]).

A titre d’exemple, les moyens de démontage peuvent comprendre un unique plot de
désengagement 51. De maniere alternative, les moyens de démontage peuvent
comprendre plusieurs plots de désengagement 51. Selon ce dernier cas de figure, les
plots de désengagement 51 peuvent étre distribués, selon un pas angulaire constant
autour de I’axe d’élongation XX’ de la deuxieme face 20b.

Toujours a titre d’exemple, les moyens de démontage peuvent comprendre un unique
évidement de désengagement 52. De maniere alternative, les moyens de démontage
peuvent comprendre plusieurs évidements de désengagement 52. Selon ce dernier cas
de figure, les évidement de désengagement 52 peuvent étre distribués, selon un pas
angulaire constant autour de I’axe d’élongation XX’ sur la face de couplage.

Il est entendu que la premiere section et la deuxi¢me section de la surface de
glissement sont dans la continuité I’une de I’autre. Il est €également entendu la surface
de glissement appartient a une portion annulaire de 1’élément femelle, et dans laquelle
le logement est circonscrite.

Ainsi, ’exécution de la troisicme phase comprend la rotation de 1’élément male selon
le premier sens de rotation. Lors de cette rotation, le plot de désengagement 51 glisse
sur la deuxieéme section 53b de sorte que le bloc de verrouillage ne soit plus en butée
contre le contre bloc. A I’issue de cette rotation, le plot de désengagement rencontre la
premiere section 53a pour poursuivre son mouvement sous forme d’un mouvement hé-
licoidal par glissement du plot de désengagement contre la premicre section 53a
(quatrieme phase). A I'issue de la quatrieme phase, I’élément male est désolidarisé de
I’élément femelle.

Le dispositif de fixation comprend également des moyens magnétiques et/ou
élastiques configurés pour s’opposer a un mouvement de rotation selon le premier
sens. Notamment ces moyens magnétiques et/ou €lastiques sont configurés pour
maintenir le dispositif de fixation dans la position verrouillée.

Notamment, les moyens magnétiques peuvent comprendre une premicre série
d’aimants 54 et une deuxi¢me série d’aimants 55 disposés, respectivement, dans la cale
30 et dans I’élément femelle 20. Le premiere série d’aimant 54 comprend des premiers
aimants 54a tandis que la deuxieme série d’aimants 55 comprend des deuxiemes
aimants 55a. La premiere série d’aimants 54 et la deuxieme série d’aimants 55 sont

configurées pour qu’un effort d’attraction réciproque s’exerce de maniere croissante
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entre la cale et I’élément femelle lors de I’exécution de la premiere phase puis de la
deuxieme phase. En d’autres termes, les premiers aimants 54a et les deuxiémes amants
55a sont positionnés de sorte que I’attraction magnétique augmente au fur et a mesure
du déroulement de la premiere phase et de la deuxieéme phase.

Ainsi, et de maniere avantageuse, les premiers aimants 54a ([Fig.11]) sont distribués
selon un pas angulaire constant autour de 1’axe de révolution du passage. De maniere
équivalente, les deuxiemes aimants 54a ([Fig.12]) sont distribu€s selon le pas angulaire
autour de I’axe de révolution du logement. Par surcroit, les premiers aimants 54a et les
deuxiemes aimants 55a présentent tous une polarité magnétique perpendiculaire a la
deuxieme face et orienté selon le méme sens a I’issue de la deuxieme phase. Enfin,
chaque premier aimant 54a se trouve avantageusement a I’aplomb d’un deuxiéme
aimant 54a a I’issue de la deuxieme phase.

Toujours de maniere avantageuse, et tel qu’illustré a la [Fig.11], la cale 30 peut
former un boitier qui comprend une partie principale 52a et un couvercle 52b (tous les
deux de forme annulaire). Notamment, la partie principale 52a est délimitée par la
surface latérale 30c ainsi que la deuxieme face 30b, et forme un logement pour les
premiers aimants 54a. Le couvercle 52b est configuré pour venir en recouvrement du
logement par la premicre face 30a. Le couvercle est avantageusement fait d’un
matériau magnétique adapté pour concentrer et orienter le champ magnétique créé par
les premiers aimants 54a.

De maniere équivalente, et tel qu’illustré a la [Fig.12], I’élément femelle 20 peut
former un boitier qui comprend un coffrage 53a et une base 53b. Notamment, le
coffrage 53a est délimitée par la surface contour 20c ainsi que par la face de couplage
20a, et forme un logement pour les deuxiemes aimants S1a. La base 53b est configurée
pour venir en recouvrement du logement par la face arriere 20b. La base est avanta-
geusement faite d’un matériau magnétique adapté pour concentrer et orienter le champ
magnétique créé par les deuxiemes aimants 55a.

Les moyens élastiques peuvent avantageusement comprendre un ressort 60 configuré
prendre en partie appui d’une part contre la deuxi¢me piece et d’autre part contre
I’élément male. A cet égard, le ressort peut comprendre un élément filaire ([Fig.13]) ou
une lame ressort ([Fig.14]).

Le dispositif de fixation tel que décrit précédemment permet de solidariser une
premiere piece et une deuxieme piece selon différentes orientations.

Par ailleurs, le dispositif de fixation reste tolérant en termes de positionnement de
I’élément male au regard de 1’élément femelle.

La présente invention concerne également un autre mode de réalisation. Notamment,
dans le cadre de cet autre mode, le pied de maintien et les moyens de guidage sont

configurée pour que la premicre phase comprenne une translation selon le sens
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d’engagement.

A cet égard, le pied de maintien, tel qu’illustré a la [Fig.15] comprend deux bras
flexibles 11f qui s’étendent de manicre parallele a I’axe d’élongation et qui sont
terminés chacun par un bloc de verrouillage 12. Chaque bloc de verrouillage 12 peut
héberger un premier aimant 54a.

L’ouverture 22 de 1’élément femelle comprend une surface interne dans laquelle sont
formés des cavités formant les contre blocs 23. Ainsi, lors du déroulement de la
premiere phase, le pied de maintien est engagé dans 1’ouverture. Lors de cet en-
gagement, les deux bras flexibles se déforment et les blocs de verrouillage glissent
contre la surface interne. Des lors que chaque bloc de verrouillage rencontre un contre
bloc, la deuxieme phase s’engage et lesdits blocs de verrouillage s’inserent chacun
dans une cavité formant un contre bloc de sorte que les bras flexibles retrouvent leur
forme initiale. Le positionnement des seconds aimants au fond des cavités permet, par
interaction magnétique avec les premiers aimants, de maintenir le pied de maintien
dans la position verrouillée. Un €lément ressort peut étre mis en ceuvre pour aider les
bras flexibles a retrouver leur forme initiale.

Les moyens de démontage peuvent étre configurés pour que la troisieme phase
comprenne une rotation et la quatrieme phase soit exécutée selon une mouvement
inverse a celui de la premiére phase.

Ainsi, les moyens de démontage peuvent comprendre une tranchée de guidage per-
pendiculaire a I’axe de révolution formée sur la surface interne et qui s’étend a partir
d’un cavité formant un contre bloc. Plus particulierement, la profondeur de la tranchée
de guidage peut diminuer régulicrement a partir de la cavité. Notamment la profondeur
de la tranchée de guidage peut s’annuler apres un déplacement angulaire prédéterminé
et mesuré a partir de la cavité.

Ainsi, lors de I’exécution de la troisieme phase (pour découpler les éléments femelle
et male) comprend une rotation. Lors de cette rotation, les blocs de verrouillage
glissent chacun contre une tranchée et imposent ainsi une déformation des bras
flexibles. Des lors que les blocs de verrouillage sont hors des tranchées, la quatricme
phase peut débuter. Cette comprend a cette égard une extraction du pied de ver-
rouillage de I’ouverture par une mouvement de translation.

Le dispositif de fixation est avantageusement mis en ceuvre pour fixer sur un
véhicule automobile des éléments permanents tels que des pare-chocs. L’invention
peut également &tre mise en ceuvre pour fixer des éléments de structure du véhicule
considéré, ou encore des éléments susceptibles d’étre fixés de manicre temporaire
intérieur et extérieur. Parmi ces derniers, on peut citer : des panneaux d’habillage in-
térieurs ou extérieurs, des éléments de structure.

L’invention peut également &tre mise en ceuvre pour fixer des éléments de maniére



[0105]

[0106]

[0107]

[0108]

[0109]

[0110]

[0111]

[0112]

[0113]

15

temporaire intérieurs et extérieurs parmi lesquels on peut citer : un systeme de fixation
pour smartphone, tablette, porte gobelet, bloc note, support PC, cendrier, prise
d’attelage, porte vélo, Porte-monnaie, ticket de péage, rangement divers, corbeille,
crochet de fixation pour sac a main, support de porte manteaux, compartiment de
coffre pour maintenir les bagages, crochet de fixation dans le coffre pour filet de
sécurité, grille pour chiens, accroche roue de secours, tapis de sol, tapis de coffre,
élément d’habillage démontables ou interchangeables, type décoration de porte, bacs
de portiere, Siege bébé, réhausseur, tablettes type aviation pour les passagers arriere,
console centrale modulaire, banquette modulaire, Pare-soleil

L’invention peut également &tre mise en ceuvre pour I’agencement intérieur mobile
d’un véhicule autonome, par exemple pour fixer des sicges mobiles, un volant ré-
tractable

L’invention peut également étre mise en ceuvre pour I’agencement d’un véhicule
utilitaire (étageres, rangements, s€parations, portes outils...).

L’invention peut également étre mise en ceuvre pour I’agencement de cabines de
poids lourds (rideaux d’intimité, couchette relevable, rangements, support télé...).

L’invention peut également étre mise en ceuvre pour I’agencement extérieur,
notamment pour une prise d’attelage, un crochet d’arrimage, un coffre de toit, une
barre de toit, des projecteurs de toit ou de galerie, un porte roue de secours, un aileron
aérodynamique, une décoration, une publicité, un porte vélo, un porte coffre,

L’invention peut également étre mise en ceuvre pour fixer des protections tem-
poraires (pare buffle, grille de protection d’optiques, de radiateur, baguette de porte).

L’invention peut également étre mise en ceuvre dans le domaine des poids
lourds (prises entre la remorque et le tracteur pour le freinage, I’électricité. ..).

L’invention peut également étre mise en ceuvre dans le domaine des véhicules in-
dustriels ou agricoles (fixation d’accessoires ou d’outils additionnels).

L’invention peut également étre mise en ceuvre dans le domaine des motos ou
2-roues (fixation de coffre, de sac de réservoir, de poignées de maintien, de selle addi-
tionnelle...).

Bien siir, I’invention n’est pas limitée aux modes de réalisation décrits et on peut y
apporter des variantes de réalisation sans sortir du cadre de I’invention tel que défini

par les revendications.
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Revendications

Dispositif de fixation (1) pour solidariser de manicre réversible une
premicre piece et une deuxieme picce (2), le dispositif de fixation (1)
comprenant :

- un élément male (10) configuré pour étre en liaison fixe ou pivot avec
la deuxieme piece (2), I’élément male (10) est pourvu d’un pied de
maintien (11) qui s’étend selon un axe d’élongation et qui comprend au
moins un bloc de verrouillage (12) qui s’étend latéralement au pied de
maintien et a partir d’une section de verrouillage (13) dudit pied de
maintien (11) ;

- un élément femelle (20) configuré pour étre en liaison fixe ou pivot
avec la premiere piece, I’élément femelle (20) comprenant une face de
couplage (20a), et par laquelle débouche un logement (22) délimité laté-
ralement par une surface interne, I’élément femelle (20) comprend
également au moins un contre-bloc (23) dispos€ sur la surface interne du
logement (22) ;

le dispositif de fixation (1) comprend des moyens de guidage configurés
pour guider le couplage de 1’élément femelle (20) avec 1’élément male
(10) selon deux phases successives dites, respectivement, premiére
phase et deuxieme phase et a I’'issue desquelles 1’élément male et
I’élément femelle sont couplés entre eux, la premiere phase cor-
respondant a I’engagement du pied de maintien (11) dans le logement
(22), selon un sens d’engagement, par la face de couplage (20a) selon un
mouvement de translation ou hélicoidal, tandis que la deuxi¢éme phase
permettant de positionner en butée 1’au moins un bloc de verrouillage
(12) contre I’au moins un contre-bloc (23) de manicre a prévenir tout
désengagement du pied de maintien selon un sens de désengagement
opposé au sens d’engagement, le dispositif comprend des moyens ma-
gnétiques et/ou €lastiques configurés pour s’opposer a un mouvement de
rotation susceptible de conduire a un découplage de I’élément femelle et
de I’élément male ;le pied de maintien (11) est de forme généralement
cylindrique autour de 1’axe d’¢élongation, tandis que la surface interne du
logement (22) présente une symétrie de révolution autour d’un axe de
révolution, 1’axe de révolution étant confondu avec 1’axe d’¢élongation
lorsque 1I’élément male et I’élément femelle sont couplés entre eux ; les
moyens de guidage sont agencés de sorte que la premiere phase cor-

responde a un premier mouvement hélicoidal, et de sorte que la
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deuxieme phase corresponde a un mouvement de rotation selon un
deuxieme sens de rotation autour de 1’axe d’élongation, le premier
mouvement hélicoidal comprenant un mouvement de translation selon le
sens d’engagement combiné a un mouvement de rotation selon un
premier sens de rotation autour de 1’axe d’élongation et opposé au
deuxieme sens ;

I’élément male (10) comprend une section principale (14) de forme
plane qui présente une face supérieure (14a) et une face inférieure (14b)
et a partir de laquelle s’étend le pied de maintien (11), la section de ver-
rouillage (13) du pied de maintien (11) s’étendant a partir d’une
extrémité libre (11a) dudit pied de maintien (11) ;

le dispositif de fixation (1) comprend en outre une cale (30) destinée a
étre assemblée, en liaison fixe et démontable, avec I’élément méle (10)
pour former un élément intermédiaire (40) dans lequel le pied de
maintien (11) se trouve dans une position d’assemblage, la cale (30)
comprenant une premiere face (30a) et une deuxieme face (30b) pa-
ralleles entre elles et par lesquelles débouche un passage (31) traversant
délimité par une paroi interne, le passage (31) est notamment configuré
pour permettre I’engagement du pied de maintien (11) dans ledit
passage (31) par la premicre face (30a) afin d’imposer audit pied de
maintien (11) la position d’assemblage, la position d’assemblage étant
une position pour laquelle la section de verrouillage (13) se trouve en
projection par rapport a la deuxieme face (30b), et la premiere face (30a)
et la face inférieure (14b) sont en regard et a une distance D non nulle
’une de "autre.

Dispositif de fixation (1) selon la revendication 1, dans lequel les
moyens magnétiques et/ou élastiques sont configurés pour s’opposer a
un mouvement de rotation selon le premier sens des lors que 1’élément
male et I’élément femelle sont couplés entre eux.

Dispositif de fixation (1) selon la revendication 1 ou 2, dans lequel le
pied de maintien (11) comprend une rainure (16) qui s’étend sur toute la
longueur dudit pied de maintien (11) et qui coopere avec une languette
(32) formée sur la cale (30) de manicre a prévenir toute rotation relative
du pied de maintien (11) par rapport a la cale (30) lorsque ledit pied de
maintien (11) est dans la position d’assemblage.

Dispositif de fixation (1) selon la revendication 3, dans lequel I’élément
intermédiaire (40) comprend des moyens d’encliquetage configurés

pour prévenir un désengagement du pied de maintien (11) du passage
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(31) lorsque ledit pied de maintien (11) est dans la position
d’assemblage.

Dispositif de fixation (1) selon 1’une des revendications 1 a 4, dans
lequel ledit dispositif comprend des moyens de démontage configurés
pour permettre le découplage de I’élément méle et de 1’élément femelle,
ledit découplage impliquant dans 1’ordre une troisi¢me phase et une
quatriecme phase, la troisi¢me phase comprenant une rotation de
I’élément male autour de 1’axe d’élongation selon le premier sens de
rotation, et la quatricme phase comprenant un deuxi¢me mouvement hé-
licoidal, le deuxieéme mouvement hélicoidal comprenant un mouvement
de translation selon un sens opposé au sens d’engagement combiné a un
mouvement de rotation selon le premier sens de rotation autour de 1’axe
d’élongation.

Dispositif de fixation (1) selon la revendication 5, dans lequel les
moyens de démontage comprennent au moins un plot de désengagement
(51) en projection par rapport a la deuxieme face (30b), les moyens de
démontage comprennent également au moins un évidement de désen-
gagement (52) formé sur la face de couplage (20a), I’évidement de
désengagement (52) étant configuré pour guider le couplage de
I’élément femelle (20) avec I’élément male (10) par glissement du plot
de désengagement (51) contre une surface, dite surface de glissement
(53), de I’évidement de désengagement (52) et de sorte qu’a I’issue de la
quatrieme phase le pied de maintien soit désengagé du logement (22).
Dispositif de fixation (1) selon la revendication 6, dans lequel la surface
de glissement (53) comprend une premicre section (53a) et une
deuxieme section (53b), la premiere section (53a) étant de forme hé-
licoidale tandis que la deuxieme section (53b) étant plane et parallele a
la face de couplage (20a), la troisicme phase correspondant a un
glissement du plot de désengagement contre la deuxieme section (53b)
tandis que la quatricme phase correspond a un glissement du plot de
désengagement contre la premiere section (53a).

Dispositif de fixation (1) selon 1’une des revendications 1 a 7, dans
lequel 1’au moins un bloc de verrouillage (12), selon un sens, dit sens
d’extension, allant de la section principale (14) vers I'extrémité libre
(11a) du pied de maintien (11), comprend une face de verrouillage et
une face libre opposée a la face de verrouillage, tandis que 1’au moins
un contre-bloc (23) comprend une face d’appui opposée a la face de

couplage (20a) et contre laquelle une face de verrouillage est en appui a



[Revendication 9]

[Revendication 10]

[Revendication 11]

[Revendication 12]

[Revendication 13]

[Revendication 14]

19

I’issue de la deuxieme phase, ledit appui prévenant tout désengagement
du pied de maintien (11) sous I’effet d’un effort exercé selon un sens
oppos€ au sens d’engagement.

Dispositif de fixation (1) selon la revendication 8, dans lequel I’au
moins un contre-bloc (23) comprend une face de d’engagement qui
s’étend a partir de la surface interne du logement (22), et qui relie la face
d’appui et une autre face du contre-bloc (23) opposée a la face d’appui,
ladite face d’engagement présentant une forme hélicoidale et configurée
pour coopérer avec le bloc de verrouillage (12), ladite coopération
imposant, lors de la premicre phase, le premier mouvement hélicoidal au
pied de maintien (11) lors de I’engagement de ce dernier dans le
logement (22) par glissement du bloc de verrouillage (12) contre la face
d’engagement.

Dispositif de fixation (1) selon I’une des revendications 1 2 9, dans
lequel les moyens magnétiques comprennent une premicre série
d’aimants (54) et une deuxieme série d’aimants (55) disposés, respec-
tivement, dans la cale (30) et dans I’élément femelle (20).

Dispositif de fixation (1) selon I’une des revendications 5 a 8 et la re-
vendication 10, dans lequel la premicre série d’aimants (54) et la
deuxieme série d’aimants (55) sont agencées de sorte qu’un effort
d’attraction s’exerce entre la premiere série d’aimants et la deuxieme
d’aimant a I’issue de la deuxieme phase, et de sorte qu’un effort de
répulsion s’exerce entre la premiere série d’aimants et la deuxi¢éme
d’aimants a I’issue de la quatrieme phase.

Dispositif de fixation (1) selon la revendication 1 et la revendication 10
ou 11, dans lequel la deuxieme piece (2) comprend, sur une section
plane, un trou dans lequel le pied de maintien (11) est engagé avant
d’assembler 1’élément male (10) avec la cale (30), avantageusement la
section plane présente une épaisseur inférieure ou égale a la distance D.
Dispositif de fixation (1) selon 1’une des revendications 1 a 12, dans
lequel les moyens élastiques comprennent un ressort configuré pour
prendre en partie appui contre la deuxieme piece (2).

Véhicule automobile sur lequel est fixée une deuxieme piece (2) au
moyen d’au moins un dispositif de fixation (1) selon 1’une des reven-
dications 1 a 13, ledit véhicule automobile formant la premiere picce, la
deuxieme comprenant avantageusement un systeme de fixation nomade,

notamment pour téléphone mobile ou encore une barre de toit.



1/9

[Fig. 1]




2/9

[Fig. 3]
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[Fig. 5]
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[Fig. 7]
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[Fig. 9]
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[Fig. 11]
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[Fig. 12]
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[Fig. 14]
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[Fig. 15]
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