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Declaraciéon

Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986)

Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986)

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.-

1-31

1-31

SI
NO

SI
NO

. Este requisito fue evaluado durante la fase de

La presente opinidn se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201331307

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideracion para la
realizacién de esta opinién.

Documento Numero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 WO 2012014171 Al (SISVEL TECHNOLOGY SRL et al.) 02.02.2012
D02 WO 2012110935 Al (SISVEL TECHNOLOGY SRL et al.) 23.08.2012
D03 EP 1617684 Al (SHARP KK) 18.01.2006
D04 EP 1501318 Al (SHARP KK) 26.01.2005

2. Declaracién motivada segun los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucion de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracion

Contraste de la solicitud con el documento D1
Reivindicaciones independientes:
Reivindicaciéon 1

Procedimiento para generar un flujo de video estereoscopico (101) que comprende imagenes compuestas (C),
comprendiendo dichas imagenes compuestas (C) informacién sobre una imagen derecha (R) y una imagen izquierda (L) de
un contenido de video tridimensional, en el que:

se seleccionan pixeles de dicha imagen derecha (R) y pixeles de dicha imagen izquierda (L), y

se introducen dichos pixeles seleccionados en una imagen compuesta (C) de dicho flujo de video estereoscépico,

donde todos los pixeles de dicha imagen derecha (R) y todos los pixeles de dicha imagen izquierda (L) se introducen en
dicha imagen compuesta (C) dejando una de dichas dos imagenes sin cambiar, descomponiendo la otra en varias regiones
(R1, R2, R3) que presentan un area total igual

a la de dicha otra imagen (R), e introduciendo dichas regiones en dicha imagen compuesta (C),

en el que dicha imagen compuesta (C) presenta dimensiones superiores a las necesarias para introducir todos los pixeles
de dichas imagen izquierda (L) e imagen derecha (R),

y en el que, en los pixeles de la imagen compuesta (C) que permanecen después de dicha entrada, se introduce al menos
un mapa de profundidad o disparidad (DM) que se refiere a la profundidad o disparidad de los pixeles de dicho contenido de
video tridimensional, estando dichos mapas destinados a reconstruir, en la recepcion, las imagenes que no se transmiten en
dicho flujo estereoscopico.

Ver figuras 1y 5y texto relacionado en el documento D1 (coinciden con las figuras 1 b y 2 de la solicitud)

Por tanto la reivindicacion 1 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 13

Procedimiento para reconstruir al menos un par de imagenes de un flujo de video estereoscdpico empezando por una
imagen compuesta (C), donde dicha imagen compuesta (C) comprende informacion sobre una imagen derecha (R), una
imagen izquierda (L), y porque dicho procedimiento comprende las etapas siguientes:

- generar una primera imagen de dichas iméagenes derecha (R) e izquierda (L) copiando un Unico grupo de pixeles contiguos
a partir de una primera region (C1)

de dicha imagen compuesta,

- generar la imagen restante de dichas imagenes derecha (R) e izquierda (L) copiando otros grupos de pixeles contiguos a
partir de varias regiones distintas (C2, C3, C4) de dicha imagen compuesta, siendo dichas varias regiones distintas
diferentes de dicha primera region (C1);

- generar al menos un mapa de profundidad o disparidad (DM) copiando al menos un grupo de pixeles contiguos a partir de
una region adicional (5 C5) de dicha imagen compuesta, diferente de dicha primera region y de dichas varias regiones
distintas.

Ver figuras 1y 5 y texto relacionado en el documento D1 (coinciden con las figuras 1 b y 2 de la solicitud)

Por tanto la reivindicacion 13 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 19

Dispositivo para reconstruir al menos un par de imagenes de un flujo de video estereoscopico empezando por una imagen
compuesta (C), donde dicha imagen compuesta (C) comprende informacion sobre una imagen derecha (R), una imagen
izquierda (L), y porque dicho dispositivo comprende:

- unos medios para generar una primera imagen de dichas imagenes derecha (R) e izquierda (L) copiando un Gnico grupo
de pixeles contiguos a partir de una primera regién (C1) de dicha imagen compuesta,

- unos medios para generar la imagen restante de dichas imagenes derecha (R) e izquierda (L) copiando otros grupos de
pixeles contiguos a partir de varias regiones distintas (C2, C3, C4) de dicha imagen compuesta, siendo dichas varias
regiones distintas diferentes de dicha primera region (C1);

- unos medios para generar al menos un mapa de profundidad o disparidad (DM) copiando al menos un grupo de pixeles
contiguos a partir de una regién adicional (C5) de dicha imagen compuesta, diferente de dicha primera region y de dichas
varias regiones distintas.

Ver figuras 1y 5 y texto relacionado en el documento D1 (coinciden con las figuras 1 b y 2 de la solicitud). Leer en la pagina
7, lineas 23-26 y en la pagina 9, lineas 26-28.

Por tanto la reivindicacion 19 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1
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OPINION ESCRITA N° de solicitud: 201331307

Reivindicaciones dependientes:
Reivindicaciones 2-12
Reivindicacién 2

Procedimiento en el que dicho al menos un mapa de profundidad o disparidad (DM) esta codificado como una imagen en
escala de grises.

Leer en la pagina 7, lineas 23-26 y en la pagina 9, lineas 26-28.

Por tanto la reivindicacion 2 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 3

Procedimiento en el que el contenido de informacion de video de dicho al menos un mapa de profundidad o disparidad se
transporta mediante una Unica sefial de luminancia, sin utilizar sefiales de crominancia.

Mirar en la pagina 7, lineas 23-26 y en la pagina 9, lineas 26-28.

Por tanto la reivindicacién 3 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacion 4

Procedimiento en el que dicho al menos un mapa de profundidad o disparidad (DM) presenta una resolucion inferior a una
version original del mismo, siendo la resolucion de este Ultimo igual a la de dicha imagen izquierda (L) e imagen derecha (R).
Al romper la imagen y coger trozos ya baja la resolucion ver pagina 7, lineas 23-26 y obsérvese que:

La figura 1 de D1 es la Figura 2 de la solicitud

La figura 2 de D1 es la Figura 3 de la solicitud

La figura 3 de D1 es la Figura 4 de la solicitud

La figura 5 de D1 es la Figura 1B de la solicitud

La figura 10 de D1 es la Figura 5 de la solicitud

La figura 12 de D1 es la Figura 6 de la solicitud

Por tanto la reivindicacion 4 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 5

Procedimiento en el que dicho al menos un mapa de profundidad o disparidad (DM) se obtiene sometiendo dicho mapa de
profundidad original a un submuestreo de 4 a 1.

No tiene actividad inventiva el fijar a un nimero el submuestreo.

Por tanto la reivindicacion 5 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 6

Procedimiento en el que dicho al menos un mapa de profundidad o disparidad (DM) es un mapa de profundidad o disparidad
asociado con una de las dos imagenes derecha (R) o izquierda (L), o asociado con un punto de vista intermedio entre L y R.
El que los mapas de profundidad estén asociados a una imagen es algo sobradamente conocido del estado de la técnica.

Por tanto la reivindicacién 6 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacion 7

Procedimiento en el que dicho al menos un mapa de profundidad o disparidad (DM) comprende un mapa de profundidad o
disparidad asociado con una imagen derecha (R) y un mapa de profundidad o disparidad asociado con una imagen izquierda
L).

El que los mapas de profundidad estén asociados a una imagen es algo sobradamente conocido del estado de la técnica.

Por tanto la reivindicacién 7 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 8

Procedimiento en el que dichos mapas de profundidad o disparidad asociados con una imagen derecha (R) y una imagen
izquierda (L) se introducen en dichos pixeles restantes de la imagen compuesta (C) por medio de técnicas de empaquetado
de fotogramas.

El que los mapas de profundidad estén asociados a una imagen es algo sobradamente conocido del estado de la técnica y el
empleo de técnicas de empaquetamiento de fotogramas también.

Por tanto la reivindicacién 8 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 9

Procedimiento en el que, si dicho nimero de regiones es tres, dichas regiones se obtienen a través de las etapas siguientes:
- dividir dicha otra imagen (R) en dos partes que presentan la misma dimension horizontal (R1, R2, R3);

- dividir una de dichas dos partes (R2, R3) en dos partes que presentan la misma dimension vertical (R2, R3).

Por tanto la reivindicacion 9 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Observar figura 3 en D1y el texto asociado en la descripcion.

Reivindicacién 10

Procedimiento en el que la informacién de sefializacion que identifica el tipo de flujo de video generado se introduce como
metadatos en dicha imagen compuesta (C) o dicho flujo de video estereoscopico.

Esto es algo sobradamente conocido del estado de la técnica.

Por tanto la reivindicacion 10 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1
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OPINION ESCRITA N° de solicitud: 201331307

Reivindicacion 11

Procedimiento en el que dicha informacion de sefializacion estd adaptada de modo que permita distinguir entre al menos dos
de los siguientes tipos de fotogramas compuestos:

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa sin mapas de profundidad;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con un mapa de profundidad;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con dos mapas de profundidad en configuracion de lado a lado;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con dos mapas de profundidad en configuraciéon encima y debajo;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con dos mapas de profundidad en configuracion de formato de baldosa.
Se refiere al contenido de la informacién a transmitir clasificando el formato el fotograma, esto no tiene actividad inventiva.
Ver también la reivindicacion 14 de D1.

Por tanto la reivindicacion 11 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacion 12

Dispositivo para generar un flujo de video estereoscopico (101) que comprende imagenes compuestas (C), comprendiendo
dichas imagenes compuestas (C) informacion sobre una imagen derecha (R), una imagen izquierda (L), con unos medios
para implementar las etapas del procedimiento.

Mirar la reivindicacion 15 en D1

Por tanto la reivindicacion 12 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicaciones 14 -18

Reivindicacién 14

Procedimiento en el que, si dichas varias regiones son tres:

- una (C2) de dichas regiones de la imagen compuesta (C) presenta la misma dimensién vertical que dicha primera region
(C1) y la mitad de su dimensién horizontal;

- las dos restantes (C3, C4) de dichas regiones de la imagen compuesta (C) presentan iguales dimensiones horizontal y
vertical, y la mitad de la dimensién vertical de dicha primera region (C1).

Esta poco claro la definicién de las 2 restantes regiones, es ambigua, esta indefinida la reivindicacion.

Por tanto la reivindicacién 14 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 15

Procedimiento en el que dicho al menos un mapa de profundidad o disparidad (DM) se genera empezando por una imagen
en escala de grises derivada de una sefial de luminancia contenida en los pixeles contiguos de dicha regién adicional (C5).
Leer en la pagina 7, lineas 23-26 y en la pagina 9, lineas 26-28.

Por tanto la reivindicacion 15 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 16

Procedimiento segiin que comprende la etapa de aumentar las dimensiones horizontal y vertical de dicho al menos un mapa
de profundidad o disparidad (DM) hasta una dimension igual a la de dichas imégenes derecha (R) e izquierda (L).

Lo puede aumentar pero eso no tiene actividad inventiva.

Por tanto la reivindicacion 16 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacion 17

Procedimiento que comprende la etapa de obtener, a partir de dicha imagen compuesta (C) o a partir del flujo de video,
informacién de sefializacion adaptada para reconocer el tipo de flujo de video que se genera.

Se refiere al contenido de la informacién a transmitir clasificando el formato el fotograma, esto no tiene actividad inventiva.
Ver también la reivindicacion 14 de D1.

Por tanto la reivindicacion 17 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 18

Procedimiento en el que dicha informacion de sefializacion estd adaptada de modo que permita distinguir entre al menos dos
de los siguientes tipos de fotogramas compuestos:

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa sin mapas de profundidad;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con un mapa de profundidad;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con dos mapas de profundidad en configuracion de lado a lado;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con dos mapas de profundidad en configuracion encima y debajo;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con dos mapas de profundidad en configuracion de formato de baldosa.
Trata del contenido de la informacion a transmitir clasificando el formato el fotograma, esto no tiene actividad inventiva. Ver
también la reivindicacion 14 de D1.
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Reivindicaciones 20-31
Reivindicaciéon 20

Dispositivo en el que si dichas varias regiones son tres:

- una (C2) de dichas regiones de la imagen compuesta (C) presenta la misma dimension vertical que dicha primera region
(C1) y la mitad de su dimensién horizontal;

- las dos restantes (C3, C4) de dichas regiones de la imagen compuesta (C) presentan iguales dimensiones horizontal y
vertical, y la mitad de la dimension vertical de dicha primera region (C1).

Esta poco claro la definicidn de las 2 restantes regiones, es ambigua, esta indefinida la reivindicacion.

Por tanto la reivindicacion 20 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 21

Dispositivo en el que dichos medios para generar al menos un mapa de profundidad o disparidad (DM) utilizan una imagen en
escala de grises derivada de una sefial de luminancia contenida en los pixeles contiguos de dicha regioén adicional (C5).

Mirar en la pagina 7, lineas 23-26 y en la pagina 9, lineas 26-28.

Por tanto la reivindicacion 21 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacidn 22

Dispositivo que comprende unos medios para aumentar las dimensiones horizontal y vertical de dicho al menos un mapa de
profundidad o disparidad (DM) hasta una dimension igual a la de dichas imagenes derecha (R) e izquierda (L).

Lo puede aumentar pero eso no tiene actividad inventiva.

Por tanto la reivindicacién 22 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacion 23

Dispositivo que comprende unos medios adaptados para reconocer el tipo de flujo de video que se recibe basandose en la
informacién de sefializacion que identifica dicho tipo de flujo, contenida en dicha imagen compuesta (C) o en dicho flujo de
video.

Se refiere al contenido de la informacién a transmitir clasificando el formato el fotograma, esto no tiene actividad inventiva.
Ver también la reivindicacién 14 de D1.

Por tanto la reivindicacién 23 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicaciéon 24

Dispositivo en el que dicha informacion de sefializacién permite distinguir entre al menos dos de los siguientes tipos de
fotogramas compuestos:

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa sin mapas de profundidad;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con un mapa de profundidad;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con dos mapas de profundidad en configuracion de lado a lado;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con dos mapas de profundidad en configuracion encima y debajo;

- fotograma compuesto de tipo formato de baldosa con dos mapas de profundidad en configuracion de formato de baldosa.
Trata del contenido de la informacion a transmitir clasificando el formato el fotograma, esto no tiene actividad inventiva. Ver
también la reivindicacion 14 de D1.

Por tanto la reivindicacion 24 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacion 25

Dispositivo que comprende unos medios que, basandose en dicha informacion (Gtil para distinguir un tipo de fotograma
compuesto, estan adaptados para emitir:

- s6lo dicha primera imagen de dichas imagenes derecha (R) e izquierda (L); o

- dicha primera y dicha segunda de dichas imagenes derecha (R) e izquierda (L); o

- dicha primera y dicha segunda de dichas imagenes derecha (R) e izquierda (L) y dicho al menos un mapa de profundidad o
disparidad (DM).

Se refiere al contenido de la informacién a transmitir clasificando el formato el fotograma, esto no tiene actividad inventiva.
Ver también la reivindicacion 14 de D1.

Por tanto la reivindicacién 25 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 26

Dispositivo que comprende unos medios adaptados para llevar a cabo una o méas de las siguientes operaciones, basandose
en dicha informacion de sefializacion:

- reconocer el tipo de fotograma que se recibe, con el fin de reconstruir apropiadamente las dos imagenes derecha e
izquierda del contenido de video tridimensional;

- reconocer la presencia de uno o dos mapas de profundidad o disparidad y el tipo de configuracion de los mismos;

- en el caso de dos mapas de profundidad o disparidad, obtener cada uno de los dos mapas;

- realizar, sobre dichos mapas de profundidad o disparidad, operaciones adaptadas para llevar las dimensiones de los mapas
a valores iguales a los de las imagenes del contenido de video.

Trata del contenido de la informacion a transmitir clasificando el formato el fotograma, esto no tiene actividad inventiva. Ver
también la reivindicacion 14 de D1.

Por tanto la reivindicacion 26 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1
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Reivindicacion 27

Dispositivo que comprende unos medios disefiados para generar imagenes adicionales correspondientes a unas vistas
adicionales empezando por dichas imagenes derecha (R) e izquierda (L) y utilizando dichos mapas de profundidad.

Ver figuras 1 y 5 y texto relacionado en el documento D1 (coinciden con las figuras 1 b y 2 de la solicitud). Leer en la pagina
7, lineas 23-26 y en la pagina 9, lineas 26-28.

Por tanto la reivindicacion 27 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacidn 28

Dispositivo que comprende unos medios adaptados para visualizar dos secuencias de imagenes, de las cuales al menos una
comprende imagenes sintetizadas empezando desde al menos una de las vistas transmitidas y desde al menos un mapa de
profundidad.

Ver figuras 1y 5 y texto relacionado en el documento D1 (coinciden con las figuras 1 b y 2 de la solicitud). Leer en la pagina
7, lineas 23-26 y en la pagina 9, lineas 26-28.

Por tanto la reivindicacion 28 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacidn 29

Dispositivo que comprende unos medios adaptados para dar al espectador la posibilidad de elegir secuencias de imagenes
relativas a puntos de vista mas o menos proximos, para variar la percepcion de profundidad.

No tiene caracteristicas técnicas, indica el objetivo a alcanzar pero sin precisar coémo lo hace.

Por tanto la reivindicacién 29 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacion 30

Dispositivo que comprende una pantalla autoestereoscdépica, y que comprende unos medios adaptados para utilizar dichas
imagenes adicionales correspondientes a vistas adicionales para permitir que los espectadores colocados en puntos
diferentes en el espacio vean secuencias de imagenes diferentes.

Una pantalla estereoscopica es sobradamente conocida del estado de la técnica.

Por tanto la reivindicacién 30 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1

Reivindicacién 31

Flujo de video estereoscopico (1101) que comprende al menos una imagen compuesta (C) generada por medio del
procedimiento.

Ver figuras 1y 5 y texto relacionado en el documento D1 (coinciden con las figuras 1 b y 2 de la solicitud)

Por tanto la reivindicacion 31 no tiene actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986) al ser afectada por D1
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