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OZET
MARINA KONTROL SISTEMi

Bulus, marina kontrol sistemi olup, marina alan bilgilerinin igerisine kaydedildigi,
marina igerisinde yer alan teknelerin takibinin yapan tespit birimi (1), tespit birimi (1) i¢erisinde
yer alan, teknelerin yerlesecegi alanlardaki tekne varligini algilayan algilayici birim (2), tespit
birimi (1) ve algilayic1 birimden (2) ilgili verileri alan, aldig1 verileri isleyerek teknelerin
yerlesecegi alanlarin dolu/bos olmasini tespit eden kontrol birimi (3), mobil cihaza yiiklenen,
kontrol birimden (3) islenen verileri alarak igerisinde kosturulan yazilim vasitasiyla marinalarin

doluluk oranlarinin kontrol edilmesini saglayan uygulama (4) icermesi ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Marina kontrol sistemi olup, 6zelligi;

e Marina alan bilgilerinin icerisine kaydedildigi, marina igerisinde yer alan teknelerin
takibini yapan tespit birimi (1),

e Tespit birimi (1) igerisinde yer alan, teknelerin yerlesecegi alanlardaki tekne
varligini algilayan algilayici birim (2),

e Tespitbirimi (1) ve algilayici birimden (2) ilgili verileri alan, aldig1 verileri isleyerek
teknelerin yerlesecegi alanlarin dolu/bos olmasini tespit eden kontrol birimi (3),

e Mobil cihaza yiiklenen, kontrol birimden (3) islenen verileri alarak igerisinde
kosturulan yazilim vasitasiyla marinalarin doluluk oranlarinin kontrol edilmesini

saglayan uygulama (4) icermesidir.

. Istem 1’e gére marina kontrol sistemi olup, 6zelligi; tespit birimi (1) ve algilayict birimden

(2) ilgili verileri alan, park alanlarina yerlesen teknelerin giris ve ¢ikis zamanlarini tespit

eden kontrol birimi (3) i¢cermesidir.

. Istem 1’e gore marina kontrol sistemi olup, 6zelligi; tespit birimi (1) igerisinde yer alan,

teknelerin yerlesecegi alanlardaki tekne varligini algilamak {izere mesafe 6l¢iimii yapan

algilayici birim (2) icermesidir.

. Istem 1’e gdre marina kontrol sistemi olup, dzelligi; kontrol birimden (3) islenen verileri

alarak igerisinde kosturulan yazilim vasitasiyla marinaya ait abonelik islemlerinin ve

takibinin yapilmasini saglayan uygulama (4) igermesidir.

. Istem 1’e gére marina kontrol sistemi olup, dzelligi; teknelerin yanasacag: alanlarda yer

alan, algilayici birim (2) ile entegre ¢alisarak marinanin dolu/bos olmasina iliskin bilginin

uzaktan takip edilmesini saglayan gorsel uyari birimi icermesidir.

. Istem 1’e gdre marina kontrol sistemi olup, 6zelligi; tespit biriminin (1) drone olmasidir.

. Istem 1’e gére marina kontrol sistemi olup, 6zelligi; tespit biriminin (1) uydu olmasidir.
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TARIFNAME
MARINA KONTROL SiSTEMi

Teknik Alan

Bulus, bir marinada tekneler i¢in bos yerleri otomatik olarak kontrol eden, kontrol sonucunda
tespit edilen yerlerin bir uygulama {izerinden kullanicilara paylasildigi bir marina kontrol

sistemi ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu

Mevcut teknikte, tekneler marinaya geldiklerinde bos yer olup olmadigini manuel olarak
kontrol edebilmektedir. Bos yer bulundugunda ise tekne sahibinin ka¢ giin kalacag yetkili
personel tarafindan kaydedilerek 6deme alinmaktadir. Ancak belirtilen siire igerisinde herhangi
bir kontrol mekanizmasi isletilememektedir. Tekne sahibi bu siire icerisinde kalacagi giin
sayisini artirmak veya Oncesinde marinadan ayrilmak isterse, yetkili kisilere sozlii olarak
bildirim yapmaktadir. Bu durumda tekrardan bir manuel kayit ve Odeme islemleri

yiritilmektedir.

Marinada bos yerlerinin neresinin oldugu uzaktan kontrol edilemediginden, yeni gelen bir
teknenin veya marina abonesinin nereye yanasacagi belirlenememektedir. Ayrica yanasilan
marinada kac¢ giin kalinacaginin tespit edilememesi de marina igerisinde karisikliga sebep
olmaktadir. Bununla birlikte gelecek bir zamana yonelik marina i¢in rezervasyon islemleri de

yapilamamakta, miisait alanlar goriilememektedir.

Mevcut teknikte marina igerisindeki kontrol ve 6deme islemlerinin takibi marina igerisinde
dolasan botlar araciligiyla yapilmaktadir. Ancak bu durumda, fazladan 6deme veya eksik
O0deme alinabilmektedir. Ayni zamanda, teknelerin yerlesecegi alanlar i¢in planlama

yapilamadigindan karisikliga sebep olmaktadir. Bu durum maddi kayba yol acabilmektedir.

Mevcut teknikte yapilan arastirma sirasinda TR2022/003876 numarali basvuruya
rastlanilmigtir. Basvuru, limanlarda gemilerin iskeleye otomatik olarak insan miidahalesi

olmadan yanagmasini saglayan yapilanma olup, bahsedilen geminin yanagma rotasina girmesi
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ile birlikte gemiyi karsilayan sensor grubu ve magnet levhalardan olusan manyetik alan
icermesi ile ilgilidir. Ancak bagvuruda, marinada tekneler i¢in bos yerleri otomatik olarak
kontrol eden, kontrol sonucunda tespit edilen yerlerin bir uygulama iizerinden kullanicilara

paylasildig: bir sistemden bahsedilmemektedir.

Sonug¢ olarak yukarida anlatilan olumsuzluklardan dolayr ve mevcut ¢oziimlerin konu
hakkindaki yetersizligi nedeniyle ilgili teknik alanda bir gelistirme yapilmas: gerekli

gorilmiistir.

Bulusun Amaci

Bulusun ana amaci, bir marinada tekneler i¢in bos yerleri otomatik olarak kontrol edip kontrol

sonucunda tespit edilen yerlerin kullanicilara paylasilmasini saglamaktir.

Bulusun amaci, uygulama tizerinden marinalarin miisaitlik durumunun kontrol edilip marinaya
iliskin bilgi paylasimi yapilarak yanasacagi marina i¢in rezervasyon islemlerinin

gergeklestirilmesini saglamaktir.

Bulusun diger bir amaci, uygulama lizerinden rezervasyon yapilan marinalar i¢in 6deme

yapilmasini saglamaktir.

Bulusun diger bir amaci, marina yonetiminin ve tekne sahiplerinin uygulama iizerinden

marinanin doluluk oranlarina ve genel bilgilerine erisebilmesini saglamaktir.

Bulusun diger amaci, marina isletmecisinin bos yerleri tespit ederek, palamarlarin farkli kisilere
marinadan habersiz olarak kiraya vermesini engellemesini ve ayni yeri birden fazla defa satip

gelirini arttirmasini saglamaktir.

Bulusun yapisal ve karakteristik 6zellikleri ve tiim avantajlar1 agsagida verilen sekiller ve bu
sekillere atiflar yapilmak suretiyle yazilan detayli agiklama sayesinde daha net olarak

anlasilacaktir.
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Sekillerin Ac¢iklamasi

Sekil 1, bulus konusu marina kontrol sisteminin temsili goriinlimiidiir.

Parc¢a Referanslarinin A¢iklamasi

Tespit birimi

Algilayici birim

Kontrol birimi

M w0 oe

Uygulama

Bulusun Detayh Ac¢iklamasi

Bu detayli agiklamada, bulusun tercih edilen yapilanmalari, sadece konunun daha iyi

anlasilmasina yonelik olarak ve hi¢bir sinirlayici etki olusturmayacak sekilde agiklanmaktadir.

Bulus konusu marina kontrol sistemi genel olarak, marina alan bilgilerinin igerisine
kaydedildigi, marina igerisinde yer alan teknelerin takibinin yapildigi tespit birimi (1), tespit
birimi (1) igerisinde yer alan, teknelerin yerlesecegi alanlardaki tekne varligini algilayan
algilayici birim (2), tespit birimi (1) ve algilayici birimden (2) ilgili verileri alan, aldig1 verileri
isleyerek teknelerin yerlesecegi alanlarin dolu/bos olmasini tespit eden kontrol birimi (3), mobil
cihaza yiiklenen, kontrol birimden (3) islenen verileri alarak igerisinde kosturulan yazilim
vasitastyla marinalarin doluluk oranlarinin kontrol edilmesini saglayan uygulama (4)

icermektedir.

Kontrol birimi (3) igerisinde marinaya ka¢ tekne sigabilecegine iliskin kapasite bilgileri
kaydedilmektedir. Boylece, tespit biriminin (1) marina igerisindeki takibi sirasinda tespit ettigi
teknelere iliskin veriler kontrol birimine (3) iletildiginde, yanagsma olmadan da fazla tekne
olmasina yonelik tespitler yapilabilmektedir. Kontrol birimi (3), tespit birimi (1) ve algilayict
birimden (2) ilgili verileri alarak park alanlarina yerlesen teknelerin giris ve ¢ikis zamanlarini

tespit etmekte ve kayit altinda tutmaktadir.
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Algilayici birim (2), teknelerin yerlesecegi alanlardaki tekne varligini algilamak tizere mesafe

Olclimii yapmaktadir.

Teknelerin yanasacagi alanlarda, gorsel uyar1 birimleri yer almaktadir. Gorsel uyar1 birimi,
algilayici birim (2) ile entegre calismaktadir. Algilayici birim (2) tarafindan teknenin var oldugu
algilanirsa gorsel uyar1 birimi kirmizi, alan bos ise mavi 151k ile bilgilendirme yapilmaktadir.

Boylece, uzaktan hangi alanlarin dolu veya bos oldugu takip edilebilmektedir.

Uygulamaya (4) marina sahipleri ile {iye olarak giris yapan kullanicilar erisim
saglayabilmektedir. Uygulama (4) igerisine marinalara iligkin genel bilgileri kaydedilmektedir.
Uygulama (4), kontrol birimden (3) islenen verileri alarak igerisinde kosturulan yazilim
vasitasiyla marinalarin doluluk oranlarini kullanicilara paylagmaktadir. Kullanicilar uygulama
(4) vasitasiyla, marinalara rezervasyon islem yapabilmektedir. Rezervasyon sirasinda marinaya
giris ¢ikis tarihleri islenerek 6deme bilgisi kullanici ile paylasilarak rezervasyonlarina iligkin
odemeler de gergeklestirebilmektedir. Rezervasyon yapilan marinalara iliskin uygulama (4)
iizerinden teknelerin hangi alana yerlesecegi kullaniciya bildirilmektedir. Ayni zamanda marina
sahipleri de uygulama (4) lizerinden takipleri gerceklestirebilmekte fatura kesimi vb. islemleri
gerceklestirebilmektedir. Boylece uygulama (4), marinaya ait abonelik islemlerinin ve takibinin

yapilmasini saglamaktadir.

Marinaya veya teknelere iliskin herhangi bir ariza veya ikaz durumunda uygulama (4)

lizerinden bildirim yapilarak servis yonlendirme yapilabilmektedir.

Bulusun tercih edilen bir yapilanmasinda tespit birimi (1) drone veya uydu olabilmektedir.

Drone ile kontrol edildiginde, drone goriintiiyli isleme teknolojiyle calismaktadir.
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