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(64) Dvojchépadlo manipuiétora ovlddané jednym motorom

Vyndlez sa tyka chdpadla manipuldtora, ,
pripadne iného prisluSenstva obrédbacieho
stroja prevaZne vyuZivaného pri manipuldecii
s hriadelovymi sdGfiastkami.
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) Vynilez riedi zniZenie hmotnosti mani- 7
pulaénej hlavice manipulalného zariadenia O

s tym, e ddva moZnost vyuZitia manipuldtorov : §
s niZ3ou predpisanou manipula®nou hmotnostou
a dalej zvySenie rychlosti vymeny manipulova-

nych predmetov.
Podstatou vyndlezu je dvojchdpadlo ma-

nipuldtora ovliddané jednym motorom, ktoré . 3\——ﬂ:‘__‘“—1

pozostdva zo zdkladnej dosky,na ktorej si '

kyvne uchytené ramend dvojchdpadla, ktoré o —T i
si ukondend ¢elustami a sd prepojené tiahlom, - - -
pridom medzi ramenami, z ktorych jedno je 8‘///

spojené s valcom pohonu, je vlioZené pevaé
rameno uchytené na zdkladnd dosku a k jeho

volnej strane st pripevnené pevné Celuste. B
Vyndlez mdZe byt vyuZity pri manipuld- 4\_/J\

cii s hriadelovymi predmetmi, pri vymene

predmetov vo vyrobnom procese pri obrdbani CD
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. 10

v ndviznosti na manipuldtor alebo manipu-~
la&né zariadenie.
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Vyndlez sa tyka dvojch§padla manipuldtora ovliddaného jednjm motorom, vyuZivaného hlavne

pri manipuldcii s hriadelovymi sdGliastkami.

Doteraz zndme dvojchdpadld sd konStruované na principe tuhého spojenia dvoch samostatnych
uchopovacich mechanizmov, ktoré sd ovliidané tie3 samostatnymi motormi, ktorymi mdéZu byt pneu-
matické valce. Uchopovacie &leny si vzhladom na seba poicZené pod uhlom tak, Ze pri ich strie-

davom vysivani sa dostand manipulované predmgty do rovnakej uchopovacej polohy.

Iny spdsob uloZenia uchopovacich mechanizmov dvojchdpadla je vedla seba a ich striedavé
nastavenie do rovnakej dchopovacej polohy je' zabezpelené prestvanim celého telesa dvojchépad-'

la, pripadne jeho &asti v jednej rovine.

Tym, %e dvojchdpadlo pozostdva z dvoch uchopovacich mechanizmov, samostatne pohdfanych,
vyfaduje si zna&né energetické ndroky, v&itatie zlo%itych rozvodov.. To md za ndsledok aj vyddiu
hmotnost dvojchdpadla. Z toho ddvodu takto_rieéené dvojchdpadla si vhodné pre manipuldciu

s vi¥3imi predmetmi pomocou manipuldtorov o vyZ$ich nosnostiach.

Uvedené nevfhody odstrafiuje dvojchdpadlo manipuldtora ovlddané jednjm motorom podla vy-
nilezu, ktorého podstata spoliva v tom, Ze né zédkladnej doske sd oto&ne uchytené krajné ramens
dvojchdpadla na volnom konci opatrené EeIust;mi prepojené spolu tiahlom, medzi ktorymi je ulo-
Zené pevné rameno 3 dvoma opernymi Eelustami uloZenymi proti &elustiam na krajnych oto&nych
ramendch, priZom aspoii jedno otolné rameno je ovlidané od valca; ktory je kyvne uchyteny na

pevni zdkladnd dosku.

Dvojchépadlom podla vyndlezu sa dosahujé vy38i G€inok tym, Ze je ovliddané jednym valcom,
je konZtruk&éne jednoduché a tym aj lahké a pie manipuldciu sa dajd pouZit¢ manipuldtory s pred-
pisanou niZfou hmotnostou, &0 je vidy ekonomicky vyhodné. Dalsdim vy§¥im d¢inkom je rychlost

vymeny manipulovanych predmetov, ktord je vygéia ako u. predom popisanych chdpadiel.

N ‘Dvojchépadlo manipuldtora ovlddané jednim motorom a spdsob manipuldcie 8 nim sdi zndzor-
nené na priloZenych vikrésoch, kde na obr. 1%je inézorneni ndrys dvojchdpadla, na obr. 2a je
zndzornené dvojchdpadlo manipuldtora pred vymenou predmetov v technologickom zariadeni, na
obr. 2b je dvojchdpadlo zasunuté do priestori vymeny predmetov v technologickom zariadeni,
na obr. 2c je zn&zormeny stav po uvolneni predmetu technologickym zariadenim, na obr. 2d je
zndzorneny ukladany predmet, uvolneny chépadiom, pripraveny pre uchytenie do technologického
zariadenia a na obr. 2e dvojchépadlo po vysuputi z priestoru vymeny predmetov v technologickem
zariadeni. ‘

Dvojchdpadlo manipuldtora ovlddané jednym motorom pozosté;a 20 zédkladnej dosky 1, na
ktorej si otofne uchytené krajné ramend 2 dvéjchépadla. na volnych koncoch ukon¥ené Telustami
4, prepojené spolu tiahlom 6, medzi ktorymi je uloZené pevné ramemno 7, uchytené na zdkladnd
dosku ), a ukoniené dvoma opernymi Eelustum{jg, uloZenymi préti felustiam 4 na krajnych otoé-
nych ramendch 2, prilom aspofi jedno otolné rémeno 2 je ovlidané od valca 10, ktory je kjvne
uchyteny na pevnid zdkladnd dosku 1.

Pri manipuldcii manipuldtor 11 dvojchépidlom nesie vkladany predmet 12 v- prvych Eelustiach
i} 8. Presunie sa do priestoru vimeny predme?ov tak, Ze vyheran} predmet 13 je medzi'dtuhimi
otvorenymi &elustami 4, 8. Technologické zarjademie uvolni vyberany predmet 13, ktory padne
na felust 4, na ktorej ostane leZat. Hanipulgtor 11 presunie vkladany predmet 12 na miesto
po vybranom predmete 13. Technolo@ické'zarinﬁenie uchyti vkladany predmet 12, dvojchdpadlo
pomocou valea 10 uvolIni vkladany predmet 12 tym, %e odklopi Celust 4 a sifasne uchopi vyberany
predmet 13 medzi druhé teluste 4, 8. Nésleduﬁe odsunutie chédpadla z priestoru vymeny predmetov
technologického zariadenia.
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PREDMET VYNALEZU

Dvojchdpadlo manipuldtora ovlddané jednym motérom, vyzna¥ené tym, %e pozostdva zo zdklad-
nej dosky /1/, na ktorej sd oto¥ne uchytené krajné ramend /2/. dvojchdpadla, na vofnich koncoch
ukonlené ¥elustami /4/ prepojené spolu tiahlom /6/, medzi ktorymi je vloZené rameno /7/, uchy-
tené na zdkladnd dosku /1/ a ukonfené dvoma opernymi Zelustami /8/ uloZenymi proti &elustiam
/4/ na krajnych oto&nych ramendch /2/, pridom aspoli jedno otolné rameno /2/ je ovlddané val-

com /10/, ktory je kyvne uchyteny na pevni zdkladnd dosku /1/.
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