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DISPOSITIVO PERFEZIONATO DI MO&IMENTAZIONE DI UN Ckﬁﬁ@? '
NETTO PER IMMONDIZIE. N
A nome: PORCELLI VIGILIO,DittafIndividuale,a Pegognaga (MN),
via Guido Rossa 21/23

PORCELLI GIACOMO,Ditta;Individuale,a Pegognaga (MN),
Gia Provinciale Ovest. %

DESCRIZIONE

I1 trovato si riferisce ad un dispositivo perfezionato di
movimentazione di un cassonetto per immondizie.
E' nota la diffuzione raggiunta dal dispositivi che,appli=
cati al carri di raccolta dei rifiuti,consentono la gestio=
ne automatica dei cassonetti disposti lungo i bordi delle
strade per portarli allo svuotamento nel cassone di cui so=
no dotati i detti carri.
Gli stessi richiedenti hanno messo a punto e protetto con
la domanda di brevetto MN 93 A:OOOO14 un dispositivo che
ha dimostrato grande efficacia,ma il continuo studio ha
consentlite la realizzazione deji perfezionamenti che con la
presente domanda di brevetto sl intendono tutelare e che
si propongono soprattutto il compiteo di remlizzare un di=
spositivo che sia dotato del minimo ingombro e che possie=
da capacitd di adattamento a diverse condizioni operative.
I1 compito proposto viene ragg;unto 8a un dispositivo per=
fezionato di movimentazilone di'un cagsonetto per immondi=

zle,secondo il trovato,attoc ad essere connesso ad un carro



di raccolta,comprendente un supporto di

le assialmente in direzione trasversale al carro associato
al frontale posteriore del carro stesso in posizione sotto=
stante la boceca di introduzione delle immondizie,e compren=
dente inoltre mezzi 41 presa e sollevamento del cassonetto
supportati girevoli ad una esfremita della detta traversa,
caratterizzato dal fatto che detti mezzi di presa e solle=
vamento sono atti a determinare un primo sollevamento del
cassonetto che lo porta in una posizione di distacco dsl
piano di stazionamento e,dopo una rotazione attorno all'e=
stremitd della traversa che determina 11 trasferimento del
cassonetto ad una posizione affacciata al frontale posterio=
re del carro,un secondo sollevamento che determina il ribal=
tamento del cassonetto stesso all'interno del cassone del
carro.

Ulteriorl caratteristiche e vantaggi risulterannc maggior=
mente dalls descrizione di una forma di esecuzione preferi=
ta ma non esclusiva del trovato,illustrata a titolo indica=
tivo e non limitativo negli uniti disegni in cui:

-la figura 1 rappresenta una vista prospettica del trovato;
-la figura 2 rappresenta il particolare dell'albero.

Con riferimento alle suddette figure,® indicato econ 1 il
supporto della traversa 2 mobile assialmente in direzione
trasversale al carro per effetto del cilindro operatore 3,

incernierato in 4a,4b secondo un asse parallelo alla detta



rifiuti,in posizione sottostante la bocca di introduzione

delle immondizie.

Il collegamento tra il supporto 1 ed il frontale 5 & rea=
lizzato in modo da ottenere un minimo aggetto del suppors=
to stesso,ed & presente il cilindro operatore 6 atto a rea=
lizzare piccole rotazioni di aggiustamento dell'inclinazio=
ne del piano contenente i bracci di presa del cassonetto

di cui si-dird pil oltre,rotazioni di aggilustamento utili
nel caso in cui il carro sia fermo in salita o discesa vi=
cino ad un cassonetto da afferrare disposto su una plazzo=
la orizzontale. |

Ad una estremitd della traversa 2 & presente il manicotto
2a che reca imperniata la mensola 7 con appendici 7a,7b,che
cosl pud ruotare per azione del cilindro operatore 8 e sup=
porta i mezzi di presa e sollevamento di un cassonetto che
ora si descrivono neil particoléri.

I detti mezzi comprendono dunque l'albero indicato global=
mente con 9 che presenta due perni d'estremitd 9a,9b ed
una porzione mediana 9c¢,inserito nei supporti 10a, 10b fis=
satli sulla mensola 7 e dotato delle due coppie di orecchie
~indicate con 11a,11b.

Dette coppie d4i orecchie supportano un'estremitd dei cilin=
dri operatori di piccole dimengioni 128, 12b che sono connes=

si all'estremitd dello stelo con 11l longherone 13 che ri=



dali,sul detto albero 9 e che supporta alle estremitd i

bracel di presa di un cassonetto 14 e 15,incernierati in
14a,15a rispettivamente cosl da poter ruotare grazie ai
eilindri operatori 16 e 17,e dotati di sfili telescopici
come descritto nella domendea di brevetto MN 93 A 000014.

Si & in presenza,in altre parole,dil una connessione tra 1l'al=
bero 9 ed il longherone 13 fulcrato su di esso realizzata
dai c¢ilindri operatori 4i piccole dimensioni 12a,12b.

Sono infine indicati con 18a,18b due cilindri operatori d4i
dimensioni maggiori rispetto ai cilindri 12a,12b,supporta=
ti ad una estremitd dalle appendici 7a,7b della mensola 7

e connessi all'estremitd dello stelo rispettivamente con

le manovelle 19a,19b solidali con i perni 9a,9b rispettiva=
mente dell'’alberc 9.

Si descrive ora il funzionamento del trovato partendo dal=
la posizione illustrata in figura con la traversa 2 sfila=
ta dal supporto 1 della giusté quantiti per portare i brac=
¢i 14 e 15 ad abbracciare un cassonetto,e con i bracei 14

e 15 nella posizione di massimo abbassamento e divaricazio=
ne e con gli sfili tutti fuori.

Il ciclo di funzionamento,che avviene secondo una sequenza
automatica,presenta le seguenti operazioni?

-ai1 chiudono 1 bracci 14 e 15 cosl che gli organi 4i presa

alle estremita degli sfili afferrano il cassonetto;



12a,12b che provocano una piccolas rotazione del longhero=

ne 13 attornc all'albero 9 con conseguente sollevamento dei
bracci 14 e 15} il cassonetto subisce cosl un primo picco=
lo sollevamento con distacco dal piano di stazionamento;
-8l ritirano gli s8fili dei bracci 14 e 15,81 muove la tra=
versa 2 nel senso di avvicinamento del cassonetto al carro,
e ruota la traversa T con tutti 1 mezzi dl presa e solleva=
mento ad essa connessi in modq da portare 11 cassonetto in
posizione affacciata al frontale posteriore 5 del carro;
«con i e¢ilindri operatori 12a,12b bloccati,e dunque con il
longherone 13 solidale con l'albero 9,8i azionano 1 cilin=
dri operatori 18a,18b che provocano una forte rotazione

del detto albero 9 e conseguentemente dei braccl 14 e 15-:
il cassonetto subisce cosl un secondo sollevamento che lo
porta a ribaltare il contenuto nel cassone del carro.
Ovviamente le stesse tappe ora descritte vengono percor=

se per riportare il cassonetto nella posizione iniziale.

Da quanto descritto risultano evidenti le caratteristiche
vantaggiose del trovato,ed in particolare il minimo ingom=
bro che si & riusciti a conferire allo stesso assegnando
ai mezzi supportati dalla mensola incernierata ad una e=
stremitd della traversa tutte le funzioni di presa e di

sollevamento in due fasi del .cassonetto dalla quota di



stazionamento fino alla quota di svuotamento nel

Y. .
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In quest'ottica di riduzione degli ingombri assumexﬁQéﬁéféjgﬂ
lare rilevanza la scelta 41 adottare due coppie di eilin=
dri operatori con i1 compito ﬁi realizzare ciascuna una
delle due fasi del sollevamento del cassonetto.

Si & notato che nel ciclo automatico d4i funzionamento de=
seritto non entra in gloco movimentazione alcuna del suppors
toc 1,che,come si & detto,pud essere fatto ruotare su coman=
do dell'operatore & bordo del carro solo per realizzare ag=
giustamenti dell'inclinazione del piano contenente 1 brac=
ci 14 e 15 allo scopo di ottimizzare la presa del cassonet=
to quando vi & disparitd di inclinazione tra il carro ed

il piano di appoggio del cassonetto; quando & possibile ri=
nunciare a questa possibilitd 41 aggiustamento il supporto

1 pud essere bloccato rispetto al frontale posteriore 5 del
carro.

I1 trovato descritto & suscettibile di numercse modifiche

e varianti,tutte rientranti nell'ambito del concetto inven=
tivo: cosl ad esempio una sola coppia di cilindri operato=
ri dotati di un fine corsa intermedio potra realizzare en=

trambe le fasi 41 sollevamento del cassonetto.




RIVENDICAZIONI
1) Dispositivo perfezionato 4i movimentazione 4l un casso=
netto per immondizie,atto ad essere connesso ad an carro
di raccolta,comprendente un supporto di una traversa mo=
bile assialmente in direzione trasversale al carro associa=
to &l frontale posteriore del carro stesso in posizione sot=
tostante la bocca di introduzione delle immondizie,e com=
prendente inoltre mezzi di présa e sollevamento del casso=
netto supportati girevoli ad una eatremitd della traversa,
caratterizzato dal fatto che detti mezzi di presa e solle=
vamento sono atti a determinare un primo sollevamento del
cassonetto che lo porta in una posizione di distacco dal
piano di rstazionamento e,dopo una rotazione attorno sll'e=
stremitd della traversa che determina il trasferimehto del
cassonetto ad una posizione affacciata al frontale posterio=
re del carro,un secondc sollevamento che determina il ribal=
tamento del cassonetto stesso nel cassone del carro.
2) Dispositivo secondo la riv.1,caratierizzato dal fatto
che i mezzi di presa e sollevamento supportati girevoli ad
una estremitd della traversa comprendono: un albaro suppors=
tato da una mensola incernierata all'estremitd della traver=
sa; un longherone dotato alle estremitd di braceci di presa
del ca@sonetto,fulcrato sul detto albero e ad esso connes=
s0 mediante almeno un cilindro operatore atto a determinare

il primo sollevamento del cassonetto; almeno un cilindro



operatore connesso con il detto albero,atto a
una rotazione dello stesso in grado di realizzare il;béﬁjﬂ;!
do sollevamento del cassonetto.

3) Dispositivo secondo la riv;1,caratterizzato dal fafto
che 1 mezgzi di presa e sollevémento supportati glrevoli ad
una estremitd della traversa éomprendono un albero che &
supportato da una mensola incérnierata alltestremitd della
traversa e reca solidale un lpngherone dotato alle estremi=
t4 di bracci di presa del cas%onetto,detto albero essendo
connesso ad almeno un cilindro operatore dotato di fine cor=

+

ga intermedio cosl da realizzare il primo ed il secondo sols=
levamento del casasonetto. |

4) Dispositivo secondo una o ?ih delle riv.precedenti,ca=
ratterizzato dal fatto che il?supporto della traversa mobi=
le assialmente in direzione t?asversale al carro & associa=
to al frontasle posteriore deljcarro incernierato secondo

un asse parallelo all'asse della traversa in modo da realiz=
zare un minimo aggetto,ed & dptato di un cilindro operatore
atto a realizzare piccole rotézioni di aggiustamento dellfin=
clinazione del piano contenen&e i bracei di presa del cas=
sonetto.

5) Dispositivo secondo una o ;ih delle riv.precedenti,carat=

terizzato dal fatto che il suﬁporto della traversa mobile

® agsociato solidale al frontale posteriore del carro.
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