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{64) Uspofaddani pohonu pojezdovych kol samojizdnych stroji

)

Predm¥tem vyndlezu je uspofdddni pohonu pojezdovych kol'samojiZdnych strojd, opatfe-
nych kyvn& ulo¥enymi nédpravemi kolem osy ulo¥eni rozvodovky a rémem stroje vyrovndvanym do
vodorovné polohy.

U samajfzdnych strojd, prdéujicich v terénu, je vyhodné zajistit z divodd dobrych
Jizdnich vlastnostl a menévrovatelnosti, aby vZechna pojezdovd kole byla hnaci. Nejrozsi-
fen&jsi zplsob uspofdddni pohonu pojezdovych kol na obou népravédch je Feden tak, %e plevo-
dovka je ukotvena k rému stroje pribli¥n¥ uprost¥ed rozvoru ndprav a s obdma rozvodovkami
na népravédch je propojena kloubovymi h¥ideli. Toto provedeni mé nevyhodu p¥edeviim u stro-
J4, opatPenych vyrovndvacim za¥fzenim rému v tom, Ze dochdzi ke znadnému zmenZenf vnit¥niho
poloméru sv&tlosti a tim i k omezenf{ prichodivosti terénu a spojovaci kloubové h¥idele pri
men8im rozvoru néprav maji v&t3L hel sklonu, co% nepfizniv¥ ovlivhuje Jjejich pFenosovou
schopnost a #%ivotnost.

Pokud je rozvedovkas umistdna mimo osu naklép&ci népravy, dochdzi pri vykyvu ndpravy
i k vétd{mu smrovému vychylenl kloubovych h¥ideld. Navic tato provedeni jsou ndrodnd
‘i 2z hlediska moZného vyu¥iti volného prostoru, jenZ je do zna¥né miry cmezovén vychylo-
venymi kloubovymi h¥fdeli a maj{ nepfiznivy vliv na Fedeni t8%i5td stroje, které md byt
.8 ohledem na pouZitelnost v terénnich podminkéch co nejnife. U nékterych jinych zndmych
provedeni je prevodovka spojena s jednou z rozvodovek v jeden pevny celek umistény na
népravé a pbenos krouticiho momentu na druhou rozvodovku Jje zajistovén kloubovym h¥idelem.

Toto #eSeni vyhovuje pousze u strojd s malym vykyvem néprav, pfi jejich v&tSfch vychyl-
‘kéch dochdzi i k vit¥imu vychylen{ kloubového h¥idele, co mé nevyhody jek v jeho ni¥sf .
pfenosové schopnosti kroutfciho momentu, tak i v pot¥ebd v&tifho volného prostoru, ktery Je
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nutny pfo umo¥n¥n{ vychylo;éni‘kléﬁbdvého3hfidele..U dalﬁiéh proﬁgdeni Je pohbhApojezdovych
ol Pelen pomoci rozvodovkygzpevné spojené s pfevodovkou a vykyv néprav je PeBen systémem
polondprav. C oLl T : '

Toto uspo¥ddén{ plng vyhovuje nap¥. u sutomobilt, kde vykyv .je p¥imo umdrny zetiZeni
jednotlivych kol a tuhosti pou%ityeh pruZicich elementld, U samoj{zdnych strojﬁ“sfnucenym
vychylovénim néprev podle sklonu terénu nelze tohoto zpiisobu pou#it pro obtiZ%né yedeni
vazby mezl vychylenim jednotlivgch kol a rémem stroje vyrovndvanym do vodorovné'palohy,-ne—‘
vyhodou je i v8t3i vyrobni nérodnost a slo¥itost. ;

Gtelem vyndlezu je vytvo¥it tekové uspoifédéni pohonu pojezdovych kol semojfzdnych
strojl, které vySe uvedené nedostatky do znedné miry odstranuje a zabezpeduje prenos krou-
t{ciho momentu na vSechna hnaci kola pfi velkém vykyvu néprav bez nep¥fznivého viivu ne
prichodndst stroje terénem.

Podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze prevodovka, pFipojend k rdmu, je opatfene hrdlem,
v ném# a v rédmu je to¥n¥ uloZen dep rozvodovky s p¥ipojenou pPedni népravou, kterym¥to
gepem prochdzi vstupni hifdel, propojeny spojkou s h¥idelem pfevodovky a gep rozvodovky
s pripojenou zadni népravou je ulofen v rému.

Na p¥ipojenych vykresech je schematicky zndzorn¥n p¥iklad uspofddéni pohonu pojezdo-
vych kol samojizdnych strojh podle vynélezu, kde obr. 1 je v nérysu rém semojizdného stro-
je s hnacim dstrojim pojezdovych kol, obr. 2 predstavuje bokorys ulofeni pevodovky 2 na
obr. 3 je 34ste¥ny pidorysny ¥ez ulofenim rozvodovky s pfevodoykou v rédmu stroje.

Usporédéni pohonu pojezdovych kol Jje upraveno na samojizdném stroji, na Jeho¥ rému
1 je v loZiskdch 8 uloZena prostPednictvim depd 7 jednak rozvodovka £ s pfedni nédpravou
2, jednek prost¥ednictvim Zepd 7’ rozvodovka 4° s¢ zadnl nédpravou 3, kteréZto ndpravy 2
a 3 jsou opat¥eny pojezdovymi koly 3, je% jsou propojena s rozvodovkemi 4, 4° hnacimi h¥ide-
1i 6. Vstupni h¥idel 9, prochézejfci Zepem 7 rozvodovky 4, Jje propojena spojkou 20 s nt{-
delem 10 prevodovky 12, kterd je opatfena hrdlem 11, v n¥m¥ je todn& uloZen Zep I. Rozvo-
dovka 4 s hydromotorem 15 je spojena-s rémem 1 jednek prost¥ednictvim patky 16 a Sroubu
17, jednak ukotvena k rému 1 vzpérou 18. Vystupni hiidel 13 rozvodovky 4 je propojen klou-
bovym hifdelem 14 se vstupnim hiidelem 9’ rozvodovky 4’ na zadni ndpravd 3. Rém 1 stroje
je hydreulickymi vdlei 19 sklouben s.pfédni népravou 2 a zadni ndpravou j, hydraulické
vélce 19 jsou ovlédddny nezndzorn&nym zatizenim na vyrovndvéni rému 1 do vodorovné polohy.

Usporddént pohonu pojezdovych kol samojizdnyéh strojd podle vyndlezu pracuje nésle-
dovné: kroutfci moment od nezndézorn&ného hnaciho zdroje nep¥. motoru s erpadlem pFenéden
hydromotorem 315 do p¥evodovky 12. Z plevodovky 12 je pak kroutfci moment p¥endden Jednak
prostiednictvim h¥idele 10 a spojky 20 na vstupni h¥idel 9 rozvedovky 4 a odtud p¥es
hnacf h¥fdele § na pojezdové kole 3, ulofend na predni ndpravé 2, Jjednak prost¥ednictvim
vystupniho hiidele 13 a kloubového h¥fdele 14 na vstupni htfdel 9° rozvodovky 4° a odtud
pres hnaci h¥fdele § na pojezdové kola 5, uloZend na zadni ndpravé 3.

. P¥i j1zd& v terénu nebo na svahu dochdzi k'vychylovéni néprav 2 a 3 napi. tak, jak
Je &drkovend zndzornéno na obr. 2. Prevodovka 12, kterd Je pevn¥ spojena s rémem 1 stroje
jednak &zpérou 18, jednak patkou 16 a ¥roubem 17, méni svou polohu pouze pfi zm&n¥ polo-
hy rédmu 1, ktery Jje plsobenim hydreulickgych vélch 19 vyrovndvén do vodorovné polohy.
Protofe viak ep I rozvodovky. 4 s pledni nédpravou 2 je uloZen to¥n& v hrdle 11 pievodov-
ky 12, projevi se zm¥na- polohy predni népravy 2 pouze pooto¥enim &epu J v hrdle 11 bez vli-
vu na polohu vstupniho hfidelé'g rozvodovky 4 nebo h¥idele 10 prevodovky 12.

Vzhledem k tomu, Ze shodn& je upﬁaveno i uloZeni rozvodovky 4  se zadni ndpravou 3
prostiednictvim depl 7’ v rému 1, neprojevuje se vychyleni zadni népravy 3 na’ vstupnim

nrideli 9° a tudf¥ ani na kloubovém hifdeli 14, ktery .spojuje vstupni h¥fdel 9° s vystup-
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nim h¥fdelem 13 rozvodovky 12. Timto usporddénim je zajidtovén optimé&ini p¥enos krouticiho
momentu na pojezdové kola > na obou ndpravdch 2 a 3 pfi dostatedné prichodivosti i na vel-
kych svazich a terénnich nerovnostech. -

PREDMET VIYINALEZU

Uspofdddni pohonu pojezdovych kol samojizdnych strojd, opatfenych vykyvn& uloZenymi
ndpravemi s rozvodovkami v rému stroje a pojezdovymi koly upravenymi na népravéch a propo-
Jenymi hnacfimi h#fdeli s rozvodovkami, vyznadené tim, %e p¥evodovka (12), pfipbjené k rému
(1) Je opatfena hrdlem (11), v n&m% a v rému (1) je to¥n¥ uloZen &ep (7) rozvodovky (4)

s pfipojenou p¥edni népravou (2), kterymZto Sepem (7) prochdzi vstupni h¥{del (9,
propojeny spojkou (20) s hifdelem (10) p¥evodovky (12) a &ep (77) rozvodovky (4°) s pPi-
pojenou zadni népravou (3) je uloZen v rdamu (1). ‘

2 listy vykrest

Severografia, n. p. zévod 7. Most
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