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) Dispositif d'entrafnement d'un rouleau sur une machine a tisser.

@ Dispositif d'entrainement d'un rouleau sur une
machine & fisser, qui se compose d'une unité de
commande (8), en montage fixe sur la machine &
tisser (1), et destinée & entrainer le rouleau (2), et de
moyens d'accouplement (9) destinés & accoupler le
rouleau (2) & l'unité de commande (8), caractérisé
par le fait que les moyens d'accouplement (9) se
composent d'un bout d'arbre (10) entrainé par ['unité
de commande (8); d'un bout d'arbre (11) solidaire au
rouleau (2); d'une pigce de liaison (15) pour 'accou-
plement des bouts d'arbres (10, 11) mentionnés ci-
dessus, mobile dans le sens axial par rapport aux
bouts d'arbre (10, 11); et de moyens permettant de
relier les deux bouts d'arbre (10, 11) au moyen de la
piece de liaison (15) par la rotation du bout d'arbre
(10) entrainé par l'unité de commande (8).
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La présente invention a trait & un dispositif
d'entralnement d'un rouleau sur une machine &
fisser.

Le dispositif est destiné en premier lieu & I'en-
trafnement d'une ensouple. Le dispositif selon I'in-
vention pourra cependant servir également 2 l'en-
tralnement d'un rouleau toilier ou d'autres élé-
ments.

On sait que le montage d'une ensouple sur
une machine 2 tisser n'est pas fixe, de maniére &
ce que l'on puisse retirer sans difficulté les ensou-
ples vides et les remplacer par des ensouples
pleines. Les dispositifs connus 2 ce jour pour en-
traTner une telle ensouple font appel & un accou-
plement & engrenage, une roue dentée étant fixde
sur I'ensouple & cOt€ du flasque et l'autre roue
dentée, montée sur la machine 3 tisser, étant en-
trainée par un moteur.

Un tel dispositif présente comme désavantage
que l'accouplement laisse le plus souvent du jeu,
parce que les arbres des roues deniées ne se
trouvent jamais & la distance idéale. Il a comme
autre désavantage que la présence de |'accouple-
ment peut géner le placement automatisé de I'en-
souple sur la machine 2 tisser, et plus particuligre-
ment lorsque deux dents des engrenages respec-
tifs se font face.

Les ensouples utilisées dans ce type de dispo-
sitif connu présentent en outre le désavantage qu'il
faut démonter la roue dentée avant de pouvoir
retirer le flasque se trouvant de ce c6té-la de
'ensouple. Lors du remontage de I'ensemble, il
faut veiller 3 remonter la roue dentée a I'endroit
précis oll elle peut engrener dans la roue dentée
montée sur la machine 2 tisser et entrainée par un
moteur.

La présence de la roue dentée mentionnée ci-
dessus sur I'ensouple a également pour effet de
rendre plus difficile le transport de l'ensouple au
moyen d'un dispositif de transport. En ouire, cette
roue dentée peut &tre endommagée lors du trans-
port. Du fait de la présence de cetie roue dentée, il
est également nécessaire d'utiliser une ensouple
ayant une longueur axiale importante.

L'accouplement & engrenage entre I'ensouple
et le moteur est impossible & placer sous carter et
ne peut donc pas non plus é&tre lubrifié.

La présente invention a trait & un dispositif
d'entrainement d'un rouleau sur une machine 2
tisser qui n'offre pas les désavantages énumérés
ci-dessus.

Plus particulierement, l'invention prévoit un dis-
positif d'entrainement dun rouleau sur une machi-
ne & tisser qui permet de mettre en prise le rou-
leau avec l'entralnement en toutes circonstances,
quel que soit I'angle d'entrée du rouleau dans la
machine 2 tisser.

L'invention vise également un dispositif d'en-
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tralnement d'un rouleau sur une machine 2 tisser
qui permet d'accoupler sans difficulté et automati-
quement le rouleau avec I'enfrainement, I'accouple-
ment étant obtenu par enclenchement du moteur
d'entrainement.

A cet effet, l'invention a trait & un dispositif
d'entrainement d'un rouleau sur une machine 2
tisser, qui se compose d'une unité de commande,
en montage fixe sur la machine 2 tisser, destinée 2
entrainer le rouleau, et de moyens d'accouplement
destinés a accoupler le rouleau a I'unité de com-
mande, caractérisé par le fait que les moyens
d'accouplement se composent d'un bout d'arbre
entrainé par I'unité de commande; d'un bout d'ar-
bre solidaire du rouleau; d'une pigce de liaison
pour l'accouplement des bouts d'arbres mention-
nés ci-dessus, mobile dans le sens axial par rap-
port aux bouts d'arbre; éventuellement des disposi-
tifs nécessaires au déplacement en sens axial de la
piece de liaison; et de moyens permettant de relier
les deux bouts d'arbre au moyen de la piece de
lisison par la rotation du bout d'arbre entrainé par
I'unité de commande.

Dans une forme d'exécution préférentielle, le
dispositif destiné au déplacement axial de la piéce
de liaison est constitué d'éléments filetés travaillant
en interaction et/ou de dispositifs élastiques tels
gu'un ressort 2 pression. De méme, les moyens
permettant de relier les deux bouts d'arbre entre
eux au moyen de la piéce de liaison sera composé
de préférence d'éléments filetés interagissant enire
eux.

Dés lors, dans la forme d'exécution préféren-
tielle, le moyen d'accouplement mentionné ci-des-
sus est constitué de la combinaison des éléments
suivants : un bout d'arbre entrainé par l'unité de
commande, telle qu'un moteur; un bout d'arbre fixé
au rouleau, pourvu d'un élément fileté; une partie
fixe également pourvue d'un élément fileté; une
pigce de liaison, mobile dans le sens axial mais ne
tournant pas, montée sur le bout d'arbre entrainé
par I'unité de commande et pourvue de deux é&lé-
menis filetés pouvant interagir respectivement avec
I'élément fileté de la partie fixe et I'élément filetd
du bout d'arbre du rouleau ainsi que de dispositifs
formant butée limitant la course de la pigce de
lisison mobile vers le bout d'arbre du rouleau, la
pidce de liaison étant déconnectée de la partie fixe
dans la position ol les dispositifs formant butée
mentionnés ci-dessus interagissent entre eux.

Afin de mieux mettre en lumiére les caractéris-
tiques de I'invention, on trouvera ci-aprés la des-
cription, donnée 2 titre d'exemple seulement et
sans aucun caractére limitatif, de quelques formes
d'exécution préférentielles, avec références aux
dessins annexés, dans lesquels :

- la figure 1 représente une vue schématique
d'un rouleau sur une machine & tisser, plus
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particuliérement une ensouple, entrainé par
un dispositif selon l'invention;

- les figures 2 a 4 représentent, & plus grande
échelle et dans différentes positions, la partie
repérée a la figure 1 par F2;

- la figure 5 présente une vue selon la fleche
F5 de la figure 4;

- la figure 8 représente une variante du dispo-
sitif selon I'invention.

La figure 1 présente une vue schématique
d'une machine 2 tisser 1 sur laquelle est installé un
rouleau 2, dans ce cas-ci une ensouple, enirainé
par un dispositif 3 selon I'invention.

On sait qu'un tel rouleau 2 est pourvu de
flasques 4 enire lesquels sont bobinés les fils de
chaine 5. Il posséde par ailleurs des extrémités
fagonnées en bout d'arbre 6 et 7 sur lesquelles il
repose de chaque cOté.

Comme illustré aux figures 1 & 4, le dispositif
d'entrainement 3 du rouleau 2 est composé d'une
unité de commande 8, telle qu'un moteur, moniée
sur la machine & tisser 1, et de moyens d'accou-
plement 9 pouvant relier le rouleau 2 & ['unité de
commande 8. Les moyens d'accouplement 9 utili-
sés sont composés des éléments suivanis : un
bout d'arbre 10 entrainé par I'unité de commande
8; un bout d'arbre 11 fixé au rouleau 2 et pourvu
d'un élément fileté 12; une partie fixe 13 également
pourvue d'un élément fileté 14; et une piéce de
liaison 15, mobile dans le sens axial mais ne tour-
nant pas, montée sur le bout d'arbre 10 mentionné
ci-dessus et pourvue de deux éléments filetés 16
et 17 pouvani interagir respectivement avec ['élé-
ment fileté 14 de la partie fixe 13 et I'élément fileté
12 du bout d'arbre 11 du rouleay 2. La piece de
liaison 15 est ici également pourvue d'un dispositif
formant butée qui limite la course de cette piéce
de liaison 15 vers le bout d'arbre 11 du rouleau 2,
ce dispositif étant formé, par exemple, d'épaule-
ments 18 et 19 interagissant entre eux et fixés,
respectivement, & la piéce de liaison 15 et au bout
d'arbre 10 entraié par I'unité de commande 8, de
telle maniére que lorsque les épaulements 18 et 19
viennent en contact I'un de l'autre, la pigce de
liaison 15 est découplée de la partie fixe 13.

Les deux bouts d'arbre 10 et 11 & accoupler
seront pourvus de préférence d'éléments de serra-
ge pouvant interagir entre eux et permettant la
transmission d'un couple élevé de I'unité de com-
mande 8 au rouleau 2. Dans la forme d'exécution
illustrée, ces éléments de serrage sont composés
d'une découpe conique 20 dans le front 21 du bout
d'arbre 11 et d'une saillie conique 22 sur le front
23 du bout d'arbre 10. Rien n'empéche de prévoir
la saillie 22 au bout d'arbre 11 et la découpe 20 au
bout d'arbre 10. Cependant, la forme d'exécution
illustrée aux figures 2 & 4 aura la préférence parce
gu'une découpe 20 risque moins de s'endommager
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au transport du rouleau 2 qu'une saillie 22.

La piece de liaison 15 sera de préférence une
piéce annulaire placée concentriguement autour du
bout d'arbre 10 et pouvant glisser sur le bout
d'arbre 10 par I'intermédiaire des rainures de cla-
vette 24 et 25, ménagées dans le bout d'arbre 10,
d'une part, et, d'autre part, dans la paroi intérieure
26 de la pigce de liaison 15, et d'au moins une
clavette 27.

Les éléments filetés 12 et 17, interagissant
entre eux, comportent, d'une part, un filet extérieur
sur le bout d'arbre 11, et, d'auire part, un filet
intérieur dans la piéce de liaison 15 cylindrique.

Les éléments filetés 14 et 16, interagissant
entre eux, comportent, d'une part, un filet intérieur
dans la partie fixe 13, et, d'autre part, un filet
extérieur sur la piéce de liaison 15. Les longueurs
L1 et L2 des éléments filetés 14 et 16, ainsi que la
course L3 sur laquelle la pigéce de liaison 15 peut
se déplacer dans le sens axial, seront de préféren-
ce choisies telles que I'élément fileté 16 pourra,
sous l'effet du déplacement axial de la piece de
liaison 15, &tre amené entiérement d'un cbté com-
me de l'autre de I'§lément filetd 14, comme illustré
aux figures 2 et 4 respectivement.

Le dispositif posséde également des moyens
qui forcent la piéce de liaison 15, au moins dans la
position ol elle est entierement engagée sur le
bout d'arbre 10, dans une direction spécifique, de
telle sorte que les éléments filetés 14 et 16 restent
positionnés I'un contre I'autre. Dans la forme d'exé-
cution illustrée, ces moyens sont un systeme a
ressort, par exemple un ressort & lame 28, fixé sur
le front de la piece de liaison 15 et prenant appui
sur le bati 29.

Le pas des éléments filetés 12 et 17 est plus
grand ou égal au pas des éléments filetés 14 et 16.
Comme il sera explicité plus loin, on donnera la
préférence & une exécution dans laguelle le pas
des éléments filetés 12 et 17 est plus grand que
celui des éléments filetés 14 et 16.

En outre, le dispositif 3 est pourvu également
de moyens de blocage 30 permettant d'interdire la
rotation du rouleau 2 dans au moins un sens déter-
miné. Comme illustré aux figures 2 & 5, ces
moyens de blocage 30 soni constitués par des
découpes 31 disposées sur le pourtour de I'extré-
mit€ 6 du rouleau 2 et d'un élément de blocage 32
fixé en montage pivotant a la partie fixe 13 du bati
29 et pouvant interagir avec I'une quelconque des
découpes 31. Lors du fonctionnement normal de la
machine 3 tisser, I'élément de blocage 32 pourra
8tre retiré par un mécanisme 4 passage brusque
33, maintenant alors I'élément de blocage 32 en
position relevée.

L'élément de blocage 32 est exécuté de préfé-
rence sous la forme d'un taquet comportant un
biseau 34, de maniére & ce que le rouleau 2 puisse
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tourner dans un sens mais pas dans l'autre. Dans
la position ol I'élément de blocage 32 est enclen-
ché, le rouleau 2 ne peut éire tourné que dans le
sens oll les moyens d'accouplement 9 sont serrés.

Comme illustré aux figures 2 2 4, le rouleau 2
présente & son exirémité 6 deux guides rainurés
35 et 36, le premier guide 35 éfant destiné a
interagir avec un bras 37 d'un appareil de transport
et le deuxiéme guide 36 étant destiné a interagir
avec un appui 38, sur la machine 2 tisser 1, sur
lequel I'extrémité 6 du rouleau 2 peut &tre déposée
et par lequel le rouleau 2 peut éire amené a sa
place.

Selon I' invention, e guide 36 a une longusur
L4 suffisante pour permetire le déplacement axial
du rouleau 2 sur une distance déterminée sur I'ap-
pui 38.

Il est clair que le rouleau 2 doit alors égale-
ment pouvoir glisser sur un palier 4 son autre
extrémité 7. Comme illustré & la figure 1, ce palier
pourra se composer, par exemple, d'une découpe
en U 39 dans le bati 29 et d'un élément de
verrouillage 40 pour maintenir I'extrémité 7 dans la
découpe 39.

Le guide 36 mentionné ci-dessus se trouve de
préférence a l'extérieur d'un anneau 41 vissé avec
des boulons 42 sur le bout d'arbre 11, de telle
maniére que ce guide 36 soit placé concentrique-
ment autour de I'élément fileté 12 et que la pigce
de liaison 15 dispose d'un jeu ample dans I'anneau
41. Cette construction offre I'avantage de limiter &
un minimum la longueur axiale du bout d'arbre 11.
L'exirémité libre de l'anneau 41 se frouve ainsi
placée sensiblement & hauteur du front 21 du bout
d'arbre 11. ]

Il est & noter que I'entrafnement du bout d'ar-
bre 10, comme illustré a la figure 1, peut s'effec-
tuer au moyen d'une transmission 2 engrenage 43
qui, & l'inverse des montages classiques des en-
souples, peut &ire moniée & demeure dans un
carter 44. De ce fait, il est possible de prévoir un
graissage, sans risque de tacher les articles et
avec l'avantage de pouvoir utiliser des roues den-
tées de précision excluant tout jeu.

Le fonctionnement du dispositif est explicité
par la succession de différentes positions du dispo-
sitif aux figures 2 2 4.

Lors de la fixation d'un rouleau 2, celui-ci est
maintenu par les bras 37 d'un appareil de trans-
port. Par le déplacement de ces bras, I'extrémité 7
du rouleau 2 est glissée dans la découpe 39, tandis
que son exirémité 6 est amenéde, sur I'appui 38,
dans une position felle qu'illustrée & la figure 2.

Ensuite, le bout d'arbre 10 est enirainé par
I'unité de commande 8 de maniére 4 ce que I'élé-
ment fileté 16 s'engage dans I'élément fileté 14,
faisant ainsi glisser la pigce de liaison 15 vers le
rouleau 2. Ensuite, I'élément fileté 17 s'engage
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dans 'élément fileté 12, créant une situation repré-
sentée 2 la figure 3. Il est & noter ici qu'avant
I'engagement des éléments filetés 12 et 17, les
bouts d'arbre 10 et 11 peuvent former un angle
quelconque.

Lorsque I'entrainement du bout d'arbre 10 se
poursuit, il se crée une situation telle qu'illusirée a
la figure 4, dans laquslle I'élément fileté 16 de la
piece de liaison 15 se dégage de I'élément fileté
14 de la partie fixe 13. Enfin, I'épaulement 18 de la
piece de liaison 15 vient en coniact de I'épaule-
ment 19 et le rouleau 2 est tiré, sous 'action de la
piece de liaison 15, conire le bout d'arbre 10 en
créant une liaison serrée enire la découpe 20 et la
saillie 22. Pour que I'accouplement serré enire la
découpe 20 et la saillie 22 puisse transmettre un
couple élevé, les parois latérales de la découpe 20
et de la saillie 22 présentent une légére conicité.

Il est & noter qu'en principe, lorsque le bout
d'arbre 11 se visse sur la piece de liaison 15, le
rouleau 2 ne sera pas entrainé dans le mouvement
tournant du fait de sa propre masse. Il est clair qu'il
est également possible de prévoir un dispositif qui
empéche le roulsau 2 de tourner sur son axe. En
outre, il est préiérable de prévoir, pour le filetage
des éléments filetés 12 et 17, un sens tel que, si le
rouleau 2 était malgré tout amené a tourner au
moment de la réalisation de I'accouplement, les fils
de chaine 5 se tendent, empéchant ainsi au mou-
vement tournant du rouleau 2 de se poursuivre. On
obtient ainsi également que les moyens d'accou-
plement 9 reste serré en permanence sous l'in-
fluence de la traction exercée par les fils de chaine
5. Dans ce dernier cas, la tension de la chaine peut
servir d'indicateur du serrage complet de I'accou-
plement.

[l est & noter en ouire que les éléments filetés
12 et 17 seront de préférence autoserrants, per-
mettant ainsi, & la fin du serrage du moyen d'ac-
couplement 9, d'entrainer le rouleau 2 dans les
deux sens au moyen de l'unité de commande 8. Il
est clair que l'accouplement sera sans jeu.

Il faut noter également que 'appui 38 se trou-
vera de préférence & une hauteur telle que le bout
d'arbre 11, et plus particulierement le guide 38, se
détache de l'appui 38 lors du serrage de la saillie
22 dans la découpe 20, permettant ainsi & I'appui
38 de ne plus faire office de palier. La distance sur
laquelle le bout d'arbre 11 est déplacé en hauteur
peut Etre limitée. 1l est clair qu'a cet effet, les
éléments filetés 12 et 17 présentent un jeu radial
réciproque suffisant et que le cenirage du bout
d'arbre 11 par rapport au bout d'arbre 10 s'effectue
ici grice a linteraction de la saillie 22 conique
avec la découpe conique 20.

Pour défaire les moyens d'accouplement 9, on
verrouille d'abord le rouleau 2 pour en empécher le
mouvement tournant en engageant I'élément de
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blocage 32 dans une des découpes 31, plus parti-
culigrement comme illusiré en ligne discontinue a
la figure 4. Geci peut &ire réalisé, par exemple, en
amenant I'élément de blocage 32 contre I'anneau
41 et en entraimant le bout d'arbre 10 dans le sens
contraire au sens de rotation provoquant le serrage
du rouleau 2, jusqu'a ce que cet élément de bloca-
ge 32 s'engage dans une découpe 31 sous I'action
du ressort 45. Ensuite, le bout d'arbre 10 est
entrainé plus loin dans ce sens de contre-rotation;
comme le rouleau 2 est verrouillé pour en empé-
cher le mouvement tournant, la piéce de liaison 15
se dégagera de I'élément filsté 12 par suite de
I'interaction des éléments filetés 12 et 17. Lorsque
-le bout d'arbre 10 est entrainé plus loin dans ce
sens, les éléments filetés 14 et 16 s'engageront
également I'un dans ['autre.

Lorsque le pas des ééments filetés 14 et 16,
d'une part, et celui des éléments filetés 12 et 17,
d'autre part, est identique, le bout d'arbre 11 ne
change pas de position par rapport au bout d'arbre
10 au cours de la rotation imprimée & ce bout
d'arbre 10. Lorsque le pas des éléments filetdés 12
et 17 est cependant plus grand que le pas des
éléments filetés 14 et 16, on obtient l'avantage qu
au cours du dégagement de la piece de liaison 15,
par suite de l'interaction des éléments fileiés 14 et
16, le rouleau 2 s'écarte du bout d'arbre 10, de
telle manigére qu'en choisissant le rapport correct
entre le pas des éléments filetés 12 et 17 et celui
des éléments filetés 14 et 16 respectivement, en
position entigrement dégagée, le front 21 dépasse
de la saillie 22 dans le sens axial, avec le résultat
qgue la saillie 22 ne constitue pas un obstacle
génant lors du retrait du rouleau 2.

A la fin de son mouvement de retour, la piéce
de liaison 15 vient & occuper la position illustrée 2
la figure 2, I'élément fileté 16 étant dégagé de
I'élément fileté 14. On obtient ainsi 'avantage que
méme lorsque l'unité de commande 8 reste en-
clenchée & ce stade, la pigce de liaison 15 ne peut
pas étre glissée plus avant, ce qui évite que l'en-
semble se bloque au contact éventuel de la pigce
de liaison 15 avec la bati 29. En ouire, il est &
noter ici que l'exirémité 46 de la pigce de liaison
15 se trouvera, dans la position décrite ci-dessus,
de préférence a la hauteur de la saillie 22, de
maniére & ne pas constituer un obstacle génant
lors du retrait du rouleau 2. Le ressort & lame 28 a
pour effet gqu'en inversant le sens de rotation du
bout d'arbre 10, I'élément fileté 16 s'engage &
nouveau dans I'éiément fileté 14.

Les éléments filetds 12 et 17, de méme que
les éiéments filetés 14 et 16, peuvent avoir des
filets carrés. Ces éléments filetés auront de préfé-
rence un pas relativement grand et pourront &ire
exécutés, par exemple, avec un filet multiple. Ces
éléments filetés seront filetés de préférence de

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

maniére & présenter un jeu axial suffisant, pour
faciliter I'accouplernent de ces éléments filetés. II
est clair que le pas des éléments filetés ne pourra
pas &tre choisi trop grand par rapport au diamétre
de ces éléments filetés, de maniére 2 permettre
l'autoserrage des filets.

[l est clair que le forme et l'exécution des
moyens permetiant de relier les bouts d'arbre 10 et
11 au moyen de la piéce de liaison 15 et par
rotation du bout d'arbre 10 ne sont pas limités aux
éléments filetés 12 et 17 illustrds, mais que ces
dispositifs peuvent &tre également constitués d'une
ou plusieurs chevilles interagissant avec une ou
plusieurs rainures hélicoidales, respectivement.

Il est clair également que le bout d'arbre 11
peut former un ensemble monobloc avec le rouleau
2 et que l'anneau 41 peut former un ensemble
monobloc avec le bout d'arbre 11.

Il est clair également qu'on peut utiliser, pour
les moyens d'accouplement 9 mentionnés ci-des-
sus, des éléments filetés 12 et 17 coniques qui se
bloguent 1'un 'autre, ou une ou plusieurs chevilles
qui se blogquent dans une ou plusieurs rainures
hélicotdales, respectivement.

La figure 6 représente une variante dans la-
quelle I'élément fileté 12, dans I'anneau 41, men-
tionné ci-dessus, a un filet intérieur et I'élément
fileté 17, sur la piece de liaison 15, un filet exté-
rieur.

Comme illustré également & la figure 6, les
éléments filetés 12 et 17 peuvent avoir un filet
conique. Ceci offre I'avantage que, si le bout d'ar-
bre 11 du rouleau 2 et le bout d'arbre 10 ne sont
pas exactement placés en ligne, les deux bouts
d'arbre s'aligneront automatiquement lors de l'ac-
couplement. En outre, il devient ainsi possible de
lever le rouleau 2 de I'appui 38 pendant le serrage
des moyens d'accouplement 9.

Dans la forme d'exécution illustrée 2 la figure
6, les moyens destinés & déplacer la piéce de
ligison 15 dans le sens axial se composent pour
I'essentiel d'un ressort 47, qui force la pigce de
liaison 15 vers le bout d'arbre 11. Ce ressort 47
peut provoquer le glissement de la piéce de liaison
15 sur toute sa course, c'est-a-dire jusqu'a ce que
les épaulements 18 et 19 viennent au contact l'un
de l'autre. Les éléments filetés 14 et 16 ont alors
pour fonction de retenir la piece de liaison 15 en
position reculée lorsque I'accouplement est défait.
Lors de la réalisation de I'accouplement, ces élé-
ments filetés 14 et 16 permetient 3 la piece de
liaison 15 de se dégager a l'arriere de I'élément
fileté 14 lorsque le bout d'arbre 10 tourne, ce qui,
enfin, a pour effet que le ressort 47 mentionné ci-
dessus peut déplacer la piéce de liaison 15 vers le
bout d'arbre 11. Le ressort 47 remplit en outre la
fonction confiée au ressort 28 dans la forme d'exé-
cution illustrée 2 la figure 2.
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Il est clair que dans la forme d'exécution illus-
frée & la figure 6, les éléments filetés 14 et 16
peuvent éventuellement &tre remplacés par d'au-
fres moyens de blocage destinés & retenir la piéce
de liaison 15 dans la position ol elle est entiere-
ment glissée sur le bout d'arbre 10. Le ressort 47
précité peut également &ire remplacé par d'autres
dispositifs, comme par exemple un vérin pneumati-
que, qui permettent de déplacer la pidce de liaison
15 dans le sens décrit ci-dessus. De méme, on
peut utiliser d'autres moyens, comme par exemple
un piston pneumatique, pour glisser la piece de
liaison 15 entiérement sur le bout d'arbre 10.

La présente invention ne se limite nullement
aux formes d'exécution décrites a tiire d'exemples
et illustrées aux figures annexées; au contraire, un
tel dispositif d'enirainement d'un rouleau sur une
machine 2 tisser pourra &tre réalisé selon différen-
tes variantes sans quitter le cadre de I'invention.

Revendications

1. Dispositif d'entralnement d'un rouleau sur une
machine & tisser, qui se compose d'une unié
de commande (8), en montage fixe sur la
machine 2 tisser (1), et destinée a entrainer le
rouleau (2), et de moyens d'accouplement (9)
destinés a accoupler le rouleau (2) & ['unité de
commande (8), caractérisé par le fait que les
moyens d'accouplement (9) se composent
d'un bout d'arbre {10) entrainé par ['unité de
commande (8); d'un bout d'arbre (11) solidaire
au rouleau (2); d'une piéce de liaison (15) pour
l'accouplement des bouts d'arbres (10, 11)
mentionnés ci-dessus, mobile dans le sens
axial par rapport aux bouts d'arbre (10, 11); et
de moyens permetiant de relier les deux bouts
d'arbre (10, 11) au moyen de la pigce de
liaison (15) par la rotation du bout d'arbre (10)
entrainé par 'unité de commande (8).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que les moyens permettant de relier
les deux bouts d'arbre (10, 11) au moyen de la
piece de liaison (15) consistent en des élé-
ments filetés (12, 17) interagissant entre eux.

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé
par le fait que les éléments filetés (12, 17) se
frouvent sur le bout d'arbre (11) du rouleau (2)
st sur la piéce de liaison (15), respectivement.

4. Dispositif selon les revendications 1, 2 ou 3,
caractérisé par le fait que les deux bouts d'ar-
bre (10, 11) & accoupler sont pourvus d'élé-
ments de serrage pouvant interagir entre eux,
constitués, d'une part, d'une découpe conique
(20) et, d'autre part, d'une saillie conique (22).
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10.

11.

12.

13.

10

Dispositif selon la revendication 4, caractérisé
par le fait que la découpe (20) est réalisée
dans le bout d'arbre (11) du rouleau (2) et que
la saillie (22) se trouve sur le bout d'arbre (10)
entrainé par ['unité de commande (8).

Dispositif selon une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que la piece de
liaison (15) est fix€e en montage non tournant
sur le bout d'arbre (10) entrainé par I'unité de
commande (8).

Dispositif selon une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que la piece de
liaison (15) est formée d'une piéce annulaire
placée concentriquement autour du bout d'ar-
bre (10) entrainé par I'unité de commande (8).

Dispositif selon une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que la pidce de
liaison (15) peut, par I'intermédiaire d'une cla-
vette, glisser dans le sens axial s, le bout
d'arbre (10) entrainé par I'unité de commande

(8).

Dispositif selon une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que les moyens
d'accouplement (9) comportent également des
moyens destinés & déplacer la piéce de liaison
(15) dans le sens axial.

Dispositif selon la revendication 9, caractérisé
par le fait que les moyens destiinés & déplacer
la piece de liaison (15) dans le sens axial
effectuent le déplacement dans le sens axial
de la piece de liaison (15) par un mouvement
de rotation du bout d'arbre (10) enirainé par
['unité de commande (8).

Dispositif selon les revendications 9 ou 10,
caractérisé par le fait que les moyens destinés
3 déplacer la piece de liaison (15) dans le
sens axial sont constitués pour ['essentiel de
deux élémenis filetés (14, 16) interagissant en-
tre eux, montés sur une partie fixe (13) et sur
la piece de liaison (15), respectivement.

Dispositif selon les revendications 9 ou 10,
caractérisé par le fait que les moyens destinés
a déplacer la piece de liaison (15) dans le
sens axial sont constitués pour I'essentiel d'un
ressort (47).

Dispositif selon la revendication 12, caractérisé
par le fait qu'il est muni de moyens de blocage
pour retenir la piece de liaison (15) dans la
position oll cette piece de liaison (15) est
glissée sur le bout d'arbre (10).
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15.

16.

17.

18.

19.

20.
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Dispositif selon la revendication 13, caraciérisé
par le fait que les moyens de blocage sont
constitués d'éiéments filetés (14, 16) interagis-
sant entre eux, montés sur une partie fixe (13)
et sur la piéce de liaison (15), respectivement.

Dispositif selon les revendications 11 ou 14,
caractérisé par le fait qu'il comporte des
moyens formant butée (18, 19), limitant la
course (L3) de la piéce de liaison mobile (15)
vers le bout d'arbre (11) du rouleau (2), la
piéce de liaison (15) étant dégagée de la partie
fixe (13) dans la position oli les moyens for-
mant butée (18, 19) interagissent enire eux.

Dispositif selon une des revendications 11, 14
ou 15, caractérisé par le fait que I'élément
fileté (14) de la partie fixe (13), I'élément fileté
(16) de la piece de liaison (15) pouvant intera-
gir avec I'élément fileté (14) de la partie fixe
(13), et la course de la piece de liaison (15)
ont des longueurs (L1, L2, L3) telles et oc-
cupent des places respectives telles que 1'é1é-
ment filetl® (16) de la piece de liaison (15),
pouvant interagir avec ['élément fileté (14) de
la partie fixe (13) du fait du déplacement dans
le sens axial de la piece de liaison (15), puisse
8tre mené complétement d'un cbté comme de
['autre de I'élément fileté (14) de la partie fixe
(13).

Dispositif selon la revendication 16, caractérisé
par le fait qu'il posséde des moyens qui for-
cent la piéce de liaison (15), au moins dans la
position oll cette piéce de liaison (15) est
entidrement engagée sur le bout d'arbre (10)
entrainé par I'unité de commande (8), dans
une direction spécifique, de telle sorte que les
éléments filetés (14, 16) de la partie fixe (13)
et de la piéce de liaison (15), interagissant
enire eux, restent positionnés I'un conire I'au-
tre.

Dispositif selon la revendication 17, caractérisé
par le fait que les moyens qui forcent la piece
de liaison (15) dans une direction spécifique
sont constitués d'un ressort (28, 47).

Dispositif selon la revendication 3, caraciérisé
par le fait que le filstage des éléments filetés
(12, 17) du bout d'arbre (11) du rouleau (2) et
de la piéce de liaison (15), interagissant entre
eux, présente un sens tel que les moyens
d'accouplement (9) restent serrés, aprés la
réalisation de I'accouplement, pendant I'utilisa-
tion normale du dispositif.

Dispositif selon la revendication 3, caractérisé
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22,

23.

24,

25.

26.
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par le fait que le dispositif posséde également
des moyens destinds & déplacer la piece de
liaison (15) dans le sens axial, constitués de
deux éléments filetés (14, 16) interagissant en-
tre eux, montés sur une partie fixe (13) et sur
la piece de liaison (15), respectivement, et que
le pas des filets de I'élément fileté (12) sur le
bout d'arbre (11) du rouleau (2) et de I'élément
fileté (17) de la piece de liaison (15) est plus
grand que le pas des filets de I'élément fileté
(14) de la partie fixe (13) et de I'élément fileté
(16) de la pigce de liaison (15).

Dispositif selon une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait qu'il est muni de
moyens de blocage (30) permettant d'empé-
cher le rouleau (2) de tourner dans un sens au
moins.

Dispositif selon la revendication 21, caractérisé
par le fait que les moyens de blocage (30)
consistent en des découpes (31) pratiquées
sur le pourtour du rouleau (2) et d'un éiément
de blocage (32) relié au bati (29) de la machi-
ne a tisser (1) et pouvant interagir avec les
découpes (31).

Dispositif selon une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que le bout d'ar-
bre (11) précité du rouleau (2) présente un
guide (36) pouvant interagir avec un appui (38)
monté sur le bati (29) de la machine a tisser
(1), ce guide (36) s'étendant dans le sens axial
sur une longueur (L4) telle que le rouleau (2)
puisse glisser dans le sens axial sur I'appui
(38).

Dispositif selon la revendication 23, caractérisé
par le fait que le guide (36) est placé concen-
triquement autour de I'élément fileté (12) du
rouleau (2).

Dispositif selon la revendication 15, caractérisé
par le fait que les moyens formant butée sont
constitués, d'une part, d'un épaulement coni-
que (18) a la piece de liaison (15) et, d'autre
part, d'un épaulement conique (19) au bout
d'arbre (10) entrainé par I'unité de commande

8)-

Dispositif selon une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que le rouleau
(2) est une ensouple.
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