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Opis wzoru

Przedmiotem wzoru uzytkowego jest urzadzenie do magazynowania palet, ktére wchodzi
w skfad automatycznej linii podawania palet wraz z ich depaletyzacja.

Znane sg rozmaite konstrukcje urzadzen do magazynowania palet. Np. z opisu patentowego
nr P. 287765 znane jest urzadzenie do transportu i magazynowania palet, ktére posiada zaréwno dwa
pionowe moduty ruchu liniowego, jak rowniez dwa poziome moduty ruchu liniowego. Pierwszy z tych
modutéw usytuowany jest na obrotowym module znanego urzadzenia i zaopatrzony jest w modut wy-
chwytu oraz transportu pojedynczych palet, ktéry zamocowany jest do suportu jezdnego pionowego
modutu ruchu liniowego. Natomiast, drugi pionowy modut ruchu liniowego znanego urzadzenia usta-
wiony jest nieruchomo na podfozu, przy czym jego jezdny suport zaopatrzony jest w podstawe dla
skladowania palet. Ponadto, pierwszy poziomy modut ruchu linowego znanego urzadzenia spoczywa
na podtozu, zas drugi poziomy modut ruchu liniowego usytuowany jest czesciowo ponad pierwszym
poziomym modutem ruchu liniowego, a czesciowo ponad pomocniczym stotem znanego urzadzenia.
Ponadto, z opisu patentowego nr P.287762 znane jest urzadzenie do magazynowania palet, ktore
wyposazone jest w dwa pionowe moduty ruchu liniowego i jeden poziomy modut ruchu liniowego.
Jeden z pionowych modutéw ruchu liniowego znanego urzadzenia uzbrojony jest w modut wychwytu
i transportu pojedynczych palet, przy czym modut ten jest ustawiony na obrotowym module miedzy
pozostatymi modutami ruchu liniowego znanego urzadzenia: drugim pionowym modutem i poziomym
modutem ruchu liniowego.

Urzadzenie wedtug wzoru ma ramowg podstawe wzmochiong poziomymi belkami, na ktérej
usytuowane sg dwa prostopadioscienne, skrzyniowe suporty: przesuwny suport i staty suport, ktore
majg ksztaity zblizone do ksztattu pionowo zorientowanego prostopadtoscianu. Ramowa podstawa
urzadzenia wedtug wzoru wyposazona jest w mechanizm napedowy przesuwnego suportu, ktory za-
wiera wat z kotami pasowymi i pasy zebate z prowadzacymi tozyskami liniowymi napedzane motore-
duktorem z hamulcem. Motoreduktor przytwierdzony jest w jednym z narozy do ramowej podstawy
i tylnej belki, a wat z kotami pasowymi umieszczony jest pomiedzy przednig i tylng belka. Przesuwny
suport ma przesuwny naroznik tylnej sciany i obrotowg $ciane przednig. Przesuwny tylny naroznik
przesuwnego suportu wyposazony jest w mechanizmy prowadzaco-napedowe sktadajace sie z wat-
kéw napedowych z pasem zebatym otrzymujgcych naped od motoreduktora z hamulcem, przy czym
wszystkie elementy mechanizméw prowadzaco-napedowych umieszczone sg wewnatrz skrzyniowe-
go, przesuwnego suportu, jak réwniez wewnagtrz przesuwnego suportu umieszczone sg elementy na-
pedowe mechanizmu sterujacego obrotowa, przednig sciang. W dolnej czesci tylnego przesuwnego
naroznika zamocowana jest tylna obrotowa i unoszona fapa, natomiast w dolnej, przedniej czesci
skrzyniowego suportu przesuwnego wedtug wzoru zamocowana jest przednia obrotowa i unoszona
tapa, ktére stanowig elementy manipulacyjne: chwytajgce, unoszace i zwalniajgce magazynowane
palety. Natomiast, przytwierdzony do ramowej podstawy, staly suport posiada przesuwny naroznik
tylnej sciany wyposazony w mechanizmy prowadzaco-napedowe podobne jak w suporcie przesuw-
nym, przy czym w jego dolnej czesci usytuowana jest obrotowa i unoszona tapa. Ponadto, staly suport
posiada obrotowg przednig $ciane. W dolnej przedniej czesci suportu statego usytuowana jest przed-
nia obrotowa i unoszona tapa. Mechanizmy prowadzgco-napedowe statego suportu i elementy steru-
jace tymi mechanizmami umieszczone sg wewnatrz skrzyniowego, statego suportu.

Przedmiot wzoru zostat uwidoczniony na zatagczonym rysunku, na ktérym fig. 1 - przedstawia
urzadzenie w widoku ogélnym od tytu i fig. 2 - urzadzenie w widoku z gory.

Urzadzenie wedtug wzoru ma ramowg podstawe 1 wzmochiong poziomymi belkami 2. Na ra-
mowej podstawie 1 umieszczone sg dwa prostopadtoscienne skrzyniowe suporty o ksztatcie zblizo-
nym do ksztaltu pionowo zorientowanego prostopadioscianu: przesuwny suport 3 i staty suport 4. Ra-
mowa podstawa 1 urzadzenia wedtug wzoru wyposazona jest w mechanizm napedowy przesuwnego
suportu, ktéry zawiera wat 5 z pasowymi kotami 6 i zebate pasy 7 z prowadzgacymi liniowymi tozyskami
8 napedzane motoreduktorem 9 z hamulcem. Motoreduktor 9 przytwierdzony jest do jednego z narozy
ramowej podstawy 1 i wzmacniajgcej belki 2, natomiast wat 5 z pasowymi kotami 6 umieszczony jest
pomiedzy przednig i tylng belkg 2. Przesuwny suport 3 wyposazony jest w przesuwny naroznik tylnej
sciany 10 i obrotowa przednig sciane 11. Ponadto, przesuwny tylny naroznik tylnej sciany 10 prze-
suwnego suportu 3 urzadzenia wedtug wzoru wyposazony jest w mechanizmy prowadzaco-napedowe
sktadajgce sie z napedowych watkéw 12 z zebatym pasem 13 otrzymujacym naped od motoreduktora
z hamulcem 14. Zaréwno wszystkie elementy mechanizméw prowadzaco-napedowych, jak réwniez
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wszystkie elementy mechanizmu sterujgcego obrotowg przednig $ciang 11 umieszczone sg wewnatrz
skrzyniowego, przesuwnego suportu 3. W dolnej czesci tylnego przesuwnego naroznika tylnej sciany
10 zamocowana jest tylna obrotowa i unoszona tapa 15, natomiast w dolnej przedniej czesci skrzy-
niowego przesuwnego suportu 3 urzadzenia wedlug wzoru zamocowana jest przednia obrotowa
i unoszona fapa 16. Natomiast, przytwierdzony do ramowej podstawy 1, staty suport 4 ma przesuwny
naroznik tylnej sciany 20 wyposazony w mechanizmy prowadzaco-napedowe podobne jak w prze-
suwnym suporcie 3, przy czym w jego dolnej czesci jest usytuowana tylna obrotowa i unoszona tapa
17 statego suportu 4. Ponadto, staty suport 4 posiada obrotowg przednig $ciane 18. W dolnej przed-
niej czesci statego suportu 4 usytuowana jest przednia obrotowa i unoszona tapa 19 suportu 4.
Mechanizmy prowadzaco-napedowe statego suportu 4 i elementy sterujgce tymi mechanizmami
umieszczone sg wewnatrz skrzyniowego, statego suportu 4.

W celu zmagazynowania palet w urzgdzeniu wedtug wzoru, sparowane, zazebione palety
umieszczane sg kolejno na rolkowym przenosniku dosytajgco-odbierajgcym palety (nieuwidoczniony
na rysunku) - w tym momencie magazynek jest otwarty, natomiast do ukfadu sterujgcego automatycz-
nie pracg urzadzenia wprowadzane sa, uprzednio, dane odpowiadajace typowi magazynowanych
palet. Po zatadowaniu petnego stosu palet, zamykane sg obie obrotowe przednie $ciany 11, 18 prze-
suwnego i statego suportu 3, 4 i, nastepnie, wszystkie cztery tapy (15, 16, 17, 19) unoszg sie na na-
stawiong wysokos¢ i zamykajgc sie, trafiajg na wybrane przestrzenie pomiedzy paletami i unosza,
w dalszej kolejnosci, stos na zadang wysokos$¢. Wéwczas, automatycznie, uruchamiany jest przeno-
$nik dosytajgco-odbierajacy i pozostate, nie uniesione palety, zostajg transportowane z urzadzenia
wedtug wzoru do dalszej czesci linii depaletyzacji, po czym tapy (15, 16, 17, 19), utrzymujace w tym
czasie stos palet, opuszczajg je na przenosnik urzgdzenia. W dalszych etapach pracy urzadzenia
wedtug wzoru przedstawione cykle sg powtarzane zgodnie z zadaniami ustalonymi w automatyce
sterujgcej urzadzenia.

Zastrzezenia ochronne

1. Urzadzenie do magazynowania palet, wyposazone w dwa skrzyniowe suporty o ksztalcie
przypominajgcym ksztatt pionowo usytuowanego prostopadioscianu, osadzone na ramowej podsta-
wie, z ktoérych jeden jest przesuwny, posiadajgce automatyke sterujgca mechanizmami prowadzgco-
-napedowymi, znamienne tym, ze ramowa podstawa (1) wyposazona jest w mechanizm napedowy
przesuwnego suportu (3) zawierajacy wat (5) z pasowymi kotami (6) i zebate pasy (7) z prowadzacymi
liniowymi tozyskami (8) napedzanymi motoreduktorem (9) z hamulcem, za$ przesuwny suport (3) wy-
posazony jest w obrotowg przednig sciane (11) i przesuwny naroznik tylnej sciany (10) z mechani-
zmami prowadzaco-napedowymi skfadajacymi sie z napedowych watkéw (12) i zebatych paséw (13)
napedzanych motoreduktorami z hamulcami (14), przy czym dolna czes¢ przesuwnego naroznika
tylnej sciany (10) posiada tylng obrotowg i unoszong tape (15), a dolna przednia czesé przesuwnego
suportu (3) zaopatrzona jest w przednig obrotowg i unoszong tape (16), natomiast staty suport (4) ma,
wyposazone w mechanizmy prowadzaco-napedowe podobne do wyposazenia ruchomego suportu
(3): przesuwny naroznik tylnej sciany (20) z usytuowang w jego dolnej czesci tylng obrotowg i unoszo-
ng fapa (17) i obrotowa przednig sciane (18), nadto w dolnej przedniej czesci statego suportu (4) znaj-
duje sie przednia obrotowa i unoszona fapa (19).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze motoreduktor (9) przytwierdzony jest do
jednego z narozy ramowej podstawy (1) i wzmacniajacej belki (2), natomiast wat (5) z pasowymi ko-
tami (6) umieszczony jest pomiedzy przednig i tylng belkg (2).

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze zaréwno wewnatrz przesuwnego suportu
(3), jak i wewnatrz statego suportu (4) umieszczone sg wszystkie mechanizmy prowadzaco-napedowe
i elementy sterujgce tymi mechanizmami.
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