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Sposdb eksploatacji grubych 216z rudnych

Przedmiotem wynalazku jest sposéb eksploatacji grubych zt6z mineralnych, zwtaszcza rudnych o migz-
szosci ca 9 m i stabym nachyleniu a < 6° z zastosowaniem podsadzki hydraulicznej gdzie czynnosci technologicz-
ne: odstawa urobku, wiercenie otworéw strzalowych, obudowa stropu i wysokich ocioséw wykonywane s3 za
pomoca maszyn zespolonych, zabudowanych na podwoziach samochodowych lub gasnicowych.

Stan techniki. Znane s3 liczne sposoby eksploatacji zt6z systemami komorowo—filtrowymi i komorowymi
przy wybieraniu z16z zalegajacych w sytuacji geologicznej umozliwiajacej prowadzenie robét gérniczych bez
obudowy lub w obudowie kotwiowe;j. ,

Wszystkie te sposoby rozpatrywane indywidualnie réznia si¢ sposobem przygotowania ztoza, utozeniem
wzajemnym frontéw wybierkowych, oraz metodami urabiania, obudowg jak i catoksztattem organizacji proce-
séw technologicznych zwigzanych z uzyskiwaniem substancji ztoZone;j.

Obecnie ztoza rud miedzi eksploatowane sa zawsze jednym tylko ze znanych sposobéw: filarowo-komoro-
'wym lub komorowym i tylko przewaznie przy uZyciu maszyn bezszynowych. Sposoby te charakteryzujg sig
duzymi stratami zloza (powyzej 20%). Sa one tak duze dlatego, ze dotychczas nie rozwigzano technicznych
sposobéw wypierania ztoza gwarantujacych jego eksploatacj¢ z minimalnymi stratami (0—5%) przy réwnoczes-
nym osigganiu wysokich wydajnosci przodkowych (ca 50 ton na roboczo-dniéwke).

Niedogodnosci dotychczas stosowanych sposobéw eksploatacji ztéz rudnych o grubosci ca 9 m z zastoso-
waniem podsadzki hydraulicznej usuwa sposéb wedtug wynalazku, ktéry nie tylko, ze pozwala na catkowite
wyeksploatowanie ztoza, ale réwnoczesnie wprowadza najbardziej nowoczesna, znang na obecnym etapie
organizacj¢ procesdw wydobywczych zwiazanych z technologia urabiania substancji ztoZzowe;j.

Istota wynalazku. Istota wynalazku polega na tym, ze zloze eksploatuje si¢ warstwami, ktére urabia si¢
w komorze przypodsadzkowej za pomoca zabierek prowadzonych jednoczeénie w dwdch gérnych warstwach
a nastepnie po wyeksploatowaniu wymienionych warstw wybiera si¢ oddzielnie warstwe trzecig przy czym
roboty. warstwowe poprzedzane sa wstepnym rozcigciem ztoza prowadzonym sukcesywnie i na biezaco w pierw-
szej gérnej warstwie. znanym systemem komorowo-filarowym, ktérym wykonuje si¢ jeden lub dwa chodniki
komorowe usytuowane wzdtuz skrzydel pél oddzialowych po rozcigglosci ztoza lub diagonalnie, przy czym
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wymienione roboty rozcinajace, stanowiace wstepny front eksploatacji wyprzedzaja front rob6t warstwowych
o co najwyzej dwa lub trzy chodniki komorowe wobec czego dystans migdzy ogSlnymi liniami frontéw robét:
rozcinajgcych.i warstwowych jest staty. W robotach warstwowych gdzie eksploatacj¢ prowadzi si¢ zabierkami,
dystans migdzy tymi zabierkami jest réwniez staty, a fronty obu zabierek przesuwaja si¢ wzdtuz linii podsadzki
isg z nig w.stalym kontakcie przy czym po wyeksploatowaniu ztoza w komorze nrzypodsadzkowej na cala jego
grubo$é i w obydwu skrzydtach pola, utorowana przestrzeri wybranych komér w obu skrzydtach pold podsadza
si¢ réwnoczeénie i jednoczesnie na cata jej wysokosé. Ocios skalny w komorze przypodsadzkowej zabezpiecza si¢
obudows. Obudowe te stanowia umocowane do oddzielnych kotew stropowych ispagowych tasmy lub liny
stalowe, ktére rozciaga si¢ na ociosie, do ktérych z kolei zamocowuje sig: siatkg druciang i tkaning podsadzkowa.
Jej konstrukcja w polaczeniu z technologia wybierania warstw w komorze spetnia dwa zadania. Pierwszym
zasadniczym zadaniem wymienionej obudowy jest niedopuszczenie do odrywania si¢ od ociosu i obsuwania si¢
do przestrzeni roboczej komory luznych bry!t skalnych, zas po podsadzeniu komory i wybraniu nastgpnego
pola — komory, obudowa dodatkowo wzmocniona odciggami, ma drugie wtéme zadanie, polegajace na podtrzy-
mywaniu ociosu piaskowego i niedopuszczaniu do obsypywania si¢ mokrego i zbitego piasku podsadzkowego do
nowo wybranego kolejnego pola roboczego komory.

Objasénienie. figur wynalazku. Przedmiot wynalazku przedstaw10no na flg 1 w ujeciu przestrzennym za$
fig. 2 przedstawia przyktadowe rozcigcie pola, gdzie odstawa urobku kierowana jest na gérne pigtro lub poziom
wydobywczy. Na fig. 3 i 4 pokazano technologie urabiania ztoza i sposéb odstawy urobku przy uzyciu maszyn
samojezdnych, przy czym fig. 3 przedstawia rozcinanie ztoza systemem komorowo-filarowym oraz réwnoczesne
wybieranie dwéch warstw sposobem zabierkowym, za$ fig. 4 przedstawia sposéb wybierania warstwy trzeciej.
Fig. 5 przedstawia sposéb zakladania obudowy na ociosie skalnym w pionowej fazie eksploatacji, zas fig. 6i 7
sukcesywne zabudowywame dalszych partii ociosu w miare jak wybierane sa kolejno druga i trzecia warstwa
zloza.

Przyktad realizacji wynalazku Oddziat wydobywczo eksploatujacy grube zloze sposobem wedtug wyna-
lazku powinien posiadaé w celu zachowania cigglosci wydobycia dwa identycznie rozcigte pola P1 iP2
w ktdrych na przemian w pierwszym polu P1 (fig. 1 i 2) prowadzi si¢ eksploatacje ztoza, za§ w drugim przyleg-
tym polu P2 (fig. 1) w tym czasie podsadza si¢ wybrang uprzednio przestrze w obu skrzydtach pola P2. Grube
zloze zalegajace miedzy poziomami lub pietrami: gomym 1 idolnym 2, rozcina si¢ w gérnej warstwie
W1 — przyktadowo — tréjnitkowymi pochyleniami 3 i 4 z ktérych skrajne pochylenie 3 pola P1 (fig. 1 i2) sq
wyrobiskami odstawczo-wentylacyjnymi zas srodkowe pochylenie 4 dzielg pole P1 na dwa skrzydia $1i82isa
- drogami komunikacyjnymi i doprowadzajacymi $wieze powietrze do pola. Migdzy pochylniami 3 i 4 prowadzi sig
" po rozciaglosci lub diagonalnie wzdtuz skrzydel polowych S$1 i$2— sukcesywnie ina biezaco, chodniki
komorowe 5 wykonywane znanym systemem komorowo-filarowym, w wyniku ktérego migdzy chodnikami
komorowymi 5 pozostajj filary 6 poprzecinane w odst¢pach cyklicznych przecinkami 7.

Wymienione roboty rozcinajace ztoze sa pierwsza faza robét i stanowia one pierwszy front eksploatacyjny,
za ktérym postepuje w statej odleglosci, oddzielona co najwyzej trzema chodnikami komorowymi 5, druga faza
robét wydobywczych, obejmujgca eksploatacje ztoza w komorze przypodsadzkowej 8 warstwami W1 do W3,
ktére wybiera si¢ systemem zabierkowym, kolejno od géry na dét w sposéb jak pokazano na fig. 1 i 3 gdzie
najpierw.. wybierane s3 w skrzydle $1 réwnoczesnie dwie warstwy W1 i W2 zabierkami Z1 i22 a po ich
wyeksploatowaniu wybiera si¢ oddzielnie warstwe trzecig W3, zabierka Z3 co przedstawiono na fig. 1 w skrzydle
$2, przy czym dolne warstwy W2 i W3 urabiane s3 metodg spagowych zabierek, za§ pierwsza warstwa gérna W1
urabiana jest metoda tradycyjna lecz w.obu wymienionych przypadkach otwory strzatowe wiercone sg réwnoleg-
le do czota zabierek.

Wymienione metody technologiczne pozwolity na uniezaleznienie si¢ pracy maszyn wiertniczych 9 od
pracy maszyn tadujgco-dostawczych 10, ktérych stanowiska pracy znajduja si¢ zawsze na réznych poziomach.
Krétkie podjazdy 11 o kacie nachylenia a < 6° umozliwiaja komunikacj¢ maszyn 9 i 10 migdzy poszczegélnymi
robotami warstwowymi a drogami odstawczo-komunikacyjnymi 3 i 4.

Po wyeksploatowaniu wszystkich warstw w komorze 8 iw obu skrzydtach $1 i $2 pola P1 komore 8
podsadza si¢ podsadzkg hydrauliczng 12 na caly jej wysoko$é jednoczeénie przy czym wybrang przestrzeri
uprzednio otamowuje si¢ tamami czotowymi 13, ktére zabudowuje si¢ w okienkach przecinek 7. Woda pop-
odsadzkowa w czasie podsadzania komory 8 odprowadzana jest chodnikiem wodnym 14 skad dalej kierowana
jest do osadnikéw 15.

Wysokie ociosy komory 8 zabezpiecza sig obudowq 16, ktérg zaktada si¢ sukcesywnie na ociosie w miar¢ -
wybierania warstw i postgpu zabierek. Mocuie sie iz Ju oddzielnych kotew stropowych 17 i spagowych 18. Przed
podsadzeniem komory 8 wzmacnia si¢ konstrukcje obudowy 16 dodatkowymi stalowymi odciagami 19 mocowa-
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nymi do stropu spagu lub do przec1wleglego ociosu, ktére w czasie wybrania nastepnej komory 8 podtrzymuija

obudowe ociosu piaskowego.

Spos6b eksploatacji, ktéry opisano wyzej taczy w sobie dwa znane systemy eksploatacji:

— system komorowo-warstwowy

— system zabiertkowo-warstwowy

ktdre zespolone w spos6b techniczno-organizacyjny sa z sobg w bezposrednim zwigzku i tworzq calosciowo nowy'

bardzo wydajny.sposéb eksploatacji ztoza o zmiennej grubosci od 2,5 do 9,0 m.

Taki system eksploatacji ma bardzo wiele zalet technicznych, organizacyjnych i ekonomicznych:

— umozliwia zastosowanie jednakowego typu maszyn wiertniczych dla cienkich jak igrubych poktadéw przy
czym uktad.wyrobisk wedtug wynalazku zwigksza w znacznym stopniu wykorzystanie maszyn dzigki mozli-
wosci réwnolegtej pracy wszystkich maszyn bioracych udziat w procesie technologicznym,

— daje bardzo duzg koncentracj¢ wydobycia dzigki duzym zabiorom zabierek i ich sposobie strzelania.

Najpierw strzela si¢ w zabierce Z2 a nastepnie na odstrzelony urobek zabierki 22 uklada si¢ urobek
odstrzelony w zabierce Z1. Rozrzucony urobek z zabierki 21 spycha si¢ spychaczem do dolne] warstwy w celu
przygotowania ptaszczyzny spagowej dla nastepnego cyklu wiercenia.

Natomiast zabidr zabierki 23 jest praktycznie nieograniczony, a praca maszyn wiertniczych i odstawczych
jest catkowicie niezalezna.

— umozliwia wybranie ztoza grubego z minimalnymi stratami 2—5%.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb eksploatacji grubych 216z mineralnych,a zwtaszcza rudnych o migzszosci okoto 9 m i nachyleniu
do 6°, prowadzonej w oddziale wydobywczym z dwoma polami czynnymi, zktérych kazde posiada dwa
skrzydla polowe, gdzie w jednym z pél w obu jego skrzydlach prowadzi si¢ roboty wybierkowe, a w drugim polu
w tym czasie prowadzi si¢ roboty podsadzkowe, przy czym sposéb eksploatacji w polu,w ktérym prowadzi si¢
roboty wybierkowe, znamienny tym, Ze eksploatacj¢ zloza prowadzi si¢ jednocze$nie dwoma fazami przesu-
wajacymi si¢ réwnolegle do-linii skrzydet (S1 i $2) i s3 one w statej od siebie odlegtosci wynoszacej co najwyzej
trzy chodniki komorowe (5) przy czym pierwsza faz¢ prowadzi si¢ systemem komorowo-filarowym, ktérym
rozcina si¢ ztoze w gérnej pierwszej warstwie (W1) i jest ona frontem przygotowawczym dla postgpujgcej za nig
drugiej fazy eksploatacji prowadzonej w komorze przypodsadzkowej (8) co najmniej dwiema warstwami, ktére
urabia si¢ zabierkami przy czym fronty zabierek prowadzi si¢ w stalej od siebie odlegtosci i ktdre urabia sig
wzdtuz linii podsadzki, tak ze sa one w bezposrednim z nig kontakcie. ‘

2. Sposéb wed%ug zastrz. 1, znamienny tym, ze ociosy komory (8) odchyla si¢ od plaszczyzny pionowej
o kat 0<a<15° i zabezpiecza si¢ obudowa (16), ktdra stanowig tasmy lub liny stalowe, siatka druciana i tkanina
podsadzkowa, ktéra w nastepnej komorze (8) stanowi zabezpieczenie przed obsuni¢ciem si¢ ociosu piaskowego
do nowo wybieranej komory (8).

3. Sposéb wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze wybiera si¢ poktad rudy warstwami kolejno z géry w dét,
po czym podsadza si¢ przestrzen wybrana wszystkich warstw jednoczesnie na calg wysokoé¢ ztoza.
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