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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen Behäl-
ter, insbesondere ein Koffer, zur Aufbewahrung und
Transport wenigstens einer Werkzeugmaschine, enthal-
tend eine Schalenvorrichtung mit einem ersten Schalen-
element und einem zweiten Schalenelement zur Bildung
eines Hohlraums für die Aufnahme der wenigstens einen
Werkzeugmaschine, wobei das erste Schalenelement
eine erste Seitenfläche und das zweite Schalenelement
eine zweite Seitenfläche enthält; und einem ersten Hand-
griff, der um eine Drehachse zwischen einer ersten Po-
sition zum Tragen des Behälters und einer zweiten Po-
sition reversibel bewegbar ist, wobei sich der erste Hand-
griff in der ersten Position in einer ersten Ebene erstreckt
und sich der erste Handgriff in der zweiten Position in
einer zweiten Ebene erstreckt und wobei die erste und
zweite Ebene orthogonal zueinander angeordnet sind.
[0002] Werkzeugmaschinen, wie beispielsweise Bohr-
hämmer, können in einem Behälter, insbesondere in
Ausgestaltung eines Koffers, aufbewahrt und transpor-
tiert werden. Derartige Koffer gemäß dem Stand der
Technik weisen dabei einen Handgriff an einer Oberseite
des Koffers auf. Mit Hilfe dieses Handgriffs kann der Kof-
fer von einem Anwender gehalten und/oder getragen
werden.
[0003] Das Dokument EP 1 752 262 A1 offenbart einen
herkömmlichen Behälter mit einer Schalenvorrichtung
und einem Handgriff.
[0004] Als problematisch hat sich jedoch die Situation
herausgestellt, bei der zwei Koffer gleichzeitig mit ledig-
lich einer Hand des Anwenders getragen werden soll.
Die Anordnung bzw. Positionierung des Handgriffs an
dem Koffer gemäß dem Stand der Technik erlaubt dabei
nur einen unzureichenden Tragekomfort für den Anwen-
der dar. Darüber hinaus kann das Transportieren (Tra-
gen) von zwei Koffern gemäß dem Stand der Technik
mit nur einer Hand einen Unsicherheitsfaktor bedeuten,
da insbesondere bei einer schweren Last die Koffer aus
der Hand rutschen und zu Boden fallen können. Eine
derartige Situation kann speziell auf einer Baustelle vor-
kommen, wenn vier Werkzeugmaschinen in vier einzel-
nen Koffern durch nur einen Anwender getragen werden.
Wenn sich die Koffer unbeabsichtigter Weise aus der
Hand des Anwenders lösen und zu Boden fallen, können
die Koffer selbst sowie die Werkzeugmaschinen im In-
neren des Koffers beschädigt werden.
[0005] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es da-
her, einen Behälter, insbesondere ein Koffer, zur Aufbe-
wahrung und Transport wenigstens einer Werkzeugma-
schine bereitzustellen, mit dem das vorstehend beschrie-
bene Problem gelöst und insbesondere die Sicherheit
bei dem Transport von zwei Koffern mit lediglich einer
Hand zu erhöhen.
[0006] Die Aufgabe wird gelöst durch den Gegenstand
des unabhängigen Anspruchs 1. Vorteilhafte Ausfüh-
rungsformen des erfindungsgemäßen Gegenstands
sind in den abhängigen Ansprüchen enthalten.

[0007] Die Aufgabe wird gelöst durch das Bereitstellen
eines Behälters, insbesondere ein Koffer, zur Aufbewah-
rung und Transport wenigstens einer Werkzeugmaschi-
ne, enthaltend eine Schalenvorrichtung mit einem ersten
Schalenelement und einem zweiten Schalenelement zur
Bildung eines Hohlraums für die Aufnahme der wenigs-
tens einen Werkzeugmaschine, wobei das erste Scha-
lenelement eine erste Seitenfläche und das zweite Scha-
lenelement eine zweite Seitenfläche enthält; und einem
ersten Handgriff, der um eine Drehachse zwischen einer
ersten Position zum Tragen des Behälters und einer
zweiten Position reversibel bewegbar ist, wobei sich der
erste Handgriff in der ersten Position in einer ersten Ebe-
ne erstreckt und sich der erste Handgriff in der zweiten
Position in einer zweiten Ebene erstreckt und wobei die
erste und zweite Ebene orthogonal zueinander angeord-
net sind.
[0008] Erfindungsgemäß ist ein zweiter Handgriff im
Bereich der ersten Seitenfläche vorgesehen, welcher
sich im Wesentlichen in einer dritten Ebene sowie in der
zweiten Ebene erstreckt, wobei die dritte Ebene im We-
sentlichen parallel zu der ersten Ebene und der ersten
Seitenfläche verläuft. Durch die erfindungsgemäße Aus-
gestaltung und Anordnung des ersten sowie zweiten
Handgriffs kann ein erster Behälter und ein zweiter Be-
hälter so zueinander positioniert bzw. in Verbindung ge-
bracht werden, dass ein Anwender auf einfache Art und
Weise mit lediglich einer Hand sowohl den zweiten Hand-
griff des ersten Behälters als auch den zweiten Handgriff
des zweiten Behälters umgreifen kann. Hierdurch kön-
nen auf vorteilhafte Weise beide Koffer mit einer einzigen
Hand relativ bequem und mit einer sicheren Handhabung
getragen werden.
[0009] Gemäß der Erfindung ist vorgesehen, dass der
zweite Handgriff an einer Kontaktfläche eine Verbin-
dungsvorrichtung enthält zum wiederlösbaren Verbin-
den der Kontaktfläche des zweiten Handgriffs eines ers-
ten Behälters mit einer Kontaktfläche des zweiten Hand-
griffs eines zweiten Behälters. Hierdurch kann eine na-
hezu lückenlose bzw. enge Verbindung der beiden zwei-
ten Handgriffe erzeugt werden, wodurch die Möglichkeit
des Einklemmens der Hand oder eines Fingers zwischen
den beiden zweiten Handgriffen eines ersten und zweiten
Behälters beim Anheben und Tragen der beiden Behälter
reduziert wird.
[0010] Entsprechend einer weiteren vorteilhaften Aus-
führungsform kann vorgesehen sein, dass die Verbin-
dungsvorrichtung wenigstens ein Nut-und-Feder-Sys-
tem enthält, sodass die Kontaktfläche des zweiten Hand-
griffs des ersten Behälters mit der Kontaktfläche des
zweiten Handgriffs des zweiten Behälters wiederlösbar
verbunden werden kann. Hierdurch kann die Verbin-
dungsvorrichtung zum wiederlösbaren Verbinden von
zwei Behältern mittels der zweiten Handgriffe auf einfa-
che Art und Weise realisiert werden.
[0011] Gemäß einer vorteilhaften Ausführungsform
der vorliegenden Erfindung kann vorgesehen sein, dass
im Bereich des ersten und zweiten Handgriffs wenigstens
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ein Informationsausgabeelement zur Ausgabe wenigs-
tens eines Parameters einer in dem Behälter positionier-
baren Werkzeugmaschine enthalten ist. Hierdurch ist auf
einfache Art und Weise eine Möglichkeit gegeben, um
Informationen über den vorgesehenen Inhalt des Behäl-
ters zu erhalten, ohne den Behälter zu öffnen. Es ist dabei
auch möglich, dass das Informationsausgabeelement
wiederlösbar mit dem Behälter verbunden ist, sodass ein
Informationsausgabeelement gegen ein zweites Infor-
mationsausgabeelement ausgetauscht werden kann.
Dies ist besonders vorteilhaft, wenn sich der Inhalt des
Behälters ändert.
[0012] Entsprechend einer weiteren vorteilhaften Aus-
führungsform kann vorgesehen sein, dass im Bereich
der ersten, zweiten, dritten, vierten, fünften und/oder
sechsten Seitenfläche wenigstens ein Informationsaus-
gabeelement zur Ausgabe wenigstens eines Parameters
einer in dem Behälter positionierbaren Werkzeugma-
schine enthalten ist. Hierdurch kann sichergestellt wer-
den, dass das Informationsausgabeelement von nahezu
allen Seiten ablesbar ist.
[0013] Gemäß einer vorteilhaften Ausführungsform
der vorliegenden Erfindung kann vorgesehen sein, dass
das Informationsausgabeelement wenigstens ein Be-
standteil eines RFID-System oder NFC-Systems enthält.
Hierdurch ist eine maschinenlesbare bzw. codierte Be-
schreibung des Inhalts des Behälters gegeben.
[0014] Weitere Vorteile ergeben sich aus der folgen-
den Figurenbeschreibung. In den Figuren sind verschie-
dene Ausführungsbeispiele der vorliegenden Erfindung
dargestellt. Die Figuren, die Beschreibung und die An-
sprüche enthalten zahlreiche Merkmale in Kombination.
Der Fachmann wird die Merkmale zweckmässigerweise
auch einzeln betrachten und zu sinnvollen weiteren Kom-
binationen zusammenfassen.
[0015] Es zeigen:

Fig. 1 einen ersten erfindungsgemäßen Behälter und
einen zweiten erfindungsgemäßen Behälter,
welche miteinander verbunden sind;

Fig. 2 eine Seitenansicht eines erfindungsgemäßen
Behälters mit einem zweiten Handgriff;

Fig. 3 eine perspektivische Ansicht des erfindungsge-
mäßen Behälters mit dem zweiten Handgriff;

Fig. 4 eine weitere perspektivische Ansicht des erfin-
dungsgemäßen Behälters mit ersten und zwei-
ten Handgriff;

Fig. 5 eine Ansicht auf eine dritte Seitenfläche des er-
findungsgemäßen Behälters;

Fig. 6 eine Detailansicht auf den ersten und zweiten
Handgriff eines ersten erfindungsgemäßen Be-
hälters und auf den ersten und zweiten Hand-
griff eines zweiten erfindungsgemäßen Behäl-

ters; und

Fig. 7 eine weitere Detailansicht auf den ersten und
zweiten Handgriff eines ersten erfindungsge-
mäßen Behälters.

Ausführungsbeispiele:

[0016] In den Figuren 1 bis 5 ist ein Behälter 1 in Form
eines Koffers zur Aufbewahrung und für den Transport
einer Werkzeugmaschine dargestellt. Bei der Werkzeug-
maschine kann es sich um einen Bohrhammer oder der-
gleichen handeln. Die Werkzeugmaschine ist in den Fi-
guren nicht dargestellt.
[0017] Der als Koffer ausgestaltete Behälter 1 enthält
im Wesentlichen eine Schalenvorrichtung 2, einen ersten
Handgriff 3 und einen zweiten Handgriff 4.
[0018] Die Schalenvorrichtung 2 enthält wiederum ein
erstes Schalenelement 5 und ein zweites Schalenele-
ment 6. Des Weiteren enthält die Schalenvorrichtung 2
eine erste Seitenfläche 7, zweite Seitenfläche 8, dritte
Seitenfläche 9, vierte Seitenfläche 10, fünfte Seitenflä-
che 11 und sechste Seitenfläche 12.
[0019] Das erste Schalenelement 5 enthält dabei die
erste Seitenfläche 7 und das zweite Schalenelement 6
enthält die zweite Seitenfläche 8.
[0020] Das erste Schalenelement 5 und zweite Scha-
lenelement 6 sind mittels einer Scharniereinrichtung 13
so miteinander verbunden, dass die beiden Schalenele-
mente 5, 6 um eine gemeinsame Schwenkachse M ge-
schwenkt werden können. Hierdurch kann die Schalen-
vorrichtung 2 bzw. der als Koffer ausgestaltete Behälter
1 geöffnet und geschlossen werden. Wenn nämlich der
Koffer 1 geschlossen ist, liegen die beiden Schalenele-
ment 5, 6 aneinander an, sodass ein Hohlraum zur Auf-
nahme der Werkzeugmaschine zwischen den beiden
Schalenelementen 5, 6 bzw. im Inneren der Schalenvor-
richtung 2 entsteht. Zur Sicherung des geschlossenen
Zustands der Schalenvorrichtung 2 bzw. des als Koffer
ausgestalteten Behälters 1 ist ein erstes Verschlussele-
ment 14 und zweites Verschlusselement 15 an der dritten
Seitenfläche 9 vorgesehen. Sowohl das erste als auch
das zweite Verschlusselement 14, 15 ist jeweils als
Schnappverschluss ausgebildet.
[0021] Der erste Handgriff 3 enthält im Wesentlichen
einen Bügel 16, der mittels eines ersten Drehpunkts 17a
und zweiten Drehpunkts 17b zwischen einer ersten und
zweiten Position reversibel um eine Drehachse R in
Drehrichtung C und D schwenkbar ist. Wenn der Bügel
16 sich in der ersten Position befindet, erstreckt sich der
Bügel 16 in eine erste Ebene F (vgl. Fig. 7). In der ersten
Position dient der erste Handgriff 3 zum Tragen des als
Koffer ausgestalteten Behälters 1. Wie in der Figur 7 ge-
zeigt, ragt der erste Handgriff 3 über die dritte Seitenflä-
che 9 in Richtung P hinaus, wenn sich der erste Handgriff
3 in der ersten Position befindet.
[0022] Um den ersten Handgriff 3 von der ersten Po-
sition (vgl. Fig. 7) in die zweite Position zu bringen, wird
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der Bügel 16 in Richtung C um die Drehachse R ungefähr
90° geschwenkt. Der Bügel 16 des ersten Handgriffs 3
streckt sich in der zweiten Position in eine zweite Ebene
G (vgl. Fig. 6). Der Bügel 16 bzw. der erste Handgriff 3
liegt in der zweiten Position in zweiten Ebene G flach an
der dritten Seitenfläche 9 an. Der erste Handgriff 3 enthält
eine Federeinrichtung mit einem ersten und zweiten Fe-
derelement. Das erste Federelement und das zweite Fe-
derelement erzeugen eine Federkraft, wodurch der Bü-
gel 16 des ersten Handgriffs 3 in der zweiten Position
gehalten ist. Gegen diese Federkraft des ersten und
zweiten Federelements wird der erste Handgriff 3 von
der zweiten in die erste Position bewegt. Die Federkraft
wirkt somit in Richtung C (vgl. Fig. 7). Weder die Feder-
einrichtung noch das erste und zweite Federelement sind
in den Figuren gezeigt.
[0023] Die erste Ebene F und zweite Ebene G sind
orthogonal bzw. in einem Winkel von nahezu 90° zuein-
ander angeordnet.
[0024] Wenn sich der erste Handgriff 3 in der zweiten
Position befindet, ist der erste Handgriff 3 platzsparend
positioniert, da dieser nicht mehr von der dritten Seiten-
fläche 9 in Richtung P absteht.
[0025] Der zweite Handgriff 4 ist im Bereich der ersten
Seitenfläche 7 vorgesehen und fest im oberen Bereich
(in Richtung P) mit dem ersten Schalenelement 5 ver-
bunden. Wie insbesondere in Fig. 7 dargestellt, enthält
der zweite Handgriff 4 im Wesentlichen ein bügelförmi-
ges Griffstück 18 mit einer Kontaktfläche 19. Der zweite
Handgriff 4 erstreckt sich im Wesentlichen in einer dritten
Ebene H sowie in der zweiten Ebene G. Die dritte Ebene
H verläuft dabei parallel zu der ersten Ebene F und der
ersten Seitenfläche 7. Das bügelförmige Griffstück 18
erstreckt sich somit sowohl in Richtung P in der dritten
Ebene H als auch in der Richtung Q in der zweiten Ebene
G. Der zweite Handgriff 4 kann folglich in Richtung Q und
auch in Richtung P als Handgriff angesehen werden.
[0026] Die Kontaktfläche 19 des zweiten Handgriffs 4
enthält wiederum eine Verbindungsvorrichtung 20 zum
wiederlösbaren Verbinden der Kontaktfläche 19 des
zweiten Handgriffs 4 eines ersten Behälters 1 mit einer
Kontaktfläche 19 des zweiten Handgriffs 4 eines zweiten
Behälters 1’.
[0027] Die Verbindungsvorrichtung 20 enthält ein Nut-
und-Feder-System 21, sodass die Kontaktfläche 19 des
zweiten Handgriffs 4 des ersten Behälters 1 mit einer
Kontaktfläche 19 eines zweiten Handgriffs 4 eines zwei-
ten Behälters 1’ wiederlösbar verbunden werden kann
(vgl. Fig. 1 und 6). Hierzu wird auf bekannte Art und Weise
die Feder der Kontaktfläche 19 des zweiten Handgriffs
4 des ersten Behälters 1 in eine Nut der Kontaktfläche
19 des zweiten Handgriffs 4 des zweiten Behälters 1’
eingeführt. Die Kontaktfläche 19 des zweiten Handgriffs
4 des ersten Behälters 1 ist damit kraftschlüssig mit der
Kontaktfläche 19 des zweiten Handgriffs 4 des zweiten
Behälters 1’ verbunden.
[0028] Wenn die Kontaktflächen 19 des zweiten Hand-
griffs 4 des ersten Behälters 1 mit der Kontaktfläche 19

des zweiten Handgriffs 4 des zweiten Behälters 1’ ver-
bunden ist, wird aus dem zweiten Handgriff 4 des ersten
Behälters 1 und dem zweiten Handgriff 4 des zweiten
Behälters 1’ ein gemeinsamer Handgriff sowohl für den
ersten als auch zweiten Behälter 1, 1’ gebildet. Ein An-
wender kann den gemeinsamen Handgriff mit einer Hand
umschließen, um hierdurch bequem und sicher den ers-
ten und zweiten Behälter 1, 1’ zusammen anzuheben.
Wie in den Figuren 1 und 6 ersichtlich befinden sich der
erste Handgriff 3 des ersten Behälters 1 und der erste
Handgriff 3 des zweiten Behälters 1’ jeweils abgeklappt
und platzsparend in der zweiten Position, wenn der zwei-
te Handgriff 4 des ersten Behälters 1 und der zweite
Handgriff 4 des zweiten Behälters 1’ mit den jeweiligen
Kotaktflächen 19 verbunden sind und den gemeinsamen
Handgriff bilden.
[0029] Darüber hinaus ist im Bereich des ersten und
zweiten Handgriffs 3, 4 des Behälters 1 ein Informations-
ausgabeelement 30 zur Ausgabe wenigstens eines Pa-
rameters einer in dem Behälter 1 positionierbaren Werk-
zeugmaschine enthalten, vgl. Fig. 4 und 5. Das Informa-
tionsausgabeelement 30 ist im vorliegenden Ausfüh-
rungsbeispiel mit einer schematischen Darstellung der
Werkzeugmaschine, der Typenbezeichnung der Werk-
zeugmaschine sowie dem Namen des Herstellers aus-
gestaltet. Zusätzlich enthält das Informationsausgabee-
lement 30 noch einen zweidimensionalen Code (2D-Co-
de) in Form eines DataMatrix-Codes. Gemäß einer an-
deren Ausgestaltungsform kann das Informationsausga-
beelement 30 auch mit einem RFID-System und/oder
NFC-System ausgestaltet sein.
[0030] Das Informationsausgabeelement 30 ist im vor-
liegenden Ausführungsbeispiel an der dritten Seitenflä-
che 9, fünften Seitenfläche 11 und sechsten Seitenfläche
12 positioniert. Es ist jedoch auch möglich, dass das In-
formationsausgabeelement 30 an jeder Seitenfläche 7
bis 12 positioniert ist.

Patentansprüche

1. Behälter (1, 1’), insbesondere ein Koffer, zur Aufbe-
wahrung und Transport wenigstens einer Werkzeug-
maschine, enthaltend

- eine Schalenvorrichtung (2) mit einem ersten
Schalenelement (5) und einem zweiten Scha-
lenelement (6) zur Bildung eines Hohlraums für
die Aufnahme der wenigstens einen Werkzeug-
maschine, wobei das erste Schalenelement (5)
eine erste Seitenfläche (7) und das zweite Scha-
lenelement (6) eine zweite Seitenfläche (8) ent-
hält; und
- einem ersten Handgriff (3), der um eine Dreh-
achse (R) zwischen einer ersten Position zum
Tragen des Behälters (1, 1’)) und einer zweiten
Position reversibel bewegbar ist, wobei sich der
erste Handgriff (3) in der ersten Position in einer
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ersten Ebene (F) erstreckt und sich der erste
Handgriff (3) in der zweiten Position in einer
zweiten Ebene (G) erstreckt und wobei die erste
und zweite Ebene (F), (G) orthogonal zueinan-
der angeordnet sind,

dadurch gekennzeichnet, dass ein zweiter Hand-
griff (4) im Bereich der ersten Seitenfläche (7) vor-
gesehen ist, welcher sich im Wesentlichen in einer
dritten Ebene (H) sowie in der zweiten Ebene (G)
erstreckt, wobei die dritte Ebene (H) im Wesentli-
chen parallel zu der ersten Ebene (F) und der ersten
Seitenfläche (7) verläuft, wobei der zweite Handgriff
(4) an einer Kontaktfläche (19) eine Verbindungs-
vorrichtung (20) enthält zum wiederlösbaren Verbin-
den der Kontaktfläche (19) des zweiten Handgriffs
(4) eines ersten Behälters (1) mit einer Kontaktfläche
(19) des zweiten Handgriffs (4) eines zweiten Behäl-
ters (1’).

2. Behälter (1, 1’) nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die Verbindungs-
vorrichtung (20) wenigstens ein Nut-und-Feder-Sys-
tem (21) enthält, sodass die Kontaktfläche (19) des
zweiten Handgriffs (4) des ersten Behälters (1) mit
der Kontaktfläche (19) des zweiten Handgriffs (4)
des zweiten Behälters (1’) wiederlösbar verbunden
werden kann.

3. Behälter (1, 1’) nach wenigstens einem der Ansprü-
che 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass im Bereich des
ersten und zweiten Handgriffs (3), (4) wenigstens
ein Informationsausgabeelement (30) zur Ausgabe
wenigstens eines Parameters einer in dem Behälter
(1, 1’) positionierbaren Werkzeugmaschine enthal-
ten ist.

4. Behälter (1, 1’) nach wenigstens einem der Ansprü-
che 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass im Bereich der ers-
ten, zweiten, dritten, vierten, fünften und/oder sechs-
ten Seitenfläche (7), (8), (9), (10), (11), (12) wenigs-
tens ein Informationsausgabeelement (30) zur Aus-
gabe wenigstens eines Parameters einer in dem Be-
hälter (1, 1’) positionierbaren Werkzeugmaschine
enthalten ist.

5. Behälter (1, 1’) nach Anspruch 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet, dass das Informations-
ausgabeelement (30) wenigstens ein Bestandteil ei-
nes RFID-System oder NFC-Systems enthält.

Claims

1. Container (1, 1’), in particular a case, for storing and
transporting at least one power tool,

- containing a shell structure (2) having a first
shell element (5) and a second shell element (6)
for forming a cavity for accommodating the at
least one power tool, wherein the first shell ele-
ment (5) contains a first side surface (7) and the
second shell element (6) contains a second side
surface (8); and
- containing a first handle (3), which can be
moved in a reversible manner about an axis of
rotation (R) between a first position, allowing the
container (1, 1’) to be carried, and a second po-
sition, wherein, in the first position, the first han-
dle (3) extends in a first plane (F) and, in the
second position, the first handle (3) extends in
a second plane (G), and wherein the first and
second planes (F), (G) are arranged orthogo-
nally in relation to one another,

characterized in that a second handle (4) is provid-
ed in the region of the first side surface (7) and ex-
tends essentially in a third plane (H) and also in the
second plane (G), wherein the third plane (H) runs
essentially parallel to the first plane (F) and the first
side surface (7), wherein the second handle (4), on
a contact surface (19), contains a connecting device
(20) for re-releasable connection of the contact sur-
face (19) of the second handle (4) of a first container
(1) to a contact surface (19) of the second handle
(4) of a second container (1’).

2. Container (1, 1’) according to Claim 1,
characterized in that the connecting device (20)
contains at least one groove-and-tongue system
(21), and therefore the contact surface (19) of the
second handle (4) of the first container (1) can be
connected to the contact surface (19) of the second
handle (4) of the second container (1’) in a re-releas-
able manner.

3. Container (1, 1’) according to at least one of Claims
1 and 2,
characterized in that the region of the first and sec-
ond handles (3), (4) contains at least one informa-
tion-output element (30) for outputting at least one
parameter of a power tool which can be placed in
the container (1, 1’).

4. Container (1, 1’) according to at least one of Claims
1 to 3,
characterized in that the region of the first, second,
third, fourth, fifth and/or sixth side surfaces (7), (8),
(9), (10), (11), (12) contains at least one information-
output element (30) for outputting at least one pa-
rameter of a power tool which can be placed in the
container (1, 1’).

5. Container (1, 1’) according to Claim 3 or 4,
characterized in that the information-output ele-
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ment (30) contains at least one constituent part of
an RFID system or NFC system.

Revendications

1. Contenant (1, 1’), notamment une mallette, destiné
à conserver et à transporter au moins une machine-
outil, comprenant

- un dispositif en coque (2) ayant un premier
élément de coque (5) et un deuxième élément
de coque (6) destinés à former un espace vide
pour accueillir l’au moins une machine-outil, le
premier élément de coque (5) incluant une pre-
mière surface latérale (7) et le deuxième élé-
ment de coque (6) incluant une deuxième sur-
face latérale (8) ; et
- une première poignée (3), qui peut être dépla-
cée de manière réversible autour d’un axe de
rotation (R) entre une première position servant
au support du contenant (1, 1’) et une deuxième
position, la première poignée (3) dans la pre-
mière position s’étendant dans un premier plan
(F) et la première poignée (3) dans la deuxième
position s’étendant dans un deuxième plan (G)
et les premier et deuxième plans (F), (G) étant
disposés orthogonalement l’un à l’autre,

caractérisé en ce qu’une deuxième poignée (4) se
trouve dans la zone de la première surface latérale
(7), laquelle s’étend sensiblement dans un troisième
plan (H) ainsi que dans le deuxième plan (G), le troi-
sième plan (H) suivant un tracé sensiblement paral-
lèle au premier plan (F) et à la première surface la-
térale (7), la deuxième poignée (4) comprenant, au
niveau d’une surface de contact (19), un dispositif
de liaison (20) destiné à la liaison détachable de la
surface de contact (19) de la deuxième poignée (4)
d’un premier contenant (1) avec une surface de con-
tact (19) de la deuxième poignée (4) d’un deuxième
contenant (1’).

2. Contenant (1, 1’) selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que le dispositif de liaison (20) comprend
au moins un système de rainure et languette (21),
de sorte que la surface de contact (19) de la deuxiè-
me poignée (4) du premier contenant (1) peut être
reliée de manière détachable à la surface de contact
(19) de la deuxième poignée (4) du deuxième con-
tenant (1’).

3. Contenant (1, 1’) selon au moins l’une des revendi-
cations 1 et 2, caractérisé en ce qu’au moins un
élément de délivrance d’informations (30) destiné à
délivrer au moins un paramètre d’une machine-outil
pouvant être positionnée dans le contenant (1, 1’)
est contenu dans la zone de la première et de la

deuxième poignée (3), (4).

4. Contenant (1, 1’) selon au moins l’une des revendi-
cations 1 à 3, caractérisé en ce qu’au moins un
élément de délivrance d’informations (30) destiné à
délivrer au moins un paramètre d’une machine-outil
pouvant être positionnée dans le contenant (1, 1’)
est contenu dans la zone de la première, de la
deuxième, de la troisième, de la quatrième, de la
cinquième et/ou de la sixième surface latérale (7),
(8), (9), (10), (11), (12).

5. Contenant (1, 1’) selon la revendication 3 ou 4, ca-
ractérisé en ce que l’élément de délivrance d’infor-
mations (30) comprend au moins un élément cons-
titutif d’un système RFID ou d’un système NFC.
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