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. Indikdtor regulovaného nepdti usnad-
nuje kontrolu regulovaného nap&tf 28 V -
zdrojovych souprav vozidel s alterndtorem. Py 5 6

Konstrukini provedeni soudobych bez-
kontaktnich reguldtor& napét{ neumoinuje
jejich provozni sefizovédni, ale znaZn¥
zjednoduduje kontrolu. : 2

§
Indikétor vyulivd vyhodnych vliastnosti % —}

operatnich zesilovadl v zapojen{ jako ine
vertujic{ a neinvertujic{ kompardtor. 4
PouZité gva operadni zesilovade porovndva-~ J — 4 §
J1{ droven vstupniho nepdt{ se 2 nastavitel-
i urovndmi. K indikeci pFff{sludné napd-
ovgnurovné Je pouZito 3 optoelektronickyech
prvkd.

»

PouZit{ indikdétoru na vozidle je vel-
mi jednoduché. Do zdrojové soupravy se
p¥ipojuje pomoc{ konektoru pro montéini
svitilnu. gti kontrole Je opticky indiko-
véna Uroven regulovaného napdti{ v rdznych
otélkovych i zatdZovacich refimech zdro-
Jové soupravy. Hodnocené regulované na-
pgtg Je moZno pfipojit v lidbovolné pola-
T

Minimdln{ rozméry, Jjednoduché pou¥iti,
provozni odolnost a velmi nigké po¥izovact
ndklady dévagl predpoklad vZestranného
pouZiti., VyuZiti lze pted{oklédat viude
tam, kde se pouiivajf ndkladni a specidlni
vozidla s alterndtorem ve zdrojové soupra-
v&.
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Vyndlez se tykd indikdtoru reguloveného napd3tf, ktery umo!ﬁuje kontrolu sprévnosti
seff{zenf 28 V zdrojovych souprav vozidel s alterndtorem.

Plredpekladem dosafeni stenevené fivotnosti vozidlovych skumuldtort je zabezpeZent je~
Jich vhodnych provoznich podminek Jak p¥i vybijenf, tak i p¥i dobijenf za provozu vozidla.
Pro kontrolu funkce zdrojové soupravy Je ve vozidle pouZfivédna kontrolnf svitilna, kterd
Jen signalizuje, zda alterndtor pracuje. Vlastini konirola sefizenfi se pak musi provddét
bud pomoci! univerzélntch mdficich pPistrojl s vhodnym rozsshem, nebo pomoc{ disgnostickych
zal'fzen{, motortesterld, jejich% pouZiti Je vyhodné Jen pro komplexni kontrolu. Uvedeny
stav md za ndsledek, ¥e kontrols seff{zeni zdrojové goupravy nékladnfch vozidel se provddi
Jjen zi{dke, nebo se neprovdd{ vibec. O nesprdvném seXfzerni se pek ¥idi¥ dozvi af podle
nésledkd nesprdvné &innosti, tj. podle vybitjch #i jinak podkozenfch akumulétord nebo
oatatnich elektrickych spot¥ebi¥d vozidla.

- Zdrojové soupravy sou¥asnych autebusd, nédkladnich a specidlnich vozidel Jsou vybavo-
vény 28 V alterndtory a bezkontaktnimi reguldtory nap&ti. Konstrukdn{ provedeni reguldto-
rt neumo¥nuje provéddt jejich provezn{ ser{zeni. Za provozu motoru vozidla se mé hodnota

regulovaného napdti nachdzet ve stanoveném rozmezf, u &s. vozidel nap¥. v rozmezi 26,5 a%
29 V. T{m, Ze nelze provdddt provozn{ sefizeni, odpadd potfebs znalosti konkrétn{ hodnoty
reguloveného napéti. Postafl informece o tom, zda hodnota regulovaného nep&t{ je ve sta=

noveném rozmezi, nebo zda je niZ3fi ¥i vy3s{.

Uvedenou problematiku spolehlivd FesSf{ indikdtor reguloveného napdti podle vyndlezu,
ktery po zapojeni do s{t¥ vozidle pomoci zdsuvky pro montdini svitilnu nebo konzervadnf
nabije® vyhodnotf stdvajict droven regulovaného nap¥t{ optoelektronickymi indike¥nimi prvky.

Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze vhodnou sestavou elektronickych prvkd je vstupni
napdti vyu¥ite jednek pre jeho vyhodnoceni pomoci kompardtord a indike¥nich prvkd, jednak
pro napéjeni elektronicigfch obvedd indikdtoru.

Na pfipojeném vykresu je na obr, | blokové schéma zapojeni indikdtoru podle vyndlezu.
K vstupnimu obvodu ] je pPipojen d31i& napst{ 3 a stabilizdtor nap¥tf g. DE1i& napdtf 3
Je spojen pfes obvod 4 nastaveni prahovych Wrovni s kompardtory 3 v invertujfcim a neinver-
tujicim zapojeni pro vyhodnoceni pomoc{ indika¥nich obvedd §.

Konkrétni schéma zapojeni Je na obr. 2. Vstupni obvod | je tvoren 4 kPemfkovymi dioda-
mi v Gritzové zapojeni{. Rezistor 33 a diody 25 a 1_)6 tvor{ stabilizdtor napdti pro napdjeni
obvodd indikdtoru stabilizovenym napstim. D311& napdtf 3, tvoleny rezistory 31 a 32, slouzf
k zebezpefeni vhodné uroevnd vstupniho signdlu vzhledem k napdjecimu napdti operalnich zesi-
lovadd, Potenciometry Ea 22 vytvé#{ obvod 4 nastaveni prahovych irovni kompardtord 3.
Operadni gesilovad Qzl Je zapojen jako neinvertujicf, 02, jesko invertujlcl kompardtor.
Oroven jejich vstupniho nap$t{ je ddna sef{zenfm potenciometrd 2‘ a 22. Indika¥nf obvody
6§ tvoll optoelektronické prvky LED a slou¥i k indikaci Jjedné ze t¥{ napstovyich drovni re-
gulovaného nahéti vozidla.

Bude-1i napét{ z d&lile 3' a Bzvyis:( nef nap8ti na jezdci potenciometru E,, bude svi-
tit dioda Dg. Bude-1i nap¥t{ z A8li%e nilis{ nel na Jezdecl potenciometru 22, pak bude svi~
tit dioda 27. V pfipad¥, %e napdti z A¥li¥e bude vy3si neZ na jezdeci potenciometru 22‘ a
ni%s8l neZ na jezdcl potenciometru p,, pak bude svitit diode By Nastavenim Jezdcd potencio-
metru 2‘ a 22 na hodnotu konkrétnfiho sprévného rozmez{ regulovaného napédti{ je provedeno
celé seffzen{ indikédtoru.

PouZit{ indikdtoru regulovaného napiti ve vozidle je velmi Jednoduché. Zasunuiim
¥onektoru indikdtoru do zdsuvky pro montdZnt svitilnu Je okemZité indikovéna droven nap8«
t1 v sf{ti vozidla. Optickd signalizace urovn¥ napdti umo¥nuje pohodlnou kontrolu zdrojové
soupravy vozidla v riznjch otdZkovyich a satdfovacich refimech. Vlastni koncepce a konstrukce
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indikdtoru je destatelnd edelnd vi¥i negativnim vlivim otFesd a vibraci i vi¥i pedkozen{
nesprévaym zepojenim, Minimdln{ rozmdry, jednoduché peuZitf{, prevezni edolnest a nizké
virobni ndklady ddvaji moZnost viestranného vyuZit{ indikdtoru k provdddni preventivnich
kontrol sefizeni zdrojovych souprav a vozidel. VyuZit{ lze pfedpoklédat zejména u vozidel
s alterndtorem a bezkontaktnim reguldtorem napdti.

PREDMET VYNLALEZU

1. Indikdtor regulovaného napdtf, vyznaleny tim, Ze sestdvé ze vstupniho obvodu (1),
jehoZ v¥stup je pripojen jednak na stabilizétor napdtf (2) a jednak na d¥li¥ nepdtf (3),
Jeho% v¥stup je pfes obvod nastaven{ prehovych urovni (4) pripojen na kompardtory (5),
jedich% vystupy Jjsou p¥ipojeny k indike¥nim obvodim (6), pF¥ifem¥ vystup stabilizdtoru na-
pdti (2) je rovnd% pripojen ke kompardtorim (5) a indika¥nimu obvodu (6).

2. Indikdtor regulovandho nap¥ii podle bodu 1, dédle vyznaleny tim, Ze kompardtory (5)
Jsou tvoreny dvdma opera®nimi zesilevali v invertujicim a neinvertujicim zapojeni.

1 v¥kres
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