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NOCKENKORPER

(567)  Die vorliegende Erfindung betrifft eine Fersen-
einheit (10; 110) fir eine Gleitbrettbindung, insbesonde-
re fUr eine Tourenbindung, umfassend eine Basis (12;
112) mit einer Befestigungsanordnung (14; 114) zur Be-
festigung an einem Gleitbrett, einen Bindungskorper (16;
116), welcher relativ zur Basis (12; 112) um eine ortho-
gonal zu einer Gleitbrettebene (E) verlaufende Auslose-
drehachse (A) drehbar ist, am Bindungskorper (16; 116)
angeordnete Kopplungsmittel (18; 118), welche dafiir
eingerichtet sind, in einer Abfahrtsstellung der Gleitbrett-
bindung in Eingriff mit einem Fersenabschnitt eines Gleit-
brettschuhs zu stehen, um den Gleitbrettschuh an der
Gleitbrettbindung festzuhalten, wobei die Kopplungsmit-
tel (18; 118) in der Abfahrtsstellung in einer Gleitbrett-
langsrichtung (x), insbesondere in einer Fahrtrichtung
nach vorne, von dem Bindungskorper (16; 116) vorste-
hen, und einen Mz-Auslésemechanismus (26, 28, 30,
38, 40, 50; 126, 128, 130, 138, 140), welcher dazu ein-
gerichtet ist, die Kopplungsmittel (18; 118) derart in die
Abfahrtsstellung vorzuspannen, dass sie sich in der Ab-
fahrtsstellung bei Einwirkung einer eine vorbestimmte
Auslosekraft iberschreitenden Kraft aus dem Eingriff mit
dem Gleitbrettschuh 16sen und sich durch eine Drehbe-
wegung des Bindungskorpers (16; 116) um die Auslése-
drehachse (A) aus der Abfahrtsstellung in eine Auslése-
stellung bewegen, wobei der Mz-Auslésemechanismus
eine Federanordnung (30, 38, 50; 130, 138) mit einem
Federmittel (30; 130) aufweist, welches die vorbestimm-
te Auslosekraft bestimmt, und wobei der Mz-Ausloseme-
chanismus (26, 28, 30, 38, 40, 50; 126, 128, 130, 138,
140) einen am Bindungskorper (16; 116) angeordneten
Nockenkorper (40; 140) umfasst, welcher dazu einge-
richtet ist, in der Abfahrtsstellung mit einer Gegenkontur

FERSENEINHEIT FUR EINE GLEITBRETTBINDUNG MIT MZ-AUSLOSUNG UBER

(28; 128) einer an der Basis (12; 112) vorgesehenen No-
ckenflache (26; 126) in Kulisseneingriff zu treten, wobei
die Federanordnung (30, 38, 50; 130, 138) dazu einge-
richtet ist, eine Zugkraft auf den Nockenkdérper (40; 140)
auszuliben, um ihn in Kulisseneingriff mit der Gegenkon-
tur (28; 128) der Nockenflache (26; 126) zu ziehen.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Fersen-
einheit fiir eine Gleitbrettbindung, insbesondere fir eine
Tourenbindung, umfassend eine Basis mit einer Befes-
tigungsanordnung zur Befestigung an einem Gleitbrett,
einen Bindungskorper, welcher relativ zur Basis um eine
orthogonal zu einer Gleitbrettebene verlaufende Ausl6-
sedrehachse drehbar ist, am Bindungskdérper angeord-
nete Kopplungsmittel, welche dafiir eingerichtet sind, in
einer Abfahrtsstellung der Gleitbrettbindung in Eingriff
miteinem Fersenabschnitt eines Gleitbrettschuhs zu ste-
hen, um den Gleitbrettschuh an der Gleitbrettbindung
festzuhalten, wobei die Kopplungsmittel in der Abfahrts-
stellung in einer Gleitbrettlangsrichtung, insbesondere in
einer Fahrtrichtung nach vorne, von dem Bindungskor-
pervorstehen, und einen Mz-Auslésemechanismus, wel-
cher dazu eingerichtet ist, die Kopplungsmittel derart in
die Abfahrtsstellung vorzuspannen, dass sie sich in der
Abfahrtsstellung bei Einwirkung einer eine vorbestimmte
Auslosekraft iberschreitenden Kraft aus dem Eingriff mit
dem Gleitbrettschuh 16sen und sich durch eine Drehbe-
wegung des Bindungskoérpers um die Auslésedrehachse
aus der Abfahrtsstellung in eine Ausldsestellung bewe-
gen, wobei der Mz-Ausldsemechanismus eine Federa-
nordnung mit einem Federmittel aufweist, welches die
vorbestimmte Auslosekraft bestimmt, und wobei der Mz-
Auslésemechanismus einen am Bindungskérper ange-
ordneten Nockenkdrper umfasst, welcher dazu einge-
richtet ist, in der Abfahrtsstellung mit einer Gegenkontur
einer an der Basis vorgesehenen Nockenflache in Kulis-
seneingriff zu treten.

[0002] Dieindervorliegenden Offenbarung behandel-
ten Ferseneinheiten sind insbesondere Ferseneinheiten
fur Tourenbindungen, die an Skiern bzw. Tourenskiern
zu montieren sind. Als Gleitbrett, an dem eine Fersen-
einheit geman der vorliegenden Erfindung zu befestigen
ist, kommen jedoch gleichermaRen Split-Boards (in
Langsrichtung teilbare Snowboards, deren Halften wie
Tourenski verwendbar sind) oder ahnliches in Betracht,
so dass die Erfindung auch Ferseneinheiten fir Bindun-
gen solcher Gleitbretter betrifft, wenngleich nachfolgend
ohne Einschrankung des Erfindungsgegenstands haupt-
sachlich auf Tourenbindungen Bezug genommen wird.
[0003] Ferseneinheiten dieser Art sind beispielsweise
aus der DE 102011 079 210 A1 oder auch der EP 0 199
098 A3 bekannt und weisen Ublicherweise einen basis-
festen Achskoérper in Form eines im Wesentlichen ortho-
gonal in Bezug auf die Gleitbrettebene angeordneten
Pfostens oder Zapfens auf, um welchen sich der Bin-
dungskorper drehen kann. Herkémmlicherweise ist da-
bei ein Federmittel in Form einer Druckfeder bereitge-
stellt, welche sich an einem Federendabschnitt an einer
an diesem Achskorper vorgesehenen Kulissenflache
und an dem anderen Federendabschnitt an einem Ab-
schnitt am Bindungskoérper abstitzt, um die Fersenein-
heit in die Abfahrtsstellung vorzuspannen. Durch diese
Konfiguration wird im Fall eines Sturzes eines Benutzers
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der Ferseneinheit bei an den Kopplungsmitteln auftre-
tenden Kraften, die einen vorbestimmten Schwellenwert
Uberschreiten, durch eine Drehung des Bindungskoérpers
um den Achskérper entgegen der Federkraft der Druck-
feder eine Mz-Sicherheitsausldsung bereitgestellt.
[0004] Mz und My sind Auslésedrehmomente von
Gleitbrettbindungen. My ist das Drehmoment flr ein Aus-
I6sen bei Einwirkung eines Drehmoments um eine Gleit-
brettquerachse (Y-Achse), wenn dieses Drehmoment
ein My-Auslésedrehmoment Uberschreitet. Mz ist das
Drehmoment fiir ein Ausldsen bei einer Drehung des
Gleitbrettschuhs in der Gleitbrettbindung und My ist das
Drehmoment bei einer Vorwartsneigung, beispielsweise
einem Vorwartssturz. Demnach gewahrleistet eine Mz-
Sicherheitsauslésung eine Freigabe des Gleitbrett-
schuhs aus der Gleitbrettbindung bei Einwirkung eines
Drehmoments um eine Z-Achse, wenn dieses Drehmo-
ment ein Mz-Auslésedrehmoment Uberschreitet. Die Z-
Achse verlauft parallel zu der zur Gleitbrettebene ortho-
gonalen Auslésedrehachse. Der Mz-Auslésemechanis-
mus istdaflir vorgesehen, eine derartige Mz-Sicherheits-
auslésung in moglichst definierter Art und Weise bereit-
zustellen.

[0005] Eine Anordnungwie beidenbekannten Fersen-
einheiten von Druckfeder und Achskérper entlang der
Gleitbrettlangsrichtung hintereinander bringt jedoch ei-
nen relativ grofRen Platzbedarf in Gleitbrettlangsrichtung
mit sich und der Mz-Auslésemechanismus der bekann-
ten Ferseneinheiten nimmt in Gleitbrettlangsrichtung re-
lativ viel Bauraum ein. Dies kann neben einem erhdhten
Platzbedarf beispielsweise auch hinsichtlich eines durch
die langere Bauweise bedingten héheren Gewichts der
Ferseneinheit problematisch sein.

[0006] Vor diesem Hintergrund war es Aufgabe der
vorliegenden Erfindung, eine Ferseneinheit fir eine
Gleitbrettbindung, insbesondere fiir eine Tourenbin-
dung, mit einer insbesondere in Gleitbrettlangsrichtung
kompakten Bauweise bereitzustellen.

[0007] Erfindungsgemal wird diese Aufgabe gemal
einem ersten Aspektder Erfindung gelést durch eine Fer-
seneinheit fur eine Gleitbrettbindung, insbesondere fir
eine Tourenbindung, umfassend eine Basis mit einer Be-
festigungsanordnung zur Befestigung an einem Gleit-
brett, einen Bindungskodrper, welcher relativ zur Basis
um eine orthogonal zu einer Gleitbrettebene verlaufende
Auslésedrehachse drehbar ist, am Bindungskérper an-
geordnete Kopplungsmittel, welche dafiir eingerichtet
sind, in einer Abfahrtsstellung der Gleitbrettbindung in
Eingriff mit einem Fersenabschnitt eines Gleitbrett-
schuhs zu stehen, um den Gleitbrettschuh an der Gleit-
brettbindung festzuhalten, wobei die Kopplungsmittel in
der Abfahrtsstellung in einer Gleitbrettlangsrichtung, ins-
besondere in einer Fahrtrichtung nach vorne, von dem
Bindungskérper vorstehen, und einen Mz-Ausléseme-
chanismus, welcher dazu eingerichtetist, die Kopplungs-
mittel derart in die Abfahrtsstellung vorzuspannen, dass
sie sich in der Abfahrtsstellung bei Einwirkung einer eine
vorbestimmte Ausldsekraft liberschreitenden Kraft aus
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dem Eingriff mit dem Gleitbrettschuh 16sen und sich
durch eine Drehbewegung des Bindungskdrpers um die
Auslosedrehachse aus der Abfahrtsstellung in eine Aus-
I6sestellung bewegen, wobei der Mz-Auslésemechanis-
mus eine Federanordnung mit einem Federmittel auf-
weist, welches die vorbestimmte Auslosekraft bestimmt,
und wobei der Mz-Auslésemechanismus einen am Bin-
dungskorper angeordneten Nockenkorper umfasst, wel-
cher dazu eingerichtet ist, in der Abfahrtsstellung mit ei-
ner Gegenkontur einer an der Basis vorgesehenen No-
ckenflache in Kulisseneingriff zu treten, wobei die Feder-
anordnung dazu eingerichtet ist, eine Zugkraft auf den
Nockenkdrper auszuiiben, um ihn in Kulisseneingriff mit
der Gegenkontur der Nockenflache zu ziehen, wodurch
die Kopplungsmittel in die Abfahrtsstellung vorgespannt
werden.

[0008] Ein wichtiger Aspekt dieser erfindungsgema-
Ren Lésung liegt somit darin, die Kopplungsmittel durch
Austuiben einer Zugkraft auf den Nockenkdrper in die Ab-
fahrtsstellung vorzuspannen. Eine derartige Konfigurati-
on ermdglichteine platzsparende Ausgestaltung des Mz-
Auslésemechanismus, insbesondere in Gleitbrettlangs-
richtung.

[0009] In einer bevorzugten Ausfiihrungsform der vor-
liegenden Erfindung kann die Federanordnung ein Seil-
element aufweisen, welches dazu eingerichtet ist, die
Zugkraft auf den Nockenkorper zu tbertragen. Ein Seil-
element kann an nahezu samtlichen Positionen der Fer-
seneinheit umgelenkt werden, wodurch eine Vielzahl an
Anordnungsmadglichkeiten fir die Elemente der Federa-
nordnung moglich werden. Insbesondere kann das Fe-
dermittel nahezu an einer beliebigen Stelle angeordnet
werden und die Federkraft des Federmittels auf giinstige
Art und Weise durch das entsprechend gefiihrte bzw.
umgelenkte Seilelement Gbertragen und an benétigter
Stelle ausgeiibt werden. Dieser Konfiguration erlaubt
viele verschiedenen Gestaltungsmdglichkeiten und bei
geschickter konstruktiver Anordnung des Federmittels
und des Seilelements kann ein erhebliches Mal3 an Bau-
raum eingespart werden. Mit anderen Worten kann die
Ferseneinheit insbesondere in Gleitbrettlangsrichtung
besonders kompakt gestaltet werden.

[0010] Weistdie Federanordnung ein Seilelement auf,
kann bevorzugt ein erster Endabschnitt des Seilelements
an dem Federmittel befestigt sein. Dies kann bevorzugt
Uber eine am Seilende gebildete Schlaufe oder auf ahn-
liche Weise erfolgen. Alternativ sind andere geeignete
Verbindungen zwischen Seilelement und Federmittel
denkbar, bevorzugt ist aber eine direkte Verbindung vor-
gesehen, um eine direkte Kraftiibertragung ohne grof3e-
re Reibungsverluste erreichen zu kdénnen. Alternativ
kann der erste Endabschnitt des Seilelements auch Gber
ein Verbindungszwischenelement an dem Federmittel
befestigt sein.

[0011] Des Weiteren kann ein zweiter Endabschnitt
des Seilelements am Bindungskarper fixiert sein. Insbe-
sondere ist daran gedacht, dass eine derartige Fixierung
des Seilelements am Bindungskorper tber eine am En-
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dabschnitt des Seilelements angeordnete Plombe oder
dergleichen erfolgt, wobei das Seilelement zunachst
durch ein Durchgangsloch oder eine andere Aussparung
im Bindungskérper gefiihrt ist. Alternativ kann auch ir-
gendeine andere Verdickung am Endabschnitt des Sei-
lelements vorgesehen sein. Auch ist wiederum eine Ver-
bindung Uber eine am Seilende gebildete Schlaufe, die
an einem Vorsprung am Bindungskérper eingehangt ist,
oder eine andere geeignete Verbindung - direkt oder tiber
ein Verbindungszwischenelement - denkbar. Dadurch,
dass der zweite Endabschnitt des Seilelements am Bin-
dungskorper fixiert ist, kann das Seilelement die Feder-
kraft des Federmittels auf den Nockenkdorper Gbertragen,
um die Ausloésekraft fir den Mz-Ausldsemechanismus
bereitzustellen, wodurch wiederum vielfaltige Gestal-
tungsmoglichkeiten fir die Federanordnung mdglich
sind, eine kompakte Bauweise der Ferseneinheit erreicht
und dennoch eine relativ groRe Auslosekraft bereitge-
stellt werden kann.

[0012] Dartber hinaus kann der der Bindungskorper
wenigstens einen Flihrungsabschnitt fir das Seilelement
aufweisen. Durch Fiihrungsabschnitte am Bindungskor-
per kann das Seilelement zum Beispiel um den Bin-
dungskérper gefiihrt und umgelenkt werden. Fungiert
der Bindungskorper selbst als Umlenkungselement,
bleibt das Seilelement dicht an demselben und es kann
wiederum eine kompakte Bauweise erreicht werden. Au-
Rerdem kann durch den wenigstens einen Fiihrungsab-
schnitt fiir das Seilelement am Bindungskorper die Po-
sition des Seilelements relativ exakt festgelegt und so
gelenkt werden, dass das Seilelement nicht in einen Be-
wegungsbereich anderer beweglicher Elemente der Fer-
seneinheit gelangt, mit denen das Seilelement nicht zu-
sammenwirken soll und deren Bewegung das Seilele-
ment nicht beeintrachtigen soll. So kdnnen mdgliche
Fehlfunktionen der Ferseneinheit auf besonders einfa-
che Weise durch den wenigstens einen am Bindungs-
korper vorgesehenen Fihrungsabschnitt fiir das Seile-
lement verhindert werden.

[0013] In einer weiteren bevorzugten Ausfihrungs-
form der vorliegenden Erfindung kann das Federmittel
eine Torsionsfeder sein. Torsionsfedern kommen zum
Einsatz, um ein Drehmoment zu erzeugen oder Rotati-
onsenergie in einer Konstruktion anzusammeln. Fir die
Federart "Torsionsfeder" sind im Sinne der vorliegenden
Erfindung weitere Bezeichnungen wie Schenkelfeder
oder Drehfeder zutreffend. Diese Begriffe kdnnen anstel-
le von "Torsionsfeder" gleichermafen verwendet wer-
den. Ein Vorteil der Verwendung einer Torsionsfeder als
Federmittel fur die Federanordnung liegt beispielsweise
darin, dass Torsionsfedern in Richtung einer Mittelachse
ihrer Windungen relativ kompakt ausgebildet sein kon-
nen und die Federanordnung somit insbesondere in
Gleitbrettlangsrichtung weniger Bauraum bendtigt, wo-
durch die gesamte Anordnung der Ferseneinheit kom-
pakter gestaltet werden kann.

[0014] Weist die Federanordnung ein Seilelement auf
und ist das Federmittel eine Torsionsfeder, so kann ein
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erster Federschenkel der Torsionsfeder an einem Ab-
schnitt des Bindungskdrpers abgestiitzt sein und/oder
ein zweiter Federschenkel der Torsionsfeder an einem
Abschnitt des Seilelements, insbesondere an einem ers-
ten Endabschnitt des Seilelements, abgestiitzt sein. Eine
Abstiitzung der Federschenkel der Torsionsfeder am
Bindungskoérper bzw. am Seilelement erlaubt eine direk-
te Kraftibertragung zwischen der Federanordnung und
dem Bindungskorper, an welchem die Kopplungsmittel
angeordnet sind. Auf vorteilhafte und platzsparende Art
und Weise kann diese Kraftiibertragung durch das fle-
xible Seilelement erfolgen, welches an geeigneten Stel-
len umgelenkt werden kann, um eine besonderes kom-
pakte Gesamtanordnung zu erhalten.

[0015] In einer weiteren vorteilhaften Ausfiihrungs-
form der vorliegenden Erfindung kann das Federmittel
eine Zugfeder sein. Eine Zugfeder ist zwar entlang der
Mittelachse ihrer Federwindungen weniger kompakt als
beispielsweise eine Torsionsfeder, bietet allerdings be-
sonders einfache Gestaltungsmdglichkeiten und kann
aullerhalb einer Mittellachse in Gleitbrettlangsrichtung
der Ferseneinheit angeordnet sein, wodurch eine Anord-
nung statt hinter oder vor einem Achskérper der Basis in
einer Gleitbrettquerrichtung (y-Richtung) neben demsel-
ben oder neben dem Bindungskorper angeordnet sein,
wodurch wiederum die Lange der Ferseneinheit in Gleit-
brettldngsrichtung (x-Richtung) verkirzt werden kann.
[0016] Istdas Federmittel eine Zugfeder, kann ein ers-
tes Federende der Zugfeder dem Bindungskdrper zuge-
ordnet sein und/oder ein zweites Federende der Zugfe-
der dem Nockenkorper zugeordnet sein. "Zugeordnet"
bedeutet in diesem Zusammenhang, dass das erste Fe-
derende der Zugfeder entweder direkt oder Giber ein Zwi-
schenelement am Bindungskdrper angeordnet bzw. be-
festigt sein kann und das zweite Federende der Zugfeder
entweder direkt oder uber ein Zwischenelement am No-
ckenkorper angeordnet bzw. befestigt sein kann. Eine
Befestigung der Federenden der Zugfeder am Bindungs-
korper bzw. am Nockenkdrper erlaubt eine direkte Kraft-
Ubertragung zwischen der Federanordnung und dem
Bindungskérper, an welchem die Kopplungsmittel ange-
ordnet sind. Insbesondere kénnen Federendabschnitte
an den Federenden der Zugfeder als Hakenabschnitte
oder dergleichen ausgebildet und an einem Abschnitt
des Bindungskoérpers bzw. des Nockenkdrpers einge-
hangt sein, um die Ausldsekraft Gber auf die am Bin-
dungskorper angeordneten Kopplungsmittel zu tberta-
gen.

[0017] Dartiber hinaus wird die eingangs formulierte
Aufgabe der vorliegenden Erfindung gemaf einem zwei-
ten Aspekt der Erfindung gel6st durch eine Ferseneinheit
fur eine Gleitbrettbindung, insbesondere fir eine Tou-
renbindung, umfassend eine Basis mit einer Befesti-
gungsanordnung zur Befestigung an einem Gleitbrett, ei-
nen Bindungskoérper, welcher relativ zur Basis um eine
orthogonal zu einer Gleitbrettebene verlaufende Ausl6-
sedrehachse drehbar ist, am Bindungskdérper angeord-
nete Kopplungsmittel, welche dafiir eingerichtet sind, in
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einer Abfahrtsstellung der Gleitbrettbindung in Eingriff
miteinem Fersenabschnitt eines Gleitbrettschuhs zu ste-
hen, um den Gleitbrettschuh an der Gleitbrettbindung
festzuhalten, wobei die Kopplungsmittel in der Abfahrts-
stellung in einer Gleitbrettlangsrichtung, insbesondere in
einer Fahrtrichtung nach vorne, von dem Bindungskor-
pervorstehen, und einen Mz-Auslésemechanismus, wel-
cher dazu eingerichtet ist, die Kopplungsmittel derart in
die Abfahrtsstellung vorzuspannen, dass sie sich in der
Abfahrtsstellung bei Einwirkung einer eine vorbestimmte
Auslosekraft iberschreitenden Kraft aus dem Eingriff mit
dem Gleitbrettschuh 16sen und sich durch eine Drehbe-
wegung des Bindungskérpers um die Auslésedrehachse
aus der Abfahrtsstellung in eine Ausldsestellung bewe-
gen, wobei der Mz-Auslésemechanismus eine Federa-
nordnung mit einem Federmittel aufweist, welches die
vorbestimmte Ausldsekraft bestimmt, und wobei der Mz-
Auslésemechanismus einen am Bindungskdrper ange-
ordneten Nockenkérper umfasst, welcher dazu einge-
richtet ist, in der Abfahrtsstellung mit einer Gegenkontur
einer an der Basis vorgesehenen Nockenflache in Kulis-
seneingriff zu treten, wobei die Federanordnung dazu
eingerichtet ist, eine Federkraft auf den Nockenkorper
auszuliben, um ihn in Kulisseneingriff mit der Gegenkon-
tur der Nockenflache zu bringen, und wobei das Feder-
mittel eine Torsionsfeder ist.

[0018] Ein wichtiger Aspekt dieser erfindungsgema-
Ren Lésung liegt somit darin, dass die Auslosekraft fir
den Mz-Auslésemechanismus durch eine Torsionsfeder
bereitgestellt wird. Ein Vorteil der Verwendung einer Tor-
sionsfeder als Federmittel fur die Federanordnung liegt
beispielsweise darin, dass Torsionsfedern in Richtung
einer Mittelachse ihrer Windungen relativ kompakt aus-
gebildet sein kénnen und die Federanordnung somit ins-
besondere in Gleitbrettlangsrichtung weniger Bauraum
benétigt, wodurch die gesamte Anordnung der Fersen-
einheit kompakter gestaltet werden kann. Auch kann die
Torsionsfeder mit der Mittelachse der Federwindungen
in Gleitbrettlangsrichtung, Gleitbrettquerrichtung oder in
einer Richtung senkrecht zur Gleitbrettebene angeord-
net sein, wodurch sich ein grofRer konstruktiver Gestal-
tungsspielraum ergibt. In der vorliegenden Erfindung ist
insbesondere daran gedacht, die Torsionsfeder mit ihrer
Mittelachse senkrecht zur Gleitbrettebene anzuordnen,
um die Ferseneinheit in Gleitbrettlangsrichtung kompakt
zu halten.

[0019] Torsionsfedern kommen zum Einsatz, um ein
Drehmomentzu erzeugen oder Rotationsenergie in einer
Konstruktion anzusammeln. Fir die Federart "Torsions-
feder" sind im Sinne der vorliegenden Erfindung weitere
Bezeichnungen wie Schenkelfeder oder Drehfeder zu-
treffend. Diese Begriffe kdnnen anstelle von "Torsions-
feder" gleichermafien verwendet werden.

[0020] Vorteilhaft kann ein erster Federschenkel der
Torsionsfeder an einem Abschnitt des Bindungskorpers
abgestutzt sein und/oder ein zweiter Federschenkel der
Torsionsfeder an einem Abschnitt des Mz-Ausléseme-
chanismus, insbesondere an einem Abschnitt des No-
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ckenkorpers, abgestitzt sein. Eine Abstlitzung der Fe-
derschenkel der Torsionsfeder am Bindungskérper bzw.
am Nockenkorper erlaubt eine direkte Kraftiibertragung
zwischen der Federanordnung und dem Bindungskor-
per, an welchem die Kopplungsmittel angeordnet sind.
Insbesondere ist daran gedacht, dass der erste Feder-
schenkel der Torsionsfeder direkt gegen einen Abschnitt
am Bindungskodrper drickt und/oder der zweite Feder-
schenkel der Torsionsfeder direkt gegen einen Abschnitt
am Nockenkérper oder ein dem Nockenkdrper zugeord-
netes Element driickt, um die Auslosekraft flir den Mz-
Auslésemechanismus bereitzustellen und tber die Tor-
sionsfeder auf die Kopplungsmittel zu Gbertragen.
[0021] Insbesondere ist daran gedacht, dass der No-
ckenkorper schwenkbar am Bindungskorper angeordnet
ist, insbesondere um eine zur Gleitbrettebene parallele
und zur Auslésedrehachse orthogonale Schwenkachse
oder um eine zur Auslésedrehachse parallele Schwenk-
achse schwenkbar am Bindungskdrper angeordnet ist.
Eine schwenkbare Lagerung des Nockenkdrpers ermdg-
licht eine definierte Bewegung desselben. Dadurch kann
eine Wahrscheinlichkeit eines Verklemmens oder der-
gleichen des Nockenkdérpers am Bindungskorper verrin-
gert werden. Zudem entsteht weniger Reibung als zum
Beispiel bei einer verschiebbaren Anordnung des No-
ckenkorpers. Das Gesamtsystem ist somit weniger an-
fallig gegentber Defekten und wartungsfreundlicher. Al-
ternativ ist allerdings auch eine verschiebbare Lagerung
des Nockenkérpers denkbar, sprich die Erfindung ist
nicht auf eine schwenkbare Lagerung des Nockenkor-
pers begrenzt.

[0022] Besonders bevorzugtkann eine Federvorspan-
nung des Federmittels einstellbar sein, insbesondere
mittels einer Einstellschraube einstellbar sein. Dadurch
kann die Ferseneinheit auf vorteilhafte Weise fur ver-
schiedene Benutzer mit unterschiedlichen Parametern,
wie Kérpergewicht, Fahrkénnen, Alter, Gleitbrettschuh-
lange (verandertes Drehmoment durch Anderung der
Hebelarmlange) etc., angepasst werden. Alles in allem
kann auf diese Weise die Sicherheit fur einen Benutzer
verbessert werden. Eine Bedienung einer Einstell-
schraube kann auf einfache Weise mittels eines handels-
Ublichen Schraubendrehers erfolgen. Somit kann eine
einfache Handhabung in Bezug auf eine Einstellmdglich-
keit einer Federvorspannung des Federmittels der Fe-
deranordnung der Mz-Ausléseanordnung der Fersen-
einheit gewahrleistet werden.

[0023] Die Kopplungsmittel kdnnen insbesondere
zwei im Wesentlichen nebeneinander angeordnete
Kopplungsstifte sein, welche dazu eingerichtet sind, in
Ausnehmungen des Fersenabschnitts des Gleitbrett-
schuhs einzugreifen, um den Gleitbrettschuh an der
Gleitbrettbindung festzuhalten, wobei wenigstens einer
der Kopplungsstifte relativ zu dem jeweils anderen Kopp-
lungsstift beweglich ist, insbesondere in einer zur Gleit-
brettebene im Wesentlichen parallelen Ebene beweglich
sein kann. Bevorzugt istdabei daran gedacht, dass beide
Kopplungsstifte in der zur Gleitbrettebene im Wesentli-
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chen parallelen Ebene gegen eine elastische Spannkraft
voneinander weg beweglich sind. Dadurch kann neben
der Mz-Auslésung ebenfalls eine Frontal- bzw. My-Aus-
I6sung bereitgestellt werden, um eine vollwertige Sicher-
heitsbindung mit Mz- und My-Auslésung zu erhalten. Wie
eingangs erwahnt, ist My das Drehmoment bei einer Vor-
wartsneigung, beispielsweise einem Vorwartssturz. Bei
der Frontal- bzw. My-Auslésung wird demnach der Gleit-
brettschuh bei Einwirkung eines Drehmoments um die
Gleitbrettquerrichtung (y-Richtung) der Gleitbrettschuh
freigegeben, wenn dieses Drehmoment ein My-Auslése-
drehmoment Uberschreitet. Bevorzugt kann auch eine
Federvorspannung eines Federmittels eines My-Ausl6-
semechanismus einstellbar sein, um die My-Ausldse-
drehmoment an verschiedene Benutzerparameter wie
Korpergewicht, Fahrkénnen, Alter, Gleitbrettschuhlange
etc., anpassen zu kénnen.

[0024] Die eingangs formulierte Erfindungsaufgabe
wird auch gel6st durch eine Tourenbindung, umfassend
eine Ferseneinheit gemak dem ersten oder dem zweiten
Aspekt der vorliegenden Erfindung.

[0025] Die Erfindung wird nachfolgend anhand bevor-
zugter Ausfiihrungsbeispiele unter Bezugnahme auf die
beigefugten Zeichnungen naher erlautert. Es zeigen:
Figur 1 eine perspektivische Ansicht einer Fersen-
einheit gemalk einem ersten Ausfiihrungs-
beispiel der vorliegenden Erfindung in einer
Abfahrtsstellung,

eine Draufsicht der Ferseneinheit des ersten
Ausfiihrungsbeispiels in der Abfahrtsstel-
lung,

Figur 2

eine Seitenansicht der Ferseneinheit des
ersten Ausfihrungsbeispiels in der Abfahrts-
stellung,

Figur 3

Figur 4 eine Schnittansicht entlang der Linie A-A in
Figur 3 der Ferseneinheit des ersten Ausfiih-
rungsbeispiels in der Abfahrtsstellung,

Figur 5 eine Schnittansicht entlang der Linie B-B in
Figur 3 der Ferseneinheit des ersten Ausfiih-

rungsbeispiels in der Abfahrtsstellung,

eine Draufsicht der Ferseneinheit des ersten
Ausfiihrungsbeispiels in einer Ausldsestel-
lung,

Figur 6

eine Seitenansicht der Ferseneinheit des
ersten Ausflihrungsbeispiels in der Auslése-
stellung,

Figur 7

Figur 8 eine Schnittansicht entlang der Linie C-C in
Figur 6 der Ferseneinheit des ersten Ausfiih-

rungsbeispiels in der Ausldsestellung,



Figur 9

Figur 10

Figur 11

Figur 12

Figur 13

Figur 14

Figur 15

Figur 16

Figur 17

Figur 18

Figur 19

Figur 20

Figur 21

Figur 22
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eine perspektivische Ansicht einer Fersen-
einheit geman einem zweiten Ausfiihrungs-
beispiel der vorliegenden Erfindung in einer
Abfahrtsstellung,

eine Draufsicht der Ferseneinheit des zwei-
ten Ausfiihrungsbeispiels in der Abfahrts-
stellung,

eine Seitenansicht der Ferseneinheit des
zweiten Ausfiihrungsbeispiels in der Ab-
fahrtsstellung,

eine Schnittansicht entlang der Linie D-D in
Figur 10 der Ferseneinheit des zweiten Aus-
fuhrungsbeispiels in der Abfahrtsstellung,

eine Draufsicht der Ferseneinheit des zwei-
ten Ausfiihrungsbeispiels in einer Auslése-
stellung,

eine Seitenansicht der Ferseneinheit des
zweiten Ausfiihrungsbeispiels in der Ausl6-
sestellung,

eine Schnittansicht entlang der Linie E-E in
Figur 13 der Ferseneinheit des zweiten Aus-
fuhrungsbeispiels in der Ausldsestellung,

eine perspektivische Ansicht einer Fersen-
einheit gemal einem dritten Ausfiihrungs-
beispiel der vorliegenden Erfindung in einer
Abfahrtsstellung,

eine Draufsicht der Ferseneinheit des dritten
Ausfiihrungsbeispiels in der Abfahrtsstel-
lung,

eine Seitenansicht der Ferseneinheit des
dritten Ausfihrungsbeispiels in der Abfahrts-
stellung,

eine Schnittansicht entlang der Linie F-F in
Figur 17 der Ferseneinheit des dritten Aus-
fuhrungsbeispiels in der Abfahrtsstellung,

eine Rickansicht der Ferseneinheit des drit-
ten Ausfiihrungsbeispiels in der Abfahrts-
stellung,

eine Draufsicht der Ferseneinheit des dritten
Ausfiihrungsbeispiels in einer Auslosestel-
lung,

eine Seitenansicht der Ferseneinheit des
dritten Ausfiihrungsbeispiels in der Auslése-
stellung,
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Figur 23  eine Schnittansicht entlang der Linie G-G in
Figur 21 der Ferseneinheit des dritten Aus-
fuhrungsbeispiels in der Ausldsestellung

und

eine Rickansicht der Ferseneinheit des drit-
ten Ausfiihrungsbeispiels in der Auslosestel-
lung.

Figur 24

[0026] Eine in den Figuren 1 bis 8 allgemein mit 10
bezeichnete Ferseneinheit eines ersten Ausflihrungs-
beispiels der Erfindung umfasst eine Basis 12 zur Befes-
tigung der Ferseneinheit 10 an einem nicht dargestellten
Gleitbrett. Eine Befestigungsanordnung der Basis 12,
verwirklicht z.B. durch Befestigungslocher 14 fiir Befes-
tigungsschrauben, sowie eine untere Anlageflache der
Basis 12, definieren eine Gleitbrettebene E entspre-
chend einer Oberflache des Gleitbretts, auf der die Fer-
seneinheit 10 zu montieren ist. Durch die Basis 12 ist
ferner eine X-Achse (Gleitbrettlangsrichtung bzw. x-
Richtung), welche in Fahrtrichtung des Gleitbretts orien-
tiert ist, eine orthogonal zur X-Achse und parallel zur
Gleitbrettebene E verlaufende Y-Achse (Gleitbrettquer-
richtung bzw. y-Richtung) sowie eine orthogonal zur
Gleitbrettebene E verlaufende Z-Achse (vertikale Rich-
tung oder z-Richtung) definiert.

[0027] Die Basis 12 kann zweiteilig ausgebildet sein,
miteinem ersten Basiselement 20, insbesondere in Form
einer Basisplatte 20, welches zur Befestigung am Gleit-
brett beispielsweise die Befestigungsanordnung zur Be-
festigung mittels Schrauben aufweist (entsprechende
Bohrungen 14 im ersten Basiselement 20), sowie mit ei-
nem zweiten Basiselement 22, insbesondere in Form ei-
nes langsverschiebbaren Schlittens 22, welches am ers-
ten Basiselement 20 angebracht sein kann. Das zweite
Basiselement 22 kann in x-Richtung verschiebbar an
dem ersten Basiselement 20 gehalten sein, um eine
Langspositionierung der Ferseneinheit 10 zur Anpas-
sung an eine SchuhgréRe zu ermdéglichen oder/und eine
gewisse Beweglichkeit der Ferseneinheit 10 gegentiiber
dem Gleitbrett entlang der X-Achse in einem vorbe-
stimmten dynamischen Bewegungsbereich zu ermdgli-
chen.

[0028] Die Ferseneinheit 10 umfasst ferner einen Bin-
dungskodrper 16, welcher zur Verstellung der Fersenein-
heit 10 zwischen einerin den Figuren 1 bis 5 dargestellten
Abfahrtstellung und einer in den Figuren 6 bis 8 darge-
stellten Auslosestellung relativ zur Basis 12 um eine or-
thogonal zur Gleitbrettebene E verlaufende Ausldse-
drehachse A (siehe Drauf- bzw. Schnittansichten der Fi-
guren 2, 4, 6 und 8) drehbar ist. Die Auslosedrehachse
A verlauft somit entlang der z-Richtung. Insbesondere
kann, wie in den Schnittansichten der Figuren 4, 5 und
8zuerkennenist, das zweite Basiselement 22 einen Zap-
fenabschnitt 24 aufweisen, der sich im Wesentlichen in
z-Richtung erstreckt und um welchen der Bindungskor-
per 16 drehbar gelagert sein kann.

[0029] Die Ferseneinheit 10 umfasst ferner am Bin-
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dungskorper 16 Kopplungsmittel 18 zur Kopplung mit ei-
nem Gleitbrettschuh, um in der Abfahrtsstellung der Fer-
seneinheit 10 den Gleitbrettschuh festzuhalten. Die
Kopplungsmittel 18 kénnen insbesondere in der Ab-
fahrtsstellung in x-Richtung, insbesondere in Fahrtrich-
tung, von dem Bindungskoérper 16 vorstehen und in der
Auslésestellung zusammen mit dem Bindungskérper 16
in Bezug auf die Basis 12 um die Ausldsedrehachse A
in einem vorbestimmten Drehwinkel je nach Krafteinwir-
kungsrichtung nach links oder rechts seitlich verdreht
sein. In an sich bekannter Weise kénnen die Kopplungs-
mittel 18 durch zwei nebeneinander angeordnete, im We-
sentlichen in x-Richtung verlaufende Kopplungsstifte 18
gebildet sein, die in einer zur Gleitbrettebene E im We-
sentlichen parallelen Ebene verlaufen und von der Fer-
seneinheit 10 aus in der Abfahrtsstellung nach vorne, in
Fahrtrichtung vorstehen, wobei wenigstens einer der
Kopplungsstifte 18 relativ zu dem jeweils anderen Kopp-
lungsstift beweglich ist, insbesondere in der zur Gleit-
brettebene E im Wesentlichen parallelen Ebene beweg-
lich ist. Die Kopplungsstifte 18 kdnnen separate Stifte
sein oder Enden eines U-fdrmigen Blgels bilden. In an
sich bekannter Weise sind die Kopplungsstifte 18 vor-
zugsweise durch einen My-Auslésemechanismus in ihre
eingriffsbereite Position vorgespannt, so dass sie den
Fersenabschnitt des Gleitbrettschuhs festhalten. Bei
Uberwindung einer vorbestimmten Ausldsekraft lassen
sich die Kopplungsstifte 18 in y-Richtung voneinander
wegbewegen, wobei diese Bewegung gegen die Wir-
kung einer My-Auslésefeder stattfindet. Ein Beispiel fir
einen solchen Auslésemechanismus ist wiederum aus
der EP 2 545 966 A2 bekannt, deren Inhalt in Bezug auf
diesen Auslésemechanismus vollstandig in dieser Offen-
barung aufgenommen sein soll. Alternativ kénnen die
Kopplungsstifte 18 durch die vorderen Enden eines U-
férmigen Bligelelements gebildet sein, welches an der
Ferseneinheit 10 derart festgehalten ist, dass die beiden
Kopplungsstifte 18 durch elastische Verformung des U-
férmigen Bugelelements bewegbar sind, um eine My-
Auslésung der Ferseneinheit 10 zu ermdglichen.
[0030] Die Ferseneinheit 10 umfasst einen Mz-Ausl6-
semechanismus, der dazu eingerichtet ist, die Kopp-
lungsmittel 18 derart in die Abfahrtsstellung vorzuspan-
nen, dass sie sich in der Abfahrtsstellung bei Einwirkung
einer eine vorbestimmte Ausldsekraft Giberschreitenden
Kraft aus dem Eingriff mit dem Gleitbrettschuh I6sen und
sich durch eine Drehbewegung des Bindungskérpers 16
um die Auslésedrehachse A aus der Abfahrtsstellung in
die Auslésestellung bewegen. Der Mz-Auslésemecha-
nismus weist eine Federanordnung mit einem Federmit-
tel 30 auf, welches die vorbestimmte Auslosekraft be-
stimmt. Dartiber hinaus umfasst der Mz-Ausl6semecha-
nismus einen am Bindungskorper 16 angeordneten No-
ckenkorper 40, der dazu eingerichtet ist, in der Abfahrts-
stellung mit einer Gegenkontur 28 einer an der Basis 12,
insbesondere am Zapfenabschnitt 24, vorgesehenen
Nockenflache 26 in Kulisseneingriff zu treten.

[0031] Uber die Federanordnung wird erfindungsge-
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maf eine Zugkraft auf den Nockenkorper 40 ausgelibt,
um ihn in Kulisseneingriff mit der Gegenkontur 28 der
Nockenflache 26 zu ziehen und dadurch die Fersenein-
heit 10 bzw. den Bindungskérper 16 und die Kopplungs-
mittel 18 in die Abfahrtsstellung vorzuspannen.

[0032] Der Nockenkérper 40 kann insbesondere um
eine Schwenkachse 42 schwenkbar am Bindungskoérper
16 gelagert sein, insbesondere an einem in Fahrt- bzw.
x-Richtung hinterem Ende der Ferseneinheit 10. Im ers-
ten Ausfiuhrungsbeispiel kann die Schwenkachse 42 im
Wesentlichen parallel zur Gleitbrettebene E und im We-
sentlichen orthogonal zur Auslésedrehachse A verlau-
fen. Auf diese Weise kann der Nockenkdrper 40 bei einer
Schwenkbewegung um die Schwenkachse 42 entgegen
der Vorspannkraft des Federmittels 30 vom Bindungs-
korper 16 weg bewegbar sein und zum Bindungskorper
16 hin bewegbar sein bzw. durch das Federmittel 30 zum
Bindungskérper 16 hin vorgespannt sein.

[0033] Im Fall des ersten Ausfiihrungsbeispiels kann
das Federmittel insbesondere eine Torsionsfeder 30 mit
zwei Federschenkeln 34, 36 sein. Eine Federvorspan-
nung des Federmittels 30 kann bevorzugt einstellbar
sein, insbesondere mittels einer Einstellschraube 38, die
am Bindungskodrper 16 befestigt ist, und auf den ersten
Federschenkel 34 driickt. Der Mz-Auslésemechanismus
kann ein Seilelement 50 umfassen, welches die Zugkraft
bzw. die Vorspannkraft des Federmittels 30, insbeson-
dere der Torsionsfeder 30, auf den Nockenkdorper 40
Ubertragt. Ein erster Schenkel 34 der Torsionsfeder 30
kann, wie z.B. in Figur 3 zu erkennen ist, am Bindungs-
korper 16 abgestitzt sein und ein zweiter Federschenkel
36 der Torsionsfeder 30 kann an einem Abschnitt des
Seilelements 50, insbesondere an einem ersten En-
dabschnitt 52 des Seilelements 50, abgestiitzt sein. Der
erste Endabschnitt 52 des Seils 50 kann insbesondere
als eine Schlaufe 52 am Seilende ausgebildet sein, die
am zweiten Federschenkel 36 eingehangt ist, wie z.B. in
Figur 1 zu sehen ist. Wie beispielsweise aus den Figuren
2 oder 4 hervorgeht, kann ein zweites Seilende 54, bei-
spielsweise mittels einer Plombe, am Bindungskérper 16
fixiert sein. Alternativ ist auch hier eine an einem Vor-
sprung des Bindungskdorpers 16 eingehangte Seilschlau-
fe denkbar, oder jegliche andere geeignete Verbindung,
mittels welcher das Seilende 54 zuverlassig am Bin-
dungskdrper 16 oder einem anderen bindungskoérperfes-
ten Element gesichert werden kann.

[0034] Das Seilelement 50 kann insbesondere, aus-
gehend vom ersten Federschenkel 34, um den Bin-
dungskoérper 16 herumgefiihrt sein, auf einer der Torsi-
onsfeder 30 bzw. dem ersten Federschenkel 34 entge-
gengesetzten Seite des Bindungskérpers 16 beispiels-
weise durch eine Plombe 54 oder anderweitig an selbi-
gem fixiert sein. Unter Bezugnahme auf Figur 4, eine
Schnittansicht in einer zur Gleitbrettebene E parallelen
Ebene auf Hohe des Seilelements 50, kann das Seilele-
ment 50 zwischen seinen Endabschnitten 52, 54 mittels
FlUhrungsabschnitten 60 am Bindungskdrper 16 gefiihrt
sein, um die Lage des Seils 50 zu stabilisieren. Derartige
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Fihrungsabschnitte 60 kdnnen beispielsweise durch
Vorspriinge am Bindungskorper 16 realisiert sein, die
das Seilelement 50 (iber- oder untergreifen. Zusatzlich
kann das Seilelement 50 auch am Nockenkérper 40 ge-
fuhrt oder anderweitig mit dem Nockenkdrper 40 verbun-
den sein, um die Zugkraft des Federmittels 30, insbeson-
dere der Torsionsfeder 30, auf den Nockenkdrper 40 zu
Ubertragen.

[0035] Wie oben erwahnt, istin den Figuren 1 bis 5 die
Abfahrtsstellung der Ferseneinheit 10 dargestellt, wah-
rend in den Figuren 6 bis 8 die Ausldsestellung der Fer-
seneinheit 10 dargestellt ist. Bei einem Vergleich der Fi-
guren 1 bis 5 mit den Figuren 6 bis 8 ist zunachst zu
erkennen, dass die Kopplungsmittel 18 in der Abfahrts-
stellung in Fahrtrichtung x vom Bindungskérper 16 vor-
stehen (vgl. zum Beispiel Figur 2) und in der Auslose-
stellung zusammen mit dem Bindungskdrper 16 relativ
zur Basis 12, insbesondere um den Zapfenabschnitt 24
des Schlittens 22, verdreht sind (vgl. zum Beispiel Figur
6).

[0036] Unter Bezugnahme auf die Figuren 5 und 8,
Schnittansichtenin einer zur Gleitbrettebene E parallelen
Ebene auf H6he der Gegenkontur 28 der Nockenflache
26, die am Zapfenabschnitt 24 der Basis 12 ausgebildet
ist, wird eine Mz-Auslésung der Ferseneinheit 10 geman
dem ersten Ausfiihrungsbeispiel der vorliegenden Erfin-
dung mittels des Mz-Auslésemechanismus erlautert. In
Figur 5 ist der in Richtung des Bindungskorpers 16 vor-
stehende Teil des Nockenkérpers 40 aufgrund der Gber
das Seilelement 50 auf den Nockenkdrper 40 ausgetib-
ten Zugkraft in eine durch die Gegenkontur 28 an der
Nockenflache 26 gebildete Ausnehmung am Zapfenab-
schnitt 24 vorgespannt. Im Vergleich dazu ist in Figur 8,
welche eine Schnittansicht entlang der Linien C-C in Fi-
gur 7 zeigt, ein Zustand bei bzw. nach einer Mz-Ausl6-
sung dargestellt. In diesem Zustand wirkt (bzw. hat ge-
wirkt) eine die Mz-Ausldsekraft iberschreitenden Kraft,
insbesondere aus seitlicher Richtung, auf die Kopplungs-
mittel 18, wodurch ein Drehmoment um die Z-Achse ent-
steht. Ein derartiger Zustand tritt zum Beispiel im Fall
eines Sturzes des Benutzers ein oder durch seitliche
Schlage, die das Gleitbrett beim Fahren erfahrt. Es ist
zu erkennen, dass sich der Nockenkorper 40 durch die
Drehbewegung der Kopplungsmittel 18 und somit des
Bindungskérpers 16, an welchem er gelagert ist, entlang
der Gegenkontur 28 der Nockenflache 26 bewegt hat
und durch eine Gleitbewegung entlang dieser Kulissen-
flache in Verbindung mit einer Dreh- oder Schwenkbe-
wegung um die Schwenkachse 42 herum entgegen der
durch das Seilelement 50 Ubertragenen Federvorspan-
nung in Fahrtrichtung nach hinten gedriickt worden ist.
Somit lasst die Anordnung eine Drehung der Kopplungs-
mittel 18 und des Bindungskérpers 16 in Bezug auf die
Basis 12 der Ferseneinheit 10 zu, allerdings entgegen
der Federkraft des Federmittels 30, welche im Fall des
vorliegenden Ausfiihrungsbeispiels tber das Seilele-
ment 50 Gbertragen werden kann.

[0037] Unter Bezugnahme aufdie Figuren 9 bis 15 wird
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nachfolgend ein zweites Ausfiihrungsbeispiel der Erfin-
dung naher beschrieben. Dabei wird nur auf die Unter-
schiede zum ersten Ausflihrungsbeispiel naher einge-
gangen und im Ubrigen auf die Beschreibung des ersten
Ausflhrungsbeispiels verwiesen. Samtliche hier nichter-
neut beschriebenen Merkmale und Funktionen des ers-
ten Ausfuhrungsbeispiels lassen sich in der gleichen
oder zumindest in sehr dhnlicher Weise auch auf das
zweite Ausfiihrungsbeispiel Gbertragen. Demnach gel-
ten auch die Ausfiihrungen zu X-, Y- und Z-Achse sowie
x-, y- und z-Richtung bei der Beschreibung des ersten
Ausfihrungsbeispiels der Erfindung fiir das zweite Aus-
fuhrungsbeispiel gleichermalen.

[0038] Unter Bezugnahme auf Figur 9 umfasst eine
Ferseneinheit 110 des zweiten Ausfiihrungsbeispiels
ebenfalls eine Basis 112 zur Befestigung der Fersenein-
heit 110 an einem nicht dargestellten Gleitbrett. Eine Be-
festigungsanordnung der Basis 112, verwirklicht z.B.
durch Befestigungslocher 114 fiir Befestigungsschrau-
ben, sowie eine untere Anlageflache der Basis 112, de-
finieren wiederum eine Gleitbrettebene E entsprechend
einer Oberflache des Gleitbretts, auf der die Fersenein-
heit 110 zu montieren ist. Ferner umfasst die Fersenein-
heit 110 einen Bindungskérper 116, der wiederum relativ
zur Basis 112 um eine orthogonal zur Gleitbrettebene E
verlaufende Auslésedrehachse A drehbar ist. Die Basis
112 kann wie im ersten Ausflihrungsbeispiel einen Zap-
fenabschnitt 124 (siehe Figuren 12 und 15) umfassen,
um den sich der Bindungskérper 116 drehen kann.
[0039] Die Ferseneinheit 110 umfasst einen Mz-Aus-
I6semechanismus, der dazu eingerichtet ist, die Kopp-
lungsmittel 118 derartin die Abfahrtsstellung vorzuspan-
nen, dass sie sich in der Abfahrtsstellung bei Einwirkung
einer eine vorbestimmte Ausldsekraft Uberschreitenden
Kraft aus dem Eingriff mit dem Gleitbrettschuh |I6sen und
sich durch eine Drehbewegung des Bindungskorpers
116 um die Auslésedrehachse A aus der Abfahrtsstel-
lung in die Auslosestellung bewegen. Die Kopplungsmit-
tel 118 kénnen wiederum in Form von im Wesentlichen
nebeneinander angeordneten Kopplungsstiften 118 rea-
lisiert sein. In Figur 10 ist zu erkennen, dass die Kopp-
lungsmittel 118 in der Abfahrtsstellung in x-Richtung aus-
gerichtet sind und in Fahrtrichtung vom Bindungskoérper
116 vorstehen. Dagegen sind in Figur 13 die Kopplungs-
mittel 118 in der Ausldsestellung zusammen mitdem Bin-
dungskérper 116 in Bezug auf die Basis 112 um die Aus-
I6sedrehachse A verdreht.

[0040] Der Mz-Auslésemechanismus weist eine Fe-
deranordnung mit einem Federmittel 130 auf, welches
die vorbestimmte Auslésekraft bestimmt. Wie zum Bei-
spiel in den Figuren 9 und 11 zu erkennen ist, kann das
Federmittel 130 anders als beim ersten Ausflihrungsbei-
spiel eine Zugfeder 130 sein, die insbesondere ohne ein
zusatzlich vorgesehenes Seilelement zu wirken.

[0041] Darilber hinaus umfasst der Mz-Ausléseme-
chanismus einen am Bindungskorper 116 angeordneten
Nockenkorper 140, der dazu eingerichtet ist, in der Ab-
fahrtsstellung mit einer Gegenkontur 128 einer an der
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Basis 112, insbesondere am Zapfenabschnitt 124, vor-
gesehenen Nockenflache 126 in Kulisseneingriff zu tre-
ten.

[0042] Wie in Figur 12, einer Schnittansicht in einer
Ebene parallel zur Gleitbrettebene E entlang der Linien
D-D in Figur 11, zu erkennen ist, ist die Federanordnung
dazu eingerichtet, eine Zugkraft auf den Nockenkorper
140 auszuiben, um ihn in Kulisseneingriff mit der Ge-
genkontur 128 der Nockenflache 126 zu ziehen und da-
durch die Ferseneinheit 110 bzw. den Bindungskoérper
116 und die Kopplungsmittel 118 in die Abfahrtsstellung
vorzuspannen.

[0043] Zu diesem Zweck kann ein erstes Federende
134 der Zugfeder 130 dem Bindungskérper 116 zuge-
ordnet sein und ein zweites Federende 136 der Zugfeder
130 dem Nockenkdrper 140 zugeordnet sein, um die
Zugkraft auf den Nockenkoérper 140 zu lbertragen. Zum
Beispiel kann eine Achse 132 am Bindungskorper 116
befestigt sein, wobei an der Achse 132 das erste Fe-
derende 134, beispielsweise in Form eines Hakenab-
schnitts, eingehangt sein kann. Das zweite Federende
136 kann zum Beispiel an einer Einstellschraube 138
befestigt sein, mittels welcher eine Federvorspannung
der Zugfeder 130 einstellbar sein kann und welche selbst
am Nockenkdrper 140 befestigt ist, um die Zugkraft Gber
die Zugfeder 130 und die Einstellschraube 138 auf den
Nockenkorper 140 zu Ubertragen.

[0044] Der Nockenkdrper 140 kann wiederum
schwenkbar am Bindungskodrper 116 angeordnet sein.
Im zweiten Ausflihrungsbeispiel kann der Nockenkdorper
140 insbesondere um eine zur Auslésedrehachse A pa-
rallele Schwenkachse 142 schwenkbar am Bindungskor-
per 116 angeordnet sein.

[0045] In den Figuren 9 bis 12 ist die Abfahrtsstellung
der Ferseneinheit 110 dargestellt, wahrend in den Figu-
ren 13 bis 15 die Ausldsestellung der Ferseneinheit 110
dargestellt ist. Die Figuren 12 und 15 sind Schnittansich-
ten in einer zur Gleitbrettebene E parallelen Ebene auf
Hoéhe der Gegenkontur 128 der Nockenflache 126, die
am Zapfenabschnitt 124 der Basis 112 ausgebildet ist.
Figur 12 ist eine Schnittansicht entlang der Linien D-D in
Figur 11 und Figur 15 ist eine Schnittansicht entlang der
Linien E-E in Figur 14.

[0046] Eine Mz-Auslésung der Ferseneinheit 110 ge-
mafR dem zweiten Ausfiihrungsbeispiel der vorliegenden
Erfindung mittels des Mz-Auslésemechanismus funktio-
niert ahnlich wie beim ersten Ausfiihrungsbeispiel, mit
dem Unterschied, dass die Zugkraft bzw. Vorspannkraft
nicht durch eine Torsionsfeder in Verbindung mit einem
Seilelement auf den Nockenkérper 140 tbertragen wird,
sondern durch eine Zugfeder 140.

[0047] InFigur12istderin Richtung des Bindungskor-
pers 116 vorstehende Teil des Nockenkorpers 140 auf-
grund der Uber die Zugfeder 130 auf den Nockenkorper
140 ausgetiibten Zugkraft in eine durch die Gegenkontur
128 an der Nockenflache 126 gebildete Ausnehmung am
Zapfenabschnitt 124 vorgespannt. Im Vergleich dazu ist
in Figur 15 wiederum ein Zustand bei bzw. nach einer
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Mz-Auslésung dargestellt. In diesem Zustand wirkt (bzw.
hat gewirkt) eine die Mz-Auslésekraft Uberschreitenden
Kraft, insbesondere aus seitlicher Richtung, auf die
Kopplungsmittel 118, wodurch ein Drehmoment um die
Z-Achse entsteht. In Figur 15 ist zu erkennen, dass sich
der Nockenkoérper 140 durch die Drehbewegung des Bin-
dungskoérpers 116, an welchem er gelagert ist, entlang
der Gegenkontur 128 der Nockenflache 126 bewegt hat
und durch eine Gleitbewegung entlang dieser Kulissen-
flache in Verbindung mit einer Dreh- oder Schwenkbe-
wegung um die Schwenkachse 142 herum entgegen der
durch die Zugfeder 130 Ubertragenen Federvorspan-
nung in Fahrtrichtung nach hinten gedriickt worden ist.
Eine Drehung der Kopplungsmittel 118 und des Bin-
dungskoérpers 116 in Bezug auf die Basis 112 um die
Auslésedrehachse A entgegen der Federkraft des Fe-
dermittels 130 fiihrt so zu einer Verstellung zwischen Ab-
fahrtsstellung und Ausldsestellung.

[0048] Ein drittes Ausfiihrungsbeispiel der vorliegen-
den Erfindung wird nachfolgend unter Bezugnahme auf
Figuren 16 bis 24 beschrieben. Auch bei der Beschrei-
bung des dritten Ausfiihrungsbeispiels wird nur auf die
Unterschiede gegeniliber dem ersten Ausflihrungsbei-
spiel naher eingegangen, wahrend im Hinblick auf alle
Ubrigen Merkmale auf die Beschreibung des ersten Aus-
fuhrungsbeispiels verwiesen wird. Im dritten Ausfih-
rungsbeispiel nicht erneut beschriebene Merkmale und
Funktionen lassen sich in gleicher oder entsprechender
Weise vom ersten Ausflihrungsbeispiel auf das dritte
Ausflihrungsbeispiel Ubertragen. So gelten auch die
Ausfihrungen zu X-, Y- und Z-Achse sowie x-, y- und z-
Richtung bei der Beschreibung des ersten und des zwei-
ten Ausflihrungsbeispiels fir das dritte Ausfiihrungsbei-
spiel der vorliegenden Erfindung gleichermafen.
[0049] Eine in Figur 16 in einer perspektivischen An-
sicht dargestellte Ferseneinheit 210 des dritten Ausfih-
rungsbeispiels umfasst ebenfalls eine Basis 212 zur Be-
festigung der Ferseneinheit 210 an einem nicht darge-
stellten Gleitbrett. Eine Befestigungsanordnung der Ba-
sis 212, verwirklicht z.B. durch ein Befestigungsloch 214
fur Befestigungsschrauben, sowie eine untere Anlage-
flache der Basis 212, definieren wiederum eine Gleitbret-
tebene E entsprechend einer Oberflache des Gleitbretts,
auf der die Ferseneinheit 210 zu montieren ist. Ferner
umfasst die Ferseneinheit 210 einen Bindungskorper
216, der wiederum relativ zur Basis 212 um eine ortho-
gonal zur Gleitbrettebene E verlaufende Auslésedreh-
achse A drehbar ist. Die Basis 112 kann wie im ersten
und im zweiten Ausflhrungsbeispiel einen Zapfenab-
schnitt 224 (siehe Figuren 19 und 23) umfassen, um den
sich der Bindungskdrper 216 um die Auslosedrehachse
A drehen kann.

[0050] Die Ferseneinheit 210 umfasst ebenfalls einen
Mz-Auslésemechanismus, der dazu eingerichtet ist, die
Kopplungsmittel 218 derart in die Abfahrtsstellung vor-
zuspannen, dass sie sich in der Abfahrtsstellung bei Ein-
wirkung einer eine vorbestimmte Auslosekraft Uber-
schreitenden Kraft aus dem Eingriff mit dem Gleitbrett-
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schuh I6sen und sich durch eine Drehbewegung des Bin-
dungskorpers 216 um die Ausldsedrehachse A aus der
Abfahrtsstellung in die Auslésestellung bewegen. Die
Kopplungsmittel 218 kdnnen wie in den beiden zuvor be-
schriebenen Ausfiihrungsbeispielen in Form vonim We-
sentlichen nebeneinander angeordneten Kopplungsstif-
ten 218 realisiert sein. In Figur 17 ist zu erkennen, dass
die Kopplungsmittel 218 in der Abfahrtsstellungin x-Rich-
tung ausgerichtet sind und in Fahrtrichtung vom Bin-
dungskorper 216 vorstehen. Dagegen sind im in Figur
21 dargestellten Zustand der Ferseneinheit 210 die
Kopplungsmittel 218 in der Ausldsestellung zusammen
mit dem Bindungskdrper 216 in Bezug auf die Basis 212
um die Auslosedrehachse A verdreht.

[0051] Dartiber hinaus umfasst der Mz-Ausléseme-
chanismus auch wieder einen am Bindungskérper 216
angeordneten Nockenkoérper 240, der dazu eingerichtet
ist, in der Abfahrtsstellung mit einer Gegenkontur 228
einer an der Basis 212, insbesondere am Zapfenab-
schnitt 224, vorgesehenen Nockenflache 226 in Kulis-
seneingriff zu treten, wie in Figur 19 zu erkennen ist.
[0052] Der Mz-Auslésemechanismus weist eine Fe-
deranordnung mit einem Federmittel 130 auf, welches
die vorbestimmte Auslésekraft bestimmt. Wie am besten
in den Figuren 20 und 24 zu erkennen ist, ist das Feder-
mittel 230 im Fall des dritten Ausflihrungsbeispiels eine
Torsionsfeder 230 und die Federanordnung ist dazu ein-
gerichtet, eine Federkraftauf den Nockenkdrper 240 aus-
zuuben, um ihn in Kulisseneingriff mit der Gegenkontur
228 der Nockenflache 226 zu bringen. Die Torsionsfeder
230 desdritten Ausfiihrungsbeispiels kann insbesondere
ohne ein zusatzlich vorgesehenes Seilelement wirken.
[0053] Wie in den Figuren 20 und 24 zu erkennen ist,
kann ein erster Federschenkel 234 der Torsionsfeder
230 kann an einem Abschnitt des Bindungskorpers 216
abgestitzt sein und ein zweiter Federschenkel 236 der
Torsionsfeder 230 kann an einem Abschnitt des Mz-Aus-
ldsemechanismus, insbesondere an einem Abschnitt
des Nockenkérpers 240, abgestitzt sein. Dadurch kann
die Vorspannkraft der Torsionsfeder 230 durch die Fe-
derschenkel 234, 236 direkt auf den Nockenkorper 240
Ubertragen werden.

[0054] Die Federvorspannung der Torsionsfeder 230
kann wie in den zuvor beschriebenen Ausflihrungsbei-
spielen insbesondere mittels einer Einstellschraube 238
einstellbar sein, deren Anordnung zum Beispiel aus den
Figuren 18, 20 und 24 hervorgeht. Demnach kann die
Einstellschraube 238 an einem Abschnitt des Bindungs-
korpers 216 befestigt sein, insbesondere mit dem Bin-
dungskorper in Gewindeeingriff stehen, und bei einer
Drehung der Schraube 238 in Gewinderichtung auf einen
Federschenkel 234 der Torsionsfeder 230 driicken, um
die Federvorspannung zu erhéhen, bzw. bei einer Dre-
hung der Schraube 238 entgegen der Gewinderichtung
den Druck auf einen Federschenkel 234 der Torsionsfe-
der 230 verringern, um die Federvorspannung zu verrin-
gern.
[0055] Der

Nockenkérper 240 kann wiederum
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schwenkbar am Bindungskérper 216 angeordnet sein.
Im dritten Ausflihrungsbeispiel kann der Nockenkorper
240 insbesondere um eine zur Gleitbrettebene E parallel
und zur Auslésedrehachse A orthogonale Schwenkach-
se 242 schwenkbar am Bindungskoérper 216 angeordnet
sein.

[0056] Inden Figuren 16 bis 20 ist die Abfahrtsstellung
der Ferseneinheit 210 dargestellt, wahrend in den Figu-
ren 21 bis 24 die Auslésestellung der Ferseneinheit 210
dargestelltist. Die Figuren 19 und 23 sind Schnittansich-
ten in einer zur Gleitbrettebene E parallelen Ebene auf
Hohe der Gegenkontur 228 der Nockenflache 226, die
am Zapfenabschnitt 224 der Basis 212 ausgebildet ist.
Figur 19 ist eine Schnittansicht entlang der Linien F-F in
Figur 18 und Figur 23 ist eine Schnittansicht entlang der
Linien G-G in Figur 22.

[0057] Eine Mz-Auslésung der Ferseneinheit 210 ge-
mafR dem dritten Ausfihrungsbeispiel der vorliegenden
Erfindung mittels des Mz-Auslésemechanismus funktio-
niert ahnlich wie beim ersten und beim zweiten Ausfih-
rungsbeispiel, mit dem Unterschied, dass die Vorspann-
kraft durch eine Torsionsfeder direkt auf den Nockenkor-
per 240 Ubertragen wird.

[0058] In Figur 19 ist der Nockenkorper 240 aufgrund
der Uber die Torsionsfeder 230 auf den Nockenkdrper
240 ausgelbten Vorspannkraft in eine durch die Gegen-
kontur 228 an der Nockenflache 226 gebildete Ausneh-
mung am Zapfenabschnitt 224 vorgespannt. Im Ver-
gleich dazu ist in Figur 23 ein Zustand bei bzw. nach
einer Mz-Auslésung dargestellt. In diesem Zustand wirkt
(bzw. hat gewirkt) eine die Mz-Auslésekraft iberschrei-
tenden Kraft, insbesondere aus seitlicher Richtung, auf
die Kopplungsmittel 218, wodurch ein Drehmoment um
die Z-Achse entsteht. In Figur 23 ist wieder zu erkennen,
dass sich der Nockenkérper 240 durch die Drehbewe-
gung des Bindungskdrpers 216, an welchem er gelagert
ist, entlang der Gegenkontur 228 der Nockenflache 226
bewegt hatund durch eine Gleitbewegung entlang dieser
Kulissenflache in Verbindung mit einer Dreh- oder
Schwenkbewegung um die Schwenkachse 242 herum
entgegen der durch die Torsionsfeder 230 tbertragenen
Federvorspannung in Fahrtrichtung nach hinten ge-
driicktworden ist. Eine Drehung der Kopplungsmittel 218
und des Bindungskoérpers 216 in Bezug auf die Basis 212
um die Auslésedrehachse A entgegen der Federkraft der
Torsionsfeder 230 fihrt so zu einer Verstellung zwischen
Abfahrtsstellung und Ausldsestellung.

Patentanspriiche

1. Ferseneinheit (10; 110) fir eine Gleitbrettbindung,
insbesondere fiir eine Tourenbindung, umfassend:

- eine Basis (12; 112) mit einer Befestigungsa-
nordnung (14; 114) zur Befestigung an einem
Gleitbrett,

- einen Bindungskaorper (16; 116), welcher rela-
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tiv zur Basis (12; 112) um eine orthogonal zu
einer Gleitbrettebene (E) verlaufende Auslése-
drehachse (A) drehbar ist,

- am Bindungskérper (16; 116) angeordnete
Kopplungsmittel (18;118), welche dafiir einge-
richtet sind, in einer Abfahrtsstellung der Gleit-
brettbindung in Eingriff mit einem Fersenab-
schnitt eines Gleitbrettschuhs zu stehen, um
den Gleitbrettschuh an der Gleitbrettbindung
festzuhalten, wobei die Kopplungsmittel (18;
118) in der Abfahrtsstellung in einer Gleitbrett-
langsrichtung (x), insbesondere in einer Fahrt-
richtung nach vorne, von dem Bindungskérper
(16; 116) vorstehen, und

- einen Mz-Auslésemechanismus (26, 28, 30,
38, 40, 50; 126, 128, 130, 138, 140), welcher
dazu eingerichtet ist, die Kopplungsmittel (18;
118) derart in die Abfahrtsstellung vorzuspan-
nen, dass sie sich in der Abfahrtsstellung bei
Einwirkung einer eine vorbestimmte Ausldse-
kraft iberschreitenden Kraft aus dem Eingriff mit
dem Gleitbrettschuh I6sen und sich durch eine
Drehbewegung des Bindungskorpers (16; 116)
um die Auslosedrehachse (A) aus der Abfahrts-
stellung in eine Auslésestellung bewegen, wo-
bei der Mz-Auslésemechanismus eine Federa-
nordnung (30, 38, 50; 130, 138) mit einem Fe-
dermittel (30; 130) aufweist, welches die vorbe-
stimmte Auslosekraft bestimmt, und wobei der
Mz-Auslésemechanismus (26, 28, 30, 38, 40,
50;126, 128, 130, 138, 140) einen am Bindungs-
korper (16; 116) angeordneten Nockenkd&rper
(40; 140) umfasst, welcher dazu eingerichtet ist,
in der Abfahrtsstellung mit einer Gegenkontur
(28; 128) einer an der Basis (12; 112) vorgese-
henen Nockenflache (26; 126) in Kulissenein-
griff zu treten,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Federanordnung (30, 38, 50; 130, 138) dazu
eingerichtet ist, eine Zugkraft auf den Nocken-
korper (40; 140) auszuliben, um ihn in Kulissen-
eingriff mit der Gegenkontur (28; 128) der No-
ckenflache (26; 126) zu ziehen.

Ferseneinheit (10) nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Federanordnung (30, 38,
50) ein Seilelement (50) aufweist, welches dazu ein-
gerichtet ist, die Zugkraft auf den Nockenkdorper (40)
zu Ubertragen.

Ferseneinheit (10) nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein erster Endabschnitt (52)
des Seilelements (50) an dem Federmittel (30) be-
festigt ist.

Ferseneinheit (10) nach Anspruch 2 oder Anspruch
3, dadurch gekennzeichnet, dass ein zweiter En-
dabschnitt (54) des Seilelements (50) am Bindungs-
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20
koérper (16) fixiert ist.

Ferseneinheit (10) nach einem der Anspriiche 2 bis
4, dadurch gekennzeichnet, dass der Bindungs-
kérper (16) wenigstens einen Fihrungsabschnitt
(60) fur das Seilelement (50) aufweist.

Ferseneinheit (10) nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass das
Federmittel (30) eine Torsionsfeder (30) ist.

Ferseneinheit (10) nach Anspruch 2 und Anspruch
6, dadurch gekennzeichnet, dass ein erster Fe-
derschenkel (34) der Torsionsfeder (30) an einem
Abschnitt des Bindungskorpers (16) abgestitzt ist
und/oder ein zweiter Federschenkel (36) der Torsi-
onsfeder (30) an einem Abschnitt des Seilelements
(50), insbesondere an einem ersten Endabschnitt
(52) des Seilelements (50), abgestutzt ist.

Ferseneinheit (110) nach einem der Anspriiche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, dass das Federmittel
(130) eine Zugfeder (130) ist.

Ferseneinheit (110) nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein erstes Federende (134) der
Zugfeder (130) dem Bindungskdorper (116) zugeord-
net ist und/oder ein zweites Federende (136) der
Zugfeder (130)dem Nockenkdrper (140) zugeordnet
ist.

Ferseneinheit (10; 210) fur eine Gleitbrettbindung,
insbesondere fiir eine Tourenbindung, umfassend:

- eine Basis (12; 212) mit einer Befestigungsa-
nordnung (14; 214) zur Befestigung an einem
Gleitbrett,

- einen Bindungskorper (16; 216), welcher rela-
tiv zur Basis (12; 212) um eine orthogonal zu
einer Gleitbrettebene (E) verlaufende Auslése-
drehachse (A) drehbar ist,

- am Bindungskérper (16; 216) angeordnete
Kopplungsmittel (18; 218), welche dafiir einge-
richtet sind, in einer Abfahrtsstellung der Gleit-
brettbindung in Eingriff mit einem Fersenab-
schnitt eines Gleitbrettschuhs zu stehen, um
den Gleitbrettschuh an der Gleitbrettbindung
festzuhalten, wobei die Kopplungsmittel (18;
218) in der Abfahrtsstellung in einer Gleitbrett-
langsrichtung (x), insbesondere in einer Fahrt-
richtung nach vorne, von dem Bindungskorper
(16; 216) vorstehen, und

- einen Mz-Auslésemechanismus (26, 28, 30,
38, 40, 50; 226, 228, 230, 238, 240), welcher
dazu eingerichtet ist, die Kopplungsmittel (18;
218) derart in die Abfahrtsstellung vorzuspan-
nen, dass sie sich in der Abfahrtsstellung bei
Einwirkung einer eine vorbestimmte Ausldse-
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kraft iberschreitenden Kraft aus dem Eingriff mit
dem Gleitbrettschuh I6sen und sich durch eine
Drehbewegung des Bindungskorpers (16; 216)
um die Auslosedrehachse (A) aus der Abfahrts-
stellung in eine Ausldsestellung bewegen, wo-
bei der Mz-Auslésemechanismus (26, 28, 30,
38, 40, 50; 226, 228, 230, 238, 240) eine Feder-
anordnung (30, 38, 50; 230, 238) mit einem Fe-
dermittel (30; 230) aufweist, welches die vorbe-
stimmte Auslosekraft bestimmt, und wobei der
Mz-Auslésemechanismus (26, 28, 30, 38, 40,
50;226,228, 230, 238, 240) einen am Bindungs-
korper (16; 216) angeordneten Nockenkd&rper
(40; 240) umfasst, welcher dazu eingerichtet ist,
in der Abfahrtsstellung mit einer Gegenkontur
(28; 228) einer an der Basis (12; 212) vorgese-
henen Nockenflache (26; 226) in Kulissenein-
griff zu treten,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Federanordnung (30, 38, 50; 230, 238)
dazu eingerichtet ist, eine Federkraft auf
den Nockenkorper (40; 240) auszuliben,
um ihn in Kulisseneingriff mit der Gegen-
kontur (28; 228) der Nockenflache (26;226)
zu bringen,

und dass

das Federmittel (30; 230) eine Torsionsfe-
der (30; 230) ist.

Ferseneinheit (210) nach Anspruch 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein erster Federschenkel (234)
der Torsionsfeder (230) an einem Abschnitt des Bin-
dungskorpers (216) abgestiitztist und/oder ein zwei-
ter Federschenkel (236) der Torsionsfeder (230) an
einem Abschnitt des Mz-Auslésemechanismus
(226, 228, 230, 238, 240), insbesondere an einem
Abschnitt des Nockenkdrpers (240), abgestutzt ist.

Ferseneinheit (10; 110; 210) nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Nockenkorper (40; 140; 240) schwenkbar
am Bindungskérper (16; 116; 216) angeordnet ist,
insbesondere um eine zur Gleitbrettebene (E) par-
allele und zur Auslésedrehachse (A) orthogonale
Schwenkachse (42; 242) oder um eine zur Ausldse-
drehachse (A) parallele Schwenkachse (142)
schwenkbar am Bindungskérper (16; 116; 216) an-
geordnet ist.

Ferseneinheit (10; 110; 210) nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Federvorspannung des Federmittels (30;
130; 230) einstellbar ist, insbesondere mittels einer
Einstellschraube (38; 138; 238) einstellbar ist.

Ferseneinheit (10; 110; 210) nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
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dass die Kopplungsmittel (18; 118;218) zweiim We-
sentlichen nebeneinander angeordnete Kopplungs-
stifte (18; 118; 218) sind, welche dazu eingerichtet
sind, in Ausnehmungen des Fersenabschnitts des
Gleitbrettschuhs einzugreifen, um den Gleitbrett-
schuh an der Gleitbrettbindung festzuhalten, wobei
wenigstens einer der Kopplungsstifte (18; 118; 218)
relativ zu dem jeweils anderen Kopplungsstift be-
weglich ist.

Tourenbindung, umfassend eine Ferseneinheit (10;
110; 210) nach einem der vorhergehenden Anspri-
che.
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