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Uktad sterowania napedem jazdy maszyn samobieznych z dwuobwodowymi
uktadami hamulcowymi

Przedmiotem wynalazku jest elektrohydrauliczny uktad sterowania skizyni przektadniowych
w mechanizmach jazdy samobieznych maszyn zabezpieczajacy przed wiaczeniem jazdy w przypadku obnizenia
ponizej dopuszczalnej wartosci éisnienia w dwuobwodowym uktadzie hamulcowym, lub przy wiaczonym hamul-
cu postojowym.

Znane s3 rozwigzania automatycznej blokady jazdy w przypadku braku za:ilania uktadéw hamulcowych
oparte na zastosowaniu luzownikdéw sprezynowo-pneumatycznych.

W zastosowaniu do samobieznych maszyn roboczych rozwiazania te maja szereg wad, z ktérych najisto-
tniejszg jest naglosc i bezwzglednosé¢ dziatania, uniemozliwiajace jakiekolwiek manewry w sytuacji awaryjne;j.

Celem wynalazku jest poprawa bezpieczeristwa eksploatacji maszyn przez uniemozliwienie wtaczenia nape-
du przy spadku ciénienia w obu obwodach dwuobwodowego uktadu hamulcowego oraz przy wigczonym hamul-
cu postojowym mechanicznym.

Rozwigzanie wedtug wynalazku polega na zastosowaniu w uktadzie elektro-hydraulicznego sterowania
skrzynig przektadniowa przekaznikéw elektromagnetycznych rozwiernych, z ktdrych jeden, uruchamiany przez
wilaczenie hamulca postojowego, odtacza zasilanie dwdch pozostatych przekaznikéw dwuobwodowego uktadu
hamulcowego.

Wynalazek zostat pokazany w przyktadzie na rysunku,na ktérym przedstawiono schemat ukfadéw pneu-
matycznego, elektrycznego i czesci hydraulicznego uktadu sterowania skrzyni przektadniowe;.

Jak pokazano na rysunku cewka przekaZnika rozwieranego 1 jest potaczona réwnolegle z sygnalizatorem 2
i zasilana ze 7ré6dta pradu 3 poprzez wtacznik 4 uruchamiany dZwignia S hamulca postojowego.

Cewki przekaznikéw 6 i 7 s3 potaczone réwnolegle z sygnalizatorami 8 i9 izasilane ze Zrédta pradu 3
poprzez wytaczniki 10 i 11 sterowane cisnieniem w obwodach pneumatycznego uktadu hamulcowego Réwnole-
gle potaczone styki przekaznikdw 6 i7 s zasilane ze Zrédta pradu 3 poprzez styki przekaznika 1 ipoprzez
wiacznik 12, a zasilaja przetaczniki 13 wyboru przetozenia w skrzyni przektadniowej 14.

Przetaczniki 13 wyboru przetozeri steruja rozdzielaczami elektro-hydraulicznymi 15 obstugujacymi posz-
czegdlne sprzggta hydrauliczne 16 odpowiednich przetozen.
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W pneumatycznym dwuobwodowym uktadzie hamulcowym wy taczniki cisnieniowe 10i 11 s3 umieszczo-
ne pomigdzy dwuobwodowym zaworem zabezpieczajacym 17, a zaworem hamulcowym 18, natomiast wiacznik
cisnieniowy 12 jest umieszczony pomigdzy zaworem hamulcowym 18 a sitownikami hamulcowymi 19.

Dziatanie przedstawionego na rysunku uktadu jest nastgpujace: gdy w dwuobwodowym pneumatycznym
uktadzie hamulcowym zasilanym sprezarka 20 poprzez dwuobwodowy zawér zabezpieczajacy 17 nastapi spadek
ci$nienia ponizej dopuszczalnej wartosci roboczej, na skutek dziatania wytacznikéw cisnieniowych 101 11 steru-
jacych przekaznikami rozwiernymi 6 i 7 nastgpuje wytaczenie zasilania, przetacznikéw 13 wyboru przetozen
w skrzyni przektadniowej 14, co w konsekwencji oznacza niemozliwo$¢ wiaczenia rozdzielaczy elektrohydrauli-
cznych 15 sterujacych sprzegtami 16. Natomiast gdy cisnienie spadnie poniZzej wartosci granicznej tylko w jed-
nym z obwodéw ukitadu hamulcowego woéwczas wytacznik cisnicnjowy 10 lub 11 spowoduje odpowiednio
zadziatanie jednego z réwnolegle potaczonych przekaZnikéw 6 lub .7, uruchomienie sygnalizatora 8 lub 9, ale
przetacznik 13 wyboru przetozer jest zasilany nadal przez drugi rownolegiy przekaznik, co umozliwia dz1a1an1e
napedu jazdy maszyny. R

Znajdujacy sie¢ za zaworem hamulcowym 18 wytacznik cﬁmemowy 12 reaguje na wzrost ci$nienia wyste-
pujacy w czasie hamowania iodcina zasilanie przetacznika 13 _wyboru przetozen za przekaznikami 6 i 7,co
powoduje automatycznie wytaczenie napedu jazdy.

Podobnie wlaczanie hamulca postojowego 5 powoduje oqclgme zas1lanm przekaZnikéw 6 i 7 co réwniez
powoduje automatycznie odtaczenie napedu jazdy z braku zasilania przetacznika 13 wyboru przetozen.

Jak wynika z powyzszege uktad wedtug wynalazku spetnia funkcje zabezpieczenia maszyny przed urucho-
mieniem uktadu napgdowego w przypadku braku cisnienia w obu obwodach naped w czasie hamowania hamul-
cem giéwnym. i

Natomiast w przypadku niesprawnosci tylko jednego obwodu uktadu hamulcowego umozliwia dziatanie
napedu sygnahzulqc jednoczesnie istnienie mepraw1d%owego stanu uktadu.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad sterowania napedem jazdy maszyn samobieznych z dwuobwodowymi uktadami hamulcowymi, z n a-
mienny tym, ze ma przekaZnik rozwierny (1) potaczony szeregowo z dwoma przekaZnikami (6 i 7)
potaczonymi ze soba réwnolegle, przy czym cewka sterujyca przekaznika rozwiernego (1) jest potaczona
z wytacznikiem (4) dzwigni (5) hamulca postojowego, a cewki sterujace przekaZnikéw (6 i7) sa potaczone
z wlacznikami (10 i 11) obu obwodéw pneumatycznego uktadu hamulcowego.

2.Uktad sterowania wedlug zastrz. 1,znamienny tym, Ze cewki sterujace przekaZnikéw (1, 6 i7) s3
potaczone réwnolegle odpowiednio z sygnalizatorami (2, 81 9).
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