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64 Entrainement du bariliet d'un mouvement d'horlogerie automatique.

@ Entrainement du rochet (1) du barillet d'un mouve- 5
ment d'horlogerie mécanique a remontage automati-
que par masse oscillante, comprenant une roue a dents
de loup (B) entrainée par la masse oscillante par lintermé- %
diaire d'au moins un cliquet (4, 5). La roue a dents de loup 1 @
est solidaire d'un pignon (7) entrainant un pignon intermé- " /
diaire (8) lui-méme en prise avec le rochet. Le pignon in- Y
termédiaire (8) est mobile en translation de maniére & 3
s'écarter du rochet de barillet (1) lors du remontage ma- LQ—L%
nuel par la couronne (2).
Cette construction permet d'éviter d'entrainer la roue 535 {;
a dents de loup lors du remontage manuel. g
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Description

La présente invention concerne un entrainement
du rochet de barillet d'un mouvement d'horlogerie
mécanique a remontage automatique par masse
oscillante, comprenant une roue a dents de loup
entrainée par la masse oscillante par l'intermédiaire
d'au moins un cliquet, cette roue a dents de loup
étant solidaire d'un pignon entrainant un pignon in-
termédiaire lui-méme en prise avec le rochet.

On connait plusieurs versions d'un tel entrai-
nement. On citera en particulier I'entrainement con-
nu sous la dénomination de «LEVIER MAGIC» de
la maison SEIKO constitué d'un mobile muni de
deux bras élastique terminés par des cliquets
entrainant une roue dentée a dents de loup de 99
dents en deux points diamétralement opposés.

Une montre automatique doit étre parfois remon-
tée manuellement, & moins qu'elle soit portée en
permanence, ce qui est rarement le cas, surtout
lorsque le porteur posséde plusieurs montres. Lors
d'un tel remontage manuel, le rochet du barillet est
entrainé relativement rapidement et sa vitesse de
rotation est multipliée par le pignon intermédiaire et
le pignon de la roue dentée a dents de loup, de tel-
le sorte que cette derniére est entrainée trés rapi-
dement en rotation. Cette rotation rapide a pour ef-
fet de provoquer une usure rapide de la fine dentu-
re de la roue et des cliquets, voire la cassure d'une
ou plusieurs dents ou des cliquets, ce qui peut
avoir pour conséquence un arrét de cette roue a
dents de loup et par conséquent un arrét du re-
montage automatique.

L'invention a pour but de remédier a cet inconvé-
nient.

A cet effet, P'entrainement selon linvention est
caractérisé en ce que le pignon intermédiaire est
mobile en translation de maniére & pouvoir s'écarter
du rochet de barillet.

Ainsi, lors du remontage manuel, le pignon inter-
médiaire entrainé par le rochet de barillet, roule
autour du pignon de la roue a dents de loup sans
entrainé celui-ci et en s'écartant du rochet de ba-
rillet. La roue a dents de loup n'est donc pas
entrainée. Par contre, dés que le remontage ma-
nuel cesse, le pignon intermédiaire est repoussé en
direction du barillet par le pignon de la roue a dents
de loup et le remontage automatique peut opérer.

Le mécanisme est, de préférence, complété par
un ressort lame s'appuyant sur le pignon intermé-
diaire pour I'empécher de se déplacer librement en
translation. Ce ressort s'oppose légérement a I'écar-
tement du pignon intermédiaire relativement au ro-
chet.

Le dessin annexé représente, a titre d'exemple,
un mode d'exécution de l'invention.

La fig. 1 représente l'entrainement du rochet en
position de remontage automatigue.

La fig. 2 représente I'entrainement en position de
remontage manuel.

Le dessin montre un rochet 1 de barillet pouvant
étre entrainé, soit manuellement par la roue de
couronne 2, soit automatiquement, par une masse
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oscillante entrainant, dans un mouvement alternatif,
un dispositif constitué ici, par exemple, par un levier
MAGIC 3 muni de deux cliquets 4 et 5 dont les
becs s'appuient en deux points diamétralement op-
posés d'une roue a dents de loup 6 présentant 99
dents. Cette roue a dents de loup est solidaire d'un
pignon 7 en prise avec un pignon intermédiaire 8
entrainant le rochet 1.

Le pignon intermédiaire présente une découpe
centrale circulaire 9 par laquelle il est monté rotati-
vement sur un support 10 présentant une section
en forme de lentille dont les deux cétés sont consti-
tués d'arcs de cercle de rayon égal au rayon de la
découpe 9, de telle sorte que lorsque le pignon in-
termédiaire 8 est en prise avec le rochet 1 en posi-
tion de remontage automatique, le pignon intermé-
diaire 8 tourne autour du support 10 comme si ce-
lui-ci constituait une partie d'un pivot cylindrique de
méme diameétre que la découpe 9. Dans cette posi-
tion, la face du support 10 située du coté de linté-
rieur de la découpe 9 passe approximativement par
le centre de cette découpe. L'axe de symétrie du
support 10 dirige en direction du rochet 1 forme un
angle de 5° a 10° avec la droite reliant ie centre du
rochet au centre du pignon intermédiaire. Cet axe
de symétrie correspond a la direction de déplace-
ment en translation du pignon intermédiaire 8.

Ce dispositif est complété par un ressort lame 11
s'appuyant légérement sur les dents du pignon in-
termédiaire 8 de maniére empécher ce pignon de
se déplacer librement sur son support. La direction
de la force exercée par le ressort 11 sur le pignon
8 est approximativement tangente au rochet de ma-
nieére & obtenir une composante dirigée en direction
du rochet et le ressort lame ne forme gu'un angle
relativement faible avec ledit axe de symétrie du
support 10 de maniére a permettre au pignon inter-
médiaire 8 de se déplacer selon cet axe de symé-
trie en fléchissant iégérement le ressort 11.

Lors du remontage manuel représenté a la fig. 2,
la roue de couronne 2 entraine le rochet 1 dans le
sens de la fleche. Le pignon intermédiaire 8, entrai-
né par le rochet 1, peut, en raison du second degré
de liberté qu'il posséde autour de son support 10,
rouler autour du pignon 7, sans entrainer celui-ci et
en s'écartant du rochet 1. Ce roulement s'arréte
dés que le pignon intermédiaire 8 est suffisamment
dégagé de la denture du rochet 1. Ce mouvement
de rotation-roulement du pignon intermédiaire 8
peut se répéter plusieurs fois au cours du remonta-
ge manuel sans que la roue a dents de loup 6 soit
entrainée.

Dés la reprise du remontage automatique, le pi-
gnon intermédiaire 8 est repoussé dans la denture
du rochet 1 par le pignon 7 et par le ressort 11.

Le mécanisme pourrait opérer sans le ressort 11.

Linvention est bien entendu utilisable avec tous
dispositifs de remontage automatique.

Revendications

1. Entrainement du rochet (1) de barillet d'un
mouvement dhorlogerie mécanique a remontage
automatique par masse oscillante, comprenant une
roue a dents de loup (B) entrainée par la masse



3 CH 691 748 A5

oscillante par lintermédiaire d'au moins un cliquet
(4, 5), cette roue a dents de loup étant solidaire
d'un pignon (7) entrainant un pignon intermédiaire
(8) lui-méme en prise avec le rochet, caractérisé en
ce que le pignon intermédiaire (8) est mobile en 5
translation de maniére a pouvoir s'écarter du rochet
de bariliet (1). ‘
2. Entrainement selon la revendication 1, carac-
térisé en ce que le pignon intermédiaire (8) présen-
te une découpe centrale circulaire (9) et quil est 10
monté rotativement sur un support (10) présentant
une section en forme de lentille dont les cbtés sont
constitués d'arcs de cercle de rayon égal au rayon
de ladite découpe centrale (9).
3. Entrainement selon l'une des revendications 1 15
ou 2, caractérisé en ce que la direction de transla-
tion du pignon intermédiaire (8) forme un angle de
5° a 10° avec la droite reliant le centre du rochet
au centre du pignon intermédiaire lorsque celui-ci
est en prise avec le rochet. 20
4. Entrainement selon l'une des revendications 1 .
a 3, caractérisé en ce qu'il comprend un ressort .
lame (11) s'appuyant sur la denture du pignon inter-
médiaire (8) pour I'empécher de se déplacer libre-
ment. 25
5. Entrainement selon la revendication 4, carac-
térisé en ce que le ressort (11) exerce sur le pi-
gnon intermédiaire (8) une force de freinage dont la
direction est approximativement tangente au rochet
(1) 30
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