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Manipulétor, zejména pro automatické
vkladéni a vyjimdni lapovanych t&les

Refeni se tykd manipuldtoru, zejména

ro automatické vklédani a vyjimani té-
ges do pripravku lapovaciho stroje.
Podstata manipulédtoru spoéiva v tom, Ze
jeho zachycovaci hlavy jsou pfipojeny k
ramenim otodného a posuvného ramenového
t&lesa, které je upewndno na pistnici
pistu, uspoféddaného v otodném valci,
uloZeném v nehybném valcovém télese,
unigténém na desce stolu lapovaciho stro-

Je.
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Predmétem vynédlezu je manipulétor se zachycovacimi hla-
vami,- ktery automaticky vkladé prepracovanéd télesa, jako napre
télesa trysek pro spalovaci motory; do p¥ipravku lapovaciho
stroje a po jejich vylapovéni je vyjimé.

U dosud znamych lapovacich strojd s otvory pro lapoveané
t&lesa se tato télesa vklddaji do pripravku a z n&ho vyjimaji
ruéné, U lapovaciho stroje je pak nutnéd stdélé pritomnost ob-
sluhy.

Tyto nedostatky odstranuje manipuldtor podle vynélezu,
jehoZ podstatou je, Ze jeho zachycovaci hlavy jsou pripojeny
k ramendm otodného a posuvného ramenového té&lesa, které Jje
upevnéno ne pistnici pistu, uspoirddaného v otoéném vdlci, ulo=-
Zeném v nehybném védlcovém t€lese, umisténém na desce stolu la-
povaciho stroje. Otodny vdlec méd na vrchni &dsti pripevnénu
tvarovou primku, z niZ vy®nivéd vodici &¢ep, ktery zasahuje do
otvoru v kratd8im rameni ramenového té&lesa, pridemZ otoldny vé-
lec je vloZen mezi dvé diagondlné umisténé pilepdZky uvnitd
vdlcového té&lesa a je opatifen dvéma diametrdlné umisténymi
segmenty. Zachycovaci hlavy obsahuji vélcovité t&Eleso, na je-
hoZ spodni stran& je upevnéna pfiruba, nad niZ jsou uspordddny
elisti odpruZené mendimi pruZinami g doraz odpruZeny veétsi
prufnou.
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Pou?iti manipulétoru podle vynélezu umoiﬁuje plnou
automatizaci lapovacich strojde. Jeden pracovnik miZe pritom
obsluhovat vice strojd a jeho &innost se omezuje pouze na vy-
ménu opotrebovanych lapovacich pouzder, doplnovéni zagoby la-
povaci pasty, doplnovéni zésobniku pfedpracovanymi kusy a ode-
biréni nédoby s vypalovanymi kusy po jejim naplneni.

Prikled provedeni manipulétoru podle vyndlezu je schema-
ticky znéeornén na prilozenych vykresech, kde obr. 1 zndzornu-
je svisly rez A-A manipulédtorem. Na obr. 2 je znézornén vodo-
rovny Pfez B-B manipuldtorem, na obr. 3 je znézornén pldorys
manipuldtoru s pifisludenstvim, na obr. 4 je znézornén &astelny
Yez zachyeovaci hlavy menipuldtoru podle roviny S-S z obr. 5
a na obr. 5 je svisly fez toutéZ hlavou podle roviny I-I,

naznadené na obr. 4.

Na obr. 1 je predevd8im naznadens ¢dst desky 1l stolu la-
‘povaciho stroje, na niZz je pripevnéno vélcové téleso 2, které
tvori nehybnou zékladnu manipuldtoru. Vélcové téleso 2 se sklé-
d4 z nékolika k sobé& pripevnénych Césti. Uvnit? jsou k hlavni
Edgti védlcového télesa 2 pripojeny diasmetrdlné prepdizky 3.

Mezi témito prepdikemi J je pak uloZen otodny vélec 4 se seg-
menty 5, op&t diametrdlné& uloZenymi. Horni pistnice jeho pis-
tu 6 nese s ni otéd¥ivé a posuvné remenové téleso 7, opatiené
dvéma deldimi rameny 7 @ b a jednim krat&im ramenem Jc. Ra-
menové t&leso 7 je polohovéno vodicim &epem 8, upevninym v tva-
rové prirubé 9 oto¥ného védlce 4. Na &epech 10 jsou ve vybrénich
na koncich delsSich remen 7a, b ramenového télesa 7 vykryvné
uloZeny drzdky 1l zachycovacich hlav 1l2a a 1l2b. Velikost nato~
Ceni otodného vélce 4 se segmenty 2 Je omezena pevnymi dorazy
13 a 14 na jeho tvarové prirub& 9 a stavitelnymi dorazy 15

a 16 umist#nymi na horni piirub& vdlcového té&lesa 2. Snimad 17,
naznaeny na obr. 1 jen schematicky, spolu se souddsti 26,
upevnénou dole na dolni piirub& otodného védlce 4, urduje stred-
ni polohu tohoto vélce, pri které jsou zachycovaci hlavy l1l2a,
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12b ve své stiedni poloze, tj. v bodech H a F. Snimal 18,
naznadeny schematicky na obre. 1 na témZfe misté jako snimad 17,
dréuje krajni polohu otoéného vélce 4, omezenou pevnym dorazem
13 a stavitelnym dorazem 15, pri které Jjsou zachycovaci hlavy
12a, 12b v bodech g a G (viz obr. 3). Snima& 19, opé&t naznale-
ny na stejném mist& na obre. 1 jako snimad 1T, urduje polohu
otodného védlce 4 omezenou pevnym dorazem 14 s stavitelnym do-
razem 16, pi'i které jsou zachycovaci hlavy l2a, 12b v bodech
G a E. Podobn& pak snimad 20, nazneleny na témf vykresu, urduje
polohu ramenového télesa 7 v dolnim bod& C a snima& 21 urluje
polohu tohoto té&lesa v hornim bodé D.

Sipky K a L na tém¥e obraze oznaduji privody tlakového
vzduchu do oto&ného vélce 4 nad a pod jeho pist$6; §ipky MalN
na obr. 2 oznaduji p¥ivody tlakového vzduchu do vdlcového t&-
lesa 2 mezli Jjeho prepdZky 3 a segmenty 5 otolného vdlce 4.
Kone¥né Sipky P a R na obr. 3 zndzornuji sméry pootoleni rame-
nového t&lesa T pri privodu tlakového vzduchu ve sméru 8ipek
M a N (viz obr. 2)

Na obr. 3 Je znédzornén zésobnik 22 predpracovanych té&les
trysek u lapovaciho stroje, prfipravek 23 lapovaciho stroje a
zésobnik 24 opracovanych trysek u lapovaciho stroje.

Na obr. 4 a 5 naznalené zachycovaci hlava 12 se skléds
z védlcovitého té€lesa J1 s otvorem pro téleso 25 trysky, k n&muz
Jje pfipevnéna pfiruba 32 s kuZelovym nédbéhem, ktery zavede vkl&-
dané t&leso 25 trysky mezi Celisti 33, které jsou odpruZeny
mendimi pruZinami 34. Pri ngsunuti t&lesa 25 trysky dosedne je-
Jji herni plocha na doraz 35, odpruZeny vét31i pruZinou 36, kte-
ry tileso .25 trysky ustavi ve sprévné polozeo

Na ippals od lapovaciho stroje se piivede tlakovy vzduch
ve sméru horni 8ipky Z (obr. 1) pod pist 6, ktery pak zvedne
remenové téleso 7 z dolni polohy C do horni polohy De. Snimade
17 a*21 daji pak impuls k privedu tlakového vzduchu ve sméru
3ipek M a otodny vdlec 4 se segmenty 5 se pootodi tak, %e pev-
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ny doraz 13 dosedne na stavitelny dorez l3. Rameno Ja se
pritom pootodi ve sméru 8ipky P tak, Ze se zachycovaci hla-

vy 12a a 12b dostanou do bodld g a G, pridemZ snimale 18 a 21
daji impuls k uvolnéni pripravku 23 a po jeho uvolnéni dajf
impuls k privodu tlakového vzduchu ve sméru horni Sipky K

nad pist 6, ktery premisti ramenové téleso 7 opét do dolni
polohy C. Pritom se nasune zachycovacl hlava 122 na té&leso 235
trysky v zésobniku 22 predpracovanych téles 27 trysek a za-
chycovaci hlava 12b se nasune na opracované t&leso 25 trysky

v pripravku 23 lapovaciho stroje. Poté pak daji snimale 18

a 20 impuls k pfivodu tlakového vzduchu ve sméru horni 8ipky 2
pod pist 6 a ramenové téleso 7 se opét zvedne do horni polohy D.
Pritom daji snimsde 18 a 21 impuls k pFivodu tlakového vzduchu
tentokrédt ve sméru 8ipek N a otodny vdlec 4 se segmenty 5 se
pootoli tak, Ze pevny doraz 14 dosedne na stavitelny doraz 16.
Ramenové téleso ] se pootodi ve smé&ru 8ipky R tak, Ze zachyco-
vaci hlavy 12a a 12b se destanou do bodi G a E. Pritom daji
snimele 19 a 21 impuls k p¥ivedu tlakového vzduchu ve sméru
horni 3ipky X nad pist 6, ktery premisti remenové téleso 7 opé&t
do dolni polohy C. Pfitom se zasune predpracované téleso 25

"~ trysky do pripravku 23 lapovaciho stroje a opracovené téleso 25
trysky se zasune do snimafe kusl u zésobniku 24 opracovanych
téles 25 trysek. Pak daji snimale 19 a 20 impuls k upnuti pri-
pravka 23 lapovaciho stroje a po jeho upnuti daji impuls k p¥i-
vodu tlakového vzduchu ve smé&ru horni 3ipky L. Pritom se zved-
ne ramenové télese 7 opét do herni polohy D a predpracované
t&leso trysky zlstane upnuto v pripravku 23 lapovaciho stroje

8 opraéované t&leso 25 trysky spadne do zésobniku 24 opracova-
nych téles 25 trysek. Snimedsl9 a 21 daji impuls k pifivodu tla-
kového vzduchu ve sméru Sipek M a otolny vélec 4 se segmenty 5
se pooto¥f tak, Ze se zachycovaci hlavy 1l2a a 12b na konci
svych deldich ramem 7a a 7b dostanou ve sméru Sipky P opét do
bodd H a F. Pritom snimale 17 & 21 prerusi pFfivod tlakového
vzduehu ve sméru pravych 3ipek M a daji impuls k privodu tlako-
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vého vzduchu ve sméru horni 8ipky K nad pist 6, ktery pre-
mist{ ramenové t&leso 7 op&t do dolni polohy C. Snimale 17
a 20 daji pak impuls k préci lapovaciho stroje. Po skonleni
lapovaciho cyklu se na impuls od lapovaciho stroje &innost
manipulétoru opakuje aZ do preruseni préce na stroji.

lianipuldtoru podle vynélezu lze pouZit i u }épovacich
strojd na pouzdra, vdlce a jiné obdobné souldsti, dédle u obré-
bécich stroji, kde se také souldsti do pripravku upinaj{
a z téhoZ pripravku se opét na stejném misté vyjimaji. Podle
pot¥eby lze manipuldtoru pouzit i v pripad& uspoPadéni jeho
osy Vv jiné ne# svislé poloze. Napf. p¥i vodorovné ose se Jjeho
ramenové téleso posouvd pak také vodorovné&. Misto tlakového
vzduchu lze ov8em pouZit tlakovou kapalinu, napf. olej apod.
Tem, kde nelze soutdstky pridrZovat za jejich vné&js3i povrch,
lze pouzit pridrzovacich hlav s rozriznutymi pruZnymi koliky,
které pak prfidrzuji souldstky po vsunuti do jejich otvoru.
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1. Menipuldtor, zejména pro automatické vkléddni a vyjiméni
lspovanych t&les do pripravku lapovaciho stroje, vyznaleny tim,
ye jeho zachycovac{ hlavy (12) jsou pripojeny k rementm (7a a Tb)
oto&ného a posuvného ramenového t&lesa (7) , které je upevnéne na
pistnici pistul6), usporédéného v oto&ném vélci(4), ulo¥eném
v nehybném vélcovém tZlese (2), umist¥ném na desce (1) etolu lapo-

vaciho stroje.

, 2. Manipulator podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze otodény
.vélec (4) md na vrchni &dsti p¥ipevn¥nu tvarovou p¥irubu (9),
2z niz vy¥nivéd vodici &ep (8), ktery zasahuje do otvoru v krat-
‘éim rameni (7c) ramenového télesa (7), pridemZ otolny vélec (4)

je vlozen mezi dvé diagondlné umist¥né prepéiky (3) uvnitd |
vélcového té&€lesa (2) a je opatren dvéma diametrdlné umisténymi
segmenty (5). |

3. Manipulédtor podle bodi 1 a 2, vyznaleny tim, Ze‘ zachy-
covaci hlavy (12) obsahuji vélcovité téleso (31), na Jjeho%
spodni stran& je upevnéna piiruba (32) nad niZ jsou usporddédny

o elisti (33) odpruZené mendimi pruZinemi (34) B
a doraz (35) odpruZeny vétd3i pruZinou (36).

2 vykresy
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