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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie podajace do podawania jednowarstwowego strumienia
artykutéw pretopodobnych przemystu tytoniowego.

Wyroby i pétwyroby przemystu tytoniowego takie jak gotowe papierosy, cygaretki, sztabki tyto-
niowe, sztabki filtrowe sa przesytane miedzy stanowiskami operacyjnymi i czasowo przechowywane
w réznego rodzaju zasobnikach w obrebie takich stanowisk. Powszechnie sa stosowane maszyny,
w ktérych wymagane jest, aby artykuty pretopodobne byty podawane w jednowarstwowym strumieniu
na przenos$niku bebnowym lub pasowym, do ktérego artykuty pretopodobne sa dostarczane z zasob-
nika. Bardzo istotnym wymaganiem stawianym przez producentéw wyrobow tytoniowych jest koniecz-
nos¢ dostosowania takich przenosnikéw i zasilajacych je zasobnikéw do szerokiego zakresu wydajno-
8ci, a ponadto koniecznos¢ uwzglednienia duzej zmiennosci wspodtczynnika tarcia materiatu ostono-
wego artykutéw, co ma duzy wptyw na przemieszczanie sie artykutdw wzgledem siebie w zasobniku
i na skuteczno$é wypetniania rowkéw przenos$nikow. Praktyka produkcyjna wskazuje, ze efektywnosé
urzadzenia obejmujacego urzadzenie zasilajace, zasobnik i przenosnik bebnowy wyposazony w rowki
lub przenosnik pasowy wyposazony w rowki zalezy od utrzymania statej wysokosci artykutéw w za-
sobniku. Zbyt wysoki poziom wypetnienia zasobnika wytwarza zbyt duze naciski miedzy artykutami
i moze utrudnia¢ wypetnianie rowkéw przenosnika lub moze powodowac uszkadzanie artykutéw. Zbyt
niski poziom wypetnienia wprowadza ryzyko niewypetnienia wszystkich rowkéw, moze réwniez prowa-
dzi¢ do zaburzen przeptywu w samym zasobniku, co zwykle prowadzi do uszkadzania artykutow.

Ze stanu techniki znane sa urzadzenia do formowania jednowarstwowego strumienia artykutéw
pretopodobnych transportowanego w rowkach przenosnikéw. Patent DE404241C przedstawia urza-
dzenie obejmujace zasobnik na artykuty pretopodobne, zasobnik posredni i przenosnik bebnowy,
w ktérego rowkach formowany jest jednowarstwowy strumien artykutéw. Przenoénik bebnowy podaje
strumien artykutdéw pretopodobnych do urzadzenia odbierajacego. Patent US4020973A ujawnia urza-
dzenie do formowania jednowarstwowego strumienia artykutéw pretopodobnych obejmujace zasobnik
na artykuty pretopodobne, ktérego dno stanowi powierzchnia nosna przenosnika bebnowego i po-
wierzchnia nosna przenos$nika pasowego, ktory podaje artykuty pretopodobne w strone przenosnika
bebnowego. Podobnie dziatajace urzadzenia ujawnione zostaty w zgtoszeniu DE102004024587A1
i w patencie EP0594208B1.

Istota wynalazku jest urzadzenie podajace do podawania jednowarstwowego strumienia artyku-
téw pretopodobnych przemystu tytoniowego obejmujace pierwszy kanat zasilajacy przystosowany
do przemieszczania artykutéw pretopodobnych w formie przeptywu masowego, drugi kanat zasilajacy,
wyposazony w dolny przenosnik, przystosowany do przemieszczania artykutdw pretopodobnych
w formie przeptywu masowego, przy czym drugi kanat zasilajacy jest potaczony przeptywowo z pierw-
szym kanatem zasilajacym, zasobnik przystosowany do wypetniania artykutami pretopodobnymi pota-
czony przeptywowo z drugim kanatem zasilajacym, przenosnik wyjsciowy, wyposazony w powierzchnie
nosna obejmujaca rowki, przystosowany do pobierania z zasobnika artykutéw pretopodobnych
i transportowania artykutéw pretopodobnych w formie jednowarstwowego strumienia artykutéw pretopo-
dobnych, charakteryzujace sie tym, Ze dno zasobnika jest uformowane przez dolny przenoénik drugiego
kanatu zasilajacego oraz powierzchnie nosna przenosnika wyjsciowego i tym, Zze drugi kanat zasilajacy
jest wyposazony w gérny element napedowy dla przeptywu masowego obejmujacy powierzchnie nosna,
ktéra przynajmniej czesciowo jest usytuowana zbieznie w stosunku do powierzchni nosnej dolnego
przenosnika drugiego kanatu zasilajacego w kierunku od pierwszego kanatu zasilajacego do zasobnika.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze szeroko$¢ wlotowa drugie-
go kanatu zasilajacego przy potaczeniu pierwszego kanatu zasilajacego i drugiego kanatu zasilajace-
go jest réwna lub wieksza od szerokosci pierwszego kanatu zasilajacego.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Zze szeroko$é gardzieli wloto-
wej zasobnika jest wieksza od szerokos$ci wlotowej drugiego kanatu zasilajacego lub szerokosci wylo-
towej kanatu zasilajacego.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Ze gorny element napedowy
jest przeno$nikiem, ktérego powierzchnia no$na jest usytuowana pod katem o w stosunku do dolnego
przenosnika w zakresie od 0° do 5°, tak ze szeroko$¢ wylotowa jest mniejsza lub réwna od szerokosci
wlotowej kanatu zasilajacego.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Ze gérny element napedowy
jest rolka.
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Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze przenos$nik wyjsciowy jest
przenosnikiem bebnowym.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze przenos$nik wyjsciowy jest
przenosnikiem pasowym lub tancuchowym.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze powierzchnia nosna gor-
nego elementu napedowego jest przystosowana do poruszania sie z predkoscia rowna predkosci
dolnego przenosnika.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze pierwszy kanat zasilajacy
i/lub trzeci kanat zasilajacy jest przystosowany do przemieszczania artykutéw pretopodobnych pod
wptywem sity grawitaciji.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Zze pierwszy kanat zasilajacy
i/lub trzeci kanat zasilajacy jest przystosowany do przemieszczania artykutdw pretopodobnych za po-
moca przenosnika.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze urzadzenie jest wyposazo-
ne w trzeci kanat zasilajacy potaczony przeptywowo z pierwszym kanatem zasilajacym, przy czym
potaczenie trzeciego kanatu zasilajacego i pierwszego kanatu zasilajacego jest wyposazone w rolke,
ktérej powierzchnia obwodowa stanowi Sciane dla przeptywu masowego.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze rolka od strony zasobnika
jest przystosowana do zmiany potozenia w kierunku poprzecznym do drugiego kanatu zasilajacego.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Ze pierwszy kanat zasilajacy
i/lub trzeci kanat zasilajacy jest wyposazony w element elastyczny usytuowany przy $cianie tego kanatu.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze przy gérnym elemencie
napedowym od strony zasobnika jest usytuowany element ostonowy.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Ze jest wyposazone w czujnik
przystosowany do pomiaru poziomu wypetnienia zasobnika artykutami pretopodobnymi usytuowany
w gornej czesci zasobnika.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze zasobnik jest wyposazony
w Sciane elastyczna przystosowana do dostosowania swojego ksztattu do ksztattu powierzchni gérne;
artykutéw pretopodobnych zgromadzonych w zasobniku.

Korzystnie urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Ze jest wyposazone w sterow-
nik do kontrolowania poziomu wypetnienia zasobnika, regulowania predkosci przeptywu masowego
w drugim kanale zasilajacym w zaleznos$ci od poziomu wypetnienia i od predkosci przenosnika wyj-
Sciowego i ustalania zalezno$ci miedzy predkosciami.

W urzadzeniu podajacym wedtug wynalazku mozliwe jest utrzymywanie w czasie produkcji sta-
tego poziomu wypetnienia artykutami pretopodobnymi w zasobniku niezaleznie od wspdtczynnika tar-
cia materiatu ostonowego podawanych artykutéw pretopodobnych wzgledem tego materiatu. Urza-
dzenie wedtug wynalazku umozliwia zmiane poziomu wypetnienia zasobnika, dzieki czemu mozliwe
jest efektywne wypetnianie rowkow przenosnika wyjsciowego niezaleznie od ciezaru artykutéw i nieza-
leznie od wspodtczynnika tarcia materiatu ostonowego. Doswiadczenia wykazaty, ze réwniez w przy-
padku artykutéw pretopodobnych bez materiatu ostonowego charakteryzujacych sie bardzo wysokim
wspétczynnikiem tarcia mozna uzyskac wysoki stopien wypetnienia rowkéw przenosnika wyjsciowego.
Ponadto mozliwe jest catkowite opréznienie zasobnika z artykutéw pretopodobnych przy wypetnionym
urzadzeniu zasilajacym tzn. bez koniecznosci oprézniania kanatéw urzadzenia zasilajacego.

Przedmiot wynalazku zostat blizej przedstawiony w korzystnym przyktadzie wykonania na ry-
sunku, na ktérym:

Fig. 1 przedstawia urzadzenie podajace w widoku od przodu w przyktadzie wykonania z przenosni-
kiem bebnowym.

Fig. 2 przedstawia urzadzenie podajace w widoku od przodu w przyktadzie wykonania z przenosni-
kiem bebnowym.

Fig. 3 przedstawia urzadzenie podajace w widoku od przodu w przyktadzie wykonania z przenosni-
kiem pasowym i elastyczna $ciana stabilizujaca gérna warstwe artykutdw pretopodobnych
w zasobniku.

Fig. 4 przedstawia urzadzenie podajace w widoku od przodu w przyktadzie wykonania z przenosni-
kiem bebnowym i gérnym elementem napedowym w postaci rolki.

Fig. 5 przedstawia urzadzenie podajace w widoku od przodu w przyktadzie wykonania z przenos$ni-
kiem bebnowym, gérnym elementem napedowym w postaci rolki oraz elementem ostonowym.
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W przyktadzie wykonania pokazanym na Fig. 1 i Fig. 2 urzadzenie 1 do podawania jednowar-
stwowego strumienia artykutéw pretopodobnych 2 przemystu tytoniowego obejmuje zasobnik 3, urza-
dzenie zasilajace 4 oraz przenosnik bebnowy 5 o osi obrotu X. W zasobniku 3 i urzadzeniu zasilaja-
cym 4 zostata pokazana jedynie pewna ilo$¢ artykutdw pretopodobnych 2. Zasobnik 3 ma dwie Sciany
boczne 6, 7 (Sciana przednia i tylna rownolegte do ptaszczyzny rysunku nie sg pokazane na rysunku).
Urzadzenie zasilajace 4 jest usytuowane po stronie pierwszej $ciany 6, przy czym wylot 8 z urzadze-
nia zasilajacego 4 jest skierowany w strone przenosnika bebnowego 5. Urzadzenie zasilajace 4 jest
zbudowane z pierwszego kanatu zasilajacego 10, drugiego kanatu zasilajacego 11 oraz trzeciego
kanatu zasilajgcego 12, przy czym wylot 8 jest jednoczeénie wylotem drugiego kanatu zasilajacego 11.
Potaczone przeptywowo w Kkolejnosci trzeci kanat zasilajacy 12, pierwszy kanat zasilajgcy 10 i drugi
kanat zasilajacy 11 i sa przystosowane do podawania artykutéw pretopodobnych 2 w postaci przepty-
wu masowego MF, tzn. wielowarstwowego strumienia artykutéw pretopodobnych 2, przy czym pierw-
szy kanat zasilajacy 10 i trzeci kanat zasilajacy 12 sg przystosowane do podawania artykutéw preto-
podobnych pod wptywem sity grawitacji, natomiast w drugim kanale zasilajacym 11 przeptyw artyku-
téw pretopodobnych 2 jest wymuszony przez przeno$niki 16, 17 od wlotu 9 drugiego kanatu zasilaja-
cego 11 do wylotu 8. Wylot 8 jest usytuowany z boku pod zasobnikiem 3 i taczy sie z gardzielg wloto-
wa 3A zasobnika 3. Pierwszy kanat zasilajacy 10 moze by¢ usytuowany pionowo lub moze by¢ odchy-
lony od pionu tak jak pokazano na Fig. 1. Potaczenie 13 pierwszego kanatu zasilajacego 10 i trzeciego
kanatu zasilajacego 12 jest wykonane w postaci tuku i jest wyposazone w rolke 14, ktérej boczna po-
wierzchnia 14A stanowi wewnetrzng $ciane tukowato uksztattowanego potaczenia 13, réwniez tukowo
uksztattowana $ciana 13A stanowi $ciane zewnetrzna potaczenia 13. Rolka 14 jest zamocowana ob-
rotowo, nie jest napedzana i obraca sie pod wptywem przeptywu masowego MF artykutéw pretopo-
dobnych 2, przy czym zastosowanie rolki 14 utatwia przeptyw, poniewaz artykuty pretopodobne 2 nie
tra o nieruchoma Sciane, dzieki czemu zmniejszone sa naciski miedzy artykutami pretopodobnymi 2
w przeptywie masowym MF po stronie wewnetrznej potaczenia 13. W przypadku artykutéw pretopo-
dobnych 2 o wysokim wspoétczynniku tarcia materiatu ostonowego wzgledem sScian kanatu zasilajace-
go i wzgledem takiego samego materiatu korzystnie mozna zastosowaé rolke, ktéra jest napedzana
i bedzie wspomagata przeptyw masowy. Ponadto trzeci kanat zasilajacy 12 jest wyposazony w zamo-
cowany na $cianie 12A element wibracyjny 12B, przyktadowo pneumatyczny element wibracyjny,
ktéry utatwia przemieszczanie sie artykutdow pretopodobnych 2 wzdtuz trzeciego kanatu zasilajace-
go 12. W pokazanym przyktadzie wykonania pierwszy kanat zasilajgacy 10 jest zasilany z trzeciego
kanatu zasilajacego 12, ktory jest zasilany z niepokazanego zrodta. Pierwszy kanat zasilajacy 10 mo-
ze by¢ zasilany w dowolny inny sposob, przyktadowo za pomoca przenos$nika usytuowanego pozio-
mo, przy czym na potaczeniu takiego przenosnika i pierwszego kanatu zasilajacego 10 moze by¢ usy-
tuowany zasobnik posredni. Potaczenie 15 pierwszego kanatu zasilajacego 10 i drugiego kanatu zasi-
lajacego 11 jest uksztattowane tukowo, tukowaty koniec 10B $ciany 10A stanowi zewnetrzng $ciane
potaczenia 15. Drugi kanat zasilajacy 11 jest wyposazony w dwa przenosniki, przenosnik dolny 16
i przenosnik gérny 17, ktére stanowia elementy napedowe dla przeptywu masowego MF. Przenosnik
dolny 16 jest usytuowany zasadniczo poziomo, przy czym moze byé usytuowany pod katem do po-
ziomu. Jedna z rolek 18, 19 przeno$nika dolnego 16 moze byc¢ rolkg napedowa, przy czym na rysunku
dla uproszczenia nie pokazano mechanizmu napedowego. Przenoénik gérny 17 jest usytuowany pod
katem o do przenosnika dolnego 16, przy czym kat o miedzy powierzchnig no$na 17A pasa 17B
a powierzchnig noéna 16A pasa 16B miesci sie w zakresie od 0° do 5°, korzystnie kat o wynosi 3°, dla
ktérego uzyskano poprawne dziatanie urzadzenia podajacego 1 dla réznorodnych artykutéw pretopo-
dobnych 2. W celu uzyskania odpowiedniego kata pochylenia mozliwe jest regulowanie potozenia
kazdej z rolek 20, 21 w kierunku gora-dot, co oznaczono strzatkami lub tylko jednej z nich. Jedna
zrolek 20, 21 moze byc¢ rolkg napedowa, przy czym mechanizm napedowy jest wspdlny dla przeno-
$nika 16 i 17 tak, zeby zsynchronizowac¢ ruch obydwu przenosnikow i zeby uzyskaé takie same pred-
koéci dla obydwu przenosnikéw 16, 17. W celu nastawienia kata a. mozliwe jest regulowanie potozenia
rolek 20, 21 po tuku, przyktadowo jesli rolka 21 jest rolkg napedowa, to potozenie rolki 20 moze byé
regulowane po tuku tak, ze srodek tuku znajduje sie w osi obrotu rolki 21. W drugim kanale zasilaja-
cym 11 odlegto$¢ miedzy powierzchnia nosng 16A pasa 16B a powierzchnig nosng 17A pasa 17B po
stronie pierwszego kanatu zasilajacego 10 rézni sie od odlegto$ci miedzy tymi pasami przy wylocie 8
drugiego kanatu zasilajacego 11. Szerokos$é wlotowa d2 drugiego kanatu zasilajacego 11 po stronie
pierwszego kanatu zasilajacego 10 jest zblizona do szeroko$ci d1 pierwszego kanatu zasilajgcego 10.
Przenos$nik dolny 16 i przenosnik goérny 17 sa usytuowane zbieznie w kierunku od pierwszego kanatu
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zasilajgcego 10 do zasobnika 3 tak, ze szeroko$¢ wylotowa d3 drugiego kanatu zasilajacego 11 po
stronie wylotu 8 jest mniejsza od szerokosci wlotowej d2. Mozliwa do uzyskania jest zaleznos¢ miedzy
szerokosciami kanatéw 10 i 11 taka, ze d3<d2>d1 lub d3<d2=d1. Szeroko$¢ d4 gardzieli wiotowej 3A
zasobnika 3 tzn. odlegto$¢ miedzy powierzchnig noéna 5A przenosnika bebnowego 5 a powierzchnia
nosna 17A elementu napedowego 17, a mianowicie miedzy wierzchotkami wystepow 22 miedzy row-
kami 23 na przeno$niku bebnowym 5 a powierzchnig noéng 17A pasa 17B jest wieksza od szerokosci
wlotowej d2 i wylotowej d3 drugiego kanatu zasilajacego 11 jak i szerokosci d1 pierwszego kanatu
zasilajgcego 10. Dzieki temu uzyskuje sie rozluznienie artykutéw pretopodobnych 2 w zasobniku 3, co
utatwia wypetnianie kolejnych rowkéw 23 na przenosniku bebnowym 5. Trzeci kanat zasilajacy 12
moze mieé¢ dowolng szerokos$é d5, przy czym z uwagi na ptynnos$é dziatania urzadzenia zasilajacego
4, korzystnie szeroko$¢ d5 trzeciego kanatu zasilajacego 12 jest réwna szeroko$ci d1 pierwszego
kanatu zasilajacego 10, dzieki czemu mozna uzyska¢ rownomierny przeptyw w urzadzeniu zasilaja-
cym 4. Szeroko$¢ d6 trzeciego kanatu zasilajagcego 12 moze by¢ réwna lub mniejsza od szerokosci
d5. W przypadku gdy szerokos¢ dS jest nieco mniejsza niz szerokos¢ d1, uzyskuje sie korzystny efekt
polegajacy na rozluznieniu przeptywu masowego MF i lokalnym zmniejszeniu naciskéw miedzy artyku-
tami pretopodobnymi 2 w przeptywie MF. Zmniejszenie naciskéw miedzy artykutami pretopodobnymi 2
umozliwia usuwanie szczelin, ktére moga pojawia¢ sie w przeptywie masowym MF i ktére przerywaja
ciagto$¢ warstw artykutéw pretopodobnych, po usunieciu szczelin uktad artykutéw pretopodobnych 2
w przeptywie masowym staje sie zblizony do uktadu heksagonalnego tzn. takiego jak dla plastra mio-
du. W przypadku artykutéw pretopodobnych o niskim wspétczynniku tarcia materiatu ostonowego ko-
rzystnie szeroko$¢ kanatéw zasilajacych zmniejsza sie od wlotu do urzadzenia zasilajacego 4 az do
wylotu 8 tak, ze d6>d5>d2>d3.

W czasie ruchu obrotowego przenosnika bebnowego 5 nastepuje wypetnianie wszystkich row-
kéw 23. Zasobnik 3 jest wyposazony w rolke odpychajaca 24 do odpychania nadmiaru artykutéw pre-
topodobnych 2 tak, Zzeby nie nastepowato zgniatanie tych artykutéw. Artykuty pretopodobne 2 sa
przemieszczane w postaci jednowarstwowego strumienia SF w rowkach 23 na powierzchni nosnej 5A
przenosnika bebnowego 5. W pokazanym przyktadzie wykonania przenosnik bebnowy 5 jest wyposa-
zony w ostone 25 i noze krazkowe 26 przystosowane do ciecia artykutdw pretopodobnych 2 na krot-
sze odcinki, przy czym noze krazkowe 26 sg usytuowane w szczelinach w ostonie 25.

Zasobnik 3 jest wyposazony w czujnik 27 przystosowany do pomiaru poziomu wypetnienia za-
sobnika 3, przyktadowo optyczny lub ultradzwiekowy. Linig przerywana L oznaczono przyktadowe
wypetnienie zasobnika 3, tzn. linie poprowadzong stycznie do najwyzej lezacych artykutéw pretopo-
dobnych 2 znajdujacych sie w zasobniku 3. Urzadzenie podajace 1 jest wyposazone w ukfad sterowa-
nia 28, ktory otrzymuje sygnat o predkosci obrotowej przenosnika bebnowego 5, o predkos$ci v prze-
ptywu masowego w drugim kanale zasilajacym 11 zasadniczo odpowiadajacej predkosci przenosni-
kéw 16 i 17 oraz o stopniu wypetnienia L zasobnika 3. Uktad sterowania 28 steruje predko$cia obro-
towa przenos$nika bebnowego S i predkoscia przenoénikéw dolnego 16 i gérnego 17 w zalezno$ci
od zapotrzebowania na artykuty pretopodobne 2 w niepokazanym urzadzeniu odbierajacym.

W czasie dziatania urzadzenia podajacego 1 pretopodobne 2 przemieszczaja sie w postaci
przeptywu masowego MF przez trzeci kanat zasilajacy 12, nastepnie przez pierwszy kanat zasilaja-
cy 10, przy czym zachowana jest zasadniczo stata szerokos¢ przeptywu masowego MF. Artykuty pre-
topodobne 2 wptywaja do drugiego kanatu zasilajacego 11, przy czym tukowate uksztattowanie pota-
czenia 15 utatwia uformowanie takiej samej liczby warstw artykutéw pretopodobnych 2 w drugim kana-
le zasilajacym 11 bez szczelin miedzy artykutami pretopodobnymi 2. Szerokos$¢ przeptywu masowego
MF w drugim kanale zasilajacym zostaje zmniejszona, dzieki czemu zostaje wprowadzona kompresja
artykutéw pretopodobnych 2. Artykuty pretopodobne 2 wptywaja do zasobnika 3 i w trakcie obracania
przenosnika bebnowego 5 wpadajg do rowkéw 23 tego przenoénika. Odpowiednio do wydajnosci
urzadzenia odbierajgcego do odbierania jednowarstwowego strumienia SF przeno$nik bebnowy 5 ma
nadana predko$¢ obrotowa w, a artykuty pretopodobne 2 w drugim kanale zasilajacym 11 urzadzenia
zasilajacego 4 maja nadana predkosé v przeptywu masowego MF, przy czym jest ustalona matema-
tyczna zalezno$é miedzy predko$cia v drugiego kanatu zasilajgcego 11 a predkoscia obrotowa o
przenosnika bebnowego 5. Kompresja jaka zostaje nadana artykutom pretopodobnym stabilizuje wy-
dajnos¢ podawania artykutdw pretopodobnych 2 z urzadzenia zasilajacego 4 tzn. nie wystepuje prze-
mieszczanie sie artykutdw pretopodobnych 2 wzgledem siebie i predkos¢ przeptywu masowego jest
taka sama jak predko$¢ przenosnikow 16, 17, co jest bardzo istotne w przypadku artykutéw pretopo-
dobnych, ktérych materiat ostonowy ma niski wspotczynnik tarcia. Jednak ze wzgledu na mozliwe
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niewypetnienie wszystkich rowkéw 23 i na nieuniknione odchylenia od nominalnej wydajno$ci poda-
wania artykutdow pretopodobnych 2 przez urzadzenie zasilajgce 4, poziom wypetnienia L zasobnika 3
moze ulega¢ zmianie. Na odchylenie od nominalnej wydajnosci ma wptyw wspdtczynnik tarcia mate-
riatu ostonowego, btedy ksztattu artykutdow, masa artykutéw i zmienne naciski pochodzace od stupa
artykutdbw przed i za drugim kanatem zasilajacym. Ukfad sterowania 28 umozliwia kontrolowanie
i ustalenie pewnego poziomu wypetnienia L jako oczekiwanego i regulowania predkosci przenosnika
bebnowego 5 i przenosnikéow 16, 17 w urzadzeniu zasilajacym 4, w przypadku obnizenia poziomu
wypetnienia L ponizej poziomu oczekiwanego, predkos¢ v zostanie czasowo zwiekszona odpowiednio
do rzeczywistej predkos$ci obrotowej o przenosnika bebnowego 5, w przypadku koniecznosci powta-
rzania zwiekszania predko$ci v nalezy zmieni¢ matematyczng zalezno$¢ miedzy predkosciami o i v.
W przypadku podwyzszenia poziomu wypetnienia L powyzej poziomu oczekiwanego, predkosé v
zostanie czasowo zmniejszona odpowiednio do rzeczywistej predkosci obrotowej o przenosnika
bebnowego 5, w przypadku konieczno$ci powtarzania zmniejszania predkos$ci v nalezy zmieni¢ ma-
tematyczng zaleznos¢ miedzy predkosciami o i v. Oczekiwany poziom wypetnienia L to przyktadowo
taki poziom, dla ktérego uzyskuje sie maksymalne wypetnienie rowkow 23 przenos$nika bebnowego 5
lub taki, dla ktérego artykuty pretopodobne 2 ulegaja minimalnym uszkodzeniom. Uktad sterowa-
nia 28 zatrzyma urzadzenie zasilajace 4 w przypadku, gdy ilos¢ artykutéw pretopodobnych 2 w za-
sobniku 3 osiggnie maksymalny poziom (na Fig. 2 pokazano przyktadowy maksymalny poziom
wypetnienia L). W przypadku, gdy ilos¢ artykutéw pretopodobnych spadnie do zera, urzadzenie od-
bierajace artykuty pretopodobne 2 zostanie zatrzymane. Panel sterowania dla operatora powinien
umozliwia¢ ustalenie minimalnego i maksymalnego poziomu zasobnika oraz oczekiwanego poziomu
wypetnienia zasobnika, a ponadto wspodtczynnika proporcjonalnosci predkosci podawania v w sto-
sunku do predkos$ci obrotowej .

Urzadzenie podajace 1 umozliwia catkowite oprdznienie zasobnika 3 bez koniecznosci oproz-
niania urzadzenia zasilajacego 4. W przedstawionym przyktadzie wykonania urzadzenie zasilajace 4
jest wyposazone w trzy kanaty zasilajace 10, 11, 12, przy czym szeroko$¢ uformowanego tam prze-
ptywu jest zmniejszona przy wylocie z drugiego kanatu zasilajacego 11. Po zatrzymaniu dolnego
przenosnika 16 i gornego przenosnika 17 drugiego kanatu zasilajacego 11 (przyktadowo w trybie
recznym) przeptyw masowy MF w urzadzeniu zasilajacym 4 zostaje zatrzymany, w czasie pracy prze-
nosnika bebnowego 5 nastapi catkowite oproznienie zasobnika 3 z artykutéw pretopodobnych 2, po-
niewaz nie jest mozliwe, zeby przy wprowadzonej kompresji artykuty pretopodobne 2 samoczynnie
wydostaty sie z drugiego kanatu zasilajacego 11.

Pokazane na Fig. 3 urzadzenie podajace 1’ w drugim przyktadzie wykonania obejmuje zasob-
nik 3' wyposazony w Sciane elastyczng 29, ktéra stuzy jako element stabilizujacy gérng warstwe arty-
kutéw pretopodobnych 2 zgromadzonych w zasobniku 3. Sciana elastyczna 29, przyktadowo siatka
metalowa, jest przystosowana do dostosowania swojego ksztattu do ksztattu warstwy gérnej artykutéw
pretopodobnych 2 w zasobniku 3, $ciana elastyczna 29 przybiera ksztatt najwyzszej warstwy artyku-
téw pretopodobnych 2. Sciana elastyczna 29 zabezpiecza artykuty pretopodobne 2 przed swobodnym
przemieszczaniem sie w kierunku lewo-prawo w ptaszczyznie rysunku i przed przypadkowym krzyzo-
waniem sie artykutdw 2, co prowadzi do zaburzenia pracy urzadzenia. Koncowka 29A Sciany ela-
stycznej 29 moze by¢ zamocowana na dowolnej wysokosci za pomoca elementu mocujacego 36 lub
potozenie koncowki 29A moze by¢é wymuszane iloscig artykutow pretopodobnych 2 zgromadzonych
w zasobniku 3 tzn. stosownie do poziomu wypetnienia L. Koncowka 29A $ciany elastycznej 29 moze
by¢ zamocowana za pomoca sprezyny poza obszarem zasobnika 3. Sciana elastyczna 29 moze zaj-
mowacé potozenie tuz przy powierzchni nosnej SA, 30A dla minimalnej ilosci artykutéw pretopodob-
nych 2 w zasobniku 3. Dla zwiekszajace;j sie ilosci artykutéw pretopodobnych 2 w zasobniku 3 $ciana
elastyczna 29 zajmuje coraz wyzsze potozenie az do maksymalnego potozenia okreslonego maksy-
malng iloscig artykutéw pretopodobnych 2, ktére moga by¢ zgromadzone w zasobniku 3. W przypadku
opréznienia zasobnika 3 z artykutéw pretopodobnych 2 $ciana elastyczna 29 moze przylega¢ do po-
wierzchni noénej 5A, 30A. W pokazanym przyktadzie wykonania ponizej sciany 6 zasobnika 3 jest
usytuowany element ostonowy 37, ktory jest przedtuzeniem $ciany 6 i oddziela artykuty pretopodob-
ne 2 w zasobniku 3 od goérnego przeno$nika 17. Dzieki zastosowaniu elementu ostonowego 37 dzia-
tanie gornego przenosnika 17 nie ma wptywu na ruch artykutéw pretopodobnych 2 w zasobniku 3,
zwlaszcza, ze w tym obszarze artykuty pretopodobne 2 moga poruszaé sie w dét w strone gardzieli
wlotowej 3A. Szeroko$¢ d4 gardzieli wlotowej 3A jest w tym przypadku mierzona od powierzchni no-
$nej 30A przenosnika 30 do elementu ostonowego 37. Urzadzenie zasilajace 4 jest wyposazone
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w dodatkowe przeno$niki. Pierwszy kanat zasilajacy jest wyposazony w przenosnik 40 usytuowany
miedzy potaczeniem 13 a potaczeniem 15. Trzeci kanat zasilajacy 12 jest wyposazony w przeno-
$nik 41 usytuowany ponad potaczeniem 13. Urzadzenie zasilajace 4 moze byé wyposazone tylko
w jeden z przenosnikow 40, 41, mozliwe jest rowniez zastosowanie przenosnikéw po obydwu stro-
nach kanatéw 10, 12 analogicznie do drugiego kanatu zasilajacego 11. Urzadzenie podajace 1’ jest
wyposazone w pasowy przenosnik 30 posiadajacy powierzchnie nosna 30A wyposazong w rowki 31.
Przenosénik pasowy 30 moze by¢ zastapiony przez przenosnik fancuchowy.

Urzadzenie podajace 1” pokazane na Fig. 4 w trzecim przyktadzie wykonania obejmuje zasob-
nik 3’ taki jak w drugim przyktadzie wykonania i przenosnik bebnowy 5 tak jak w pierwszym przykta-
dzie wykonania, ponadto urzadzenie zasilajace 4’, ktérego drugi kanat zasilajacy 12 jest wyposazony
w dolny przenos$nik 16 i gérny element napedowy dla przeptywu masowego MF w postaci rolki 33.
Dolny fragment powierzchni obwodowej 33A od strony przeptywu masowego przy potaczeniu 15 jest
usytuowany zbieznie wzgledem pasa przenosnika dolnego 16, w strefie potaczenia 15 przeptyw ma-
sowy MF ma szerokos¢ d2 w odniesieniu do przenos$nika dolnego 16, najmniejsza szerokos¢ przepty-
wu masowego MF jest zdefiniowana przez szeroko$¢ d3. W urzadzeniu zasilajacym 4 szeroko$¢ d6
trzeciego kanatu zasilajacego 12 na poczatku tego kanatu jest mniejsza od szeroko$ci d5 przed pota-
czeniem 13, przy czym trzeci kanat zasilajacy 12 jest wyposazony w element elastyczny 34 przy $cia-
nie 12C, ktérego zadaniem jest wywieranie delikatnego nacisku na artykuty pretopodobne 2. Dzigki
temu zmniejszone sa naciski miedzy artykutami pretopodobnymi i utatwione jest usuwanie szczelin
i formowanie warstw przeptywu masowego. Podobnie pierwszy kanat zasilajacy 10 jest wyposazony
w element elastyczny 35 przy Scianie 10B, ktéry ma takie samo dziatanie jak element elastyczny 34.

W przyktadzie wykonania urzadzenia 1" pokazanym na Fig. 5 ponizej $ciany 6 przy rolce 33
jest usytuowany element ostonowy 38, ktéry oddziela artykuty pretopodobne 2 w zasobniku od rol-
ki 33. Dolna powierzchnia 38A stanowi gérna sciane drugiego kanatu zasilajacego 11, przy czym sze-
roko$¢ d3 drugiego kanatu zasilajgcego 11 pod elementem ostonowym 38 jest mniejsza od szeroko$ci
wlotowej d2 od strony pierwszego kanatu zasilajacego 10. Potozenie elementu ostonowego 38 moze
by¢ regulowane w kierunku pionowym. Na Fig. 5 pokazano bardzo niski poziom wypetnienia L, ktory
moze by¢ oczekiwanym poziomem wypetnienia w przypadku artykutéw pretopodobnych o wzglednie
duzej masie. Sciana elastyczna 29 znajduje sie blisko powierzchni noénej 5A przenos$nika bebnowe-
go 5, przyktadowo na odlegto$¢ dwdch srednic artykutdw pretopodobnych 2.

Korzystnie wedtug wynalazku w zasobniku 3 nie zostaty umieszczone zadne dodatkowe prze-
nosniki czy tez konstrukcje kierujace, ktére wptywatyby na kierunek przeptywu artykutéw pretopodob-
nych wewnatrz zasobnika 3. Mozna powiedzieé, ze zasobnik 3 jest pusty w srodku. Przeptyw masowy
wewnatrz zasobnika 3 podlega naturalnemu utozeniu pod wptywem warunkéw poczatkowych tj. spo-
sobu wprowadzania przeptywu masowego MF do zasobnika 3, sity grawitacji, oddziatywania elastycz-
nej $ciany 29 i przemieszczania sie powierzchni noénej 5A, 30A przenosnika wyjsciowego. Warunki
poczatkowe oraz parametry, przy ktérych przeptyw masowy jest wprowadzany do zasobnika
tj. w postaci przeptywu bocznego przez drugi kanat zasilajacy 11 wyposazony w goérny element nape-
dowy 17 oraz dolny przenos$nik 16, sprawiaja, ze mozliwe jest usuniecie dodatkowych elementow
wptywajacych na przeptyw z wnetrza zasobnika.

Ponadto wzajemne rozmieszczenie Sciany elastycznej 29 oraz kanatu zasilajacego 11 takie, ze
obszary ich oddziatywania stykaja sie ale nie zachodza na siebie powoduje, Ze mozliwe jest optymal-
ne wykorzystanie catej objetosci zasobnika 3 do przechowywania artykutéw pretopodobnych, uzyskuja
lepsze wykorzystanie objetosci skutkujace mozliwoscia zmniejszenia wymiaréw urzadzenia lub tez
zwiekszenia jego wydajnosci.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie podajace do podawania jednowarstwowego strumienia artykutéw pretopodob-
nych (2) przemystu tytoniowego obejmujace
pierwszy kanat zasilajacy (10) przystosowany do przemieszczania artykutéw pretopodob-
nych (2) w formie przeptywu masowego (MF);
drugi kanat zasilajacy (11), wyposazony w dolny przenoénik (16), przystosowany do prze-
mieszczania artykutdw pretopodobnych (2) w formie przeptywu masowego (MF), przy czym
drugi kanat zasilajacy (11) jest potaczony przeptywowo z pierwszym kanatem zasilajacym (10);
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zasobnik (3) przystosowany do wypetniania artykutami pretopodobnymi (2) potaczony prze-
ptywowo z drugim kanatem zasilajacym (11);

przenosnik wyjsciowy (5, 30), wyposazony w powierzchnie nosna (5A, 30A) obejmujaca
rowki (23, 31), przystosowany do pobierania z zasobnika (3) artykutéw pretopodobnych (2)
i transportowania artykutdéw pretopodobnych (2) w formie jednowarstwowego strumienia (SF)
artykutéw pretopodobnych (2);

znamienne tym, ze

dno zasobnika (3) jest uformowane przez dolny przenoénik (16) drugiego kanatu zasilajace-
go (11) oraz powierzchnie nosna (5A, 30A) przenos$nika wyjsciowego (5, 30);

drugi kanat zasilajacy (11) jest wyposazony w gorny element napedowy (17, 33) dla prze-
ptywu masowego (MF) obejmujacy powierzchnie nosna (17A, 33A), ktéra przynajmnie;
czedciowo jest usytuowana zbieznie w stosunku do powierzchni noénej (16A) dolnego prze-
nosnika (16) drugiego kanatu zasilajgcego (11) w kierunku od pierwszego kanatu zasilajace-
go (10) do zasobnika (3).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze szerokos¢ wlotowa (d2) drugiego kanatu
zasilajacego (11) przy potaczeniu (15) pierwszego kanatu zasilajgcego (10) i drugiego kana-
tu zasilajacego (11) jest rowna lub wieksza od szerokosci (d1) pierwszego kanatu zasilaja-
cego (10).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienne tym, ze szeroko$¢ (d4) gardzieli wloto-
wej (3A) zasobnika (3) jest wieksza od szeroko$ci wlotowej (d2) drugiego kanatu zasilajace-
go (11) lub szerokosci wylotowej (d3) kanatu zasilajacego (11).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen od 1 do 3, znamienne tym, ze goérny element na-
pedowy jest przenosnikiem (17), ktérego powierzchnia nosna (17A) jest usytuowana pod ka-
tem (o) w stosunku do dolnego przenosnika (16) w zakresie od 0° do 5°, tak ze szeroko$¢
wylotowa (d3) jest mniejsza lub réwna od szerokos$ci wlotowej (d2) kanatu zasilajgcego (11).
Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezeh od 1 do 3, znamienne tym, Zze gorny element
napedowy jest rolka (33).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen od 1 do 5, znamienne tym, ze przeno$nik wyj-
Sciowy (5) jest przenosnikiem bebnowym (5).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen od 1 do 5, znamienne tym, ze przeno$nik wyj-
$ciowy (30) jest przenosnikiem pasowym lub tancuchowym.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezerh od 1 do 7, znamienne tym, ze powierzchnia
nosna (17A, 33A) gornego elementu napedowego (17, 33) jest przystosowana do porusza-
nia sie z predkoscig réwna predkosci dolnego przenosnika (16).

Urzadzenie weditug jednego z zastrzezen od 1 do 8, znamienne tym, Zze pierwszy kanat
zasilajacy (10) i/lub trzeci kanat zasilajacy (12) jest przystosowany do przemieszczania arty-
kutéw pretopodobnych (2) pod wptywem sity grawitacji.

Urzadzenie weditug jednego z zastrzezen od 1 do 8, znamienne tym, Zze pierwszy kanat
zasilajacy (10) i/lub trzeci kanat zasilajacy (12) jest przystosowany do przemieszczania arty-
kutéw pretopodobnych (2) za pomoca przenosnika (40, 41).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen 1 do 10, znamienne tym, Zze urzadzenie jest
wyposazone w trzeci kanat zasilajacy (12) potaczony przeptywowo z pierwszym kanatem za-
silajacym (10), przy czym potaczenie trzeciego kanatu zasilajacego (12) i pierwszego kanatu
zasilajacego (10) jest wyposazone w rolke (14), ktérej powierzchnia obwodowa (14A) stano-
wi Sciane dla przeptywu masowego (MF).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen 1 do 11, znamienne tym, ze rolka (20) od strony
zasobnika (3) jest przystosowana do zmiany potozenia w kierunku poprzecznym do drugiego
kanatu zasilajacego (11).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen 1 do 12, znamienne tym, ze pierwszy kanat zasi-
lajacy (10) i/lub trzeci kanat zasilajacy (12) jest wyposazony w element elastyczny (34, 35)
usytuowany przy $cianie (10B, 12C) tego kanatu.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen 1 do 13, znamienne tym, ze przy gérnym elemen-
cie napedowym (17, 33) od strony zasobnika (3) jest usytuowany element ostonowy (37, 38).
Urzadzenie wediug jednego z zastrzezeh 1 do 14, znamienne tym, ze jest wyposazone
w czujnik (27) przystosowany do pomiaru poziomu wypetnienia (L) zasobnika (3) artykutami
pretopodobnymi (2) usytuowany w gornej czesci zasobnika (3).
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16. Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezenn 1 do 14, znamienne tym, ze zasobnik (3) jest
wyposazony w $ciane elastyczng (29) przystosowana do dostosowania swojego ksztattu
do ksztattu warstwy gornej artykutéw pretopodobnych (2) zgromadzonych w zasobniku (3).

17. Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezenh 1 do 16, znamienne tym, Ze jest wyposazone
w sterownik do kontrolowania poziomu wypetnienia (L) zasobnika (3), regulowania predko$ci
(v) przeptywu masowego (MF) w drugim kanale zasilajacym (11) w zaleznosci od poziomu
wypetnienia (L) i od predkosci (o) przenosnika wyj$ciowego (5, 30) i ustalania zaleznosci
miedzy predkosciami.

Rysunki

Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 3
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