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(54]) Ovladaci miechanismus spinate vysokého a velmi vysokého napéti

1

. Vyndlez se tykd oboru pfistroji, zejmé-
na vypinaci velmi vysokého a vysokého na-
péti.

Jeho vyuZiti je moZné u vypinad s me-
chanickym ovlddanim zhé&$eci komory, zvl4s-
t& u maéloolejovych vypinadti a vypinadd
SFs.

Podstata vynéalezu spoCiva v PeZeni pfe-
vodového mechanismu na potencidlu sitd
spojeném pres izolafni tdhlo s pakovym
systétmem na potencidlu zems&. PFevod sily
je v blokované poloze velky a sila vybavo-
vaci pruZiny je redukovdna a¥ na hodno-
tu sily pro vybavovaci elektromagnet.

Charakteristické je uspofdaddni ozubené-
ho prevodového systému tvoFeného ozube-
nym hiebenem a ozubenymi koly a déle
uspofddani pakového systému s pdkami a
tdhly a Fe¥eni pruZné vloZky.
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Vyndlez se tyka ovlddaciho mechanismu
spina¢fi vysokého a velmi vysokého napéti,
které maji pohyblivé kontakty mechanic-
ky sprazeny s pohonem. Jeho uplatnéni je
mo¥né ku piikladu u maéloolejovych vypi-
natd a u vypinadt s fluoridem sirovym.

Spinaci pohyb je obvykle tvofen kombi-
naci dvou hnacich zp@isobd, pfidemZ jednu
spinaci funkci napfiklad zapinaci, vykona-
vad pistovy pohon pneumaticky nebo hyd-
raulicky a pro druhou funkci je pouZit pru-
Jinovy stFfadacovy pohon. Pro men3i spi-
naci parametry byva pro ob& funkce pouZit
stradadovy pruZinovy mechanismus.

A% dosud byla u kombinovanych pohont
pfedepjatd pruZina zajiSténa v krajni po-
loze rdznymi provedenimi zdpadkovych me-
chanismfl. Vybavovani stfddate je prova-
déno zapadkou, ovlddanou elekiromagne-
tem. Sila, pidsobici v zaklesnulém stavu na
zapadku, je ddna prevodovym mechanismem
mezi pruZinou stfddate a zapadkou.

Velikost sily pfisobici na zdpadku je ome-
zena nejvy38im dovolenym ptikonem elek-
tromagnetu. Proto byly pouZivané systémy
navrhovany kupfikladu tak, Ze mezi zdpad-
ku a elektromagnet byly vioZeny riizné ze-
silovae na principu elektromagnetickém,
pneumatickém, hydraulickém nebo pruzino-
vét. Nevyhedou té&chto systémi byla zavis-
lost funkce vybavovani zdpadky na daldi
energii pro zesilovat a dale prodlouZeni
funkéni doby mezi elektrickym impulsem
a uvolnénim zdpadkové péky. Jinym feSe-
nim bylo pouZiti sloZitého mechanického
pfevodového tstroji mezi pruZinou a zdpad-
kou, ale tento mechanismus mél dalsi ne-
vyhodu ve velké hmotnosti pohybujicich se
Fasti. Hmotnost t&chto ¢lenfi, redukovand
na drahu pohyblivého kontaktu, ¢inila pod-
statnou &ast celkové setrvalné hmotnosti,
coZ zpétné kladlo velké nédroky na diman-
zovdni pohonu a tedy i zdpadky. Velke si-
ly, phsobici na zdpadku, sniZovaly provoz-
ni spolehlivost, zplisobovaly znafny rozptyl
ve funk®nich dobdch a sniZovaly provozni
spolehlivost z divodil opotFebeni a zavis-
losti na ztiZenych klimatick§ch podminkach.

Dalsim problémem, spojenym s FeSenim
pohonu, je mechanickd vazba pohonu s po-
hyblivymi kontakty nékolika zha3ecich ko-
mor na potencidlu sit€. Dosud pouZivané
principy byly rizné pdkové mechanismy, je-
jichZ nevyhodou je velkd hmotnost, rozmér-
nost a pomé&rn& vysoké vyrobni ndklady.

Uvedené nevyhody odstraiiuje piedmét vy-
nalezu, jehoZ podstata spo€ivd v tom, Ze
pohyblivy kontakt je v télese pFevodového
mechanismu spojen souose s prviim ozube-
nym hfebenem, zabirajicim s vE&t§im ozube-
nym kolem. Toto kolo je pevnd spojeno s
mendim ozubenym kolem, které zabird s
druhym ozubenym hi‘ebenem, ktery je spo-
jen souose s izoladnim tdhlem. Izolagni tah-
lo je opatfeno na stran& pohonu zapinacim
pistem, k n&muZ je jednim koncem kloubo-
v pripojeno prvni tdhlo prvniho stupné pa-
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kového systému. Druhy konec prvniho tah-
la je kloubov® spojen s prvni pékou, kterd
je ototnd na prvnim loZisku upevn&ném
na ramu pohonu.

Druhy stupefi pdkového systému mé dru-
hé tahlo, které je na jednom konci kloubo-
vé pripojeno k prvni pace a na druhém kon-
ci je kloubov® pFipojeno ke druhé péce, kte-
ra je otofnd na druhém loZisku. To je upev-
néné na ramu pohonu. Prvni tahlo s prv-
ni pdkou a druhé tdhlo s druhou pédkou svi-
raji vZdy v zapnuté poloze ostry uhel, za-
timco prvni pdka a druhé tdhlo sviraji pfi-
bliZnd pravy thel. Na druhé pdce je vytvo-
Fen ozub, proti nému¥ je umisténa zdpad-
kova péaka, kterd je otofnd na tfetim loZis-
ku, umisténém na rdmu pohonu. Zapadkova
pdka je spojena s kotvou vypinaciho elek-
tromagnetu.

V prvnim tahlu je vloZena pruZnéd vloZka
s omezenym malym zdvihem.

Prikladné uspoiddani vyndlezu je znazor-

néno na vykresu, na kterém je nakreslen
maéloolejovy vypinad se dv8ma zhdSecimi
komorami v zapnuté poloze.
" Ve zhéSecich komordach 1 jsou umist&ny
pohyblivé kontakty 2, spojené s pfevodo-
vym mechanismem. Prevodovy mechanis-
mus je umistén v télese 3 pFevodového me-
chanismu a je pPes izolatni tdhlo 4 spo-
jen s pohonem na potencidlu zemé&. V télese
3 prevodového mechanismu je umisténa
souose s izoladnim tdhlem 4 tlacnd vypina-
‘ci pruZina 5.

V ovlddacim mechanismu je vhodné, aby
z déivodf izolatnich pomé&rdl i kinematiky
‘pohonu byl zdvih izolaéniho tdhla 4 po-
mérné maly. Zdvih pohyblivych kontaktd
2 je poZadovan velky, a proto je pouZit pfe-
vodovy mechanismus mezi izolaZnim tédh-
jem 4 a pohyblivym kontaktem 2. Piiklad-
né uspofadani vypinafe ma dvé zhaSeci ko-
mory 1. Pohyblivé kontakty 2 jsou spojeny
souose s prvaim ozubenym hiebenem 19.
Prvni ozubeny hieben 1% mlZe byt vytvo-
Yen i na pohyblivém kontaktu 2. Prvni ozu-
beny hieben 19 zabird s v&tSim ozubenym
kolem 20, na kterém je p¥ipevnéno druhé
mensi ozubené kolo 21, zabirajici s druhym
ozubenym hiebenem 22 spojenym souose S
izola&nim tdhlem 4.

Pohon je PeSen jako vdlec se zapinacim
pistem 6, Fizeny pfi zapindni pneumatic-
kym ovladacim blokem 23. V zapnuté polo-
ze je vypina¢ blokovan zdpadkovym mecha-
nismem. Zapinaci pist 6 je spojeny s dvou-
stuptiovym pékovym systémem. Padkovy sy-
stém je tvoFen prvnim stupném, jehoZ prv-
ni tahlo 8 je na prvnim konci kloubové pfi-
pevndno ke dnu zapinaciho pistu 6 a na
druhém konci kloubov& k prvni pédce 9,
oto&né na prvnim loZisku 10 upevn&ném na
ramu pohonu, p¥itemZ druhy stupeil ma
druhé tahlo 11 na prvnim konci pFipevné-
no kloubové k prvni pdce 9 a na druhém
konci kloubové k druhé pédce 12, otofné na
‘druhém loZisku 13, upevnéném na ramu
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pohonu. K docileni vysokého silového ple-
vodu je volen ostry tihel, pondkud v&tsi neZ
tfeci dhel loZisek, mezi prvnim t&dhlem 8
a prvni pakou 9, stejng jako mezi druhym
tdhlem 11 a druhou pdkou 12. Naopak mezi
prvni pakou 9 a druhym tdhlem 11 je vhod-
ny priblizné pravy uhel. Na druhé péace 12
je na velkém rameni vytvoFen ozub 14,
ktery je v zapnuté poloze zaklesnut do zé-
padkové péaky 15, umisténé pf¥iblizné v pra-
vém thlu k druhé péce 12, a otofné na tie-
tim loZisku 16 upevnéném na rdmu poho-
nu. Zapadkovd pdka 15 je spojend s kotvou
vypinaciho magnetu 17. Cely ovladaci me-
chanismus vypinace pracuje s wvysokymi
rychlostmi a setrvadnymi silami. K zabré-
néni razt v mechanismu je vloZena do tdh-
la 8 pruZnd vloZka 18 s omezenym malym
zdvihem. PruZnd vloZka 18 zabrailuje ra-
zGm, zejména p¥l zapindni tim, Ze dovoli
urcitou pruZnost celého ovlddaciho mecha-

nismu i p¥ dané poloze druhé paky 12,
vymezené ozubem 14 a zdpadkovou pakou
15.
" PH vypindni ptitdhne kotva vypinaciho
‘elekiromagnetu 17 zapadkovou pédku 15.
Tim se uvolni cely ovlddaci mechanismus
a tlatnd vypinaci pruZina 5 presune sou-
Céasti ze zapnuté do vypnuté polohy. Pohyb-
livé kontakty 2 se ve zhéaSecich komordch
1 také presunou ze zapnuté polohy do vy-
pnuté polohy a vypinaé vypne.

PFi zapinéni je prostfednictvim pneuma-
tického ovlddaciho bloku 23 piiveden tla-
kovy vzduch do vélce nad zapinaci pist 6
a tim se presunou soudasti ovlidadaciho me-
chanismu spolu s pohyblivymi kontakty 2
ve zhdSecich komordch 1 z vypnuté polohy
do zapnuté polohy a napne se tlatnd vypi-
naci pruZina 5. Bezprostfedné po zapnuti
se odvzduSni prostor nad zapinacim pistem
6 a vypinac je opét pripraven pro vypinani.

PREDMET VYNALEZU

1. Ovladdaci mechanismus spinade vyso-
kého a velmi vysokého napéti, obsahujici-
ho zh&8eci komory s pohyblivymi kontakty
spojenymi pres prevodovy mechanismus a
izolatni tdhlo s pohonem na potencidlu ze-
mé, pfiemZ v pFevodovém mechanismu je
umisténa vypinaci pruZina a v pohonu za-
pinaci pist, spojeny se zdpadkovym mecha-
nismem s alespoil dvoustupifiovym pdkovym
systémem, vyznadeny tim, Ze pohyblivy kon-
takt (2) je v télese (3] pfevodového me-
‘chanismu spojer. souose s prvnim ozube-
nym hfebenem (19), zabirajicim s v&tSim
'ozubenym kolem (20), pevn& spojenym s
mensSim ozubenym kolem (21), zabirajicim
s druhym ozubenym hFebenem (22), spoje-
nym souose s izolaénim tdhlem (4), opatie-
nym na strang& pohonu zapinacim pistem
(6), k nému¥ je jednim koncem kloubové pfi-
pojeno prvni tédhlo (8) prvniho stupné pé-
kového systému, zatimco druhy konec prv-
niho tdhla (8] je kloubové spojen s prvni

pakou (9), otonou na prvnim loZisku (10)
upevnéném na rdmu pohonu, kdeZto dru-
hy stupeil pdkového systému mé druhé tgh-
lo (11) na jednom konci kloubové piipoje-
no k prvni pace (9) a na druhém konci
kloubové pfipojeno ke druhé pédce (12),
otofné na druhém loZisku (13), upevnéném
na rému pohonu, pFfiemZ v¥dy prvni tdhlo
(8) s prvni pdkou (9) a druhé tdhlo (11)
s druhou pékou (12) sviraji v zapnuté po-
loze ostry tdhel, zatimco prvni paka (9) a
druhé téhlo (11) sviraji pFibliZzn& pravy
‘Ghel, priCemZ na druhé pédce (12) je vytvo-
Fen ozub (14), proti ndmu? je umist&na z4-
padkovéd pdka (15), otodna na tFetim loZis-
ku (16), umisténém na rdmu pohonu a spo-
jend s Kkotvou vypinaciho elektromagnetu
(17).

" 2. Ovlddaci mechanismus podle bodu 1,
'vyznaceny tim, Ze v prvaim tdhlu (8) je
vioZena pruZnd vloZka (18) s omezenym
malym zdvihem.

1 list vykresd
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