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gnimal pohybu atkovel nite e ardeny pre
atkove zaraZky na §kr1pc;ov§rch a mhcov?ch
tkacich gtrojoch: pohybujucd sa atkové nit
otata rotatnod gastou gnimala, ktord nesie
koliky, ktorymi S8 prerusuje elemromagne—

stavenie tkacieho S roja pre chyhu V tkani
- kratka, alebo chybajuca atkova nit.
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Vynédlez sa tyka snimada pohybu ttkove]
‘nite elektronickej utkovej zardzky pre Skrip-
cové alebo ihlicové tkacie stroje, kde riesi
-snimanie pohybu tdtkovej nite a v zavislosti
na Case, alebo synchronizatnom impulze,
odmeriava jej zatkand diZzku.

Zname snimacde pohybt "tdtkovej nite na
Skripcovych a ihlicovych tkacich strojov vy-
uZivaji na generovanie elektrickych impul-
zov triboelektrického, alebo piezoelektric-
kého efektu. Generované elektrické impulzy
sa spracovdvaju v navdznych elektrickych
obvodoch dtkovej zardZky, kde sa vyhod-
nocuji bud v zdvislosti na ¢€ase, alebo pra-
covnej polohe tkacieho stroja. Pri nepritom-
nosti impulzov zo snimaCov pohybu ttkove]
nite, vysiela ndavdznd elektronika ttkovej
zarazky elektricky impulz-povel na zastave-
nie tkacieho stroja pre poruchu v tkani —
nezanesenie dtkovej nite v poZadovanej diz-
ke.

Nedostatkom tychto snimadov je velky
tah a trenie pohybujiicej sa nite v mieste jej
styku s prisluSnou &asiou triboelektrického,
alebo piezoelektrického generdtora, €o pri
tenkych a mélo kratenych nitiach spdsobuje
ich v&dsiu pretrhovost, a tym zniZenie vy-
konu tkacieho stroja. Pri tenkych a hlad-
kych nitiach ,napriklad nite z rdznych syn-
teticky vyrobenych materidlov, zasa genero-
vané elektrické impulzy st malé, ich spra-
covanie a vyhodnotenie obtiaZné, vyskytuje
sa obfasnd disfunkcia ttkovej zardzky.

Tieto nevyhody odstraiiuje snimac pohybu
utkovej nite pre elektronickt uatkovii zaréz-
ku 3kripcovych, alebo ihlicovych tkacich
strojov, ktorého podstata je v tom, Ze drziak
kotadového tvaru s drdazkou, do ktorej risti
optoelektronicka dvojica mé v osi pomocou
loZiska uloZend rotaént dast s gumovym
obloZenim pre odvalovanie ttkovej nite, pri-
tom na rotatnej Casti upevneny kolik vy-
¢nieva do drdzky drZiaka medzi prvky opto-
elektronickej dvojice. Rotatné &ast snimada
je na 180° svojho obvodu ovinutd ttkovou
nitou a pohybom nite nésledkom tkania sa
otéca.

Hlavnou vyhodou snimada pohybu iitkovej
nite elektronickej ttkovej zardzky je zniZe-
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nie pretrhovosti, najmé maéalo kritenych it-
kovych niti pri tkani na Skripcovych a ihli-
covych tkacich strojoch, ked generované
impulzy s podstatne vdc¢3ie a takmer ne-
z4vislé na hrabke, hladkosti povrchu, far-
be a tvare zandSanej ttkovej nite. Pri vhod-

" nom umiestneni na tkacom stroji méZe sni-

madc nahradit vodiace kladky tutkovych niti.

Prikladné rieSenie je zndzornené na vy-
krese, kde na obr. 1 je nakresleny snimac
pohybu utkovej nite v reze, na obr. 2 v po-
hlade zhora. Obr. 3 zndzorfiuje variantné
rieSenie snimata v reze obr. 4 v pohlade
zhora. DrZiak 1 kotaového tvaru s drédZkou
10, do ktorej asti optoelekironicka dvojica
3, 4, ma v osi pomocou loZiska 6 uloZeni
rotaénid Cast 2 s gumovym obloZenim 7 pre
odvalovanie ttkovej nite 8. Na rotatnej Cas-
ti 2 je kolik 5, ktory zasahuje do dréaZky 10
medzi prvky optoelektronickej dvojice 3, 4.
Snima¢ pohybu je opatreny upeviiovacimi
otvormi 9.

Pohybujlica sa zatkdvand utkovd nit 8
otafa rotatnou fastou 2 a kolik 5 prerudu-
je elektromagnetické Ziarenie medzi opto-
elektronickou dvojicou 3, 4, ¢im vznikaji
pravidelné elektrické impulzy, ako informé-
cia o pohybe tutkovej nite. Imipulzy st ne-
zdvislé na hribke nite, jej farbe a tvare.
V pripade pretrhu ttkovej nite & zanikne
jej pohyb, ¢o spbsobi zénik elektrickych im-
pulzov zo snimada pohybu a elektronika at-
kovej zardZky vySle impulz na zastavenie
tkacieho stroja pre chybu v. tkacom procese.

Citlivost snimacda pohybu fttkovej nite
moZno zvacsit zvacéSenim podétu kolikov 5,
zvdd8enim poctu optoelektronickych dvojic
3, 4, alebo zvddéSenim podtu kolikov 5 i opto-
elektronickych dvojic 3, 4.

Snimad pohybu ttkovej nite moZno vyuZit
na meranie rychlosti pohybu celistvych ma-
teridlov, alebo na obecné meranie dlzky po
doplneni prislusnou elektronikou.

Hore uvedené rieSenie snimata pohybu
itkovej nite pre udtkova zardZku tkacieho
stroja, je prikladom pre vysvetlenie a po-
rozumenie vyndlezu, Neobmedzuje dalSie va-
rianty rieSenia a pouZzitia zrejmé z vyné-
lezu.

PREDMET VYNALEZU

Snima& pohybu utkovej nite pre elektro-
nickd dtkovi zardZku na Skripcové, alebo
ihlicové tkacie stroje sa vyznaduju tym, Ze
drZiak (1) kottcového tvaru s drdZkou (10},
do ktorej usti najmenej jedna optoelektro-
nicka dvojica (3, 4), méa v osi pomocou lo-

Ziska (6) uloZent rotadni ¢ast (2) s gumo-
vym obloZenim (7) pre odvalovanie titkovej
nite (8), pritom na rotacnej ¢asti (2) je naj-
menej jeden kolik (5), ktory zasahuje do
drdZky (10) medzi prvky optoelektronickej
dvoiice (3, 4).
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