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Prstovy silomer

Prgtovy silomer je urleny na meranie
velkosti vyvijanej sily a vykonanej
prace flexorov prstov na ruke pri
sulasnej ¢innosti programovatelnej
signalizéicie prekrodenia predom na-
stavenej hodnoty vyvijanej sily.

Podstata zariadenia tvoriaceho pred-
met vynalezu spoéiva v sistave pruiin
upevnenych na jednej strane do pevné-
ho r4mu a na druhej strane na systém
tiahla s nosnikom, ktory je spojeny
s beicom potenciometra. Silova zalaz
flexorov prstov na ruke sa aplikuje
medzi tiahlom a pevnym rémom a Vvyvo-
l4va posuvnu deformiciu sustavy pru-
Zin, Uvedené ¢&asti zariadenia tvori
mechanickd &ast zariadenia.
Potenciometer je elektricky prepojeny
na vstup impedandného menica elektric-
kej Casti zariadenia. Z vystupu impe-
danéného menica sa el.signal prepdja
na meraci pristroj, ktory je kalibro-
yany v jedn.sily (N) a jedn.préace (J).
al§iu skup,el.éasti zariadenia tvoria
obvody napéf.komparatora,astabilného
multivibratora,vystupného obvodu a
elektricko~akustického prevodnika,kto-
ré zabezpeduju spominani ¢innost pro-
gramovatelnej signalizécie.
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Vyndlez sa tyka prstového 31lomera, uréeneho na meranie

velkosti vyvijanej s11y a vvkonaneg préce flexorov prstov na
riuke, »

Doteraz pouZivané systémy a meracie pripravky 80 zaloZe-
né na jednordzovom merani maxlmélneJ ‘hodnoty vyvijanej slly, prl-
dom vykonand préca flexorov ss nehodnotf.

Podstata prstového silomera urdeného naJma na meranie vel-
kosti vyvijanej sily a vykonanej prdce flexorov prstov na ruke
8 programovatelnou signalizdcion prekrodenia predom nastavenea
hodnoty vyvijanej sily spoiva v tom, Ze pozostdva zo sustavy
pruzin upevnenych jednym koncom k pevnému rdmu a druhym koncom
na posuvny systém tiahla a nosnika spojeného s beZcom potencio-
metra elektricky prepojendho na vstup'impedanéného‘meniéa, vys=-
tup ktorého je zapojeny na vetup merdciehs pristroja pre zazna-
mendvanie velkosti vyvijanej sily a vykonaneJ préce a na vstup
napatového kompardtora a astabilnsdho multivibrétora, ktory je
prepojeny na vystupny obvod s elektroakustlckym prevodnlkom.

Vyndlez uvddza riesenie, ktoré md najma tu vyhodu, Yo
umoznuJe zaznamendvat nielen maximidlnu vyv1Janu silu, ale aj
opticky sledovat Z¥asovy priebeh vyvijanej sily, pripojit elek-
tronické registrainé zariadenie pre zdznam Sasového priebehu
vyvijanej sily, akusticky signalizovat stav v polohe, v ktorej
bola dosiahnutd poZadovang hodnota vyv{janej sily resp. vykona=-
nej prdce a tym aj programovat a kontrolovat ginnost osoby,
ktord vyuZiva toto zariadenie pri rehabilitagnom, alebo tré-
ningovom procese a umoZnuje tak stanovit velkost vynaloZenej pré-
ce flexorov prstov na ruke za sledovany éasovy interval.

Zariadenie tvorlace predmet vyndlezu sa skladé 2z dvoch-
hlavnych Zasti, mechanlckeg a elektrickej, ktord st zZobraze-
né na prlloaenych vykresoch, kde na obr. 1 je vykres mecha=
.nickej Sasti a na obr. 2 schéma elektrlckeg éastl prstového
silomera, ' ‘

Zdkladom mechanlckeJ Sasti je sustava Vymenltelnych
pruzin 1, v po&te maximdlne Gsmlch, paralelne radenych, ktoré
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prl pozdfznea deformé011, teJe pPl pred17eni, vytvéragu pre flexo-
ry prstov na ruke silovi zdtaZ. ‘Pruziny J su na Jjednej strane upnu—
té do pevného rému 2 a na druhej strane na nosnik 3, ktory je spo-
Jeny s rukovatou tiahla 4. Nosnik 3 je pritom pohyblivo uloZeny

vo vyfrézovanych drdZkach 2 pevného rému 2, takZe ga mdZe pri kon=-
trakcii prstov pbsobiacich na tiahlo 4 pohybovat smerom k hornej
Sasti pevného rdmu 2, o ktory sa opiera palec a ast dlane rukye.
Suéasne 8 pohybom nosnika 3 8sa meni{ aj poloha beZca potenc1ometra
6 uchyteného na prediZenu sast nosnika 3, v d8sledku &oho sa odvéd-
za z potenciometra 6 elektrické napatie Eﬁerne okamZitej vychylke
nosnika 3. Pri daneJ deformdcii pruZin 1, platf medzi velkostou
vyviganeJ sily a prediZenim linedrny vztah, Ne zdklade znalosti
vztahu medzi prlebehom vyvijanej sily a zmeny polohy nosnika 3 Je
moZné odvodit vykonanu prdcu flexorov prstov naruke pre jeden po-
suvny cyklus.

Elektrické Zast silomera, ktord je s mechanickou Zastou
silomera prepojend vodilmi 7, spracovédva a vyhodnocuje vstupny
elektrlcky signdl z potenciometra 6. Toto elektrické napatle sa
~ privédza na vstup impedanného menléa 8. Vystupné napatle z toho-
to obvodu je umerné velkosti vyvijanej sily a indikuje ss na mera-
com pristroji 9. Vystupné napatie z impedan¥ného menida 8 je dalej
pripojené na jeden ¥stup integrovaného obvodu pracujﬁceho vo funk-
cii napatového kompardtora 10 a je wéroven vyvedené na vystup pre
pripojenie registra¥ného zariadenia. Na druhy vstup integrovaného
obvodu napatového komparatora 10 sa privddza ovlddacie napatie
z beZca potenciometra 11, ktory hodnotu Je moZne predom nastavit.
S beZcéom potenciometra 11 st spojené stupnice s &fselnymi hodnota-
mi velkosti silovej zétaZe v N a hodnotami velkosti vykonanej pré-
ce v J na jeden posuvny cyklus. Podla nastavenia potenciometra 11,
sa pri prekrodeni nastavenej hodnoty vyvijanou silou objavi na vstu-
pe integrovaného obvodu napatového komparatora 10 napatie, ktoré
uvedie do &innosti tranzistory astabilného multivibrétora 12,13.
Vystupny signdl s astabilného multivibrétora 12, 13 sa potom 20~
silnf vystupnym obvodom 14 natolYko, aby sa ako akusticky gigndl
vyZiaril akustlcko—elektrlckym prevodnikom 16. last zarladenla,
ktoré je prenosného typu , je napdjand z baterll ces napafovy

stabilizdtor 15.
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Popisované zariadenie, tvoriace predmet vynédlezu md vyuZitie
najmé pri diagnostike a rehabilitdcii niektorych neurologicko -
neurochirurgickych ochorenf, ako aj v Zportovom a pracovnom le-
kdrstve.



Predmet vyndlezu
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Prstovy silomerbjé urdeny najma na meranie velkosti vy-
vijanej sily a vykonanej préce flexorov prstov na ruke s programo-
vatelnou 31gnallzé01ou prekrodenia predom nastaveneJ hodnoty vyvi=-
Janej sily vyznaéuguc1 sa tym, Ze sa skladd zo sustavy pruzin (1)
upevnenych Jednym koncom k pevnému rdému (2)a druhym koncom na po-
suvny systém tiahla (4) a nosnika{3) spojendho s befcom potencio-
metra ( 6) elektricky prepojeného na vstup impedandného meniZa { 8),
vystup ktorého je zapojeny na vstup meracieho pristroja pre zaz-
namendvanie velkosti vyvijanej sily a vykonanej préce(9)a na
" vstup napatového komparédtora (10) a astabilného multivibrdtora
(12 13) , ktory Jje prepojeny na vystupny obvod(14)s elektroakus-
'tlckym nrevodnlkom Llﬁ} :
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