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Sposéb orientacji $widra w kierunkowym wierceniu gtebokich otwordéw.
oraz urzadzenie do orientacji $widra .

Sposéb orientacji $widra w wierceniu glebokich otwordw wiertniczych oraz urzadzenie do orientacji §widra
znajduje zastosowanie w przypadku koniecznosci ustalenia doktadnego azymutu zamierzonego zboczenia otworu
na ustalonej gt¢bokosci w wierceniach kierunkowych.

Dotychczas orientacje swidra w kierunkowych wierceniach gl¢bokich otwordw okresla si¢ za pomoca
inklinometru, z wykorzystaniem ,reperu” magnetycznego umieszczonego w przewodzie wiertniczym, po
uprzednim dokonaniu wstgpnego zboczenia wiercenia otworu w dowolnym kierunku. Azymut tego wiercenia
stanowi podstawe do okreslenia wtasciwego kierunku wiercenia.

Stosowane sg tez przyrzady do okreslania whasciwego azymutu wiercenia kierunkowego, o skomplikowanej
konstrukcji, z uktadami zegarowymni, ktérych rozwiazanie nie jest blizej znane.

Sposéb orientacji swidra w kierunkowym wierceniu glebol:ich otworéw polega na tym, Zze urzadzenie
stuzgce do orientacji Swidra wiertniczego umieszcza si¢ w niemagnetycznym obcigzniku wiertniczym w $cisle
okreslonym potozeniu, vdpowiednim do usytuowania krzywizny krzywego tacznika i wykonuje si¢ pomiar
azymutu f§ potozenia ramki inklinometru oraz pomiar kata a obrotu tej ramki wzgledem ustalonego punktu na
obudowie urzadzenia. W opurciu o otrzymane wartosci z tych pomiaréw okresla si¢ azymut 7y, stanowigcy kie-
runek przypadkowego usytuowania swidra w otworze. Urzadzenie do orientacji $widra w kierunkowym wierceniu
glebokich otworéw charakteryzuje si¢ tym, ze prowadnik posiada wzdiuzne wyztobienie zapewniajace jedno-
znaczne umieszczenie urzadzenia w niemagnetycznym obcigzniku wiertniczym za pomoca trzpienia oporowego,
natomiast inklinometr zawiera dodatkowy potencjometr umozliwiajacy pomiar kata a obrotu ramki tego inklino-
metru wzgl¢dem ustalonego punktu lezacego na osi symetrii wzdtuznego wyziobienia w prowadniku.

Wynalazek pozwala na umozliwienie w sposib prosty i ekonomiczny prowadzenia kierunkowych gtgbokich
wiercef, w przypadkach koniecznosci ominigcia przeszkéd wystepujacych n:a powierzchni ziemi, w postaci np.
jezior, rzek, osiedli itp., znajdujacych si¢ nad ztozami surowcéw mineralnych.

Urzadzenie wedtug wynalazku jest uwidocznione w przyktadowym wykonaniu na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w sposéb pogladowy w praktycznym zastosowaniu w niemagnetycznym obcigzniku
wiertniczym, fig. 2 przedstawia prowadnik w przekroju poprzecznym, za$ fig. 3 — schemat ideowy urzadzenia.
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Urzadzenis do orientacji swidra w kierunkowym wierceniu wedtug fig. 1, sktadajgce si¢ z inklinometru 1,
ktéry potaczony jest za pomoca tacznika 2 z cbcigznikiem 3, a ten z kolei z prowadnikiem 4 zawierajgcyin
sygnalizator 5 umieszczone jest w niemagnetycznym obcigzniku wiertniczym 6, w scianie ktdrego znajduje sig
trzpied oporowy 7. Trzpieri oporowy 7 jest tak usytuowany, aby pokrywat si¢ z kierunkiem krzywizny krzywego
tgcznika 8,.potaczonege z niemagnetycznym obcigZnikiem wiertniczym 6. Prowadnik urzgdzenia wedtug fig. 2
ma wzdluZne wyzlobienie 9, ktére umoliwia jedniznaczne usytuowanie urzadzenia w niemagnetycznym
obcigzniku wiertniczym 6 ze pomoca trzpienia oporowego 7.

., Urzadzenie wedtug fig. 3 sklada si¢ ze znanego potencjometru Pl stuijcege do pomiaru azymutu
potoieam ramki inklinometru 1 wedtug fig. 1 oraz z dedatkowego potencjometru P2 stuzgcego do pomiaru kats
a’obrotu tej ramki wzgledem ustalonego punkiu znajdujacego si¢ na osi symetrii wzdtuznego wyztobienia 9
wedtug fig. 2, oraz z sygnalizatora 5, ktéry informuje o wtasciwym usytuowaniu urzqdzenia w niemagnetycznym
obciazniku wiertniczym 6 wedtug fig. 1. 7

Urzadzenie wedtug wynalazku dziata w ten sposéb, ze po odpowiednim umieszczeniu go w niemagne-
tycznym ohciginiku wiertniczym 6, o czym informuje sygnalizator 5 dziztajgcy na zasadzie zwarcia obwodu
elsktrycznego, ktéry stanowi przewod a kabla pomiarowego 10 ijego oplot b. Zwarcie to nastapi tylko 1 wy-
tgcznic w przypadku skontaktowania si¢ sygnalizatora 5 z trzpieniem oporowym 7.

Nastepnie dekonuje si¢ znanym sposobem — podobnie jak w przypadku pomiaréw inklinometrem — po-
miardw azymutu $ poloZenia ramki inklinometru 1 za pomoca potencjometru P1 i przewodu ¢ oraz kata a
obrotu tej ramki wzgledem ustalonego punktu na obudowie urzadzenia za pomocg potencjometru P2 i przewodu
d kabla 18.

Uzyskare wartodci z tych pomiardw pozwalaja na okreélenie kierunku usytuowania swidra w otworze
wiertniczym na poustawie zaleznodci:

Yy=360"+f—a

gdzie:

Y — jest to azymut stanowiacy kierunek przypadkowego usytuowania §widra w otworze,

B— jest to azymut potozenia ramki urzgdzenia,

a — jest to kgt obrotu ramki wzgledem ustalonego punktu na obudowie urzqdzenia.

Jedli okredlony tym sposobem kierunek usytuowania $widra wiertniczego nie odpowiada zatozonemu, dokonuje
si¢ korekty, potozenia $widra, poprzez obrét przewodu wiertniczego o wartoé¢ kata wynikajaca z réZnicy kata
pomierzonego i zatozonego.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb orientacji $widra w kierunkowym wierceniu giebokich otwordw, znamienny tym, Ze
urzqdzenie stuZgce do orientacji $widra wiertniczego umieszcza si¢ w niemagnetycznym obcigzniku wiertniczym
w dcifle okreflonym polozeniu, o’powiednim do usytuowania krzywizny krzywego lqcznika i wykonuje sie
pomiar azymutu 8 polozenia ramki inklinometru oraz pomiar kata e obrotu tej ramki wzgledem ustalonego
punktu na obudowie urzadzenia, a nastgpnie w oparciu o otrzymane wartoéci z tych pomiaréw okrefla si¢
azymut v, stanowigcy kierunek przypadkowego usytuowania swidra w otworze.

2. Urzadzenie do orientacji $widra w kierunkowym wierceniu gi¢bokich otworéw, znamien-
ne tym, Ze prowadnik (4) posiada wzdtuine wyztobienie (9) zapewniajace jednoznaczne umieszczenie urza-
dzenia w niemagnetycznym obcigzniku wiertniczym (6) za pomoca trzpienia oporowego (7), za$ inklinometr (1)
zawiera dodatkowy potencjometr (P2) umozliwiajacy pomiar kata a obrotu ramki tego inklinometru wzglgdem
ustalonego punktu lezqcego na osi symetrii wzd:iuznego wyzlcbienia (9) w prowadniku (4).
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