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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenit do sa-
moczynnego sprawdzania izolacyjnosci komutato-
réw w zakresie uniwersalnym, to znaczy w zakre-
sie izclacji oddzielajacej dzialki od watka, na
ktéory komutator jest nasadzony, i w zakresie
izolacji miedzydzialkowej w odniesieniu zaré6wno
do .dzialek sagsiednich, jak i niesgsiednich. Urza;
dzenie stosowane jest w zakladach wytwarzajg-
cych komutatory.

Znane urzadzenie do samoczynnego sprawdzania
izolacyjno$ci komutatoréw sklada sie z pojemnika
komutatoréw wyposazonego w uklad podajniko-
" wy oraz z glowicy kontrolnej. Uklad podajnikowy
ma u wylotu pojemnika podajnik wibracyjny,
ktéry przesuwa komutatory poprzez dozownik do
glowicy kontrolnej, gdzie nadawany jest poszcze-
gélnym komutatorom ruch obrotowy. Urzadzenie
segreguje sprawdzane komutatory na dwie kate-
gorie: dcbre i braki.

Znane urzgdzenie do autcmatycznego spraw-
dzania izolacyjno$ci komutator6w ma te niedo-
godnosé, ze nie wykrywa wad izclacji miedzy

dzialkami niesgsiednimi, a proécz tego segregujac
sprawdzane komutatory na dobre i zie nie okresdia,
czy wybrakowane komutatory sg naprawialne.
Istota wynalazku polega na skonstruowaniu glo-
wicy kontrolnej z dwiema parami szczotek, z kto-

rych jedna stuzy do sprawdzania izolacji dziatek

sgsiednich i niektérych niesgsiednich, a para dru-
ga do sprawdzania izolacji pozostatych dziatek
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niesgsiednich. Jedna szczotka z pary pierwszej
jest jednodziatkowa, a druga dwudzialkowa. Obie
one osadzone s3g elastycznie we wspédlnej obsadzie,
ktéra polgczona jest z silownikiem pionowym
przesuwajgcym jg w Kkierunku goéra-dét. Obie *
szczotki, stanowigce pare drugg, sg wielodziatko-
we; zabudowane one sg elastycznie w ukos$nych
ramionach rozwidlonego kadluba glowicy za po-
mocg przesuwnych obsad, ktore dociskane sg do
sprawdzanego komutatora tym samym pionowym
silownikiem, lecz za pomoca dwéch prowadnic
ukosnych. Trzpien roboczy urzadzenia zabudowa-
ny jest przesuwnie wzdluz poziomego wrzeciona
obrotowego i polgczony z tloczyskiem silownika
poziomego, wprowadzajacego koncéwke trzpienia
roboczego do przestrzeni kontrolnej pod szczotka-
mi. Pragd wysokiego napiecia doprowadza sie do
srodkowe] czeSci wrzeciona roboczego za pomocg
szczotki.

Urzadzenie wedlug wynalazku ma te zalete, ze
klasyfikuje wadliwe komutatory na naprawialne
i nie naprawialne, przy czym gromadzi je w od-
dzielnych pojemnikach.

Urzadzenie wedlug wynalazku pokazane jest
w przykladzie rozwigzania na rysunku, na kto-
rym fig. 1 przedstawia urzgdzeni& do sprawdza-
nia komutatoré6w o 16 dziatkach i $rednicy 19 mm,
w przekroju podiuznym, a fig. 2 — glowice kon-
trolng tego urzgdzenia w widoku z przcdu z cze-
Sciowymi wykrojami.




3 .
Do stotu 1, wyposazonego w odbiorcza rynne 2,
przymocowany jest dwiema s$rubami 3 siodlowy
wspornik 4, do ktérego przyspawana jest stalowa
cze$é 5 kadluba wrzeciennika, majgca ksztalt tulei.
Izolacyjna cze§é 6 kadluba wrzeciennika wykona-
na jest z tarnamitu. Do wspornika 4 przymoco-
wana ona jest za pomoca mimosrodowej obsady
7 i dwéch $rub”8. W tulejowej czeSci 5 kadluba
zabudowane jest obrotowo, za pomoca kulkowych
tozysk 9, wrzeciono 10 z tarnamitu. We wrzecio-
nie 10 zabudowany jest, suwliwie w kierunku
osiowym, trzpien 11, polaczony obrotowo z  tlo-
kiem 12 silownika pneumatycznego. Drugi koniec
roboczego trzpienia 11 jest nagwintowany w celu
umozliwienia nakladania na niego wymiennej
koncéwki 13, ktéra jest przeznaczona do podirzy-
mywania poszczegbélnych komutator6w w czasie
sprawdzania ich izolacyjnoSci. Do gérnej po-
wierzchni tulejowej czeéci 5 kadluba przyspawa-
ny jest klockowy wspornik 14 majacy otwér i wy-
ciecie. N
W otworze wspornika 14 osadzony jest za po-
mocg wpustu 15 kadlub 16 glowicy kontrolnej.
Przednia cze$é kadituba 16 stanowi cylinder 17
pionowego silownika pneumatycznego, do ktérego
powietrze sprezone doprowadzane jest poprzez
tulejowe lgczniki 18. Tloczysko 19 skierowane jest
w dél i uszczelnione za pomocg uszczelek 20. Za
pomocg S$rub 21 przymocowany jest do korpusu
16 element rozwidlony, w ktérego ramionach .22
osadzone s3 przesuwnie obsady 23 wielodziatko-
wych kontrolnych szczotek 24, dociskanych spre-
zynami 25. W &rodkowej czeSci rozwidlenia, po-
- migdzy ramionami 22, znajduje sie otwér, w kt6-
rym osadzony jest przesuwnie trzon 26 obsady 27
dw6ch  szezotek kontrolnych: jednodziatkowej
szczotki 28 i dwudzialkowej szczotki 29. Trzon
26 wykonany jest ze stali, a obsada 27 z piytek
tekstolitowych. Do tekstolitowej obsady 27 przy-
mocowane s &rubami dwa ukoSne ramiona 30,
kt6ére shluzg do przesuwania obsad 23 wielodzial-
kowych szczotek 24. Szczotka 31 stuzy do dopro-
wadzania’ pradu o napieciu 1500 V do roboczego
trzpienia 11. Podajnikowa lyzka 32 przeznaczona
jest do podawania poszczegblnych komutatoréw
33 z rynny. zsuwnej do przestrzeni pomiedzy kon-
céHwka 13 roboczego trzpienia 11 i dociskowa na-
sada '34. Z przestrzeni tej nasada 34 przesuwa
komutator 33 z lyzki 32 do przestrzeni kontrolnej
i -jednoczesnie nasuwa na znajdujacg sie tam
koncéwke 13 trzpienia 11. Dociskowa nasada 34
osadzona “jest na ttoczysku 35 silownika pneuma-
tycznego. Do rynny zsuwnej poszczegblne komu-
tatory przesuwane sg z pojemnika za pomocg po-
dajnika - wibraeyjnego.
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Z chwila nasunigcia komutatora 33 przez na-
sade 34 na koficowke 13 i dociéniecia do oporowej
nakretki 36, wirujgcej wraz z wrzecionem 10, ko-
mutator zaczyna sie obracaé i jednoczesnie cofa
sie tyzka 32, a uruchamia tlok i tloczysko 19, co
jest jednoznaczne z rozpoczeciem samoczynnego
procesu sprawdzania izolacyjnos§ci komutatora 33.

Jezeli izolacja sprawdzanego komutatora nie
ma wady, wéwczas po uplywie 15 sekund rozchy-
lajg sie wszystkie kontrolne szczotki 24, 28 i 29
oraz cofajg sie: dociskowa nasada 34 i koficéw-
ka 13 trzpienia 11. Komutator wpada do odbior-
czej rynny 2 i stacza si¢ Srodkowg jej bieznig do
pojemnika pierwszego. OKres sprawdzania 15 se-
kund odmierzany jest automatycznie za pomoca
przekaznika czasowego. Jezeli komutator ma wa-
de w izolacji oddzielajgcej dziatki od koncéwki
13 trzpienia 11, wéwczas komutator w odbiorczej
rynnie 2 stacza sie bieznig prawg do drugiego
pojemnika, a jezeli wadliwa jest izolacja miedzy-
dziatkowa, komutator stacza sie bieznig lewa do
pojemnika trzeciego. Z reguly wady komutatoréw
gromadzacych sie w pojemniku trzecim sg napra-
wialne. Fakt, Zze urzgdzenie klasyfikuje braki na
naprawialne i nienaprawialne stanowi duzg jego
zalete i decyduje o zakresie jego przydatnoéci.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do automatyczmego sprawdzania
izolacyjnoéci komutator6w, w zakresje izolacji od-
dzielajacej komutator od watka, na ktéry jest
nasadzony, i w zakresie izolacji miedzydziatko-
wej, majace dwa podajniki, z ktérych jeden po-
daje samoczynnie komutatory przeznaczone do
sprawdzenia z pojemnika do rynny zsuwnej,
a drugi z rynny zsuwnej na koicoéHwke trzpienia
roboczego zabudowanego we wrzecienniku wyko-
nanym z materiatu izolacyjnego, oraz wykonang
réwniez z materialu izolacyjnego glowice kon-
trolng ze szczotkami, znamienne tym, ze glowica
kontrolna ma dwie pary szczotek: (28) i (29) oraz
(24), przy czym szczotki (28) i (29) osadzone sg
we wspbOlnej obsadzie (27) potgczonej z tloczys-
kiem (19) silownika pionowego,, a szczotki (24) za-
budowane sg elastycznie w ramionach (22) ele-
mentu rozwidlonego przymocowanego do kadiu-
ba (16) glowicy za pomoca przesuwnych obsad (23),
natomiast roboczy trzpien (11) zabudowany jest
przesuwnie w obrotowym wrzecionie (10) i pola-
czony z tlokiem (12) silownika, przy czym prad
wysokiego napiecia doprowadza sie do roboczego
trzpienia (11) za pomocg szczotki (31).
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