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(54) tariadenie na vyprézdiovanie velkoobjemovych nddob

na odpadky ‘

(57) v zariadeni na vyprézdfiovanie velkoobjemovych né-

dob, v ktorom moZno hmotnost velkoobjemovych néddob
ristit bez chyby alebo len s nepatrnou chybou vo
véient, nd kaZdé vykyyné rapeno (6a, &b) na zber-
nej nédobe (2) prikibent prvd fast (9a, 9b) ramena
a ukladacin dstrojenstven (17a, 17b) vybavend dru-
hi East &12a, 12b) remena, prifom prvé fast (9a,
9b) ramens je ulofend aspofi iastolne v druhej
tasti (12a, 12b) ramena a v druhej Fasti (i2a,
12b) ramena sd umiestnené najmenej dva peracie
sninate (22, 23, 24, 25), na ktorych sd upeynené
vidy obe fasti (9a, 9b, 124, 12b) ramien, Na kai-
dop meracon snimafi (22, 23, 24, 25) je upiestneny
najmenej jeden meraci element tak, Ze meracie Ust-
rejenstvo meracieho elementu pri vopred stanovenon
uhle pootoZenia vykyvnych ramien (6a, 6b) je vo
wvislom smere, V8etky meracie snipale (22, 23,
24, 25) si pripojené na spolofné vyhodnocovacie
strojenstvo hmotnosti,
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Zariadenie na vyprdzdiiovanie velkoobjemovych nadob na odpadky

Oblast techniky

Vynalez s3 dotyka zariadenia na vyprazdriovanie
velkoobjemnovych nadob na odpadky do zberned nadoby = dvoma
rovhobha2ne uspor]adanfmi 3 na zZbernei nadobe okolo vedorcvnes
osi vykyvne prikiben?mi vykyvnymi ramenami . pricom kaZ3dé

ramenc na ukladacie dstrojensivo pre velkecobjamovld nadobu.

Doterajsi stav techniky

Priemyslovy odpad sa spravidla zhromazZduje Vo
velkoobjemovych nddobdch, ktoré sa vyprizdrnujld do Specidlnych
vozidiel. Na =zadnej c¢&asti tohoto wvozidla s34 usporiadane
vykyvné ranmend, ktoré si oto&ne prikfbené na osi, upravenesj
rrieédne k pozdfénemu smeru vozidla a ktoré su pohybovane
prostrednicivom hydraulického pracovného vdica, ktory je na
jednej strane prikfbeny na vozidle & na druhej strane na
volnom konci vykyvného ramena. Velkoobjemcvé nddoby su na
vykyvnych ramendch upeviiovanég prostrednictvom ukladacich
Ustrojenstiev nddoby, pri&om k tonuto ukladaciemu Ustrojenstvu
patria zachytdvacie haky na uchopenie nosnych &apov,
upravenych na vonkajSej stene nddoby, a hakmi na =zavesenie
retazi alebo podobného uUstrojenstva. Rézne mozZnosti upevnenia

umozZriuju tie2 vyprazdihiovat rézne velks nddoby.

\C

Rovnako tak ako pri odpadk6(b2 domdcnost{ sa za&fnaiu v
priemyslovom odpade preiavovat snahy zaviest poplatky =a cdvez
odpadu v zavislosti na jeho hmotnosti, aby sa tak vytvoril

urcity podnet na obmedzenie odpadu.
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su snimacie ustrojenstva sily usporiadané na takom elemente
nasypdvacieho uUstrojenstva. ktory ide spojeny bud priamo alebo
cez medzilahly &len s pevnym undSadom. Na podklade konStrukcie
vryprézdiiovacizho usirojenstva s kyvnymi ramenami nie je mozné
toto =ndme viZiace ustroienstvo, ktore bole vytvorensd pre
vyprdzdiiovacie Uastrojenstvo domdceho odpadu, pren&sat . Najma

vzhltadom k rdznym ukladacim rpolohdn vel'kocobijemovych néddob na

vrkyvnen ramene sa vybivdrajld r3zns 31he zata¥inde —amend.na £o
je polrebns brab onfszd pr: wypodle hmounosti

Pri vidlicovych =2dviZnyen vozikov je = DE-0S5 235 57 3597
zZname oudvaZovacie dsiroisnstvo. “ioré pracuse so0 Styrmi na
zalaZenych ramendch usporiadanymi snimadmi sily, kKtoré su
opatrené Kkladkami s valivynmi loZiskami, na ktoré dosadaju
ochranné skrine, na ktorych 3je uloZené bremeno. Pohyblivé

usporiadanie ochrannych skrini unédsajuicich bremenoc j= pre
nasadenie na vykyvnych ramendch nevhodné, pretoZe sa tym
vytvdra nestabilné usporiadanie, Ktoré nepripudta 2Ziadne

Presneé stanovenia hmotnosti. PretoZe pri vidlicovych zdviZnych

vozikoch zostidvaid zatazené ramend Lrvale vo vodorgvne;j
prolohe, nie je potrebné vytvirat Ziadne pridavné opatrenie,

ktoré by opravovalo chyby v merani. ktoré wvznikaju pri

vykyvnul{ bremena.

Z US-PS 4,714,122 je zndmy nakladad cez nlavu. v Kitoronm
su zataZované ramend tieZ opatrené snimaémi sily. Na snima&e
sily dosadd doska, ktord je uloZend odpruZene a kiora je
2aistend proti 3Smyku. Trecie a pruZziace sily, ktoré su
podrienend ulcZenis dosky, veddi K chybédm merania, na ktoré
mus i byt brany ohiad pri vyhodnocovani ddt o hmotnosti.
Vzhladom k tomu, Ze odva3ovanie sa tie2 wvykonadva pri
vodorovnom nasmerovani zataZovanych ramien, nevznikaju Ziadne

chyby v merani na podklade uhlu vykyvu.

Na rozdiel od toho s vykyvné vramend =ariadeni
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vyprdzdriovanie velkoobjemovych né&adob uz wvo vychodiskoveij
polohe usporiadand Sikmo, ¢o je dané celikowvou konstrukciou,
Pred tym, ako je moZné vykonal odvdZenie, je pobLrebné vykyvné
ramend uviest do vykyvnej polohy o hodnote zhruba 30°, aby sa
zaistilo, Ze odvaZovand velkoobjemova nddoba bude nad-

dvihnutd nad zen.

Podstata vvnilezy

Vynalez si kladie =za ulohu wvytvorit =zariadenie na
vyprazdficvanie velkoobjemovych naédocbh na odpadky, ktoré by
umozZnilo zistovatl hmoinost velkoaobjemovyeh nadob bud  =o

2iadnymi alebo len s nepatyrnymi chybami v merani.

Vytycend uUioha sa riesi zariadenim podla vyznakovej &asti

ratentového ndrcku 1.

vyndlez vychddza = viacdielnych, najmd dvojdielnych
vyKyvnych ramien, pric¢om ¢&asti ramien sU navzdjom spojené
rrostrednictvom meracich snima&ov. Kazde vykyvreé rameno m& na
zbernej nadobe prikibenu prvi ¢ast ramena a ukladacim
ustrojenstvom opatrend druhu &ast ramena, pricom prvad d&ast
ramena je uloZend aspon &iastodne v druhej &asti ramena a v
druhej <¢Casti ramena a v druhej &asti ramena su usporiadane
najmenej dva meracie snimade, na ktorych =u upevneng viady 6be
Casti ramien. Tym sa vytvor{ usporiadanie, ktoré je stabilne,
bez toho aby bolo potrebné upravovat Pridavné opatrenie, ktoré
by mali =za dlohu zabrinit sklzu druhych &asti{ ramien oproti
prvym &Zastiam ramien. Vzhladeom X tomu, Ze sd obe &asii ramicn
tiez spojené vyluéne prostrednictvom meracich snima&ov,
nevznikaji Ziadne chyby v merani, ktoré su podmienené trenim a

pridavnymi vodiacimi elementami alebo podobne.

Na KaZdom meracom snimaci je podla vynaiezu usporiadany
najmenesj jeden meraci element tak, Ze meracie UuUstrojenstvo
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meracieho elementu pri vopred stanovenom uhle pooto&enia ols>0
vykyvnych ramien je veo zvislom smerve. Spravidla sa pouZivaja
meraclie snimacde s telesom v tvare hranolu, ktoré unasa jeden

alebo viac meracich elementov, napriklad tenzometrickée pasky,

icom tieto meracie elementy =& usperiadand rovnobeZne s

prid
pozdlZnou osou telesa v tLvare kvdadru. Pri pouziti takych

3

eracich snimadov je v3ak potrebné pri vyhodnocovani brat

? 3

d na uhol vykyvnutia vykyvnych ram:ien. Pri kicrom sa

o

h
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vykondava cdvaZovanie. Ramerang siiové zloZky sU spojené
prostrednictvom cos olg s0 skutoénou hmotnostou nddoby. Pre-
tozZe, tak ako je Lo podmienens konStrukciou. md uhol vykyvu
rri odvazovani hodnctu 20° - 502, najmd hodnoiu 30°. musel by
bud byt tento uhol wvykywvu pPresne dodr2any alebo by
prostrednictvom pridavnych Ustrojenstiev musel byt skutoé&ny
uhol vykyvu presne urdeny, aby mohol byt pri vyhodnocovani
vzaty do dvahy prisludny opravny dinitel. Vzhladom k tomnu, 3Ze
pri nakladani je tieZ spravidia ur&iiy sklon cesty, musel by
sa pouzit vhodny sklonomer na zZistenie presnej polohy

naklonenia, aby bolo moZné dodrzZat poZadovanu presnost .

Aby sa tieto taZkosti odstrinili, je poloha meracieho
elementu pod¥a vyndlezu u2 nastavend na ten uhol vykyvu, pri
ktorom sa uskuto&fiuje odvaéovanie. Ukdzalo sa, 2Ze je mozZna
odchylka od uhlu vykyvu o niekolko stupfiov, bez toho aby
pritom vznikali Pri stanovovani hmotnosti vyznamnejsie
odchylky. Ukdzalo sa, Ze uhol vykyvu je potrebné dodrZat len s
presnostou o hodnote i 3°, aby sa dosiahlo rovnakej presnosti,
akej sa dosahuje pri obvyklych meracich snimacdov, pokial sa
codrz2{ uhol pooclo&enia ®g s presnostou o hodnote + 0,19,
Chyba v merani méze byt rProstrednictvom pootodeného
usporiadania meracich elementov zmenZ%end o zhruba &initel 10

v porovnani s obvyklymi meracimi snimad&nmi.
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vyhodou je nmneracf{ prijima& vytvoreny ako hranolovit

teleso. kter£ho pozdlZna os ie zhodnid s pozdlEZncu osou &ast i
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ramien. Meraci element je wvzhladom k pozdiZnej osi
Pod

usporiadany prooto&ene o dany uhol pooto&enia X 5,

vyhodného vytvorenia ma hranolovité teleso med=zi svojimi
s

— .
M
o)
o
w
o}

koncovymi idsekmi najmenej jeden vzhfadom k pozd

“

hranolovitého telesa o dany uhol pootoZenia &g roctoZeny Gsek

.

na ktorom je usporiadany meraci element. Vzhl'adom k
zamontovanej polohe hranolovitého telesa ije pootodeny usek
poctlclany ckolo vodoravne j 0si . Zodpovedaiucinm 0sSovo
rovnobe2Znym nasmerovanim meraci=sho elementu  Aa 2ootodenom

seku je meracie ustrojenstvo meracieho eiementu koimeé k osi

pootocendho useku.

Toto wusporiadanie hranolovitého telesa s pooto&enymi
usekmi ma& tu vyhodu, Ze pri dosiahnuti vopred stanoveného uhlu
vykyvnutia merané bremeno optimdlne pdsobi na meraci element,

¢im sa Dalej =z=vygi citlivost 2 presnost merania.

Tieto vyhody sd4 =zv143t =zrejmé nielen Pri statickom
odvazZovani, ale tie2 pri dynamickon odvaZovani, pretoZs pri
priechode uhlovou oblastou s hodnotou ®g + A dochddza len K

minimidlnej =zmene meracieho signdlu.

S vyhodou je druha &ast ramena tvorens rdirkou., nasunutou
cez prvi ¢ast ramena, a v tejto riurke su usporiadané meracie
snimade. Tym su nmeracie snimade dobre chrdnenég Pre vplyvon
Skodlivin z okolia, a to ako pred mechanickym poskodenim, tak
aj pred agresivnym prostredim a vykyvom tepldt, &o ma pPrave v
drsnej kaZdodennej prevddzke pri odvoze odpadkov velky vyznam

Pre spolahlivost a vyuZitelnosl meracieho dstrojenstva.

Aby sa jednak zvysila stabilita wvyprdzdiiovacieho
zariadenia a jednak =zaistilo, Z2e ned6jde Kk nepriaznivému
ovplyviAovaniu merania nerovnomerne naloZenymi nddobami, su chke

druhe &asti ramien navzijom spojené spojovacou vystuhou a su
vytvorené =z dutého profilu ako riam v tvare vismena 1. Choma

[
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ramenami je rdm v tvare pismena U spojeny cez meracie snimade
S prvymi Zastami ramien. Ram v tvare pismena U je na prvej
Casti ramien nasunuty tak, 2e spojovacia vystuha je
usporiadand na volnych koncoch prvych &asti ramien a tak
zaistuie v citlivei oblasti vyprazdnovacieho dGstroienstva

poZadované vystuZenie celého usporiadania.

e snimade 50 s wyhodou uswvoriadané v biizkosi:

X
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keoncov prvych Casti ramisn a  drubyeh Sasti ramien. Cim vadsSia
je vzdialenosl medzi na prisiusnej &asti ramien usporiadanymi

meracimi snimadmi. Lym vidc3ia Jje presnost merania. Pretoe SU

v KazZdom wyYKyvnom ramene uJpravens najimsn2j dva meracis
snimace, . je odvazZovanie nezdvislé na bode =zavesenia
velkoobjemovej nddoby na vykyvnom remene. Tak mozZno dodrzat

univer=4dlne nasadenie obvyklych vyprézdiovacich zariadeni, bez
toho aby sa pri tom pri cdvazovani museli brat do dvahy

pridavné informécie o dlZke zataZovaného ramena.

Upevnenie hranolovitych telies meracich snimadov sa s
vyhodou uskutod&fiuje prostrednictvom upeviiovacich &apov, ktoré
si pretiahnuté cez hranoclovité teleso a ktoré su svojimi
koncami upevnené - na =odpovedajucej &asti ramena. Podrla
zvldstneho vyhotovenia su upevﬁovéci cap alebo &apy, ktoré su
v zdbere s druhou &astou ramena, opatrené na svojich koncoch
vZdy jednou elastomerickou vloZkou, prostrednictvon ktorej je
upeviiovac{ Cap uloZeny v druhej <&asti ramena. Pri zataZeni sa
elastomercka vlozka radidlne deformnuje. PretozZe
prostrednictvom tychto upeviiovacich c¢apov sa prendsSa zataZenie
do meracieho zsni{mada, je moZnd pri extrémnom zalaZeni zabranilt
poskodenie hranolovitého telesa tym, Ze sa Prva &ast ramena

oprie o druhu &ast ramena.
Frehlad obrazkov na_ vykresoch

Vynalez je v daldom podrobnejsie opisany a vysvetleny na
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prikladoch vyhotovenia v spojen{ s vykresovou &astou.

Na obr. i1 je schématicky =2ndzorneny bokorys vozidia na
odvoz odpadkov s vyprdzdfiovacim =zariadenim. Na obr. 2 je
schémat icky zndzorneny pbédorys vyprdzdiiovacieho zariadenio. Na
obr. 3 je =zndzorneny bokorys vyprazdiiovacizho zariadenia vo
vodorovnej polohe. Na obr. 4 Jje =znazornany rez vykyvnym

Vel

ramenom reowvincu pcedla Siary €00 - D wrikR:adu vyhotcvenia

Q

Na cbr. 5 Je nazorneny rez vyXKyvnym ramenom podia

N

dal&ieho prikladu vvyhobLovania.

Na obr. 6 Jje =znazorneny rez prikladu vyhotovenia

znazorneného na obr. 2, a to v rovine podFa Ciary E - F.
Na obr. 7?7 Jje =ndzorneny bokorys meracieho snimacda vo
vykyvnutej polohe. Na obr. 8 Jje =na=zorneny meraci{ snima&

zZndzorneny na obr. 7, a to v pbdoryse a v &iastodnom reze.

Priklady vyhoteovenia vvyndlezu

Na obr. 1 zndzornené vozidlo 1 na odvoz odpadkov so
2zbernou nddobou 2. Na zadnej &asti vozidla 1 ra odvoz odpadkov
je upravené vypraz=dfiovacie =zariadenie S5 Fpre velkoobjemoveé
nddoby 3. Vypréazdiiovacie zariadenie 5 m& dve vykyvné ramenda
6a, 6b, ktoré su vykyvnutelné okolo osi 8 nataéania. Na
volnych koncoch vykyvnych ramien 6a, 6b je prikfbeny vady
jeden hydraulicky vilec 7, ktorého druhy Koniec¢ je upevneny v
zadnej Casti wvozidla 1 na odvoz odpadkov. VyKkyvné ramend 6a,
6b maju vZ2dy jedno GloZné uUstrojenstvo nddoby, pri&om je tu
zZnazorneny zachycovaci{ hdk 21 = oboch zachycovacich hikov 21.
Prostrednictvom zachycovacich hdkov 21 e velkoobiemova ndadoba
3 zachytavana za nosné ¢&apy, upravené na vonkajsSei strane
velkoobjenovej nddoby 3. Vo vykyvnych ramnenich usporiadareé

7



meracie snimace, ktoré budu opisané este v dalSom, su spojené
prostrednictvom vedenia 44 d&t s vyhodnocovacin dstroienstvonm
45 hmotnosti, ktoré je upravené v kabine vozidla 1 na odvoz

odpadkov.

Po uchopeni velkoobjemovej nadoby 3 su vykyvné ramend 6a,

&b vykyvnubé smerom dohora az do dosiahnutia vopred
stancvengho uvhlu pootodenia s, pri kXtorom sa ®md uskubodnid
ocdvdZenice, Po  vykonanom merani 55 veilkocobienova nadoka =

vrypréazdani do zbernej nédoby 2 a pred odloZenim  sa pPri
cdosiahnuti uhlu pooto&enia s vykond druhd cdvdZenie. aby sa
zistila prézdna hmotnost wvelkoobijemove: nddoby 3. Data sa
potom spracujd vo vyhodnocovacom ustrojenstve 45 hmotnosti,
pri¢om sa na podklade mnoZstva odpadu vypo&ita poplatok za

odpad.

Hamiesto dvoch statickych merani pred vyprdzdnenin a po
vyprdzdneni moZno vykonavat tieZ dynamické merania. Pri nich
sa vykondva meranie vZdy vitedy, ked vykyvné rameni 6a, &b
prachdadzaju vopred stancvenou coblostou uhiu rcotodenia &g +AX,
Potom nie je potrebné vykondvat =zastavenie vyprézdiiovacieho

procesu =za UCelom odvdZenia velkoobjemovej nadoby 3.

Na cbr. 2 je schémat icky zZndzorneny pOdorys
vyprdzdniovacieho =zariadenia 5. Vykyvné ramend 6a, Eb su
vytvorené ako dvojdielne. Prva ¢&ast 9a, 9p ramena Jje

usporiadand na zbernej nadobe 2 vykyvne ckolo osi 8 nataé&ania.
Druhé &asti 12a, 12b ramien su duté profily, ktoré su nasunuté

cez prvé Sasti 9a a 9b ramien. Obe druhé Sasti 12a, 12b ramien

si na svojich druhych koncoch 14a, 14b navzdjom spojené
prostrednictvom spojovacej vystuhy 15. Druhé ¢&asti 12a, 12b
ramien prechadzaju a2 do oblastfi prikfben?ch koncov 10s, Ob

prvych &asti 9a., 9b ramien.

Vo wvnutri druhych &asti 12a. 1iZb ramien su v kaZdon

2



vykyvnom ramene 6a, 6b usporiadané dva meracie snimade 22, 25

a 23, 24, pridom odstup, pripadne vz=dialenost medzi meracimi

snima&émi 22, 25 a 23, 4

sa =voli ¢o najvidZia. V silade s iym
si meracie snima®e 22, 23, 24, 25 vidy v oblasti koncov 13a,.

13b, 10a, 10b, ako aj 11a, 1i1b a 14a, 14b &astfi 9a. Sb a 12a.

i2b ramien. Ako suasti ukladacieho ustrojenstva 17a, 17b su
v tomto vyobrazeni =zndzornené &Eapy 18a., 18b, iSa, 1%9p a 20a,
20b, na ktorych mé2u byt =zavesend napriklad retaze pre

vloZenie veilkocbjemoves; nadobhby 3.

Ha obr. 3 je zndzornené vypraz=driovaci=s zariadenise > v
bokoryse . Vykyvny hydraulicky vdlez 7 =zaberd cez otvor ne
hornej strane druhej Casti 12 ramena na voinom konci 1i prvej
casti 9 ramena. Heracie snimade 22, 23 maju hranoioviié teleso

8, ktoré je svojimi koncovymi uUsekmi upevnerné na pPrvej d&asti

2 ramena. Hranolovité telesd 28 su s druhou &astou 1

N

ramena
spojené prostrednictvom upeviiovacich Zapov 22, takZe na druhesj
Casti 12 ramena zavesené bremeno mdZe posobit na hranolovitée
telesa 28. Posuvovd deformdcia hranolovitych telies 28 sa
meria meracimi elementami, ktoré si upevnené na hranocliovitoen
telese 28. Velkost posuvovej deformdcie je mierou pre velkost

bremena zaveseného na druhej &asti 12 ramena.

Na obr. 4 je zndzorneny rez rovinou podta Ciary C - D =
obr. 2. Meraci{ snimaé& 22 je usporiadany v prvej <&asti 9a
ramena, vytvorenej ako duty profil, a je svojimi Koncovymi

isekmi pevne spojeny s prvou &astou 9a ramena.

Na obr. S5 iJe =znizorneny rez vykyvnym ramenom pedla
dalSieho prikladu vyhotovenia. Pripevnenie meracieho snimada
22 Jje vykonané prostrednictvom upeviiovacieho &apu 26, ktory
prechddza cez hranoloviiée teleso 28 a svojim: koncami zasahuje

do zodpovedajucich dloZnych vybrani 31 prvej &asti 9a ramena.

Hranolovité teleso 28 je mo2né upevnit na prvei &asti 9a

9



ramena prostrednictvom dvoch upeviiovacich &apov 26, Ktoré su
upravené vzdy v koncovych uUsekoch hranolovitého telesa 28;
dalsi upeviiovacf ¢&ap, ktory je s vyhodou usporiadany v
strednom useku hranolovitého telesa 28, by bol poton spojeny s
druhou ¢astou 12a, 12b ramien. Je v3ak taktie® mo3né spojit
upeviiovaci Cap 29 stredného useku s prvou &astou 9a, 9b ramien
a oba venkajfie wupeviiovacie Capy 26 s druhou &astou 12a. 12b
ramien.

vitovacieho Capu 29 v druhej &asti i

U

)

1

N

ri

el

evnenie ups 1Zb

=

[{

ramena je patrne = rezu, kitory je znézorneny na obr. 6. Konce
upeviiovacieho &apu 239 s opatrené vidy jednou elaslomerickou
vliozkcu 30 prostrednictvom ktorej je upeviiovaci &ap 23 uloZeny
v rurkovom hrdle 46. Pri zataZeni sa elastomnerickd vloZka 30
radidlne deformuje, prifom sa zZmenia 3Strbiny a Strbina 47a sa
zvd&si a Strbina 47b sa =zmensi. Pri stanovenom zataZeni 3kdra
47b celkom zmizne a prvd &ast 9a ramena dosadne na riurkové
hrdlo 46, takZe pri nadmerncom zataZeni{ nemdZe déjst k Ziadnemu

po3kodeniu meracieho snimad&a 22.

Na obr. 7 je zndzorneny bokorys hranolovitého telesa 28
meracieho snimad¢a 22. Pre =zndzornenie meracej situicie je
hranolovité teleso 28 vyobrazené vo vaziacej polohe. To je

poloha, ktord hranolovité teleso 28 =aujme, ked su vykyvné
ramend 6a, 6b vykyvnuté smerom dohora o uhol pootodenia -
Hranolovité teleso 28 je prostrednictvom upevhovacich &apov

26a a 26b pripevnené na Prvej gasti 9a, 9b ramena

a
prostrednictvom upeviiovacieho &apu 29 na druhej &asti 12a, 12b
ramena. Upeviiovacie &apy 26a a 26b su upravenéd v koncovych
usekoch 32 a 36, zatial &o upeviiovaci &ap 29 je usporiadany v

strednom tseku 34. Medzi koncovym uUsekom 32 a med=zi strednyn

Usekom 34, pripadne medzi koncovym uUsekom 36 a medzi stirednyn
dsekom 34 Jje upraveny vZdy jeden pootoleny usek 33. pripadne
35, Kiory undSa =meracie elemenly 40a, 40k, Ktoré mo32u byt
napriklad vytvorené ako tenzometrické pasky. Osi 38 tychto
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pooto&enych usekov 33, 35 suG okolo vodorovnej osi pooto&ené
proti pozdlZnej osi 37 hranolovitého telesa 28 o uhol ™®g.
Pootoc&ené useky 33, 35 sQ vytvoreng upravenin

trojuholnikovitych a presadene usporiadanych vybrani 39.

Heracie elementy 40a, 40b sa nasmerované rovnobeZne s

tymito pootodenymi usekmi 33, 35, takZe smer merania, ktory ije

vyznaceny Sipkami 41, je upraveny kolmo k osi 38. Tym sa
dosiahne toho, -Ze v okam2iku,. ked dJe uloZenie meradiel
vykyvnuté o uhol prootogenia &Kg, je  nasmercvanie meracieho

ustrojenstva 41 totoZné so =vislicou.

Na obr. 8 Je v <¢iastoCnom reze =zndzorneny pddorys
hranolovitého telesa 28. Celkom su tu upravené Styri meracie

elementy 4Qa, 40b, 40¢c, 40d, ktoré su po dvojiciach upraveneé

na strednych prepaZkach 43.
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Pyv 4$2.-93

PATENTOVE NAROEKY

1. Zariadenie na vyprazdfhovanie velkoob:iemovych ni&dob na
odpadky do zbernej nadoby s dvoma rovnobeZne usporiadanymi a
na =zbernej nddobe okolo vodorovnej osi vykyvne prikfben?mi
vykyvnymi ramenami, pPric¢on kazZdé vykyvné ramneno md ukiadacie
ustroienstvo pre velkoobjemovu nadobu, vy zZznadcuijguce
5 a Ly m, Ze Jednako ma kazdé vykyvné rameno {(6Ga. SbhI na
zbernej nadobe (2) pr&kibenﬁ prvia  Cast (2a, %9bJ ramena a

ukladacim uUstrojenstvom (17a, 17b) opatrenud drumi Sast (12a,
12b) ramena, Pridom prva &Sast ({Sa, @b} ramena je ulocZena
aspon Ciastodne v druhej ¢asti (12a, 12b) ramena a v druhej
casti (12a, 12b) ramena su usporiadané najmenej dva meracie
snimage (22, 23, 14, 25), na kiorych si usporiadané v3dy obe
asti (9a, 9b, 12a, 12b) ramien, jednako ije né kaz2dom meracon
snimacu (22, 23, 24, 25) usporiadany najmenej jeden meraci
element (40a, 40b, 40¢, 40d) tak, Ze meracie ustrojenstvo (41)
meracieho elementu (40a, 40b, 40c, 40d) pri vopred stanovenomn
uhle oto&enia (AKs) vykyvnych ramien (6a. €b) dje vo zvislonm
smere,a Jjednako si vSetky meracie snimade (22, 23, 24, 25)
pPripojené na spoloé&né vyhodnocovacie ustrojenstvo (45)

hmotnosti.

2. Zariadenie podla ndroku 1. vy 2 na & u i uc e s a
L ¥y m, 2¢e druhd ¢&ast (12a, 12b) ramena je tvorenad rirkou,
nasunutou cez prvu &ast (9a, 9b) ramena, a v tejto rirke su

usporiadané meracie snima&e (22, 23, 24, 25).

3. Zariadenie podla ndroku | alebo 2, v ¥y z n a & u joa -
c e s a t ¥ m, 2e oba druhé &asti (12a, 12b) ramien st na-
vzdjom spojené spojovacou vystuhou (13) a4 su vyitvorené =z
dut2ho profilu ako rdm (16) v tvare pismena U, ktory je oboma
svojini vwvystupk

mi sSpojeny cez sninad (22, 23, 24. 253 s

O

a
prvymi Castami (9a, 9b) ramien. pri&om spojovacia vystuha (15)
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je usporiadana v oblasti vol'nych koncov (lia, 11b) prvych

c¢asti (9a, 9b) ramien.

4. Zariadenie podla jedného =z nérokov 1 a3 3. vy =2 n a-
Euijuce s a t ¥y m, Ze meracie snima&e (22, 23, 24, 25)
su usporiadané v blizkosti koncov (10a, 10b, 11a, 11tb, 1i3a,
13b, 14a, 14b) prvych Sasti (%a, 2b) ramien a druhych &asti

(12a. 12b) ramien.

5. Zariadenie pcocdla jedného z ndrokov 1 a3 4, VY Z n a-
S u 3 uec e s a t ¥y m, 2Ze meraci snimad (22, 23. 24. 25)
je vytvoreny ako hramocloviié telzso (28), ktordho pozdiina s
(37f je =zhodn& s pozdlZnou osou Casti (3a, %9b 12a, 12bD)
ramien, a meraci element (40a, 40b, 40¢, 40d) je vzhladom k
pozdfénej osi  (37) usporiadany pootodene o0 dany uhol

pootodenia ®&g).

6. Zariadenie podla ndroku 3, v y 2 n a & u j uce s a
t ¥y m, Ze hranolovité teleso (28) ma medzi svojimi koncovymi
dsekmi 332, 36) najmenej jeden vzhladom k pozdfénej csi (37)

hranolovitého telesa (28) o dany uhol pootodenia (%g)
pootodeny didsek (33, 35), na ktorom je usporiadany meraci
element (40a, 40b, 40c, 40d).

7. Zariadenie podla ndroku 6, vy 2 nad&uijuce s a
Lty m, 2e suU upraveneé najmenej dva prostrednictvonm stredného
Useku (34) navzdjom spojené pooto&enéd useky (33, 35), ktoré su
opatrené na svojich protilahlych stranich vZdy jednym meracim
elementom (40a, 40b, 40c, 404).

8. Zariadenie podla ndroku 6 alebo 7, vVvy=znaduijua-
< e s a Ly m, Ze hranoloviité teleso (25) ma na svojich
koncovych udseskoch (32, 36) a na svojom strednom uUseku (34)
vZdy jeden upeviicvaci Zap (26. a3), prifom dva 2z upevihovacich
capov (26) s4 oboma svojimi koncami spoiené s jednou &astou

13



(%a, 9b alebo 12a, 12b) ramien a jeden upeviiovaci cap (29) je

spojeny s inou &astou (12a, 12b alebo 9a, 9b) ramien.

9. Zariadenie podla jedného =z ndrokov 1 a3 38, vy =zna-
ECuijuace s a Lt ym 2e s druhou &astou (12a, 12b) ramena
zaberajlci upeviiovaci &ap (29) m& na svojich koncoch vady
jednu elastomerickd vloZku (30), Prostrecdnictvom ktorej je

upeviiovaci &ap (29) uloZeny v druhej &asti (12a. 12b) ramena.

10. Zariadenie rodlfa jednédhc z nédrokov 1 as 8, v ¥y =z n a-

S ujucece 5 a L ¥y m, Ze meracie elementy (40a. 40b. 40c.

<0d} sa tenzomeitrické pasky.
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