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A taldlmény tdrgya hidraulikus emel&szerkezet, du-
gattythelyzet-szabdlyozé rendszerrel, f6ként nagy
nyomds alatt mikods villamos megszakiték vezérié-
sére, amelyben az emelGszerkezet hengerében (2) to-
mit§ szerelvények vannak elrendezve.

A taldlmany szerint a henger (2) fala (32) t5bb
atmend nyildssal (34) van elldtva a dugattyd (4) el-
mozduldsdnak hosszdban; az egyes dtmend nyildsok-

A leirds terjedelme: 6 oldal (ezen beliil 2 lap dbra)

ban (34) egy-egy helyzetjelz6 méréadé (36) van elren-
dezve, amelyeknek érzékeld feliilete (38) a henger (2)
belseje felé van forditva; az egyes mérsadék (36) és a
henger (2) fala (32) koz6tt tomitdgydrdk vannak el-
rendezve; a mérGad6k (36) kimens kéteres kabelei
(44) a dugattyiinak (4) a hengerben (2) elfoglalt hely-
zetének vezérlésére szolgdlé vezérlGeszkozre (46)
vannak csatlakoztatva.
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A taldlmdny tdrgya hidraulikus emel6szerkezet, du-
gattytdhelyzet-szabalyoz6 rendszerrel.

Hidraulikusan vezérelt emelGszerkezeteknél sz4-
mos esetben az alkalmaz4s sordn ismerni kell az eme-
I6szerkezettel mikodtetett szerv helyzetét. Erre ltala-
nosan €rintkezdket haszndlnak, mégpedig véghelyzet-
ben kapcsolé érintkezdket vagy mozgés kézben kap-
csol6 érintkezbket, melyeket vagy maga a szerv mi-
kodtet vagy pedig egy mds szerv, mely példdul a du-
gattyui kijovs dugattyiiszarival van dsszekotve.

Bizonyos specidlis alkalmaz4sok esetében azonban,
példdul villamos megszakitk nagy nyomdsd hidrauli-
kus vezérlésénél nagyon nehezen lehet és gyakran le-
hetetlen is akdr véghelyzet érzékeldket vagy helyzet
érzékelSket beépiteni az emelGszerkezettel mikddtetett
szerv helyzetének a jelzésére.

Ezért, annak érdekében, hogy a hosszi és kevéssé
stabil mechanikus sszekottetéseket elkeriiljék, a villa-
mos megszakitok vezérlésénél egy ,képzetes emeld-
szerkezet™-et alkalmaznak, vagyis egy kis kiegészit§
emelszerkezetet, amelynek vezérlését a {6 emelGszer-
kezetnek megfelelsen mikadtetik, és amelyr6l tehat
igy feltehetd, hogy lemaésolja, reprodukdlja a f6 emel§-
szerkezet dltal végrehajtott elmozduldsokat, és ennek
kovetkeztében az emelGszerkezettel mikodtetett szerv
elmozduldsait, vagyis a megszakit6 mozg6 érintkezjé-
nek az elmozdul4sait.

A kiegészitS emelGszerkezet 5 funkci6jdn kiviil,
mely a megszakit zrt vagy nyitott helyzetének kijel-
2ését foglalja magiba, ez a »képzetes emeldszerkezet”
még olyan funkcidkat is betslt, mint a megszakit6
biztonsdgos mitkodését biztosité automatikus mozga-
sok vezérlése. A kiegészité emeldszerkezet mikodéss-
nek tehét nagyon biztosnak kell lennie, ami a gy4rt4sst
nagyon precizzé és igy drigavi is teszi, hogy elkeriil-
Jék a hibés kijelzés kock4zatét. Ennek a megolddsnak a
hitrdnya mdsrészt, hogy egy kiegészit6 hidraulikus
korre van sziikség, mely a hidraulikus folyadék szivar-
gés-forrdsa lehet.

Ezenkiviil a korszerti megszakit6k vezérlésénél a vi-
lasz késleltetését is vezérelni kell, valamint a megszakitd
mozgé érintkezSjének tényleges mikodés kdzbeni el-
mozduldsait. Ismeretes, hogy a megszakiték mozgé
érintkezGinek mikodési ideje nagyon rovid, néhany sz4-
zad mdsodperces nagys4grendd, és az iizembedllitds utdn
mér nem lehetséges ellendrizni, ho 2y akezdeti paraméte-
 rekaadott értéktiek maradnak-e. A miiksdési idok allandé-

sdga és reproduk4lhatGsdga kiilondsen a tobb p6lusi so-
rozatmegszakiték esetében fontos, melyeknek tokélete-
sen egyidejiien kell mitkédniiik. Az elektrotechnikusok a
mozg0 érintkezbnek az 4116 érintkez6t51 vals elvaldsanak

idejét veszik alapul, azt az idét, ami a mozgé érintkezé

teljes elmozdulési idejének nyilvanvalan csak egy tore-
déke, és ebbdl kivanjak meghatdrozni a mozg6 érintkezd
sebességgdrbéjét.

Természetesen egy ,képzetes emelGszerkezet”
amelynek semmiképpen nem lehet ugyanakkora a te-
hetetlensége, mint a £ emeldszerkezetnek, nem tud a
kiilonb6zG tizemi paraméterek karakterisztikdirgl meg-
bizhat§ jelzést adni.
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A taldlmény célja az eddig haszndlt vezérl6beren-
dezések és rendszerck hatranyainak és hidnyosségai-
nak kikiisz0bolése, nevezetesen a ,.képzetes emelSszer-
kezet” kikiisz6bolése.

A taldlmény lehetSvé teszi olyan vezérlGrendszer
megvaldsitdsdt, mely maganak a dugattydnak a helyze-
tét érzékeli annak az emelGszerkezetben végrehajtott
elmozduldsa sordn, és a helyzetérzékelés nem csak az
elmozdul4s két véghelyzetében lehetséges, hanem tsbb
koézbensd helyzetben is.

Eddig nem volt lehetséges egy emeldszerkezet hen-
gercben a dugattyi helyzetének érzékelésére olyan mé-
r6ad6k elhelyezése, mely a dugattyii elhaladdsit koz-
vetleniil €s azonnal jelzik. Ugyanis a hagyoményos
emelGszerkezetekben, melyeket megszakitok vezérlé-
sére haszndlnak, igen nagy nyomds uralkodik, 300-400
bar nagysdgrendd, ami miatt a dugattyit a hengerben
tokéletesen zar6 tomitéssel kell elldtni. A dugattyd ma-
gdba foglal egy t6mit6 garnitirat, mely leggyakrabban
egy Osszetett szerelvény, és a henger belss feliilete
tokéletesen csiszolt és polirozott, hogy a szerelvényt ne
koptassa vagy ne rongdlja meg. Magitél értetSdGen
ilyenkor nem lehetséges a henger faldba behelyezni
egy vagy t6bb mérdadét, melyek a dugattyd tavolsagat
Jelzik, mivel az igy ad6dé szabélytalansagok a henger
feliiletében tonkretennék a szerelvényt.

A jelen taldlmany azon a felismerésen alapul, hogy
ki lehet alakitani olyan m4s emel6szerkezeteket, neve-
zetesen megszakitdk vezérlésére, amelyekben az eme-
16szerkezet hengerében témitS szerelvények vannak
elrendezve, és amelyekben a dugattyii egy Z4régyrd-
vel egyiittmiikddGen van kialakitva, mely az emeld-
szerkezet f6kamrdjét lezdrja a dugattyd elmozduldss-
nak a végén.

Ilyen differencial emel&szerkezet ismerhetd meg az
EP 284.482 szdmi szabadalmi lefrdsbél.

A jelen taldlmanyban egy ilyen tipusi differencial
hidraulikus emelét alkalmazunk.

A taldlmdny tdrgya tehat egy olyan hidraulikus
emel§szerkezet, dugattydhelyzet-szabdlyozé  rend-
szerrel, melyre jellemzd, hogy: az emel&szerkezet hen-
gerének oldalfaldban t5bb dtmend nyilds van kialakit-
va, a dugattyd dtvonaldnak hosszéban; minden egyes
nyilasban egy-egy helyzetjelz6 mér6ads van elhelyez-
ve oly médon, hogy érzékelSszerve a henger belseje
felé van forditva; a helyzetjelz6 mér6ads és a henger
fala k6zott egy tomitSgytird van elrendezve, melynek
célja a hengernek a nyomds esetén vals tomitettségé-
nek biztositdsa.

A henger bels§ feliiletének készre munkalt feliiletét
tehdt az dtmend nyildsok megtorik, de ez nem Jjar
semmiféle hitrinnyal, mivel a dugattyd nem hordoz
magdval témitS szerelvényt,

A taldlminy egy el6nyds kiviteli alakjanal mér-
adékként induktiv mérdaddkat alkalmazunk, melyeket
a mérSadét befogad6 nyilds el6tt elhaladé dugattyii hoz
mikodésbe. Természetesen maguk a mérdadsk is ki
vannak téve annak a nagy nyomdsnak (300-400 bar),
mely az emelSszerkezet hengerében uralkodik, de van-
nak olyan tipusi mér6adok, melyeket tgy terveztek
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meg, hogy nagy nyomdsd kornyezetben, példaul 500
bar nyomds alatt mikodjenek.

Az induktiv mér6addk egy villamos megszakit6t
foglalnak magukba, mely a kimend kdbelekre analdg
kimendjelet ad, melyet fel lehet erdsiteni és formalni
lehet, mieltt a vezérl6berendezésre adndnk, mely jelzi
a dugattyiinak az emelGszerkezetben elfoglalt helyze-
tét, €s ko vetkezésképpen a mikodtetett szerv helyzetét,
nevezetesen egy megszakité mozgé érintkezGj ét.

Eldnyos tovabbd az olyan taldlmany szerinti hidra-
ulikus emeldszerkezet, amelynél

- az dtmend nyildsok a hengernek azonos alkotja
mentén vannak kialakitva;

— az dtmend nyildsok a hengernek kiilonb6z6 alko-
t6i mentén vannak kialakitva;

— az emelGszerkezet hengere 6ntvénybdl van kiala-
kitva.

A taldlmany szerinti hidraulikus emeldszerkezetet
az aldbbiakban kiviteli példa kapcsdn a mellékelt rajz
alapjan ismertetjiik részletesebben, ahol az
1.4brdn egy taldlmédny szerinti hidraulikus differen-
cial emelGszerkezet hosszmetszete; a
hidraulikus emelGszerkezetnek az 1. 4brdn
II-II-vel jelolt egyenes mentén felvett met-
szete lathat6 felnagyitva.

Az 1. dbrén bemutatott emelGszerkezet magaba
foglal egy 2 hengert, mely el6nydsen egy ontvény, egy
4 dugattyiit, egy 6 dugattyirudat, mely egy (a rajzon
fel nem tiintetett) megszakité mozgéérintkezgjével van
Osszekdtve és egy e zdrégyfiriit az emelSszerkezet 10
be-/kioml6 nyfldsdnak zdrdsdra a 4 dugattyd lefelé ha-

2. dbrdn
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lad6 mozgdsanak véghelyzetében (mely helyzetet az 1.

dbran jobb oldalon 4brizoltunk).

A bemutatott megval6sitdsi méd esetében az eme-
16szerkezet még magéba foglal egy véghelyzetben hatd
csillapité rendszert, amelyben a 8 zar6gy(rd egy lebe-
g6 fémgy(r formdjédban van kialakitva, mely kettd
12-12 tomitS peremet foglal magaba, és amelynek 14
kdzponti furata egy a 6 dugattydrid 4ltal hordozott 16
csillapitétaggal mikodik egyiitt. Egy ilyen csillapité
rendszert — mely egy lebegs fémgytirtivel rendelkezik
és ugyanakkor kettSs tmitS peremmel rendelkezd
csappantyiit képez a dugattyd elmozduldsanak végén —
ismertet az EP 287 434 sz. szabadalmi lefrs.

Tehét az ismert megoldés szerint a megszakité hid-
raulikus vezérlésére alkalmas differencidl emeldszer-
kezet egy 18 korgy(rd alakii kamraval rendelkezik (a 6
dugattytirid felett), mely 4llandéan Gssze van kotve a
nagynyomadsu forrdssal, melyet egy 20 hidraulikus ak-
kumuldtor képez. Az emelGszerkezet 22 fékamrija (a 6
dugattytirid alatt) dtvalthaté médon &ssze van kotve a
nagynyomdssal egy 24 hdromutas szelepen keresztiil
(egy 26 csGvezetéken és egy 28 tovabbitd csGvezeté-
ken keresztiil, mely elénydsen az emelGszerkezet 2
hengerével egyiitt 6ntvénybdl van kialakitva), vagy
pedig egy vezetékkel, mely egy 30 kisnyomési tartdly
felé vezet. Egy ilyen megszakitokhoz hasznalhaté hid-
raulikus vezérlGszerkezet differencial emelSszerkezet-
tel ismerhetS meg az FR 2 317 532 szdmi (vagy pedig
az US 4 026 523 szami) szabadalmi lefrasbol.
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A taldlmény szerint a 2 henger 32 faldban a 4
dugatty mozg4si ttvonala mentén kiilonbdz6 magas-
sdgokban 34 dtmend nyildsok vannak kialakitva. Az
1. 4brdn bemutatott megvaldsitdsi mdd szerint csak
hirom 34 dtmend nyilds van a 32 falban kialakitva, a
4 dugattyii mozgési ttvonaldnak két végénél és egy
kézépen, de természetesen ha akarjuk, ennél tobb
érzékelési pontot is ki lehet alakitani a 4 dugattyu
ttvonaldnak kiilonbsz6 helyein, a 2 henger ugyan-
azon alkot6ja mentén, vagy elénydsen kiilonbozd al-
koték mentén.

A 34 dtmenG nyildsokban egy-egy helyzetjelzg 36
mérGadé van elhelyezve, amelyeknek 38 érzékeld felii-
lete (lasd 2. dbrat) a 2 henger 40 bels§ feliileténél
taldlhat6. A 34 4tmend nyildsok hermetikus lezardsat
tomitd eszkozok, példaul 42-42° tomitSgyiirdk bizto-
sitjak az emelGszerkezet 2 hengerében uralkodé nagy
nyomds esetén, miutdn a helyzetjelz§ 36 mérfadokat a
helyiikre raktuk.

A rajz jobb megértése érdekében az 1. dbrdn csak
két 34 atmend nyilasnal tiintettiik fel a hozzajuk tartozd
helyzetjelz6 36 mérSaddkat, és egy helyzetjelzé 36
mérdadonak a behelyezését részletesebben dbrazoltuk
a 2. abran lathat6 metszeti rajzon.

Az egyes helyzetjelz§ 36 mérdaddk villamos kive-
zetései 44 kéteres kabelek, mely 44 kéteres kébelek 46
vezérlGeszkozre vannak csatlakoztatva, tovabbd rogzi-
tSeszkozhoz és megjelenitd eszkdzhdz kapesolddhat-
nak, melyek a 6 dugattyirid elmozduldsat rogzitik
illetve megjelenitik.

Mint az kiilondsen jol 14thaté a 2. dbrdn, a 34
dtmend nyilasok a 2 henger 40 bels§ feliiletbe nyilnak,
€s azok a 40 belsd feliilet egységességét megbontjak.
De ha a 2 henger el van ldtva 8 zarégyirivel, ennek a
40 belsd feliiletnek a nem folytonos volta nem jelent
kényelmetlenséget.

Hagyomdnyos emeldszerkezet esetében egy tomits
szerelvény a 6 dugattytinidon nehezitené a 4 dugattyi-
nak a 34 dtmend nyildsok el6tt torténd 4thaladését és
azt gyorsan tonkretenné.

Helyzetjelz6 36 mérSaddként eldnyosen induktiv
mérdaddkat lehet haszndlni, melyek mikrokapcsoldk-
kal vannak elldtva, és amelyek tgy vannak megtervez-
ve, hogy nagynyomdsi kornyezetben tudjanak miksd-
ni, ilyen példaul a HONEYWELL CONTROL
SYSTEMS LTD. cég 4ltal forgalmazott 921, 922 és
926 sorozatok, amelyek 500 bar nyomds alatt tudnak
miikodni.

Misfajta mér6addkat is lehetne hasznélni, példdul
kapacitiv vagy még inkdbb mechanikus tipusiakat.

A taldlméany szerinti szabélyoz6 rendszer el6nye,
hogy kozvetleniil egybeépithetd magdval az emels-
szerkezettel, €s nem sziikséges tovabbi egységek alkal-
mazdsa vagy a helyszinen t6rténd utélagos bedllitdsa
azon kiviil, hogy a helyzetjelz§ 36 mér6addék 44 két-
eres kdbeleit osszekotjiik a 46 vezérlGeszkozzel.

A taldlmany szerinti egybeépités egyre Gsszetettebb
késziilékek megvaldsitdsat teszi lehetGvé, melyeket a
gydrtds soran szerelnek Gssze €s szabdlyoznak be.

A taldlmdny szerinti megoldds elénye nem csupén
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abban van, hogy a megszakitok vezérlSeszkdzeinél el-
hagybat6 a hagyoményos képzetes emelszerkezet,
hdtranyair6l a leirds bevezetS részében mér szé volt,
hanem ezenkiviil lehetvé vélik a megszakitsk para-
métereinek pontos ellenSrzése az lizembehelyezéskor
€s kés6bb, meghatdrozott idgszakonként.

A taldlmdny szerinti érzékelSrendszer a 46 vezérls-
eszkoz kozbeiktatdsdval jelzi a megszakits nyitott vagy
zdrt 4llapotdt, ezenkiviil biztositja a biztonsdgos csatla-
koztatdst a megszakit6val tarsitott egyéb berendezé-
sekkel, példdul szakaszol6kkal.

Ezenkiviil a taldlmény szerinti rendszer lehet§vé
teszi kiilonb6z8 mérések végrehajtdsat, melyek a kép-
zetes emelGszerkezettel nem voltak lehetségesek,
mint az a bevezet§ részben leirtakbél ldthaté volt,
még akkor sem, ha az emel§szerkezettel mikddtetett
mozgathat$ szervvel kézvetleniil mechanikus médon
vagy rudazat segitségével hoznak létre csatlakozdst
vagy Osszekottetést. ValGjdban a mechanikus Gssze-
kottetés hosszisdga és annak jatéka kovetkeztében a
mérések teljesen pontatlanok, és ezek elsGsorban a
mechanikus dsszekottetésben felléps rugalmas alak-
viltozdsok a megszakiték gyors mozgdsai soran jon-
nek létre.

A taldlmény szerinti érzékelSrendszerrel pontosan
meg lehet mérni és fel lehet jegyezni a mozg6 érintke-
z8 kimenetének a késleltetését az 4116 érintkezdn kivil,
miutdn kibocsdtottuk az dsszekapcsoldsra vonatkozé
parancsot, tovabbd meg lehet hatdrozni a mozgé érint-
kez§ sebességgorbéjét, és végiil vezérelni lehet a du-
gattyd elmozduldsanak végénél a csillapitast.
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SZABADALMI IGENYPONTOK

1. Hidraulikus emelGszerkezet, dugattytihelyzet-
szabdlyoz6 rendszerrel, f6ként nyomds alatt m@kods
villamos megszakiték vezérlésére, amelyben az emels-
szerkezet hengerében tomitS szerelvények vannak el-
rendezve, azzal jellemezve, hogy a henger (2) fala (32)
tobb 4tmens nyildssal (34) van elldtva a dugattyi (4)
elmozduldsénak hosszaban; az egyes dtmend nyildsok-
ban (34) egy-egy helyzetjelz6 mérdadé (36) van elren-
dezve, amelyeknek érzékeld feliilete (38) a henger (2)
belseje felé van forditva; az egyes mérdaddk (36) és a
henger (2) fala (32) k6zott tomitGgytirdk (42-42") van-
nak elrendezve; a mérbaddok (36) kimend kéteres kibe-
lei (44) a dugattytinak (4) a hengerben (2) elfoglalt
helyzetének vezérlésére szolgdlé vezérlGeszkozre (46)
vannak csatlakoztatva.

2. Az 1. igénypont szerinti hidraulikus emel&szer-
kezet, azzal jellemezve, hogy a mérGaddk (36) induktiv
mérfaddk.

3. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti hidraulikus eme-
18szerkezet, azzal jellemezve, hogy az dtmend nyildsok
(34) a hengernek (2) azonos alkotdja mentén vannak
kialakitva.

4. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti hidraulikus eme-
16szerkezet, azzal jellemezve, hogy az dtmend nyildsok
(34) a hengernek (2) kiilénb6z§ alkotdi mentén vannak
kialakitva.

5. Az 1-4. igénypontok barmelyike szerinti hidrau-
likus emel8szerkezet, azzal jellemezve, hogy az emel6-
szerkezet hengere (2) 6ntvénybdl van kialakitva.
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