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Dynamometr indukcyjny
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Przedmiotem patentu jest dynamometr indukcyj-
ny do mierzenia sil rozciggajacych i zrywajacych
w linach lub lancuchach, stanowigcych elementy
ciegne w maszynach i urzadzeniach, zwlaszcza
gbérniczych.

Znane i stosowane dotychczas dynamometry do
pomiaru sit dzialajgcych w linach lub larcuchach
maszyn i urzgdzen, a zaopatrzonych w czujniki
elektrooporowe (tensometry) wymagaja przede
wszystkim rozlgczenia w jakikolwiek sposéb liny
lub lancucha, np. przez rozciecie lub rozpinanie,
w celu podlgczenia przyrzgdu pomiarowego. Poza
tym stosowane w tych przyrzadach czujniki elek-
trooporowe, stuzgce do pomiaru odksztalcen, pod
wplywem obcigzenia lin lub lancuchéw, wymaga-
ja uzupelniajgcej aparatury elektronowej, sluzacej
do wzmocnienia otrzymywanych impulséw elek-
trycznych. .

Aparatura ta ma znaczny ciezar i znaczne gaba-
ryty, a poza tym jest wrazliwa na wplywy atmo-
sferyczne i temperatury. Stgd jest bardzo niewy-
godna w pracy w warunkach kopalnianych, jak
réwniez malo pewna, gdyz najmniejsze uszkodze-
nie aparatury wywiera ujemny wplyw ma jej
sprawno$¢é prowadzacy do znieksztalcenia wynikéw
pomiaréw. Znany jest takze dynamometr np. z opi-
su patentowego polskiego nr 48050, stuzgcy do do-
konywania pomiaru sit wystepujacych w przemiesz-
czajacych sie linach. Dynamometr tego rodzaju
jest wyposazony w zestaw trzech kdét linowych, na
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ktére zaklada sie line podlegajacag pomiarom. Osie
wspomnianych k6t linowych przymocowane sg do
sprezytej belki pomiarowej. Sily wystepujace w
linach powoduja poprzez zestaw k6t uginanie sig
belki.

Wielko§é tych odksztalcenn, charakteryzujacych
sie strzalkg ugiecia jest mierzona i rejestrowana
przez uklad pomiarowy, polgczony z ukladem sel-
synowym odbiorczym i przekazujgcym oraz przy-
rzgdami wskazujgcymi i zapisujgcymi jak réwniez
sygnalizacyjno-zabezpieczajagcymi. Tego rodzaju
aparatura na skutek zastosowania zespolu kéi li-
nowych i uktadu selsynowego jest bardzo skompli-
kowana, a przy tym mnie zabezpiecza pewnosci po-
miaréw, gdyz luzy, jakie normalnie wystepuja przy
opasywaniu ko6l przez line, mogg powodowaé znie-
ksztalcenie pomiaréw. Poza tym tego rodzaju przy-
rzad moze byé stosowany tylko do pomiaru sil
w linach i nie nadaje sie do mierzenia sil w lan-
cuchach.

Wynalazek upraszcza konstrukcje dymamometru
przez wyeliminowanie stosowania aparatury elek-
tronowej do wzmacniania otrzymywanych impul-
s6w elektrycznych, co uniezaleznia wyniki pomia-
réw wplywéw atmosferycznych, jak réwniez przez
wyeliminowanie skomplikowanego ukladu selsyno-
wego oraz ukladu ko6 linowych jaki zastosowano
np. w rozwigzaniu wedlug patentu polskiego nr
48050. Poza tym pozwala na zalozenie przyrzadu
pomiarowego w dowolnym odcinku liny, a zwla-
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szeza lancucha, bez potrzeby jego rozpinania czy
' rozcinania. :

Istota wynalazku polega na zastosowaniu belki

pomiarowej, wyposazonej w uklad dwéch dzwig-- -

ni, w ksztalcie ramion przymocowanych z jednej
strony na stale do belki pomiarowej i przylaczo-
nych z drugiej strony do znanego, lecz nie stoso-

wanego w podobnym ukladzie czujnika indukcyj-.

nego lub innego czujnika elektromechanicznego.
Sily obcigzajace - w linie lub lanicuchu, dzialaja
odksztalcajgco na belke pomiarowas.

Odksztalcenia belki pomiarowej wywolujg od-
powiednie wychylenia sie ramion ukladu dZwignio-
wego, co z kolei powoduje przemieszczenia linio-
we rdzenia czujnika indukcyjnego, ktéry wielkosé
wychylen ramion przetwarza na impulsy elektrycz-
ne, rejestrowane mastepnie wprost przez znane
przyrzady pomiarowe liczace lub rejestrujgce ogél-
nego zastosowania, bez potrzeby stosowania urza-
dzen wzmacniajgcych wspomnianych impulséw
elektrycznych.

Do zasilania wspomnianego czujnika indukeyij-
nego, stuzy znany zasilacz elektromagnetyczny
-podlaczony do sieci. Zamiast czujnika indukcyine-
go moze byé zastosowany inny czujnik elektro-
mechaniczny. Przyrzad wedlug wynalazku jest wy-
posazony w krazki, umieszczone na belce pomiaro-
wej do zakladania na line, lub tez rama, wykonana
na przyklad w ksztalcie litery U, ma na swoich kon-
cach gniazda lancuchowe, w ktére wchodzg odpo-
wiednie ogniwa lancucha.

Tego todzaju budowa dynamometru jest bardzo
prosta pod wzgledem konstrukcyjnym, lekka i latwa
w obsludze, umozliwiajgca mierzenie sil wystepu-
jacych w linie lub w laricuchu bezposrednio w kaz-
dym dowolnym miejscu bez potrzeby rozcinania
czy rozpinania liny lub lancucha, a przy tym jest
tania z uwagi na eliminacje kosztownych urzadzen
elektronowych czy elektrycznych.

Dynamometr wedlug wynalazku jest pokazany
przykladowo na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia dynamometr do zamocowania na linie, a
fig. 2 — dynamometr do zamocowania na lanca-
chu.

Dynamometr wedlug wynalazku sklada sie ze
sprezystej belki pomiarowej 1, wykonanej na przy-
klad w ksztalcie litery U, ukladu dziwigniowego
w postaci dwoch ramion 4 i 5, przymocowanych
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w jednym koncu na stale do belki pomiarowej 1,
a w drugim koncu przylaczonych :do-znanego czuj-
nika indukeyjnego 6, oraz krazk6w 2 i 8 do zacze-
piania na line, lub dwéch gniazd lancuchowych
7, 8, w ktére wchodzg odpowiednie ogniwa lancu-
cha. Czujnik indukeyjny jest zasilany __;_zna-nym za-
silaczem elektromagnetycznym podigczonym do sie-
ci. . : e

Przy dokonywaniu pomiaréw, przyrzad pomiaro-
wy bedacy przedmiotem wynalazku zaklada sie w
dowolnym odcinku liny, przewijajagc line przez
krazki 2 i 3, lub gdy chodzi o mierzenie sil w lan-
cuchach zaczepiajac o ogniwa laricuchowe w gnia-
zdach 7, 8. Sily naprezajace, dzialajgce w linie lub
lanicuchu, powodujg odksztalcenie: belki “pomiaro-
wej 1, co z kolei wywoluje odpowiednie odchylenie
sie ramion 4, 5 ukladu dzwigniowego od normalne-
go polozenia. Wielkoéé tych odchylen jest przej-
mowana przez czujnik indukeyjny 6, ktéry je prze-
ksztalca ma impulsy elektryczne, mierzone i reje-
strowane wprost za pomocg powszechnie stosowa-
potrzeoy
stosowania wzmacniaczy.

"Zastrzezemia patentowe

1. Dynamometr indukcyjny, do mierzenia sit roz-
rywajacych lub rozciggajgcych w linach lub
laricuchach, stanowigcych elementy ciegne w
maszynach i wurzadzeniach, ktérych dzialanie
powoduje odksztalcenia sprezystej belki pomia-
rowej, rejestrowane mastepnie przez urzadzenia
rejestrujgce, samopiszace, znamienne tym, ze
ma uklad dzwigniowy w postaci dwéch ramion
(4 i 5), zamocowanych na stale do belki pomia-

- rowej (1) z jednej strony i przylaczonych do
znanego czujnika ipdukcyjnego (6) z drugiej
strony, polaczonego z kolei z przyrzadem reje-
strujgcym.

2. Dynamometr wedliug zastrz. 1, znamienny (ym,
Ze ma znany uklad krazkéw (2, 3), umieszczo-
nych na belce pomiarowej (1) do zawieszenia
na line.

3. Dynamometr wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze belka pomiarowa (1) jest wykonana w kszial-
cie litery U i ma na swoich koncach gniazda
lancuchowe (7, 8), w ktére wchodzg odpowiednie
ogniwa lancucha.
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