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(57)摘要

本发明涉及一种基于双目摄影测量及组合

定位的道路巡检装置，包括底座，所述底座左右

两侧设有用于吸附于载体表面的两爪吸盘，所述

底座上部设有用于安装传感器集成装置盒并调

节角度的球型云台，所述球型云台上安装有用于

采集道路信息的传感器集成装置盒；所述传感器

集成装置盒包括盒体，设于盒体内的双目相机、

GPS模块、惯性测量单元和USB集线器，以及设于

盒体上用于遮挡强光的遮光罩。该装置不仅有利

于快速采集道路巡检所需信息，而且提高了便携

性。
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1.一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置，包括底座，其特征在于，所述底

座左右两侧设有用于吸附于载体表面的两爪吸盘，所述底座上部设有用于安装传感器集成

装置盒并调节角度的球型云台，所述球型云台上安装有用于采集道路信息的传感器集成装

置盒；所述传感器集成装置盒包括盒体，设于盒体内的双目相机、GPS模块、惯性测量单元和

USB集线器，以及设于盒体上用于遮挡强光的遮光罩。

2.根据权利要求1所述的一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置，其特征

在于，所述传感器集成装置盒后方设有一条用于连接双目相机、GPS模块和惯性测量单元的

集成USB连接线，所述集成USB连接线通过USB3.0接口与笔记本电脑连接。

3.根据权利要求1所述的一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置，其特征

在于，所述两爪吸盘上设有用于使吸盘吸紧载体或取消吸紧的吸盘锁扣。

4.根据权利要求1所述的一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置，其特征

在于，所述两爪吸盘与底座转动连接，所述底座中部设有用于调节两爪吸盘角度的固定手

把。

5.根据权利要求1所述的一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置，其特征

在于，所述球型云台上设有用于锁紧云台上装置的旋钮，所述球型云台上还设有用于锁紧

云台角度的旋钮。

6.根据权利要求1所述的一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置，其特征

在于，所述道路巡检装置的安装及工作方法为：

1）将传感器集成装置盒安装于球型云台上；

2）将两爪吸盘吸附于移动载体的吸附面上；

3）将传感器集成装置盒后方的集成USB连接线与笔记本电脑连接；

4）打开装置软件通过实景图像查看安装角度是否合理，决定是否需要调节安装角度；

5）启动采集程序，进行数据采集，获取道路实景图像、深度图像、定位信息和姿态信息，

以全面地采集道路巡检所需的信息。
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一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置

技术领域

[0001] 本发明涉及道路自动检测技术领域，特别是一种基于双目摄影测量及组合定位的

道路巡检装置。

背景技术

[0002] 随着道路的里程逐年增加，许多道路也日渐老化，交通标志、标线、护栏设施的老

旧甚至缺失等问题，加大了道路巡检养护和资产管理的压力。国外拥有高精度、自动化程度

高的仪器设备以及成熟的理论评价体系，但是其设备的价格较为昂贵，由于道路信息采集

设备种类多样，因而道路路面信息数据的采集和处理的方式也多种多样，数据的共享性较

差，应用的范围较为狭窄。与之相比，自主研发的道路巡检信息采集设备具有较好的适应

性，在成本上更占优势。但是，目前国内外所研发的道路路面信息采集设备，仍然存在结构

复杂，设计不合理，无法全面采集道路信息等问题。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于提供一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置，该装

置不仅有利于快速采集道路巡检所需信息，而且提高了便携性。

[0004] 为实现上述目的，本发明采用的技术方案是：  一种基于双目摄影测量及组合定位

的道路巡检装置，包括底座，所述底座左右两侧设有用于吸附于载体表面的两爪吸盘，所述

底座上部设有用于安装传感器集成装置盒并调节角度的球型云台，所述球型云台上安装有

用于采集道路信息的传感器集成装置盒；所述传感器集成装置盒包括盒体，设于盒体内的

双目相机、GPS模块、惯性测量单元和USB集线器，以及设于盒体上用于遮挡强光的遮光罩。

[0005] 进一步地，所述传感器集成装置盒后方设有一条用于连接双目相机、GPS模块和惯

性测量单元的集成USB连接线，所述集成USB连接线通过USB3.0接口与笔记本电脑连接。

[0006] 进一步地，所述两爪吸盘上设有用于使吸盘吸紧载体或取消吸紧的吸盘锁扣。

[0007] 进一步地，所述两爪吸盘与底座转动连接，所述底座中部设有用于调节两爪吸盘

角度的固定手把。

[0008] 进一步地，所述球型云台上设有用于锁紧云台上装置的旋钮，所述球型云台上还

设有用于锁紧云台角度的旋钮。

[0009] 进一步地，所述道路巡检装置的安装及工作方法为：

1）将传感器集成装置盒安装于球型云台上；

2）将两爪吸盘吸附于移动载体的吸附面上；

3）将传感器集成装置盒后方的集成USB连接线与笔记本电脑连接；

4）打开装置软件通过实景图像查看安装角度是否合理，决定是否需要调节安装角度；

5）启动采集程序，进行数据采集，获取道路实景图像、深度图像、定位信息和姿态信息，

以全面地采集道路巡检所需的信息。

[0010] 相较于现有技术，本发明具有以下有益效果：提供了一种基于双目摄影测量及组
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合定位的道路巡检装置，该装置将双目相机、GPS模块、惯性测量单元集成于传感器集成装

置盒内，通过球型云台安装于底座上，配合两爪吸盘可便捷安装于移动载体上，从而可以快

速采集道路巡检所需信息，提高了道路巡检效率，而且大大提高了设备的便携性，具有很强

的实用性和广阔的应用前景。

附图说明

[0011] 图1是本发明实施例的结构前视图。

[0012] 图2是本发明实施例的结构后视图。

[0013] 图3是本发明实施例的电路连接框图。

具体实施方式

[0014] 下面结合附图及具体实施例对本发明作进一步的详细说明。

[0015] 本发明提供了一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置，如图1、2所示，

包括以下步骤：

一种基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置，包括底座1，所述底座1左右两侧

设有用于吸附于载体表面的两爪吸盘4，所述底座1上部设有用于安装传感器集成装置盒2

并调节角度的球型云台3，所述球型云台3上安装有用于采集道路信息的传感器集成装置盒

2。

[0016] 所述传感器集成装置盒2包括盒体21，设于盒体21内的双目相机22、GPS模块23、惯

性测量单元（IMU）24和USB集线器25，以及设于盒体21上用于遮挡强光以提高采集数据质量

的遮光罩26。

[0017] 所述传感器集成装置盒2后方设有一条用于连接双目相机22、GPS模块23和惯性测

量单元24的集成USB连接线27，所述集成USB连接线27通过USB3.0接口与笔记本电脑连接。

其电路连接如图3所示。

[0018] 所述两爪吸盘4上设有用于使吸盘吸紧载体或取消吸紧的吸盘锁扣41。将锁扣下

压可实现吸盘吸紧于吸附面，从而固定底座。

[0019] 所述两爪吸盘4与底座1转动连接，所述底座1中部设有用于调节及固定两爪吸盘

相对于底座旋转角度的固定手把5。

[0020] 所述球型云台3上设有用于锁紧云台上装置的旋钮31，顺时针转动旋钮则锁紧，反

之即旋松。所述球型云台上还设有用于锁紧云台转动角度的旋钮32，云台可实现360度的旋

转，顺时针转动则锁紧，反之即旋松。

[0021] 本实施例中，由于载体处于高速运动状态且采集设备应满足便携性与实用性的要

求，所以底座采用铝合金压铸而成，使底座结构牢固结实，传感器集成装置盒采用韧性树脂

制成，使其轻便易携带，保证了采集过程中的设备的稳定性以及便携性。

[0022] 本发明基于双目摄影测量及组合定位的道路巡检装置的安装及工作方法为：

1）将传感器集成装置盒安装于球型云台上。

[0023] 将球型云台顺时针锁紧于底座上，调整合适的角度，将角度调节的固定手把压下，

用手转动球型云台，若其并未发生转动则表示底座安装完成。

[0024] 2）将两爪吸盘吸附于移动载体的吸附面上（一般为小汽车的车顶）。
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[0025] 将装置安装于小汽车的车顶，将两爪吸盘吸盘锁扣向下按下，则橡胶吸盘将会吸

附于车顶。用手轻晃设备，若感受明显阻力，则说明装置安装完成。

[0026] 3）将双目相机、GPS模块以及IMU单元的USB连接线分别连接于USB集线器的三个串

口，从装置盒后方的引线口引出，然后通过集成USB连接线与笔记本电脑连接。

[0027] 4）打开装置软件通过实景图像查看安装角度是否合理，决定是否需要调节安装角

度。调整装置盒的角度，直至图像清晰正常。

[0028] 5）启动采集程序，进行数据采集，获取道路实景图像、深度图像、定位信息和姿态

信息，以全面地采集道路巡检所需的信息。

[0029] 在数据采集过程中需保证笔记本电脑的电量充足，若需长时间采集，则应及时连

接移动电源供电。

[0030] 本发明以道路的路面信息为研究对象，利用双目相机实时获取实景图像，利用GPS

接收器进行实时定位，卫星定位实现图像数据与地理位置的实时匹配。通过双目相机获取

立体双目深度图，实现景深图的实时提取，可快速获取双目相机前方20m内范围的目标物的

距离。通过惯性测量单元获取姿态角信息，结合景深图获取的目标物的距离，可实现目标物

的长、宽等物理属性的获取。该装置将传感器集成于一个便携式的装置盒内，配合两爪吸盘

的使用，可实现随时安装和拆卸，则大大提高了设备的便携性。该装置以汽车等移动载体为

载体，车辆在正常行驶的过程中即可实现对于道路信息的采集，大大提高了道路巡检的效

率。

[0031] 以上是本发明的较佳实施例，凡依本发明技术方案所作的改变，所产生的功能作

用未超出本发明技术方案的范围时，均属于本发明的保护范围。
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图1
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图2
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图3
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