.M./"

casnomet| POPIS VYNALEZU | 253340

REPUBLIKA

2 () 2 (1) (B1
19> K AUTORSKEMU OSVEDCENI | ‘
1) int. C1.3
(22) P¥ihldZeno 21 05 86 D 04 B 15/94

(21) PV 3695-86

(40) Zve¥ejnéno 12 03 87
URAD PRO VYNALEZY | (4c) yydano 15 06 88
A OBIEVY

(75)
Autor vynilezu LUNAK HYNEK, TREBIC

(54) Zatizeni pro méfeni kolisdni vzdjemné uhlové polohy

flefeni se tyka za¥fzeni{ pro m&feni koli- \/
s&n{ vzdjemné tGhlové polohy jehelniho vélce (/gy\f
a p¥istrojového talife jednovédlcového okrouh- 20
1¢ho pletaciho stroje. Zafizeni sestdva

z prvého pouzdra nasunutého a upevné&ného na A 4{
nosné trubce jehelnfho vdlce a z nosile pevné
uspo¥ddaného na spodnim konci h¥fdele p¥i- A
strojového talffe a z druhého pouzdra svisle
posuvn& uspofddaného souose s h¥{delem p¥i-
strojového talffe, pfifem? na nosili je
uspo¥&déna dvouramenni pdka, jejif jedno ra- U

meno zespodu dosedd na druhé pouzdro a druhé g
rameno z boku na svisly doraz na &ele prvého
pouzdra, pfiZemZ k hornimu &elu druhého pouz-
dra je p¥itazen hrot m&ficiho indikdtoru.
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vyndlez se tyk4 za¥izen{ pro mé&fen{ kolisdni vz4jemné thlové polohy jehelniho vélce a p¥istro-
jového talife jednovédlcového okrouhlého pletaciho stroje.

Konstruk&ni uspo¥idddni jednovdlcového okrouhlého pletacfho stroje s p¥istrojovym talifem
zahrnuje pom&rn& komplikovany pohon, zajiZfujfc{ synchronni otd&iv§ pohyb jehelniho vélce a
p¥istrojového tali¥e v prib&hu pleteni. Tento ndhon sestdvd z ¥ady ozubenych pfevodld &elnich
i kuZelovych, se zna®nymi ndroky na pfesnost vyroby a seffzeni. V¢robni a montdZni dchylky
celého pfevodu nesmi pfestoupit urditou mez, aby bylo zaji¥t&no dovolené kolisdni jehly mezi
dvéma sousednimi p¥{strojovymi platinami. JestliZe p¥estoupf vyrobni idchylky komponentd nédhonu
tuto pfedepsanou mez a seffzeny stroj se z montd%ni linky dostane na zaplétdni, je zaplétad
postaven pfed nefeZitelny ukol, jak vzdjemné& sefidit jehelni védlec a p¥istrojovy talf¥. Ob-
zv14%t% je tato situace markantni u strojld, které pletou uzavienou Zpici, kde jsou davé rizné
vzédjemné polohy jehelniho vilce a pffstrojového. talife. Jedna poloha je p¥i p¥enédSeni a zdchy-
tu lemu a druhd odpovidajfc{ uzaviraci Spice.

V tomto stadiu vyhleddvat p#f&inu kolisd&ni je pracné& a v podstatd® je ndhodné, ‘poda¥f-li
se nap¥. vymdnit kuZelov4 ozubend kola n&které dvojice za lep${. To v¥e je ovEem velice ndro&-
né. Ddle u odb&ratele pletaciho stroje po nékolikam&si¥nim provozu dojde k uvoln&ni ndkterych
ulo¥eni ozubenych kol nidhonu na perech v disledku zab&hdvédni, takZe kolis&ni pffstrojovych
platin p¥ekrol{ dovolené rozmezi a tyto nar&%i na sousedic{ jehly a stroj sefidit nejde.

Okolem vyndlezu je odstranit vy%e uvedené nevyhody, co% je v podstat® splnéno tim, e za-
Fizenf sestdvd z prvého pouzdra nasunutého a upevn&ného na nosné trubce jehelniho vélce a
z noside pevn® uspo*iddaného na spodnfm konci h¥fdele pffstrojového tali¥e a z druhého pouzdra
svisle posuvn® uspofddaného souose h¥fdelem p¥istrojového tali¥e, p*ilem%f na nosifi je uspofd-
ddna dvouramenni pdka, jejf% jedno rameno zespodu dosed4 na druhé pouzdro a druhé rameno z boku
na svisly doraz na &ele prvnfho pouzdra, p¥iemZ k hornimu &elu druhého pouzdra je pfifazen
hrot méf¥icfho indikdtoru.

V¢hodou vynélezu je ta skutednost, Ze m8Fici za¥fzen{ se pouZivd ve fézi montd%fe stroje,
p¥i které jestd neni na stroji nasazen jehelni védlec a pfistrojovy talif a cely ndhon je zatim
snadno p¥fstupny. Proto lze provést kontrolu jednotlivgch dflcl p¥evodu bez demontdZe a ndsled-
né provést vymEnu. Dal3f vyhodou je to, %e m&Fici indikdtor neni soulédsti rotujfcich &&sti,
tud{¥ ode&{tédni m&¥enych hodnot ne&ini potife. '

za¥fzen{ podle vyndlezu je v p¥fkladném provedeni zndzorn&no na vykresech, na nichZ znad{f
obr. 1 schematicky pohon p¥istrojového tali¥e od jehelniho vdlce, obr. 2 vyrobni, resp. montédi-
n{ dchylky mezi jehlou a pFistrojovymi platinami, obr. 3 za¥fzen{ podle vyndlezu v osovém fezu
sestavené pro m&¥eni, obr. 4 totéi co obr. 3, jenie v pohledu o 90° pooto&eném.

Za¥izeni{ obsahuje pouzdro 1 (obr. 3), které je na vnit¥nim primé&ru opat¥eno podélnou
dréd¥kou 1' pro nasazeni na pero 2 (obr. 1) nosné trubky 3 jehelniho vdlce 4. Vnit¥ni primé&r
pouzdra 1 je shodny s prim&rem jehelniho vdlce 4. Na hornim Zele pouzdra 1 je vytvofen doraz,
nap¥. je tu zalisovin svisly kolik 5 nepo ptiSroubovdn segment apod. Déle za¥fzeni obsahuje
nosi& 6, v né&mZ je vytvofen otvor é'; kterym se nosi® 6 nasunuje na h¥idel 7 p¥istrojového
talffe 8. Na nosi&i 6 je vykyvn& uloZena dvouramenni pdka 9 (obr. 4), p¥ifem% délky jejich
ramen 9,, 9_, jsou stejné. Dadle zaPfzeni obsahuje druhé pouzdro 10, které je svym vnit¥nim
primdrem nasunutelné na pevné pouzdro 11, pfistrojového tali¥e 8. Nad druhym pouzdrem 10 na
pouzdru 11 je tladnd kruhovd pruZina 12.

V montdZn{ f4zi stroje, tedy na nosné trubce 3 je¥t& nen{ nasazen jehelnf{ vdlec 4 a na
h#¥f{deli 7 p¥fstrojovy tali¥ 8, provdd{ se m&feni kolisdni dhlové polohy pomoci v¢Se popsaného
za¥fzen{. Na nosnou trubku 3 se nasad{ prvé pouzdro 1, svislym kolikem 5 sm&rem nahoru. Na
pevné pouzdro 11 h¥fdele 7 p¥istrojového tali¥e 8 je nasazeno druhé pouzdro 10 na hifdel 7
nosi® 6. Nosi% 6 je nasazen tak, aby kolik na rameni 21 dvouramenné pdky 9 se opiral o svisly
kolik 5, ptidem? pouzdro 10 dosedd na druhé rameno 9, dvouramenné péky 9. Po tomto nastaven{
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je #roubem 13 zajisté&na poloha nosife 6. K hornimu Zelu pouzdra 10 je nastaven hrot 14 m&fi-

ciho indikétoru.

D4dle pomalym rudnim otddenim nezndzornd&né kliky pohonného za¥izeni stroje se otd&i ozu-
bené kolo 33 a tedy nosnd trubka 3 a prost¥ednictvim ozubeného kola 15, h¥fdele 16, ozubengch
kol 17, 18, hffdele 19 a ozubenfych kol 20 a 21, které je na hifdeli 7 se souhlasn& s pouzdrem
1 ot4&¥f i nosi& 6. Vlivem vyrobnich a mont&fnfch Gchylek uvedeného p¥evodu dochdzi k vzadjem-
nému kolis&n{ Bhlové polohy mezi pouzdrem 1 a nosilem 6. Kolfk 5 pouzdra 1 tedy pfedbihé nebo
se opoZduje vzhledem k rameni 9,. Toto rameno 9, se neustdle o kolik 5 opird, nebot je k nému
tlaeno pisobenim pouzdra 10 vlivem tlaZné pruZiny 12. Vysledkem tohoto kinematického p¥evodu
je, %e pouzdro 10 se vyskov& posouvd a posunuje hrot 14 m&¥icfho indik&toru. Nap¥. rozsah
tohoto kolfsdnf u jehelnfho vdlce @ 3 3/4" nesmi pfestoupit 0,4 mm, nebot u smontovaného stro-
je by p¥i krajnich polohdch kolfsidnf byla vile mezi jéhlou 15 (obr. 2) a sousednimi p¥istrojo-
vymi platinami 16 v&t3{ ne¥ 0,24 mm, jak je vidét na obr. 2.

Jestlife tato povolend mez koliséni neni p¥ekrolena, mi%e se pokrafovat v dal3{ montédZi
stroje. Jestlife je p¥ekrofena, je nutno provést kontrolu jednotlivﬁch dilct celého p¥evodu.
zpravidla se zjist{ zmetkova pouzdra, voln4 pera ulofeni ozubengch kol apod. Vym&nou vadnych
df{lcd se nadmdrné kolfsinf odstrani. ) —

Vv rémci vynélezu_mﬁie_se pouzdro 10 podle uspo¥&déni ptistrojového tali¥e nasadit p¥{imo
i na h¥fdel a spolu s ni se pak otd¥f i posouvé.

-

PREDMET VYNALEZU

- 1. za¥fzen{ pro m&feni kolf{san{ vzdjemné Ghlové polohy jehelniho vélce a pristrojového
talife jednovdlcového okrouhlého pletaciho stroje, vyznadujici se tim, %e sestdv4 z prvého
pouzdra (1) nasunutého a upevné&ného na nosné trubce (3) jehelnfho vélce (4), a z nosile (6)
pevn& uspofédaného na spodnim konci hifdele (7) piistrojového talife (8) a z druhého pouzdra
(10) svisle posuvnd uspofddaného souose s hiidelem (7)upfistroﬁoyého tali¥e (8), pfifemZ na
nosi&i (6) je uspofdddna dvouramennd pdka (9), jejiZ jedno rameno (92)'zespodu dosed4d na druhé
pouzdro (10) a druhé rameno (91) zboku na svisly doraz na &elo prvého pouzdra (1), pfilemi
k hornfmu &elu druhého pouzdra (10) je pfifazen hrot (14) m&¥iciho indik4toru.

2. za¥fzen{ podle bodu 1, vyzna&ujici se tim, Ye ramena (91, 92) dvouramenné paky (9)
jsou stejné délky.

2 vikresy
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