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(54) Zatizeni pro utahovani matic

1

Vynélez se tykd zafizeni pro utahovéni matic, zejména piirubovych spojd s malym pro-
. storem pro klig.

Dosavadni znéméd zefizeni pro utshovéni matic jsou tvorena rukojetf, kterd je uloZena
na zdkladnim t¥lese pohén&ci Jednotky, na niZ navazuje utahoveci &dst. Rota¥ni pohyb motoru
s pfevodem je pFfeveden na p¥imodary, axidlni valkou, kterd je pPidruZena otc#nd kladka.

tinnd plocha va&ky je tvarovend tak, sby umoZnovela kyvéni podévé%i tyte s kladkou v roving,
kterd prochézi osou klédky a osou valky.
' Nevyhody dosavadnich zndmych zatizeni pro utahovéni matic spodivaji v tom, %e maly pri-
mér kladky, ktery z konstrukénfich divodd nelze zvdt3it, vede kX vysokym mérnym tlaekim mezi
kladkou a valkou. Tvarovand ploche se pfi kyvéni poddvaci tyde s kladkou rychle opotfeby
i pi pouziti kvelitnich materisld a pPestdvd plnit svou funkci. Kladku nelze z prostoro-
vych divodd uloZit velivd a kluzné uloZen{ sniZuje u&innost prenosu krouticiho momentu hna-
ciho motoru. V L

Shora uvedené nevyhody odstranuje za¥fzeni pro utahovéni matic, zejména p¥irubovych
spojd s malym prostorem pro kli¥, které je tvolfeno pohdndci jednotkou, na ni% navazuje
z jedné sirany utshovaci jednotka a z druhé strany rukojel, pri¥em® pohon je uskute¥hovén
jednim nebeo dvéma motory, uloZenymi na spole¥ném hfideli, podle vyndlezu, jeho%Z podstata
spodivd v tom, Ze h¥fdel Je na své stfedni &4sti opatfen vélcovjm'osazenim, jehoZ osa Je
proti ose hiidele pPesazena o excentricitu, ptiZemZ na vdlcovém osazeni je upraveno loZisko,
JehoZ vn&ji&{ krouZek Je opatifen pouzdrem, které je ve stélém styku s &epem, v jehoZ vélcovém
vybrdni{ je uloZera podévaci ty&, se zdvihem rovnym dvoanasobku excentricity, osy hi{dele vi-
&1 ose védlcového osazeni. '

Vyhody za¥{zen{ pro utshovéni matic podle vyndlezu spodivaji v tom, %e rota&ni pohyb
hnaciho motoru je pPeveden na pfimodary prostfednictvim excentricity vytvoteného osazeni na
h¥{deli pPes.loZisko a &ep na poddvaci ty&, kterd je v. epu uloZena ve vélcovém vybréni.
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U takto vytvoreného zai‘izeni nedochézi k nadmérnému opotf'ebeni vzéjmé pﬁsobicieh
dilﬁ $im¥ ge zvy!;[ zivotnost zatizent. Osn hi‘idela hnaciho motoru Je kolmd ne. osu poddvacy .
tyzse, co¥ moznuae e hnnct-: Mdel uloiit dm motory ‘& tim. docﬂ,it zvyéem'. mamentu pm do— :
teXen! matic. )

. PFiklad provedleni za&‘izeni pro utukovmi matic podle vymilnu ;:u znézomén na pi‘iloin-‘ .

nych. vykresech, kde obr, 1 mimmude celkové uspoiédéai zafizens v nérysnén pohledu a obr. -
‘2 ¥ez dle roviny A=A % .0br. 1.

o ZaFizeni pro utshovéni matic je tvoiene pohénéci jednotkou 1, na nii navezuje z Jjedné
- strany utahovect jednotka 2a z. druhé streny, rukoaei }. Viechny tyto tii Edsti Jsou vzéjea-
nd odd¥litelné.. . ‘

Pohénéct dednotka je tvofena dviéma motoﬂy 4, 5, které jsou uloZeny svjmi lo¥isky 6,
1 na spole&ném h¥{dell 8 = Jseu #roubovimi spoji 9, 10 upevnény do pfirub 11, 12, které
Jjsou spojeny #&roudby 13 v jeden celek. Hffdel 8 je na své stbedn{ ¥dsti opatPen wélcovym o-
sazenim 14, jeho¥ osa Q; vykazuje proti ose Q h¥fdele § excentricitu E. Na vdlcovém osazeni
14 je vnit¥nim krouZkem 15 uloZeno lo¥isko 16, “Jeho% vn¥j&{ krouZek 17 je opatPen pouzdrem
18. Hridel 8 Jje pro vyvédZeni opat¥en po obou stranéch vélcového osazeni |4 zdveZim 19, je-
ho% poloha Jje zajisténa koliky 20.

Utahovac{ jednotka 2 je tvoPena dvime t¥lesy 23, 2&, které Jsou spojeny prostfednio»
tvin spojovacich #roubd 25 & kolikd 26. Mezi tdlesy 23, 24 je uloZen v nosném pouzdru 27
tep 28, v jehoi vélcovém vybrdéni 29 je ulo¥ena poddvaci ty& 30, ukondend ozubem 21, ktery
Jje ve styku s rohatkovym kolelkem 3], uloZenym na konci spojenych téles 23, 24. Pro zajis-
tén{ polohy rohatkového kolelke 31 slouif zépadka 32, uloZensd & odpruiené v tdlesech 23,

24 prostiednictvim tle&ného kolfku 33 s pruZinou j34.

Rohatkové kole&ko 31 je opatdeno ¥estihrannym otvorem 22, ktery umofhuje p¥imé utsho-
véni{ matic nebo ulo%eni ndstavného klf#e (nezakresieno). Poddvaci ty¢ 30 je opatfena reme-
nem 35, v ném¥ je Jednim koncem ve vybrédni uloZena tladnd prufina 36, Jejf{% druhy konec je
uloZen ve vybrdni prvého t¥lesa 23. Poloha poddvaci ty¥e 30 je zajiStovéna pdsovou prufinou
37, kterd je jednfm svym koncem uloZena na t3lesech 23, 24 a jej{ druhy konec je ve styku
s poddvaci ty¥{ 30. Takto vytvofend utahovaci jednotka 2 je upevn¥na k pohéndci jednotce 3
progtiednictvim nosnych kolfkd 39. Po spojeni pohén&c{ jednotky 1 s utahovaci jednotkou 2
bude &ep 28 ve styku s pouzdrem 18 vn¥jsfiho kroulku 17 loZiska 16.

Rukojet 3 je ulofena ve vybrént 40 p¥{rudb i1, 12 pohdén¥ci jednotky 1 a je k této upav-
nina prostrednictvim hlavnfho Sroubu 41 a stavdcich kolikd 42. V rukojeti 3 je vytvoren ka-
ndl 43, pro p¥ivod tlakového vzduchu, na ktery navazuje ventil 44 pro rozvod tlakového
vzduchu pfes potrubf 43, 46 k motordm 4, 5. Ventil 44 je ovlddén ru¥nd prostfednictvim
padky 38.

Rotaéni pohyb motord 4, 5 je pleveden na pFimo¥ary pohyb poddvaci ty¥e 30 prost¥ednic-
tvim vdlcového osazeni 14 hif{dele 8 pfes lo¥isko 16, ulolené na vdlcovém osazeni 14 a pouz-
dro 18, které Jje ve stdlém styku s &epem 22, do jeho% vdlcového vybrdni 29 je ulofena po-
ddvaci ty¥ 30. Zdvih poddvaci ty¥e 30 je roven dvojnésobku excentricity E osy O hi{dele 8
vi&l ose Q1 vélcového osazeni 14.

PREDMET VYINALEZU

Zatizeni pro utshovéni matic, zejména prfrubovych spoji s melym prostorem pro k1ig,
které je tvoreno pohéndci jednotkou, na ni¥ z jedné strany navazuje utahovaci jednotka a
z druhé strany rukojet, pri¥em# pohon je uskute¥novén jednim nebo dv¥ma motory, ulofenymi
na spoleéném hi¥fdeli, vyzne¥ené tim, Ze h¥fdel (8) je na své stFedni ¥dsti opatden vdlcovym
osazenim (14), jeho¥ osa (01) Je proti ose (0) h¥idele (8) presazena o excentricitu (E),
pfi¥em¥ na vélcovém osazeni (14) je upraveno loZisko (16), jehoZ vn&jsf krouzek (17) je
opatfen pouzdrem (18), kieré je ve stdlém styku s Zepem (28), v jehof vdlcovém vybrdni (29)
Jje uloZena poddvaci ty¥ (30), se zdvihem rovnym dvojndsobku excentricity (E) osy (0), hi#f-
- dele (8) vidi ose (01) vdlcového osazeni (14).
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