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【手続補正書】
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【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　ワイヤレス通信ネットワークにおける通信デバイスによって実行される方法であって、
　　前記ワイヤレス通信ネットワーク内の少なくとも２つのアクセスポイント・ペア間で
交換される複数の位置決め制御メッセージを検出することと、
　　前記少なくとも２つのアクセスポイント・ペアの各々の各アクセスポイントに関連付
けられた位置情報を決定することであって、前記位置情報は、前記複数の位置決め制御メ
ッセージに少なくとも部分的に基づく、決定することと、
　　前記複数の位置決め制御メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記少なくとも
２つのアクセスポイント・ペアに関連付けられたタイミング情報を決定することと、
　　前記位置情報および前記タイミング情報に少なくとも部分的に基づいて、前記ワイヤ
レス通信ネットワークの前記通信デバイスに関連付けられた現在位置を決定することと
　を備える、方法。
【請求項２】
　前記通信デバイスに関連付けられた前記現在位置を前記決定することは、さらに、
　　あらかじめ決められた数の独立したアクセスポイント・ペア間で前記複数の位置決め
制御メッセージが交換されたか否かを決定することと、
　　前記あらかじめ決められた数の独立したアクセスポイント・ペア間で前記複数の位置
決め制御メッセージが交換されたとの決定に応答して、前記通信デバイスに関連付けられ
た前記現在位置を決定することと
　を含む、請求項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記通信デバイスに関連付けられた前記現在位置を前記決定することは、さらに、
　　少なくともあらかじめ決められた数の独立したアクセスポイント・ペアに関連付けら
れた前記位置情報および前記タイミング情報が利用可能であるか否かを決定することと、
　　少なくとも前記あらかじめ決められた数の独立したアクセスポイント・ペアに関連付
けられた前記位置情報および前記タイミング情報が利用可能であるとの決定に応答して、
前記通信デバイスに関連付けられた前記現在位置を決定することと
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　を含む、請求項１に記載の方法。
【請求項４】
　各アクセスポイントに関連付けられた前記位置情報を決定することは、前記複数の位置
決め制御メッセージのうちの１つから各アクセスポイントのロケーションを取得すること
を含む、請求項１に記載の方法。
【請求項５】
　前記少なくとも２つのアクセスポイント・ペアに関連付けられた前記タイミング情報を
前記決定することは、
　各アクセスポイント・ペアについて、
　　前記アクセスポイント・ペアによって交換された位置決め要求メッセージおよび対応
する位置決め応答メッセージが前記通信デバイスにおいて受信された瞬間時刻を決定する
ことであって、前記複数の位置決め制御メッセージは、前記位置決め要求メッセージと前
記対応する位置決め応答メッセージとを含む、決定することと、
　　前記位置決め要求メッセージおよび前記対応する位置決め応答メッセージが前記アク
セスポイント・ペアによって送信された瞬間時刻を決定することと、
　　前記位置決め要求メッセージおよび前記対応する位置決め応答メッセージが前記通信
デバイスにおいて受信された前記瞬間時刻、ならびに前記位置決め要求メッセージおよび
前記対応する位置決め応答メッセージが前記アクセスポイント・ペアによって送信された
前記瞬間時刻に基づいて、前記アクセスポイント・ペアに関連付けられた通過時間を決定
することとを含む、請求項１に記載の方法。
【請求項６】
　前記少なくとも２つのアクセスポイント・ペア間で交換された前記複数の位置決め制御
メッセージを前記検出することは、
　　あらかじめ決められた位置決め制御チャネル上で前記複数の位置決め制御メッセージ
を検出すること、または
　　前記ワイヤレス通信ネットワークに関連付けられた複数の通信チャネルの少なくとも
あらかじめ決められたサブセットをスキャンすること、
　のうちの１つを含む、請求項１に記載の方法。
【請求項７】
　前記複数の通信チャネルの少なくとも前記あらかじめ決められたサブセットを前記スキ
ャンすることは、
　　チャネル切替シーケンスにしたがって、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ決
められたサブセットの第１のものから、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ決めら
れたサブセットの第２のものに切り替えることと、
　　切替時間インターバルの後に、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ決められた
サブセットの前記第１のものから、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ決められた
サブセットの前記第２のものに切り替えることと、
　　１つまたは複数の切替瞬間時刻において、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ
決められたサブセットの前記第１のものから、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ
決められたサブセットの前記第２のものに切り替えることと
　を含むグループのうちの少なくとも１つのメンバーを含む、請求項６に記載の方法。
【請求項８】
　前記複数の位置決め制御メッセージを前記検出することは、
　各アクセスポイント・ペアについて、
　　前記アクセスポイント・ペアの第１のアクセスポイントから送信された位置決め要求
メッセージを検出することと、
　　前記アクセスポイント・ペアの第２のアクセスポイントから送信された、前記位置決
め要求メッセージに対応する、位置決め応答メッセージを検出することと
　を含む、請求項１に記載の方法。
【請求項９】
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　前記位置決め要求メッセージは、前記位置決め要求メッセージを送信した前記第１のア
クセスポイントの第１の位置、前記位置決め要求メッセージに関連付けられたシーケンス
番号、および、前記第１のアクセスポイントに関連付けられた第１の伝搬時間インターバ
ルを示すインジケーションを含み、
　前記位置決め応答メッセージは、前記位置決め応答メッセージを送信した前記第２のア
クセスポイントの第２の位置、前記位置決め要求メッセージに関連付けられた前記シーケ
ンス番号、および、前記第２のアクセスポイントに関連付けられた第２の伝搬時間インタ
ーバルを示すインジケーションを含む、請求項８に記載の方法。
【請求項１０】
　前記第１の伝搬時間インターバルは、前記第１のアクセスポイントの第１の送信機に関
連付けられた時間インターバルを含み、
　前記第２の伝搬時間インターバルは、前記第２のアクセスポイントの第２の送信機に関
連付けられた時間インターバル、前記第２のアクセスポイントの受信機に関連付けられた
時間インターバル、前記第２のアクセスポイントのプロセッサに関連付けられた時間イン
ターバル、前記第１のアクセスポイントが前記位置決め要求メッセージを送信してから、
前記第２のアクセスポイントの前記受信機が前記位置決め要求メッセージを受信するまで
の外部伝搬時間インターバルとを含む、請求項９に記載の方法。
【請求項１１】
　前記少なくとも２つのアクセスポイント・ペアに関連付けられた前記タイミング情報を
前記決定することは、各アクセスポイント・ペアについて、
　　前記アクセスポイント・ペア間で交換される位置決め制御メッセージの第１のセット
および前記アクセスポイント・ペア間で交換される位置決め制御メッセージの第２のセッ
トを検出することと、
　　位置決め制御メッセージの前記第１のセットおよび位置決め制御メッセージの前記第
２のセットの各々に関連付けられたタイミング情報を決定することと、
　　前記アクセスポイント・ペアに関連付けられた平均タイミング情報を得るために、位
置決め制御メッセージの前記第１のセットおよび位置決め制御メッセージの前記第２のセ
ットの各々に関連付けられた前記タイミング情報を、あらかじめ決められた時間インター
バルにわたって平均化することと
　を含み、
　前記通信デバイスに関連付けられた前記現在位置を前記決定することは、
　　前記少なくとも２つのアクセスポイント・ペアに関連付けられた前記位置情報および
前記平均タイミング情報に少なくとも部分的に基づいて、前記通信デバイスに関連付けら
れた前記現在位置を決定すること
　を含む、請求項１に記載の方法。
【請求項１２】
　通信デバイスであって、
　　プロセッサと、
　　前記プロセッサと通信するネットワークインターフェースと、
　　前記プロセッサによって実行されると、前記通信デバイスに、
　　ワイヤレス通信ネットワーク内の少なくとも２つのアクセスポイント・ペア間で交換
される複数の位置決め制御メッセージを検出することと、
　　前記少なくとも２つのアクセスポイント・ペアの各々の各アクセスポイントに関連付
けられた位置情報を決定することであって、前記位置情報は、前記複数の位置決め制御メ
ッセージに少なくとも部分的に基づく、決定することと、
　　前記複数の位置決め制御メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記少なくとも
２つのアクセスポイント・ペアに関連付けられたタイミング情報を決定することと、
　　前記位置情報および前記タイミング情報に少なくとも部分的に基づいて、前記ワイヤ
レス通信ネットワークの前記通信デバイスに関連付けられた現在位置を決定することと、
を行わせる命令を格納したメモリと
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　を含む、通信デバイス。
【請求項１３】
　前記命令は、前記プロセッサによって実行されると、前記通信デバイスに、
　　少なくともあらかじめ決められた数の独立したアクセスポイント・ペアに関連付けら
れた前記位置情報および前記タイミング情報が利用可能であるか否かを決定することと、
　　少なくとも前記あらかじめ決められた数の独立したアクセスポイント・ペアに関連付
けられた前記位置情報および前記タイミング情報が利用可能であると決定したことに応答
して、前記通信デバイスに関連付けられた前記現在位置を決定することと、を行わせる、
請求項１２に記載の通信デバイス。
【請求項１４】
　前記命令は、前記プロセッサによって実行されると、前記通信デバイスに、
　　あらかじめ決められた位置決め制御チャネル上の前記複数の位置決め制御メッセージ
を検出すること、または
　　前記ワイヤレス通信ネットワークに関連付けられた複数の通信チャネルの少なくとも
あらかじめ決められたサブセットをスキャンすること、を行わせる、請求項１２に記載の
通信デバイス。
【請求項１５】
　前記命令は、前記プロセッサによって実行されると、前記通信デバイスに、さらに、
　　チャネル切替シーケンスにしたがって、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ決
められたサブセットの第１のものから、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ決めら
れたサブセットの第２のものに切り替えること、
　　切替時間インターバルの後に、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ決められた
サブセットの前記第１のものから、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ決められた
サブセットの前記第２のものに切り替えること、または
　　１つまたは複数の切替瞬間時刻において、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ
決められたサブセットの前記第１のものから、前記複数の通信チャネルの前記あらかじめ
決められたサブセットの前記第２のものに切り替えること、を行わせる、請求項１４に記
載の通信デバイス。
【請求項１６】
　命令を格納した非一時的な機械読み取り可能な媒体であって、前記命令は、１つまたは
複数のプロセッサによって実行されると、前記１つまたは複数のプロセッサに、
　　ワイヤレス通信ネットワーク内の少なくとも２つのアクセスポイント・ペア間で交換
される複数の位置決め制御メッセージを検出することと、
　　前記複数の位置決め制御メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記少なくとも
２つのアクセスポイント・ペアの各々の各アクセスポイントに関連付けられた位置情報を
決定することと、
　　前記複数の位置決め制御メッセージに少なくとも部分的に基づいて、前記少なくとも
２つのアクセスポイント・ペアに関連付けられたタイミング情報を決定することと、
　　前記位置情報および前記タイミング情報に少なくとも部分的に基づいて、前記ワイヤ
レス通信ネットワークの通信デバイスに関連付けられた現在位置を決定することと
　を含む動作を実行させる、非一時的な機械読み取り可能な媒体。
【請求項１７】
　前記通信デバイスに関連付けられた前記現在位置を決定することはさらに、
　　少なくともあらかじめ決められた数の独立したアクセスポイント・ペアに関連付けら
れた前記位置情報および前記タイミング情報が利用可能であるか否かを決定することと、
　　少なくとも前記あらかじめ決められた数の独立したアクセスポイント・ペアに関連付
けられた前記位置情報および前記タイミング情報が利用可能であるとの決定に応答して、
前記通信デバイスに関連付けられた前記現在位置を決定することと
　を含む、請求項１６に記載の非一時的な機械読み取り可能な媒体。
【請求項１８】
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　前記少なくとも２つのアクセスポイント・ペアに関連付けられた前記タイミング情報を
決定することは、
　各アクセスポイント・ペアについて、
　　前記アクセスポイント・ペアによって交換された位置決め要求メッセージおよび対応
する位置決め応答メッセージが前記通信デバイスで受信された瞬間時刻を決定することで
あって、前記複数の位置決め制御メッセージは、前記位置決め要求メッセージと前記対応
する位置決め応答メッセージとを含む、決定することと、
　　前記位置決め要求メッセージおよび前記対応する位置決め応答メッセージが、前記ア
クセスポイント・ペアによって送信された瞬間時刻を決定することと、
　　前記位置決め要求メッセージおよび前記対応する位置決め応答メッセージが前記通信
デバイスにおいて受信された前記瞬間時刻、ならびに前記位置決め要求メッセージおよび
前記対応する位置決め応答メッセージが前記アクセスポイント・ペアによって送信された
前記瞬間時刻に基づいて、前記アクセスポイント・ペアに関連付けられた通過時間を決定
することと
　を含む、請求項１６に記載の非一時的な機械読み取り可能な媒体。
【請求項１９】
　前記複数の位置決め制御メッセージを検出することは、
　　あらかじめ決められた位置決め制御チャネル上で前記複数の位置決め制御メッセージ
を検出すること、または
　　前記ワイヤレス通信ネットワークに関連付けられた複数の通信チャネルの少なくとも
あらかじめ決められたサブセットをスキャンすること、
　のうちの１つを含む、請求項１６に記載の非一時的な機械読み取り可能な媒体。
【請求項２０】
　前記少なくとも２つのアクセスポイント・ペア間で交換される前記複数の位置決め制御
メッセージを検出することは、
　各アクセスポイント・ペアについて、
　　前記アクセスポイント・ペアの第１のアクセスポイントから位置決め要求メッセージ
を検出することであって、前記位置決め要求メッセージは、前記位置決め要求メッセージ
を送信した前記第１のアクセスポイントの位置、前記位置決め要求メッセージに関連付け
られたシーケンス番号、および、前記第１のアクセスポイントに関連付けられた第１の伝
搬時間インターバルを示すインジケーションを含む、検出することと、
　　前記アクセスポイント・ペアの第２のアクセスポイントから前記位置決め要求メッセ
ージに対応する位置決め応答メッセージを検出することであって、前記位置決め応答メッ
セージは、前記位置決め応答メッセージを送信した前記第２のアクセスポイントの位置、
前記位置決め要求メッセージに関連付けられた前記シーケンス番号、および、前記第２の
アクセスポイントに関連付けられた第２の伝搬時間インターバルを示すインジケーション
を含む、検出することと、
　を含む、請求項１６に記載の非一時的な機械読み取り可能な媒体。
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