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Putkenoikaisukone

T4md keksint®d liittyy koneeseen, jolla oikaistaan
putkia, erityisesti rakennustelineputkia. '

Kun telineet pystytet#ddn, liitet#4n putket toisiinsa
kiinnikkeillé..Poikkeuksetta kiristetdidn kiinnikkeet liian
tiukkaan, mik8 aiheuttaa putkien taipumista. Kun rakenne
puretaan, on putket suoristettava ennen uudelleenkdyttod.
Nykyddn tehdddn tdmid suurilla kiinteilld koneilla teline-
toimittajan varastossa. Nykyddn ei ole saatavana konetta,
joka olisi riitt#vin pieni tai siirrettivi kiytettiviksi
rakennuspaikalla.

Keksintd tarjoaa kdytettidviksi sellaisen koneen,

Keksinndn mukaan on kAytettdvissid putkenoikaisukone,
Jjoka k#sittdid alustan, jolle on asennettu'voimalaite, joka
kdyttd4 hydraulipumppua, joukko rullia, joiden kautta putket .
voidaan sy®ttdid suoristettaviksi, yksi tai useampia hydrauli-
moottoreita mainittujen rullien pyOrittdmiseksi pituusakse-
leittensa ympdri putkien vetdmiseksi 1ldpi taivutuksen aikana
sekd hydraulikierron, joka yhdist#i mainitun pumpun hydrauli-
moottoriin tai kuhunkin hydraulimoottoriin, mainitun hydrau-
likierron kisittdessi ohjauslaitteet mainitun hydraulimoot-
torin tai mainittujen hydraulimoottorien valvontaa varten.

Koneen suosittua liilkkuvaa muunnosta kannattaa neljé
pydridd. Kaksi takapyordsd vol olla asennettu kiinte&dlle akse-
1ille, jakaksi etupydrdd voivat olla asennettu ohjattavasti
vedetylle akselilli. Vaihtoehdossa ovat kaksi pyOrii vetdvid
ja toiset kaksi ohjattavia. Alusta voi vaihtoehtoisesti olla
kiinte8dlld jalustalla tai jaloilla tai kone voidaan tehdi
osittain liikuteltavaksi sijoittamalla alusta kiskoille.
Alustalle on asennettu voimalaite joka k8ytt#dd hydrauli-
pumppua. Voimalaite voi olla esimerkiksi bensiini- tai diesel-
moottorli tai sdhkdmoottori. Pumpusta tuleva neste voidaan
johtaa hydraulimoottoriin, joka vetdi useita rullia, joiden
kautta putket sydtetdin suoristettaviksi. N&md suoristus-
rullat ovat keskeltd uritettuja, ja niiden vastaavat akselit
ovat kaltevia taivutettavaan putkeen pdin siten, ettd putken
kontaktiviiva on kunkin rullan kaarevan pinnan keskipisteen
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tangentti. Kutakin rullaa vet#4 mieluimmin sen oma, erillinen
hydraulimoottori, niin ett# tehoa riitt## putkien sydttod ja
suoristamista vdrten. Rullat on sijoitettu putkien kulkuradan
vastakkaisille puolille, esimerkiksi kaksi kummallekin puo-
lelle. Kulkuradan yhdelli puolella oleva rulla tai rullat
voivat olla asennettu vidlirungolle, jota voidaan liikuttaa
kohtisuoraan putken kulkurataan ndhden ja joka on 1ukittu
paikalleen kohdistamaan putkeen paine, niin ettd rullien
kuluminen kompensoituu. Jotka putkien halkaisijat voisivat
vaihdella, voidaan rulla tai rullat saranoida akseleittensa
ympidri, kuten jdljempidnd yksityiskohtaisemmin selitet&én.

Koneen ulostulopdissid on mieluimmin jatkettava sy®ttd-
kouru, joka on vuorattu joustavalla aineella, kubten mucvilla
ja johon suoristetut putket tulevat senjdlkeen kun ne ovat
kulkeneet suoristusrullien kautta. |

Hydraulipumppu mieluimmin myds sydttdd nestettd veto-
pydrien kdyttdmoottoriin.

Jotta keksintdd olisi helpom@i ymmirtid, selitetddn
sen eridsti suoritusmuotoa nyt esimerkin avulla viitaten ohei-
siin piirustuksiin, jolssa

kuvio 1 on sivukuva keksinndnmukaisesta putkenoikaisu-
koneesta

kuvio 2 on pohjakuva kuvion 1 koneesta,

kuvio 3 on kuvion 2 suurennettu osakuva,

kuvio U4 on perspektiivikuva yhdestd kuvioiden 1 ja 2
koneissa kdytetyisti sydttdohjaimista, Jja

xuviot 5A, B ja C ovat erds suoritusmuoto kuviociden
1-4 koneissa kiytettdvistd hydraulipiiristd.

Viitaten ensin kuvioihin 1 ja 2 késittd& kone alustan
1 ja neljd pydrdi 2,3. Takapydrit 2 on asennettu jlykdlle
akselille U4 ja etupy®ri#d 3 voidaan ohjata ohjauspydrdlld 5,
joka on asennettu kuljettajan istuimen 6 eteen. Alustalle on
asennettu voimalaite, joka on polttomoottori 7, jossa on
ilmansuodatin 8 ja ji#hdytin 9. Moottorin tehonottoakselil
on joustavan kytkimen 10 vilitykselld yhdistetty hydrauli¥
pumppuun 11, joka on mieluimmin iskutilavuudeltaan s&Hdettd-

vd4 tyyppid-ks. tuonnempana. Neste johdetaan pumpusta selek-
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tiivisesti hydraulimoottoriin 12, joka vetdi etupydrid 3
sekd joukkoon rullankdyttomoottoreita 13 (kuv1o 3), joihin
palataan my&hemmin. Oljysdilis 14 toimii hydraulipiirin
sdilidnd, ja koneen toimintaa ohjataan kojelaudasta 15.
Koneen yhdelle sivulle on asennettu putkenoikaisija

16, jota voidaan tarpeen vaatiessa- kdyttdd erityisen pahasti

talpunelden putkien esioikaisuun. Laite on sind&nsi tunnettu

Ja sitd ei senvuoksi yksityiskohtaisesti selitetd. Esioikais-
tavat putket sydtetiin vasemmalta. oikealle kuvioissa 1 ja 2
suunnilleen nuolen A kohdalla kuviossa 2. Putket ohjataan
rullien 17 ja alasimen 18 vdliin, jota alasinta voidaan
siirtdd vaakasuorassa hydraulisen puskurln 19 voimalla.

Esioikaisuvaiheen Jédlkeen ohjataan olkaistavat putket
kuvioiden 1 ja 2 koneen vasempaan pddhédn pitkin koneen keski-
viivaa. Putket tulevat teleskooppisen sydttdyksikkon 20, joka
kdsittis kannatustangon 21, jonka ulkop#issi on kolme pienem-
kokoista teleskooppiosaa 22, 23 ja 24, Uloimmassa osassa 22
on haara 25, joka voidaan kaintii alas tukiasentoon, kuten
kuviossa 1 ndkyy, kannattamaan syOttoyksikkss maata vasten.
Sydttyksikon kussakin osassa Ja tangossa 21 on vastaavat
sybttdohjaimet 26, joiden muoto kdy ilmi kuviosta 4. Kukin
ohjain 26 k#sitt44 kannan 27, joka on kiinnitetty kannatin-
tangon 21 vastaavaan osaan ja jolle on asennettu kehikko,
muodostavat kulmateris 28 seki U- terds 29, joka kannattaa
korkeapainepolyeteenisty tehtyd sisettd 30. Siseessi 30 on
aukko 31, jonka lipi oikaistava putki johdetaan. Kuviossa
4 voidaan ndhdd, ettd aukon kaula on sivussa. Tdmi senvuoksi,
ettd putki pysyisi aukossa, koska se muutoin pyrkii hyppii-
mdédn ulos pySriessiin koneeseen tulon vaiheessza. Siseet 26
on sijoitettu siten, ettd niiden vastaavat aukot 31 alenevat
konetta ldhestyttidessd, miki auttaa taipuneen putken syOttod .
koneeseen pitkin oikeata akselia.

Kun konetta siirret#in paikasta teolseen, vedetdidn
syottoyksikks kuvioissa 1 ja 2 esitetystd toiminta- asennosta
lepoasentoon, Jossa sisin sybttdohjain 26 on vasten pysty-
suoraa levyd 32. Sy8ttdyksikké voidaan kiinnitt44 toiminta-
asentoonsa nokkalukoilla 33.
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Suoristettava putki vied#din koneen keskiosaan asetta-
malla se sydttoéohjaimiin 26 ja tydntimiédn se ensimmdisiin
oikaisurullista 34-37. Koneeseen tulevan putken korkeus ase-
tetaan keskustaéapainolohkolla 70, joka on saranoitu yhdelld
safanalla 71 kiertymidin omassa tasossaan. Lohko 70 on tehty
korkeapainepolyeteenistd, ja sen yldpinta kannattaa konee-
seen tulevaa putkea. Tdmin yldpinnan korkeutta voidaan sdédtdd
jousella (ei nikyvissd), joka vaikuttaa yléspidin putkeen
nihden lohkon vastakkaisella puolella sekd vastaavalla v
asetinruuvilla (ei my®sk##n nikyvissH), joka vaikuttaa alas-
pidin vasten jousivoimaa. _

Senjidlkeen kun putki on ohittanut potkupellin 44, se
tulee vasten rullaa 3h. Jotta putken positiivinen 1liike koneen
14pi alkaisi, on nyt kdytettidvid k#Hsin varmuusrullaa 45, var-
muusrulla on olennaisesti vapaarulla, joka on sijoitettu
vastapidtid rullaa 34 ja joka voidaan painaa kohti rullaa 3H
hydraulisella painimella puristaakseen putken itsensd ja
rullan 34 viliin, niin ettd putki siirtyy eteenpdin kohti
konetta. Senjidlkeen kun rulla 45 on saatettu toimimaan,
siirtyy putki tdysin neljd#n oikaisurullaan., ylldmainittuun
rullaan 34 sek#d kolmeen seuraavaan rullaan, joita merkit#én
numeroilla 35, 36 ja 37. Oikaisurullien sijoitus esitetdén
yksityiskohtaisesti kuviossa 3. Kutakin rullaa vetdd sen oma
erillinen hydraulimoottori 13, niin etti rulla-asennelma ei
pelkistdin oikaise putkia, vaan myds sySttd4 ne koneen 1dpil.
Rullat on erillisesti asennettu vastaaviin tukilaakeriparei-
hin 38. Kuten kuviossa 1 selvidsti ndkyy, ovat rullat kall-
ellaan vaakatasoon ndhden, niin ettid kaltevuuskulmaa voidaan
sH4td4 halkaisijaltaan erisuuria putkia varten. Lis#ksi on
rullat kavennettusiten, ettid lédpikulkevan putken 39 kosketus-
viiva on kunkin rullan kaarevan pinnan keskuksen vaakasuora
tangentti. Rullien kallistuskulma on asetettu siten, etté
kunkin rullan kaarevan pinnan kosketuskohtien sijainti muo-
dostaa ositteisen kierreviivan putken ympirille. Edellyttden,
ettd rullien kaareva pinta suhtautuu tZ114 tavoin putkeen,
voidaan rullien kaarevuutta ja kulma-asetusta muuttaa eri-

suuria putkia varten. LisHksi seuraa tdstid, ettd jos putki



10

15

20

a5

50

55

esiintyy missd tahansa muussa paikassa, edellyttden, ettd
rullien kaarevat pinnat koskettavat putkea annetussa tasossa,
voidaan rullien kulmaa s#3t84, niin ettd saadaan aikaan
osittainen kierreksketus.

Putken 39 yhdelli sivulla olevat rullat 36 ja 37 on
asennettu_levylle 4o, jota voidaan siirtdd sivusuunnassa
késipy&rien 41 avulla rullienvilisen etdisyyden s#idtidmiseksi,
niin ettisaadaan aikaan paine oikaisun ajaksi. Senjilkeen
kun rullat on siddetty oikein, voidaan késipydrédt lukita.

Rulla 36 voidaan vaihtoehtoisesti varustaa terds-
muotilla?3, joka sopii sen ulkopinnassa olevaan rakoon, kuten
ndkyy. Tdmidn raon alapdd on yhteydessd aukkoon, joka kulkee
diametrisesti rullan vastakkaisen pinnan poikki ja johon on
sijoitettu pultti (ei ndkyvissd), joka ruuvataan kiertei-
tettyyn umpireikidin, joka on muotin kiinnittdmiseksi irroi-
tettavasti rakoon. Muotissa voi olla sopiva tavaramerkki tai
muu symbolil ldpikulkevan putken merkitsemiseksi. Jos merkin-
tdd ei tarvita, voidaan muotti korvata siseelld, joka,
kiinnitettynid paikalleen pulteilla tdyttdid muotin uran niin,
ettd rullan ulkopinta on jatkuva.

Senjidlkeen kun putki on kulkenut oikaisurullien 1ldpi,
setulee poikkipinnaltaan Vin muotoiseen poistokouruun 42,
joka on vuorattu muovilla. Kourun 42 korkeutta ja kulmaa
voidaan s#4td4 olosuhteista riippuen ja se on varustettu
automaattisella purkulaitteella. Nyt selitetddn kuvioon 5
viitaten erdsti koneeseen sopivaa suljettua virtapiiri-
jadrjestelmi4d.

Viitaten kuvicon 5 voidaan ndhdd, ettd hydraulipiirin
pddkomponentteja merkitidin samoilla numeroilla kuin aikai-
semmissa kuvioissa. P&&pumppu 11 on sdiddettdvdntyyppinen
aksiaalimmidntdpumppu ja kdsittdi yhtendisti rakennetta
olevan tehonlisidyspumpun 11a sek#d kaksi hammaspyodrdapu-
pumppua 11b ja 1lc. Pumpu 1la,11b ja 1lc imevdt nestettd
170 litran 6l1jysdiliodstd 14. Tehonlis#yspumpun 11a johdossa
on imusuodatin 51. Pumpun 11 pHHpoistojohtoja merkitdédn

viitenumeroilla 55 ja 56. Johto 57 on ohjausjohto, kuten

seuraavassa tullaan selittimdin.,
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Rulla- tai akseliveto valitaan venttiileillé 52 ja
53, jotka ovat mekaanisessa yhteydessi toisiinsa, niin ettd
molempia niistid ei voida valita samanaikaisesti. Venttiilit
52 ja 53 ovat my8s mekaanisessa yhteydessi ohjausventtii-
leihin 54 ja 58, jotka ottavat ohjauspaineen alaisena olevaa
nestettd johdosta 57. Ohjausventtiili 54 ohjaa vuorostaan
pumpun ohjausventtiileitd 59 ja 60 siten, ettd kun rullan
veto kytketdin, ei venttiili 59 toimi, kun taas venttiili
60 toimii, ja kun veto kytket#in pydriin, venttiili 59
toimii, kun taas venttiili 60 ei toimi. Venttiili59 on
eteenpiin/paikallaan/taaksepdinvalitsin pydrivetoa varten
ja venttiilin 60 avulla voidaan rullien pydrimisnopeutta
portaattomasti sH88tH4 vidl1lillid 0-183 kierr/min eteen- Ja
taaksepdin. Akselivedon nopeutta sfdddetdin suoraan voima-
laitteen jalkakytkimelld (ei nikyvissi). Ohjausventtiili 58
saa alkaan paineen py&6rien jarrusylintereihin pyorien lukit-
semiseksi, kun rullaveto kytket#in.

Kun rullaveto valitaan, johdetaan 61ljy pitkin jchtoa
62 virtausjakajaan 61, joka jakaa virtauksen neljddn yht&-
l4iseen osaan ja siten yksittdisiin rullanvetomoottoreihin
13. Virtauksenjakaja 61 estdi kuormimattomia rullia pydri-
mistd tyhjdd, kun putkea tydnnet#din sisdin, koska témi
aiheuttaisi muutoin sydttdrullissa vetovoiman vihenemistéd.
Uljy palaa venttiiliin 52 johdon 64 kautta. Paineenalennus-
venttiili 63 suojaa moottoreita 1% virtausjakajan aiheutta-
malta paineennousulta.

Kun valitaan akseliveto, johdetaan 81jy johtoa 65
my&ten pariin akselinvetomoottoreita 12 (yksi kutakin pyorid
varten) liikkeens##dtd- ja lukkoventtiilin 66 kautta. Venttii-
1i4 66 ohjaa pitkin johtoa 67 kulkeva neste ja venttiili
estdd ajoneuvoa karkaamasta rinteissi hydrostaattisen jarru-
tuksen avuila. Venttiili 66 saa myds alkaan tasauspydridsto-
liikkeiden tehden siten mekaanisen tasauspydréstdn tarpeet-
tomaksi.

Varmuusrullaa 45 ja ohjausta kHyttdi pumppulohko 1lc,
joka ottaa 8ljyn suoraan siilidstd 14 painesuodattimen 73
kautta. Venttiili 68 valitsee varmuusrullapainimen 45 ja

sitd suojaa paineenalennusventtiili 72. Varmuusrullasylin-
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oleva ohjaussydttd, joka on johdettu ohjausjohdosta 57, kun
taas sylinterin vasempaan (minninpuoleiseen) p&dhin sybte-
t44n venttiilin 68 kautta johtopaine. Ohjausmekanismi kds-
itt44 hydraulisen ohjausventtiilin 69 sek# sylinterin 70,
joka vaikuttaa py®rien ohjausmekanismiin. Ohjausventtiilin
69 tulee 8ljy prioriteettiventtiilin 71 kautta, ja se kéds-
ittds suljetun kanavan ohjauspoikkeamien estdmistid varten.

Hydraullsta paininta 19, joka muodostaa osan esioikai-
51Jasta kayttaa pumppulohko 11b, joka saa 8ljyn sdi1litstéd 14
painesuodattimen kautta. Venttiili 75 aktivoi painimen 19,
joka kidytsssid liikkuu edestakaisin riippuen venttiilin 76 ja
77 kiertovailkutuksesta.

Pddpumppukierron venttiili 78 poikkeuttaa 6ljyn pdé-
virrasta, niin ettd se huuhtelee pumppupesén johdon 79 kautta
ja toimii pumpun jdidhdytysnesteend. Jd&hdytetty&ddn pumpun
kulkee 81jy voimalaitteessa olevan 6ljynjddhdyttimen kautta,
jota merkitdin viitenumerolla 80, yhdessi rullamoottorien 13
vuotodljyn kanssa.

PySriin johtavissa p#djohdoissa olevan venttiilin 81
avulla voidaan pyodrinvetokierto tuulettaa, niin ettd ajo-

neuvoa voidaan mekaanisen vian sattuessa hinata.
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Patenttivaatimukset:

1. Putkenoikaisukone, t unne t t u siitid, ettd se
kisittd4 alustan, jolle on asennettu voimalaite, hydrauli-
pumppu, jota mainittu voimalaite kidyttdi, useita rullia;
joiden kautta putket voidaan sy8ttdi oikaistaviksi, yksi tai
useampia hydraulimoottoreita mainittujen rullien k&yttod
varten, niin.etté rullat pySrivit pituusakseliensa ympéri
vetdikseen putket 1581 taivutuksen aikana sekd mainitun
pumpun moottoriin tai kuhunkin moottoriin yhdiétévé hyd-
raulipiiri, johon kuuluu ohjausvdline mainittua hydraull-
moottoria tai mainittuja hydraulimoottoreita varten.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kone, t unn e t t u
siitd, ettd kukin rulla on muodoltaan pitkulainen sylinteri,
joka on asennettu siten, ettd sen pydrimisakseli on vinossa
koneen 14pi kulkevien putkien rataan.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen kone, t unn e t tu
siitd, ettd siihen kuuluu vidline rullien kaltevuuden sd&toa
varten, jotta voidaan ottaa huomioon eri putkihalkaisijat.

4, Patenttivaatimuksen 2 mukainen kone, t unne t t u

siitd, etts kunkin rullan ulkopinta on muodoltaan sellainen,

ettd ldpikulkevan putken kosketusviiva kaarevan ulkopinnan
keskustan tangentti.

5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen kone,
tunne¢t tusiitd, ettd kutakin oikaisurullaa kéytt&d
rullan oma hydraulimoottori.

6. Patenttivaatimuksen 1,2 tai 4 mukainen kone,
tunnettusiitd, ettd vastaavat rullat on sijoitettu
koneen ldpi kulkevan putken radan vastakkaisille puolille.

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen kone, t unne t t u
siitd, ettd putken radan yhdelld puolella olevaa rullaa tai
rullia voidaan sHdt&3 kohtil putken radan toisella puolella
olevaa rullia tai rullia sekd poispdin niistd.

8. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen kone,
tunnettu siitd, etti alustaa kannattaa nelji pyOréi,

jotta kone liikkuisi.
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9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen kone, t unne t tu
siitd, ettd se kidsittdd ainakin yhden hydraulisen kdytto-
moottorin yhden tai useamman pydrén vet&mistd varten ajo-
neuvon liikauttamiseksi pitkin maata sekd hydraulipiirin,
joka yhdistéé.mainitun pumpun hydraulisiin kHyttdmootto-
reihin.

10, Patenttivaatimuksen 9 mukainen kone, t unne t t u
siit8, ettd mainittu hydraulipiiri k#sittdd venttiilin, niin
ettd hydraulinestettid voidaan pHdistd4 joko mainitusta pum-
pusta mainittuihin hydraulimoottoreihin tai mainitusta pum-
pusta mainittuun hydrauliseen kéyttomoottoriin tai mainit-
tuihin hydrauliseen kdyttomoottoreihin, mutta ei molempiin.

11. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen kone,
tunne¢ttusiitd, ettd koneen sisdéntulopdlissd on
sy6ttomekanismi, niin ettd oikaistavat putket ohjautuvat
koneeseen oikein.,

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen kone, t unne t ¢t
siitd, ettd mainittu sydttomekanisml késittdd koneen yhteen
pidhdn kiinnitetyn, olennaisesti vaakasuoran ja suunnilleen
koneen 14pi kulkevan putken radan suuntaisen kannatinvarren
seki useita tHdmidn varren kannattimia sydttoohjaimia joissa’
kussakin on aukko, jonka sivu aukeaa ohjaimen reunaan ja
jonka akslei on suunnilleen koneen lépi kulkevan putken
tarkoitetun radan suuntainen.

13. Patenttivaatimuksen 12 mukainen kone, t unne t ¢t u
siitd, ettd mainittujen aukkojen korkeus alenee yksittdisestéd

sybttbohjaimesta toiseen suunnassa kohti konetta.
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Patentkrav:

1. Rorutrdtningsmaskin, k 8 nne t e-cknad

" dirav, att den omfattsr ett underrede, p& vilket monte-

rats en kraftanordning, en hydraulpum, vilken drivs av
kraftanordningen, ett flertal rullar, via vilka rér kan

matas fOr utrdtning, en eller flera hydraulmotorer f&r

- drivande av rullarna i rotation kring deras ldngdaxlar

fO0r genomdragande av r&r under b&jning, och hydrauliska
kretsmedel, vilka f&renar den nimnda pumpen med hydraul-
motorn eller med var och en av dessa, varvid hydraulkret-
sen inkluderar medel f6r styrande av driften hos hydraul-
motorn éller ~motorerna.

2. Maskin enligt patentkravet 1, k 4 n n e‘t e ¢ k-
n a d ddrav, att varje utrdtningsrulle intager formen av
en langstrdckt cylinder, vilken monterats pd sidant sitt
att dess rotationsaxel lutar i f&rhdllande till r&rens
bana genom maskinen. |

3. Maskin enligt patentkravet 1, k anneteck -
n a d ddrav, att den inkluderar medel for instdllning
av lutningsvinkeln hos rullarna f8r att taga i teaktande
olika diametrar pd rdret.

4. Maskin enligt patentkravet 2, k 4nneteck -
n a d didrav, att varje rulle har en yttre yta, vilken
formats pad sd&dant siatt, att kontaktlinjen f8r ett genom-
gaende rdr bildar tangent till centrum av den b&jda ytt-
re ytan.

5. Maskin enligt ndgot av de f&reglende patentkra-
ven, k dnnetecknad dirav, att varje utrdtnings-
rulle drivs av en egen hydraulmotor.

6. Maskin enligt ndgot av patentkraven 1, 2 eller 4,
kdnnetecknad dirav, att reapektive rullar an-
ordnats pd motsatta sidor om r8rets bana genom maskinen.

7. Maskin enligt patentkravet 8, k inne t e c k-

n ad ddrav, att rullen eller rullarna pi ena sidan om
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rérbanan kan instdllas mot och bort fran rullen ellex
rullarna pd den andra sidan om r&rbanan.

8. Maskin enligt ndgot av de foregaende patentkra-
ven, k annetecc¢cknad dirav, att un&erredet upp-
bdrs pd fyra hjul f8r att gbra maskinen mobil,

9. Maskin enligt patentkravet 8, k &nne te ¢ k-

n a d ddrav, att den ytterligare omfattar dtminstone en
hydraulisk drivmotor f&r drivande av ett eller flera av
hjulen s& att fordonet kan framdrivas pa&d marken, och hyd-
rauliska kretsmedel, vilka fdrenar den ndmnda pumpen med
den hydrauliska drivmotorn eller med var och en av dessa.

10. Maskin enligt patentkravet 9, k d nneteck -
n a d ddrav, att hydraulkretsen inkluderar ventilorgan,
varvid hydraulvédtska kan ledas antingen fran pumpen till
hydraulmotorn eller -motorerna, eller fran pumpen till
den hydrauliska drivmotorn eller -motorerna, men inte till
vardera.

11. Maskin enligt nagot av de fdregdende patent-
kraven, kdnnetecknad ddrav, att vid en inlopps-
dnde av maskinen anordnats en inmatningsmekanism, vari-
genom rdren som skall utrdtas pd rdtt sdtt styrs in i
maskinen.

12. Maskin enligt patentkravet 11, Kk dnnetec k-
n ad d&rav, att inmatningsmekanismen omfattar en stdd-
arm, vilken i ena dnden &dr f&st vid underredet dch strédc-
ker sig vdsentligen vagrdtt i en riktning som ungefdr &r
parallell med r&rets bana genom maskinen, och en mangfald
inmatande sfyranordningar pé den nadmnda armen, varvid var-
je styranordning har en med Oppen sida forsedd Oppning,
vars axel ungefdr ligger i linje med den f&r roret avsed-
da banan genom maskinen. '

13. Maskin enligt patentkravet 12, k danneteck-
n a d dédrav, att héjden pa de ndmnda Sppningarna minskar

frdn styranordning i riktning mot maskinen.
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