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Anoticia:

Sposob a prijima¢ (100) datovej komunikacie na vybe-
rovy prijem radiového signalu obsahujiceho predpove-
datePne opakovani, vopred uréeni kombinaciu (304)
détovych bitov, zahfiia procesor (114) riadiaci (600)
anténny prepina& (106) s ciecfom vybrat’ medzi prvym
anténnym napéjatom (102) a druhym anténnym napé-
jatom (104) ako okamZitym zdrojom radiového signalu
potas prenosu vopred urenej kombinacie (304) déto-
vych bitov. Rédiovy signél prijaty z okamZitého zdroja
je monitorovany datovym prijimatom (110) pocas pre-
nosu vopred uréenej bitovej kombindcie (304) s cicfom
ziskat' data z tejto kombinacie a procesorom (114) je
urteny (604, 610) najmenej jeden podet bitovych chyb.
Po dokon&eni vopred uréenej bitovej kombindacie (304)
je v ozve na najmenej jeden polet bitovych chyb vy-
brany (616, 620) anténny napéja& (102, 104) na radiovy
signal.
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Oblast’ techniky

Tento vynélez sa tyka vieobecne radiovych komuni-
kaénych zariadeni a predovetkym radiového komunikad-
ného zariadenia zahfiiajiiceho sposob a zariadenie na prepi-
nany vyberovy prijem.

Doteraj3i stav techniky

Radiové prijima¢e na vyberovy prijem s v technike
dobre zname. Takéto prijimade st pouZivané kvoli podstat-
nému zlepSeniu radiového prijmu v meniacom sa viacces-
tnom prostredi. PrijimaZe na vyberovy prijem st obzvlast
Ziaduce v mobilnych a prenosnych aplikaciach, kde sa pri-
jima& modZe ocitnit’ v izolovanej oblasti slabého signalu,
vzniknutej vzijomnym zru$enim viaccestnych signétov.

Jedno z beznych riedeni prijimaga na vyberovy prijem
zahfila dvojity anténny systém s priestorovym vyberovym
prijmom, kde si tieto antény pripojené k prepinadu na se-
lektivne pripojenie jednej z tychto antén k jednému priji-
matu. Po&as Einnosti je prijima¢ prepinany na alternativnu
anténu v ozve na zhordenie signalu, prijimaného z prave
vybranej antény, pod vopred ur&eny prah prepinania. Tento
pristup mé nevyhodu v tom, e nie vzdy vyberie anténu so
silnej$im signdlom. Napriklad préve vybrana anténa majiica
signdl tesne nad vopred uréenym prepinacim prahom, by
zostala vybrana, i ked’ signdl z nevybranej antény je ovel'a
silnejsi.

Iny beZny pristup k prijimadu na vyberovy prijem ob-
sahuje dvojity anténny systém s priestorovym vyberovym
prijmom, oddelene pripojeny k dvojitému prijimatovému
prvku na zosilnenie a demoduldciu rédiového signalu pri-
Jatého dvojitymi anténami. Takéto prijimade zvy&ajne vyu-
Zivajl elektronicky prepina& na vyber ,najlepdieho* vy-
stupného signélu z jedného z dvojitych prijimagovych prv-
kov, kde tento vyber je zaloZeny na meratelnom kritériu
vyberu, napriklad pomere signl-Sum. Zial, i ked’ metéda
dvojitého prijimaa na vyberovy prijem m4 vlastnosti pre-
vySujice metddu jedného prijimada, je to metdda zvytajne
drahd a energeticky naroénd. Je to preto, Ze metéda dvoji-
tého prijimata vyZaduje ovela viac prijimagovych obvodov
ako metéda jedného prijimaca.

Preto je potrebné vytvorit’ prijimaé na vyberovy prijem,
ktory zaisti cenové a energetické vyhody metody prepina-
nej antény s jednym prijimacom, ale ktory méze priebetne
vyberat' napéjanie z antény so silnej$im signalom.

Podstata vyndlezu

Uvedené nedostatky odstraiiuje spdsob vyberového
prijmu rddiového signélu v prijimati datovej komunikacie
podfa vynalezu, kde tento prijima obsahuje prvy a druhy
anténny napajag, ktoré majii podstatne zniZent koreldciu
citlivosti na rddiovy signal. Radiovy signal obsahuje déta
vratane najmene;j jednej informa&nej davky, ktora mé vop-
red uréeny as trvania a predchadza ju vopred urécné bitova
kombinécia. Podstatou tohto spdsobu je, ¢ sa v priebehu
prenosu vopred uréenej bitovej kombindcie vyberie prvy
anténny napéja¢ alebo druhy anténny napdjat ako prechod-
ny zdroj rédiového signilu. Potom sa monitoruje radiovy
signal prijaty z vybraného prechodného zdroja, &m sa zis-
kaju déta z tejto kombindcie, pre ktoré sa urdi najmenej je-
den potet bitovych chyb. V ozve na takto uréeny najmenej
jeden potet bitovych chyb sa pri ukon&eni vopred uréene;
bitovej kombinacie vyberie prvy alebo druhy anténny na-

péjac ako trvaly zdroj rédiového signalu. Podas prenosu pr-
vej Casti vopred uréenej bitovej kombinacie sa meria prva
sila signdlu rddiového signélu z prvého anténneho napijata
a potas prenosu druhej Casti vopred urenej bitovej kombi-
nécie sa meria druhd sila signlu radiového signalu z dru-
h¢ho anténneho napdjata. Ak sa urdi ich porovnanim, Ze e-
xistuje rozpor medzi silou signilu a anténnym napijatom
vybranym ako trvaly zdroj v ozve na to, Ze prvA sila signélu
je viitSia ako druhé sila signalu, ked” bol ako trvaly zdroj
vybrany druhy anténny napéija¢, a rovnako v ozve na to, e
druha sila signélu je va¢sia ako prva sila signdlu, ked bol
ako trvaly zdroj vybrany prvy anténny napaja¢, potom
zostéva po vopred uréeny &as trvania davky vyber trvalého
zdroja zachovany. V pripade, ak sa urdf ich porovnanim, e
neexistuje rozpor medzi silou signalu a anténnym napéja-
tom vybranym ako trvaly zdroj v ozve na to, e prva sila
signélu je vitSia ako druhd sila signalu, ked' bol ako trvaly
zdroj vybrany prvy anténny nap4jat a rovnako v ozve na to,
Ze druh4 sila signalu je vitSia ako prva sila signalu, ked
bol ako trvaly zdroj vybrany druhy anténny napéjac, do-
chadza k periodickému opéitovnému vyberaniu trvalého
zdroja po vopred uréeny &as trvania davky.

Vyber prvého anténneho napijata ako prechodného
zdroja sa vykondva po&as prenosu prvej fasti vopred urde-
nej bitovej kombinécie a vyber druhého anténneho napaja-
¢a ako prechodného zdroja sa vykonéava potas prenosu dru-
hej &asti vopred urlenej bitovej kombinacie. Uréenie prvé-
ho pottu bitovych chyb pre déta ziskané tym, Ze sa monito-
ruje radiovy signél z prvého anténneho nap4jata vybraného
ako prechodny zdroj, sa vykondva polas prenosu prvej
Casti vopred urlencj bitovej kombinacic a urdenie druhého
pottu bitovych chyb pre data ziskané tym, Ze sa monitoruje
radiovy signél z druhého anténneho napéajata vybraného a-
ko prechodny zdroj, sa vykoniva pofas prenosu druhej
Casti vopred urtenej bitovej kombindcie. Vyber trvalého
zdroja sa vykonava tak, Ze pokial je prvy polet bitovych
chyb men3i ako druhy podet bitovych chyb, vyberie sa ako
trvaly zdroj prvy anténny napéaja¢ a pokial je prvy podet
bitovych chyb vi3i ako druhy poet bitovych chyb, vybe-
tie sa ako trvaly zdroj druhy anténny napija¢. Po zmerani
prvej sily signalu radiového signdlu z prvého anténneho
napéjaca potas prvej ¢asti vopred uréenej bitovej kombina-
cie a zmerani druhej sily signalu radiového signalu z dru-
hého anténneho napajata potas druhej &asti vopred uréenej
bitovej kombinicie sa vyberie ako trvaly zdroj bud’ prvy
anténny napéjad, a to v pripade, ak si si rovné prvy a druhy
potet bitovych chyb a prva sila signalu je v4tSia alebo sa
rovna druhej sile signélu alebo druhy anténny napajag, a to
v pripade, ak si si rovné prvy a druhy po&et bitovych chyb
a prva sila signalu je mengia ako druh4 sila signéh.

Vyhodné je, ak déta obsahuji preambulu, a podas po-
giatoného zachytenia radiového signalu sa prva sila sig-
nélu radiového signélu z prvého anténneho napéjaca meria
potas prenosu prvej Casti preambuly a druha sila signalu
radiového signdlu z druhého anténneho napdjada sa meria
potas prenosu druhej &asti preambuly. Ako trvaly zdroj sa
vyberie prvy anténny napajag, ak je prva sila signalu vi&sia
alebo sa rovna druhej sile signalu alebo druhy anténny na-
pajat, ak je prva sila signalu mengia ako druhd sila signalu.
V tomto pripade sa monitorovanie sily signélu radiového
signalu vykondva potas tretej &asti preambuly a ako trvaly
zdroj sa vyberie druhy anténny napijag ako ozva na to, Ze
monitorovan sila signalu klesla pod vopred urenti praho-
v troveii, ked' je sidasne vybrany prvy anténny napéjaé a-
ko trvaly zdroj alebo sa ako trvaly zdroj vyberie prvy an-
ténny napéja¢ ako ozva na to, ¥e sila monitorovaného sig-
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nilu klesla pod tito vopred uréent prahovi Groved, ked je
siitasne vybrany druhy anténny napajag ako trvaly zdroj.

Podstatou prijimata détovej komunikicie na zaistenie
vyberového prijmu radiového signalu pri vykonévani spo-
sobu podFa vyndlezu je, Ze prijimat datovej komunikécie
pozostiva z prvého a druhého anténneho napéjata, ktoré
majii podstatne zniZend korelaciu citlivosti na radiovy sig-
nél, zanténneho prepinata spojeného s prvym a druhym
anténnym napéjatom, z prijimata spojeného s anténnym
prepinafom, z indikatného prvku sily prijatého signalu spo-
jeného s prijimatom a z procesoru spojeného s prijimaom
a s anténnym prepinatom. Procesor zahffia prvok riadenia
anténneho prepinata, spojeny s anténnym prepinatom, pr-
vok pocitania synchronizaénych bitovych chyb, spojeny s
prvkom riadenia anténneho prepinata, prvok vyberu trvalé-
ho zdroja po skon&enf synchronizicie, spojeny s prvkom
potitania synchronizatnych bitovych chyb, prvok vyberu
prechodného zdroja prvej - druhej &asti, spojeny s prvkom
riadenia anténneho prepinada, prvok vyberu trvalého zdroja
podla synchronizatnych bitovych chyb, spojeny s prvkom
vyberu prechodného zdroja prvej - druhej &asti a prvok vy-
beru podra sily signalu pri rovnakych podtoch bitovych
chyb, spojeny s indikatnym prvkom sily prijatého signélu.

Vyhodné je, ak procesor d’alej obsahuje prvok sily sig-
nélu prvej - druhej preambuly, spojeny s indikagnym prv-
kom sily prijatého signélu a prvok vyberu trvalého zdroja
podra sily signélu prvej - druhej preambuly, spojeny s prv-
kom sily signélu prvej - druhej preambuly.

Procesor d'alej vyhodne zahfila prvok poétu bitovych
chyb preambuly, spojeny s prijimatom a s anténnym prepi-
nafom, prvok vyberu trvalého zdroja podla po&tu bitovych
chyb preambuly, spojeny s prvkom poftu bitovych chyb
preambuly a prvok vyberu podla priebeZnej chybovosti
preambuly, spojeny s prijimadom.

Vyhodou predkladan€ho sposobu prepinaného vybero-
vého prijmu radiového signélu a prijima¢a détovej komuni-
kacie na vykonévanie tohto spdsobu je, Ze je vytvoreny
prijima¢ na vyberovy prijem, ktory zaisti cenové a energe-
tické vyhody metédy prepinanej antény s jednym prijima-
¢om, ale ktory mdZe pricbeZne vyberat’ napajanie z antény
so silnej§im signdlom. Uvadzany vynélez taktie? zaistuje
flexibilitu v spdsobe, akym sa vykondva rozhodnutie, ty-
kajice sa vyberu anténneho napéjata. Sudasne predkladany
vynalez dovoluje zakaznicke prispdsobenie prijimata na
vyberovy prijem kvoli optimalizécii vyberu anténneho na-
péajata na Specifické mnohocestné prostredie.

PrehPad obrizkov na vykresoch

Obr. 1 je elektrickd blokové schéma prijimata datovej ko-
munikicie s prepinanym vyberovym prijmom podla vy-
hodného uskutoénenia predkladaného vynalezu.

Obr. 2 je diagram mikroprogramového vybavenia, tzv. fir-
mware, pre pamét’ typu ROM, zobrazujiici v nej vopred na-
programované prvky mikroprogramového vybavenia na
riadenie prijimata détovej komunikécie podfa vyhodného
uskuto&nenia predkladaného vynélezu.

Obr. 3 je fasovy diagram kédovacieho formitu datovej
komunikéacie podl'a vyhodného uskutoénenia vynalezu.

Obr. 4 je vyvojovy diagram hlavného programu zodpove-
dajtceho hlavnému prvku firmware, obsahujici spdsob vy-
berového prijmu v prijimadi datovej komunikécie podla
vyhodného uskuto¥nenia predkladaného vynélezu.

Obr. 5 je vyvojovy diagram vyhodnocovacicho podpro-
gramu preambuly, zahfiiajlci spdsob vyberového prijmu v

prijimadi datovej komunikécie podfa vyhodného uskutod-
nenia vynélezu.

Obr. 6 je vyvojovy diagram vyhodnocovacieho podpro-
gramu synchroniza¢ného slova, zahffiajaci spdsob vybero-
vého prijmu v prijima&i datovej komunikécie podPa vyhod-
ného uskutotnenia predkladaného vynalezu.

Obr. 7 je vyvojovy diagram vyhodnocovaciecho podpro-
gramu informacnej davky, zahffiajuci spdsob vyberového
prijmu v prijimati d4tovej komunikécie podla vyhodného
uskutotnenia predkladaného vynalezu.

Obr. 8 je diagram mikroprogramového vybavenia pre pa-
mat typu ROM, ukazujiici v nej naprogramované prvky
mikroprogramového vybavenia na riadenie prijimata dato-
vej komunikécie podl'a prvého alternativneho usporiadania
uvadzaného vynélezu.

Obr.9 je vyvojovy diagram vyhodnocovacieho podpro-
gramu preambuly, zahfilajuci spdsob vyberového prijmu v
prijimati ddtovej komunikacie podl'a prvého alternativneho
usporiadania uvidzaného vynélezu.

Obr. 10 je diagram firmware pre pamit typu ROM ukazu-
Jjuici v nej naprogramované prvky mikroprogramového vy-
bavenia na riadenie prijimata ditovej komunikécie podfa
druhého alternativneho usporiadania uvadzaného vynalezu.
Obr. 11 je vyvojovy diagram vyhodnocovacieho podpro-
gramu synchronizaného slova, zahfiiajtci spdsob vybero-
vého prijmu v prijimadi datovej komunik4cie podfa druhé-
ho alternativneho usporiadania predkladaného vynalezu.
Obr. 12 je diagram firmware pre pamét’ typu ROM ukazu-
juci v nej naprogramované prvky mikroprogramového vy-
bavenia na riadenie prijimata datovej komunikécie podla
tretieho alternativneho usporiadania uvadzaného vynalezu.
Obr. 13 je vyvojovy diagram vyhodnocovacieho podpro-
gramu synchroniza¢ného slova, zahffiajici spésob vybero-
vého prijmu v prijimadi détovej komunikacie podTa treticho
alternativneho usporiadania predkladaného vynélezu.

Obr. 14 je diagram firmware pre pamit’ typu ROM ukazu-
juici v nej naprogramované prvky mikroprogramového vy-
bavenia na riadenie prijimaa détovej komunikécie podla
Stvrtého alternativneho usporiadania uvadzaného vyndlezu.
Obr. 15 je vyvojovy diagram vyhodnocovacieho podpro-
gramu synchroniza¢ného slova, zahfilajiici spdsob vybero-
vého prijmu v prijima¢i détovej komunikacie podla 3tvrté-
ho alternativneho usporiadania predkladaného vynalezu.
Obr. 16 je pokratovanie vyvojového diagramu vyhodnoco-
vacieho podprogramu synchronizagného slova z obr. 15.

Priklady uskutonenia vynilezu

Na obr. 1 je elektrickd blokovéa schéma prijimaca 100
datovej komunikdcie s prepinanym vyberovym prijmom
podfa vyhodného vyhotovenia predkiadaného vynalezu,
obsahujuceho prvy a druhy anténny napéja¢ 102, 104, ktoré
maji podstatne zniZend koreldciu citlivosti na radiovy sig-
nl. Prvy a druhy anténny napéja¢ 102, 104 st pripojené k
anténnemu prepinacu 106 kvoli vyberu medzi tymto prvym
a druhym anténnym napdjatom ako zdrojom vstupu pre
spolotny anténny napéjat 108, pripojeny k datovému pri-
jimatu 110. Tento datovy prijima¢ 110 obsahuje indika&ny
prvok 115 sily prijatého signalu (RSSI), pripojeny k mikro-
procesoru 114 vedenim RSSI 113 na indikéciu sily prvého
prijatého signdlu.

Détové vystupné vedenie 111 ditového prijimaca 110
je pripojené k dekodéru 112 na dek6dovanie adresovej in-
formécie prijatej z tohto ddtového prijimata a je pripojené
k mikroprocesoru 114 s ciefom spracovat’ prijaté spravy.
Tento mikroprocesor 114 je pripojeny k dekodéru 112 kvdli
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prijmu upozornenia, ked’ sa adresa dekédovana dekodérom
112 zhoduje s vopred naprogramovanou adresou prijimata
100 datovej komunikécie. Mikroprocesor 114 je pripojeny
k pamiti typu ROM 118, urgenej na uloZenie vykonného
mikroprogramového vybavenia operatného systému a k
paméti typu RAM 120, urlenej na docasné uloZenie pre-
vadzkovych premennych a inych vypoditanych hodndt.
Mikroprocesor 114 je tiez pripojeny ku generatoru 122 n4-
vesti na generovanie polutelnej alebo dotykovej névesti v
ozve na prijati spravu. Dalej je mikroprocesor 114 rovnako
pripojeny k displeju 124, napriklad displeju s tekutymi
kry$taimi, na zobrazenie prijatej spravy a k riadiace) sekcii
126, obsahujucej dobre zname ovladacie tla¢idla a gombiky
na uZivatclské riadenie prijimaca 100 datovej komunikacie.
Mikroprocesor 114 je navy3e pripojeny k anténnemu prepi-
natu 106 prostrednictvom riadiaceho vedenia 116 prepina-
¢a s cielom riadit’ anténny prepina¢ 106, ktory vybera me-
dzi prvym a druhym anténnym napajatom 102, 104 v sila-
de s vyhodnym vyhotovenim predkladaného vynélezu.

Mikroprocesor 114 je vyhodne mikroriadiaca jednotka
MC68HCLO05C8, doddvana firmou Motorola, Inc. of Scha-
umburg, IL. Je potrebné ocenit, Ze funkcia dekodéru 112
moZe byt rovnako vykondvand mikroprocesorom 114 spd-
sobom dobre zndmym v technike. TaktieZ treba ocenit,, Ze
pamiti typu RAM 120 a typu ROM 118 mdZu byt’ vyrobe-
né ako stdast mikroprocesoru 114. Mikroprocesor 114 a
pamét’ typu ROM 118 a/alebo pamit’ typu RAM 120, ¢i uz
st implementované vo forme jednej stdasti alebo ako od-
delené prvky, st oznatované vieobecne ako procesor. Tre-
ba ocenit’ i to, Ze namiesto toho m6Zu byt pouZité iné po-
dobné zariadenia bez toho, aby doSlo k odchyleniu od
zmyslu uvadzaného vynalezu. Anténny prepinal 106 je
dobre znamy v danej oblasti techniky. Ako dalgiu informa-
ciu o anténnych prepinadoch moZno odporudit’ Pin Diode
Designer's Handbook and Catalog, vydany v r. 1982 spo-
lo¢nostou Unitrode Corporation of Watertown, MA, str.
89-99.

Na obr. 2 je diagram 200 firmware pre pamit typu
ROM 118, ktory ukazuje prvky tohto mikroprogramového
vybavenia, ktor¢ st v tejto paméti vopred naprogramované
s cielom riadit’ prijima¢ 100 d4tovej komunikacie v salade
s vyhodnym vyhotovenim predkladaného vynalezu, kde
tento diagram obsahuje hlavny prvok 202 mikroprogramo-
vého vybavenia na riadenie vyberového prijmu. Cinnost
tohto hlavného prvku 202 a ostatnych prvkov firmware,
spojenych s €innostou vyberového prijmu v prijimagi 100
ditovej komunikécie je detailnejSie opisand d'alej. Zosta-
vajuce prvky mikroprogramového vybavenia diagramu 200
firmware si kratko opisané v nastedujicom odseku.

Diagram 200 firmware d'alej obsahuje prvok 1 riadenie
anténneho prepinata na riadenie tohto anténneho prepinata
106 a prvok 2 politanie synchronizalnych bitovych chyb,
urfeny na potitanie bitovych chyb po&as prenosu synchro-
nizatného slova, ako bude opisané. Diagram 200 firmware
tieZ obsahuje prvok 3 vyber trvalého zdroja po skondeni
synchronizicie pre vyber medzi prvym a druhym anténnym
napdjatom 102, 104 ako trvalym zdrojom po skongeni syn-
chronizatného slova 304 a prvok 4 vyber trvalého zdroja
pre informaénii ddvku uréeny na vyber trvalého zdroja po-
¢as prenosu informatnej davky, &o bude opisané. Rovnako
tak je v diagrame 200 mikroprogramového vybavenia pr-
vok 10 vyberu prechodného zdroja prvej - druhej &asti, ur-
Ceny na vyber prechodného zdroja radiového signalu na
prijem prvej a druhej &asti synchronizatného slova 304 a
prvok 11 vyber trvalého zdroja podla synchronizainych
bitovych chyb, uréeny na vyber trvalého zdroja v ozve na
podty bitovych chyb, urtené podas prijmu prvej a druhej

Casti synchronizatného slova 304. Navy$e je zahrnuty pr-
vok 12 vyber podFa sily signalu pri rovnakych pottoch bi-
tovych chyb, urleny na vyber trvalého zdroja v ozve na
meranie sily prijat¢ho signdlu a prvok 16 polet bitovych
chyb preambuly, uréeny na potitanie bitovych chyb potas
prenosu prvej a druhej Casti preambule. Dalej obsahuje pr-
vok 17 vyberu trvalého zdroja podl'a podtu bitovych chyb
preambuly, uréeny na vyber trvalého zdroja pre preambulu
na zaklade poltu bitovych chyb a prvok 18 vyberu podfa
priebeZnej bitovej chybovosti preambuly, ktory pocita prie-
beznii bitovli chybovost a na jej zaklade vyberd trvaly
zdroj. Cinnost’ prvkov 1, 2, 3, 4, 10, 11, 12, 16, 17 a 18
firmware je plne opisana vo vyvojovych diagramoch.

Na obr.3 je uvedeny Casovy diagram kédovacicho
formatu datovej komunikécie v sfilade s vyhodnym vyho-
tovenim predkladaného vynalezu. Tento znazorneny kodo-
vaci format je dobre zndmym kédovacim formatom Post
Office Code Standartization Advisory Group (POCSAG).
Ukdzané &asové hodnoty s typické pre kodovaci format
POCSAG, pracujici rychlost’ou 2400 bitov za sekundu.

Tento format POCSAG 2400 bit/sek. zalina preambu-
lou 302 obsahujicou 576-bitovii postupnost’ striedajicich
sa nul a jednotiek, ktor trva 0,24 sek. Preambula 302 je
nasledovand 32-bitovym synchronizatnym slovom 304,
ktoré mé vopred urfent 3pecifickt bitovii kombinaciu, kto-
ré nie je nikde inde vo formite POCSAG dovolend. Po
synchronizatnom slove nasleduje prva informacna dévka
306 s 512 bitmi. Synchronizaéné slovo 304 a prvé infor-
ma¢na divka dohromady vyZaduji na prenesenie 0,2267
sekand. Za prvou informagnou divkou 306 nasleduje dal-
Sie synchronizatné slovo 304 a potom druhé informatna
davka 306. Format POCSAG pokrafuje v opakovani syn-
chronizaéného slova 304 nasledovaného informatnou dav-
kou a¥ do tridsiatej informatnej davky 306, ktord kon&i
jednu POCSAG postupnost’ 320, trvajicu 7,04 sekind.
Potom nasleduje nové postupnost, obsahujiica preambulu
302, synchronizatné slovo 304, informaéni dévku 306 a
tak d'alej, kym existuje informécia, ktord ma byt’ poslana.

KPi¢ova charakteristika formatu POCSAG, ktory je
pouZivany vyhodnym vyhotovenim prijimaca 100 datovej
komunikécie v silade s predkladanym vynélezom, je vlast-
nost’ predvidatelného opakovania synchronizatného slova
304. PretoZe synchronizatné slovo 304 ma znamu, vopred
uréend bitovi kombindciu, méZe prijima¢ 100 datovej ko-
munikécie porovnivat' tito znimu, vopred uréeni bitova
kombinaciu s datovymi bitmi, prijatymi polas prenosu syn-
chroniza¢ného slova 304, a teda médZe bezprostredne ur€it’
chyby v datovych bitoch prijatych polas synchronizatného
slova 304. Navyse, bitova kombinécia striedajucich sa nil a
jednotiek preambuly 302 méZe byt overena s prijatymi
datovymi bitmi preambuly s ciel'om podobného bezpros-
tredného stanovenia chyb v tychto datovych bitoch, prija-
tych potas preambule 302. I ked’ kédovaci forméat PO-
CSAG je priklad formétu, ktory dobre pracuje v silade s u-
vaddzanym vynélezom, moZno ocenit, Ze prave tak dobre
mdZu byt pouZité iné formaty, ktoré maji vopred uréené o-
pakujiice sa bitové kombinécie bez toho, aby sa odchylilo
od my3lienky tohto vynalezu.

Vyvojovy diagram 400 hlavného programu na obr. 4,
zodpovedajuci hlavnému mikroprogramovému prvku 202,
obsahujlci sposob vyberového prijmu v prijima&i 100 da-
tove] komunikdcic v sulade s vyhodnym vyhotovenim
predkladaného vynédlezu, zatina poliatoénym zachytenim
402 radiového signdlu. V ozve mikroprocesor 114 vykona
404 vyhodnocovaci podprogram preambuly, opisany s cie-
F'om urdit’ anténny napdja& pouZity polas prenosu tejto pre-
ambule 302. Po névrate 406 mikroprocesora 114 z vyhod-
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nocovacieho podprogramu preambule tento mikroprocesor
114 detekuje 408 Start synchroniza¥ného slova 304 a potom
vykoné 410 opisany vyhodnocovaci podprogram synchro-
nizaného slova s ciefom urdit anténny napijaé pouZity
polas a po prijati tohto synchronizaéného slova 304.

Potom, &o sa mikroprocesor 114 vrati 412 z vyhodno-
covacieho podprogramu synchronizaZného slova, kontro-
luje 413, &i RSSI informacia odvodena potas vyhodnoco-
vacieho podprogramu synchronizatného slova je v rozpore
s informdciou o potte chyb odvodenou tymto mikroproce-
sorom 114. Presnejlie, mikroprocesor 114 urduje, & antén-
ny napéja¢ 102, 104, ktory dava ni23i, teda lep3i poget bito-
vych chyb, je ten isty anténny napéajat 102, 104, ktory do-
ddva niZ3iu, teda horsiu hodnotu RSSI. Pokial tu ni¢ je roz-
por, potom mikroprocesor 114 vykona 414 vyhodnocovaci
podprogram informaénej davky, ako bude opisané, ktory sa
spolicha na periodické merania RSSI na urenie anténneho
napdjaa 102, 104, ktory ma byt pouZity potas celej infor-
matnej davky 306. Ked sa mikroprocesor 114 vrati 416 z
vyhodnocovacieho podprogramu informatnej davky 700,
prejde sa ku kroku 418. Na druhej strane, ak v kroku 413
mikroprocesor 114 urdi, Ze je tu rozpor medzi RSSI infor-
miciou a informiciou o potte bitovych chyb, potom mik-
roprocesor 114 preskoti vyhodnocovaci podprogram in-
formatnej davky 700 a priamo prejde ku kroku 418.

Kontrola vykonané v kroku 413, vyhodne zlepZuje vy-
ber anténneho napéjada v situdcii, ked’ je prijaty rudiaci
signél so znatnou silou signélu iba na jednom z anténnych
napdjacov 102, 104. V takejto situécii mdZe samotny rusivy
signél vytvorit' silnejSiu hodnotu RSSI na anténnom napa-
jati 102, 104, v ktorom mdZe rudivy signal tieZ vytvarat
vat¥i polet bitovych chyb. Lep¥im vyberom anténneho na-
péjala je v tejto situdcii jasne ten anténny napéjat 102, 104,
ktory ma niZ8f polet bitovych chyb, nic ten anténny napéajat
102, 104, ktory ma vy3§iu hodnotou RSSI.

V kroku 418 mikroprocesor 114 urduje, & prave prene-
send informaénéa dévka 306 je posledné informacna dévka
306 POCSAG postupnosti 320. Ak nie, vracia sa mikropro-
cesor 114 do kroku 408 s cieFom spracovat daldie syn-
chronizaéné slovo 304 a informatnej davky 306. Na druhej
strane, ak mikroprocesor 114 v kroku 418 uréi, Ze prave
vyhodnotend informa¢nd dévka 306 je poslednou infor-
matnou davkou 306 POCSAG postupnosti 320, potom
mikroprocesor 114 ofakéva 420 d’aldiu preambulu 302 a
potom sa vracia ku kroku 404 s cielom spracovat d‘aliiu
POCSAG postupnost’ 320.

Vyvojovy diagram vyhodnocovacieho podprogramu
preambuly 500 podFa obr. 5, zahfiiajici spdsob vyberového
prijmu v prijima&i 100 détovej komunikacie v silade s vy-
hodnym vyhotovenim predkladaného vynalezu, za¢ina ria-
denim 502 anténneho prepinata 106 mikroprocesorom 114
s ulelom vyberu prvého anténneho napajata 102 ako pre-
chodného zdroja ridiového signalu pre datovy prijimad
110. Dalej, mikroprocesor 114 monitoruje 504 prvii Last,
t. j. 32 bitov, preambuly 302 s G&elom odvodenia a uloZenia
prvého pottu bitovych chyb preambuly. Potom mikropro-
cesor 114 riadi 506 anténny prepina¢ 106 tak, aby vybral
druhy anténny napéja& 104 ako prechodny zdroj pre ditovy
prijima¢ 110. Dalej, mikroprocesor 114 monitoruje 508
druhi &ast, t. j. d'al$ich 32 bitov, preambuly 320 s u&elom
odvodenia a uloZenia druhého pottu bitovych chyb.

V kroku 510 mikroprocesor 114 urfuje, & prvy podet
bitovych chyb preambule je mensi alebo sa rovné druhému
pottu bitovych chyb. Ak 4no, mikroprocesor 114 riadi 512
anténny prepinal 106 tak, Ze je vybrany prvy anténny na-
péjat 102 ako trvaly zdroj radiového signalu. Ak nie, mik-
roprocesor 114 riadi 514 anténny prepina& 106 tak, aby vy-

bral druhy anténny napéjat 104 ako staly zdroj radiového
signdlu. V obidvoch pripadoch potom mikroprocesor 114
pokratuje v monitorovani 516 preambule 302 s G¥elom od-
vodenia priebeZného podtu bitovych chyb, t. j. podtu bito-
vych chyb pre kaZdych 32 bitov preambule 302. Sugasne s
krokom 516 mikroprocesor 114 kontroluje 518 kazdy prie-
beZny pocet bitovych chyb, aby bolo vidno, &i sa vyskytne
viac ako jedna bitova chyba. Ak nie, mikroprocesor 114
jednoducho pokratuje ku kroku 522. Pokial’ sa vyskytlo
viac bitovych chyb ako jedna, mikroprocesor 114 riadi 520
anténny prepina¢ 106 tak, aby vybral alternativny anténny
napéjal ako trvaly zdroj radiového signalu, t. j. mikropro-
cesor 114 vyberie prvy anténny napaja& 102, ak je v sadas-
nosti vybrany druhy anténny nap4ja® 104 a naopak. Potom
mikroprocesor 114 pokratuje ku kroku 522. V kroku 522
mikroprocesor 114 kontroluje, &i preambula 302 skonéila.
Ak nie, prechédza sa spit’ do kroku 516 s cielom pokrado-
vat’ monitorovat preambulu 302. Pokial preambula 302
skontila, prechddza sa 524 do hlavného programu 400 v
kroku 406 (obr.4). Prvky mikroprogramového vybavenia
riadiace vyhodnocovaci podprogram preambule 500 v sila-
de s vyhodnym vyhotovenim vynédlezu obsahuju prvky
mikroprogramového vybavenia 1, 2, 16, 17 a 18 diagramu
200 mikroprogramového vybavenia.

Vyvojovy diagram vyhodnocovacieho podprogramu
600 synchronizaéného slova na obr. 6, zahffiajiici spdsob
vyberového prijmu v prijimati 100 datovej komunikacie
podPa vyhodného vyhotovenia vynalezu, zatina riadenim
602 anténneho prepinata 106 mikroprocesorom 114 tak, a-
by bol vybrany prvy anténny napaja¢ 102. Dalej mikropro-
cesor 114 monitoruje 604 prva &ast), t. j. prvych 15 bitov
synchronizainého slova 304, s a&elom odvodenia a uloZe-
nia prvého pottu synchroniza&nych bitovych chyb. Potom
mikroprocesor 114 monitoruje 606 RSSI prvok 115 a ukla-
da silu prvého synchronizatného signalu. Potom mikropro-
cesor 114 riadi 608 anténny prepina¢ 106 tak, aby bol vy-
brany druhy anténny napaja¢ 104. Dalej mikroprocesor 114
monitoruje 610 druhu &ast), t. j. druhych 15 bitov synchro-
nizatného slova 304 s i¢elom odvodenia a uloZenia druhé-
ho pottu synchronizainych bitovych chyb. Potom mikro-
procesor 114 monitoruje 612 RSSI prvok 115 a uklada silu
druhého synchroniza&ného signalu.

V kroku 614 mikroprocesor 114 kontroluje, & prvy po-
¢et synchronizainych bitovych chyb je mensi ako druhy
polet synchronizatnych bitovych chyb. Ak ano, mikropro-
cesor 114 riadi anténny prepina¢ 106 tak, aby bol vybrany
prvy anténny napija¢ 102 ako trvaly zdroj radiového sig-
nélu a potom sa vracia 628 do hlavného programu 400 v
kroku 412 (obr. 4). Ak nie, mikroprocesor 114 kontroluje
618, ti prvy polet synchronizaénych bitovych chyb je vassi
ako druhy pocet synchronizatnych bitovych chyb. Ak 4no,
mikroprocesor 114 riadi 620 anténny prepina¢ 106 tak, aby
bol vybrany druhy anténny napéja¢ 104 ako trvaly zdroj ra-
diového signalu a potom sa vracia 628 do hlavného prog-
ramu 400 v kroku 412.

Pokial' viak v kroku 618 mikroprocesor 114 urdi, Ze
prvy podet synchronizanych bitovych chyb nie je va&si a-
ko druhy, t. j. si rovnaké, potom sa prejde do kroku 622,
kde mikroprocesor 114 zistuje, &i sila prvého synchroni-
zatncho signalu je vécSia alebo sa rovnd sile druhého syn-
chronizatného signdlu. Ak 4no, mikroprocesor 114 riadi
624 anténny prepina& 106 tak, aby vybral prvy anténny na-
pé4jat 102 ako trvaly zdroj radiového signélu a potom sa
vracia 628 do hlavného programu 400 v kroku 412 (obr. 4).
Ak v kroku 622 nie je sila prvého synchroniza¥ného sig-
nélu, mikroprocesor 114 riadi 626 anténny prepina¢ 106
tak, aby vybral ako trvaly zdroj radiového signilu druhy
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anténny napéja® 104 a potom sa vracia 628 do hlavného
programu 400 v kroku 412. Prvky mikroprogramového vy-
bavenia, riadiace vyhodnocovaci podprogram synchroni-
zaéného slova 600 v silade s vyhodnym vyhotovenim
predkladaného vyndlezu, obsahuji firmware prvky 1, 2, 10,
11 a 12 diagramu 200 firmware.

Vyhodnocovaci podprogram 600 synchronizatného
slova podl'a vyhodného vyhotovenia vynélezu vyhodne za-
bezpetuje rychly sposob (t. . raz za kazdych 0,2267 sekund
pre signaliziciu POCSAG 2400 bit/s.) vyberu medzi prvym
a druhym anténnym napdjatom 102, 104 ako trvalym
zdrojom radiového signélu pre informaént davku 306. Vy-
ber je zaloZeny na prijatych pottoch bitovych chyb pre
synchronizatné stovo 304, prijaté z prvého a druhého an-
ténneho napéjata 102, 104 potas prenosu synchronizadné-
ho slova 304 bezprostredne pred informaZnou dévkou 306,
ovplyvnenou vyberom. Blizkost' synchronizatného slova
304 k ovplyvnenej informa¢nej ddvke 306 zarutuje, Ze pre
anténny napdja¢ 102, 104 vybrany pre informalnt davku
306, moZe sa rozumne predpokladat, Ze bude mat z tychto
dvoch anténnych napéjadov 102, 104 potas prenosu infor-
mainej davky 306 niZsi podet chyb.

Vyvojovy diagram vyhodnocovacieho podprogramu
700 informalnej davky na obr. 7, zahfiiajuci sposob vybe-
rového prijmu v prijimati 100 ditovej komunikacie podl'a
vyhodného vyhotovenia vynélezu, za¢ina periodickym mo-
nitorovanim 702 RSSI prvku 115 mikroprocesorom 114,
t. j. raz za kédové slovo, potas zvysku informa¢nej davky
nasledujici prijem synchronizatného slova 304. Sutasne s
kaZdym intervalom monitorovania mikroprocesor 114
kontroluje v kroku 704, i RSSI informatnej dévky klesla
pod vopred uréeny prah prepinania. Ak 4no, mikroprocesor
114 riadi 624 anténny prepina& 106 tak, aby vybral alterna-
tivny anténny napéja& ako trvaly zdroj radiového signélu a
potom kontroluje 708, &i je informatna dévka kompletna.
Ak v kroku 704 RSSI neklesla pod vopred uréeny prah pre-
pinania, mikroprocesor 114 len kontroluje 708, &i je infor-
matna ddvka kompletna. Ak v kroku 708 nie je informaéna
davka skon&en4, prechadza sa spit’ do kroku 702 a pokra-
¢uje sa v monitorovani RSSI. Na druhej strane, ak bola v
kroku 708 informanéd ddvka skon&end, mikroprocesor 114
sa vracia do hlavného programu 400 v kroku 416 (obr. 4).
Prvky mikroprogramového vybavenia, riadiace vyhodno-
covaci podprogram informaénej davky 700 v silade s vy-
hodnym vyhotovenim vynalezu, obsahuji prvky 1 a 4 firm-
ware z diagramu 200 firmware.

Podl’a obr. 8 ukazuje diagram 800 mikroprogramového
vybavenia pre pamit’ 118 typu ROM prvky mikroprogra-
mového vybavenia v nej naprogramované s u¢elom riade-
nia prijimada 100 détovej komunikécie v silade s prvym
alternativnym usporiadanim uvédzaného vynilezu. Ziklad-
ny rozdiel medzi diagramom 800 firmware a diagramom
200 firmware vyhodného vyhotovenia predkladaného vy-
nalezu je, Ze diagram 800 firmware nahradza prvky 16, 17
a 18 mikroprogramového vybavenia diagramu 200 firmwa-
re troma novymi prvkami mikroprogramového vybavenia:
prvkom 13. Sila signélu preambuly 1-2, prvkom 14. Vyber
trvalého zdroja podFa sily signalu preambuly 1-2 a prvkom
15. Vyber trvalého zdroja podFa sily signilu preambuly 3.
Cinnost prvého alternativneho usporiadania, ktor4 je odli¥-
na od &innosti vyhodného vyhotovenia, je opfsana niZSie.

Vyvojovy diagram vyhodnocovaciecho podprogramu
900 preambula na obr. 9, obsahujici spdsob vyberového
prijmu v prijimadi 100 datovej komunikicie v stlade s pr-
vym alternativnym vyhotovenim uvadzaného vynalezu za-
¢ina riadenim 902 anténneho prepinada 106 mikroproceso-
rom 114 tak, aby bol vybrany prvy anténny napéja¢ 102.

Dalej mikroprocesor 114 monitoruje 904 RSSI prvok 115
poZas prvej Zasti, napr. 2 bitov, preambule 302 s G¥elom
ziskania a uloZenia prvej hodnoty sily signalu preambule do
pamiti 120 typu RAM. Potom tento mikroprocesor 114
riadi 906 anténny prepina¢ 106 tak, aby vybral druhy an-
ténny napajad 104. Dalej mikroprocesor $14 monitoruje
908 RSSI prvok 115 potas druhej asti, napr. dalSich 2 bi-
tov, preambule 302 s utelom ziskania a uloXenia druhej
hodnoty sily signélu preambule do paméte 120 typu RAM.
V kroku 910 mikroprocesor 114 urtuje, ¢i je prva hodnota
sily signdlu preambule v4¢Zia alebo sa rovna druhej hod-
note sily signalu preambule. Ak 4no, mikroprocesor 114
riadi 912 anténny prepina¢ 106 tak, aby vybral prvy antén-
ny napaja¢ 102 ako trvaly zdroj radiového signilu a potom
sa prechadza do kroku 916. Pokial’ v kroku 910 nie je prva
hodnota sily signdlu preambule v4¢3ia alebo sa rovné dru-
hej hodnote sily signalu preambule, mikroprocesor 114 ria-
di 914 anténny prepinag 106 tak, aby vybral druhy anténny
napéjat 104 ako trvaly zdroj rddiového signélu a potom sa
prechadza do kroku 916.

V kroku 916 mikroprocesor 114 pokraluje v periodic-
kom monitorovani RSSI prvku 115, napriklad kaZdé 2 bity,
podas zvy$ku preambuly 302, s utelom detegovania pokle-
su sily signélu. Ak v kroku 918 mikroprocesor 114 detegu-
je, Ze sila signalu preambuly klesla pod vopred uréent tiro-
veil prahu prepinania, potom mikroprocesor 114 riadi 920
anténny prepina¢ 106 tak, aby vybral alternativny anténny
napdjag, t. . ten anténny napéjat, ktory v si¢asnosti nebol
vybrany ako trvaly zdroj radiového signdlu a potom sa
prejde do kroku 922. Na druhej strane, ak v kroku 918 mik-
roprocesor 114 nedeteguje, Ze sila signalu preambuly klesla
pod vopred uréend Groveti prahu prepinania, prejde mikro-
procesor 114 jednoducho do kroku 922:V kroku 922 urduje
mikroprocesor 114, & preambula 302 skontila. Ak nie,
prechidza sa spat’ do kroku 916 s G¢elom pokratovania
monitorovania sily signalu preambuly. Ak je-preambula
302 skon&end, potom sa postup vracia 924 do hlavného
programu 400 v kroku 406 (obr. 4). Prvky firmware, riadia-
ce vyhodnocovaci podprogram 900 preambuly v stlade s
prvym alternativnym vyhotovenim vynalezu, obsahujt prv-
ky 1, 13, 14 a 15 diagramu 800 firmware.

Vyhodnocovaci podprogram 900 preambuly v silade s
prvym alternativnym vyhotovenim predkladaného vynélezu
moZe zaistit' rychlejdiu detekciu zhordujticeho sa signdlu,
ako umoZiiuje vyhodnocovaci podprogram 500 preambuly
v silade s vyhodnym vyhotovenim vynalezu. Je to preto, Ze
vyhodnocovaci podprogram 900 preambuly je zaloZeny na
hodnotach RSSI, ktoré zvyéajne mdéZu odpovedat’ na zme-
ny sily signélu rychlejiie, ako je &as poZadovany na prenos
jedného bitu. Vyhodnocovaci podprogram 500 preambuly
je trochu pomalsi, pretoZze musf overit' nickolko, napriklad
30 bitov pred tym, ako urobi rozhodnutie. Na druhe;j strane,
vyhodnocovaci podprogram 900 preambuly méZe vybrat
,2ly* anténny napéja¢ 102, 104 v pritomnosti rusivého sig-
nélu, prijimaného so znafnou silou signilu na jednom z
anténnych napéjatov 102, 104, ale nic na druhom, ako bolo
preberané v detailnom opise hlavného programu 400 (obr.
4). Z tohto ddvodu je vyhodnocovaci podprogram 500 pre-
ambuly preferovany, pokial’ §pecidlna aplikicia nevyZaduje
mimoriadne rychly &as ozvy vyberového prijmu podas pre-
nosu preambuly 302.

Diagram 1000 firmware pre pamit' 118 typu ROM na
obr. 10 ukazuje v nej naprogramované prvky firmware, ur-
tené na riadenie prijima¢a 100 ditovej komunikécie v stla-
de s druhym alternativnym vyhotovenim predkladaného
vynalezu. Zakladny rozdiel medzi diagramom 1000 firm-
ware a diagramom 200 firmware vyhodného vyhotovenia
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vynélezu je, Ze diagram 1000 firmware nahridza firmware
prvky 10, 11 a 12 diagramu 200 firmware novym prvkom
5. Novy trvaly zdroj pri vysokom podte bitovych chyb.
Cinnost druhého alternativneho vyhotovenia, ktor4 sa odli-
Suje od tinnosti vyhodného vyhotovenia, je opisan4 ni¥Sie.

Vyvojovy diagram 1100 vyhodnocovacieho pedpro-
gramu synchroniza¢ného slova na obr. 11, zahfilajici spo-
sob vyberového prijmu v prijimati 100 détovej komuniké-
cie v silade s druhym alternativnym vyhotovenim vynale-
zu, zatina riadenim 1102 anténneho prepinada 106 mikro-
procesorom 114 s (¢elom pokradovania pouZitia prv vy-
braného anténneho napéjata ako prechodného zdroja radio-
vého signélu pre d’alSie synchronizaéné slovo 304. Potom v
kroku 1104 mikroprocesor 114 monitoruje synchronizané
slovo 304, s (¢elom urdenia poétu bitovych chyb. V kroku
1106 mikroprocesor 114 urdi, & potet bitovych chyb je
vidsi ako jeden. Ak 4no, mikroprocesor 114 riadi 1108 an-
ténny prepinal 106 tak, aby vybral alternativny anténny
napéjac ako trvaly zdroj réadiového signélu pre daldiu in-
formacnii davku 306 a potom sa vracia 1110 do hlavného
programu 400 v kroku 412 (obr. 4). Na druhej strane, ak v
kroku 1106 mikroprocesor 114 urdi, Ze podet bitovych chyb
nie je vi¢3i ako jedna, potom sa mikroprocesor 114 rovno
vracia 1110 do hlavného programu 400 v kroku 412. Prvky
mikroprogramového vybavenia, riadiace vyhodnocovaci
podprogram 1100 synchronizaéného slova v silade s dru-
hym alternativnym vyhotovenim vynélezu, obsahuji prvky
1, 2, 3 a 5 mikroprogramového vybavenia z diagramu 1000
firmware.

Vyhodnocovaci podprogram 1100 synchronizadného
slova je ovel'a jednoduchsi ako vyhodnocovaci podprogram
600 synchronizatného slova. Jednoduchost’ vyhodnocova-
cicho podprogramu 1100 synchronizatného slova méze
vyuUstit' v niZSie realizatné néklady. Na druhej strane, vy-
hodnocovaci podprogram 1100 synchronizainého slova
nevykondva vyber anténneho napdjaa aZ do Casu vyskytu
dvoch bitovych chyb v synchronizaénom slove a potom
prepne na alternativny anténny napéjag, ktory moZe alebo
nemusi byt lepdim zdrojom radiového signdlu. Z tychto
dovodov je preferovany vyhodnocovaci podprogram 600
synchronizaéného slova, pokial’ si poZiadavky na néklady
nevynitia pouZitie vyhodnocovacieho podprogramu 1100
synchronizaéného slova.

Diagram 1200 firmware pre pamét' 116 typu ROM na
obr. 12 ukazuje v nej naprogramované prvky mikroprogra-
mového vybavenia, uréené na riadenie prijimata 100 déto-
vej komunikécie v stlade s tretim alternativnym vyhotove-
nim predkladaného vynalezu. Zakladny rozdiel medzi dia-
gramom 1200 firmware a diagramom 200 firmware vyhod-
ného vyhotovenia uvidzaného vyndlezu je, Ze diagram
1200 firmware nahrddza prvky 10 a 11 mikroprogramové-
ho vybavenia diagramu 200 firmware prvkom 6 vyberu
prechodného zdroja na zéklade prvého - druhého prijmu a
prvkom 7 vyber trval¢ho zdroja na zdklade prvého - druhé-
ho prijmu. Cinnost' treticho alternativneho vyhotovenia,
ktora sa odli$uje od tinnosti vyhodného vyhotovenia, je o-
pisana niZsie.

Vyvojovy diagram vyhodnocovacicho podprogramu
1300 synchroniza&ného slova na obr. 13, zahfiiajici sposob
vyberového prijmu v prijimagi 100 ditovej komunikacie v
silade s tretim alternatfvnym vyhotovenim vynalezu, zali-
na riadenim 1302 anténneho prepinata 106 mikroproceso-
rom 114 s t&elom vyberu stiéasného prechodného napdjaca
odlisného od skorficho prechodného napédjafa, vybraného
pre predchédzajiice synchronizatné slovo 304, prijaté bez-
prostredne pred teraj$im synchronizalnym slovom 304.
Dalej mikroprocesor 114 monitoruje 1304 vidsinu, napri-

klad tridsat’ jeden bitov, zo siasného synchronizatného
slova 304 s ucelom ziskania a uloZenia suasného pottu
synchronizalnych bitovych chyb do pamiite 120 typu
RAM. Mikroprocesor 114 rovnako &ita a uklada 1306 si-
¢asni1 hodnotu RSSI z RSSI prvku 115. V kroku 1308 mik-
roprocesor 114 overuje, & sudasny podet synchronizadnych
bitovych chyb je mensi ako potet synchronizainych bito-
vych chyb uloZeny pre predchadzajice synchroniza&né slo-
vo 304. Ak éno, mikroprocesor 114 riadi 1310 anténny
prepina¢ 106 tak, aby vybral siiZasny prechodny napéjac a-
ko trvaly zdroj rddiového signalu a prechaddza do kroku
1316.

Pokial' v kroku 1308 nie je sifasny pocet synchroni-
zatnych bitovych chyb mensi ako predchadzajuci pocet
bitovych chyb uloZeny pre predchadzajice synchronizatné
slovo 304, potom mikroprocesor 114 overuje v kroku 1312,
&i stiasny podet synchronizatnych bitovych chyb je va&si
ako predchadzajaci poget synchronizaénych bitovych chyb,
uloZeny pre predchadzajuce synchronizatné slovo 304. Ak
4no, riadi 1314 mikroprocesor 114 anténny prepina¢ 106
tak, aby vybral predchadzajici prechodny napajal ako tr-
valy zdroj rddiového signalu a prechédza do kroku 1316.
Ak v kroku 1312 nie je silasny potet synchronizatnych
bitovych chyb vaési ako predchadzajici podet synchroni-
zatnych bitovych chyb uloZeny pre predchadzajuce syn-
chronizatné slovo 304, potom mikroprocesor 114 kontro-
luje v kroku 1318, &i sicasnd RSSI hodnota je vicsia alebo
sa rovna predchadzajicej RSSI hodnote, uloZenej pre pred-
chédzajuce synchroniza¢né slovo 304. Ak éno, mikroproce-
sor 114 riadi 1320 anténny prepina¢ 106 tak, aby bol vy-
brany stdasny prechodny napéja¢ ako trvaly zdroj réddioveé-
ho signélu a prechddza do kroku 1316. -~

Ak v kroku 1318 nie je stidasnd RSSI hodnota vii&3ia
alebo sa rovnd predchadzajticej RSSI hodnote, potom mik-
roprocesor 114 riadi 1322 anténny prepina¢ 106 tak, aby. .
vybral predchadzajiici prechodny napéja¢ ako trvaly zdroj.
radiového signalu a prechadza do kroku 1316. V kroku
1316 mikroprocesor 114 nahradza v pamiite 120 typu RAM
predchadzajice hodnoty pre prechodny napéjag, podet syn-
chronizaénych bitovych chyb a RSSI tak, Ze predchaddzaji-
ce hodnoty si nahradzované zodpovedajucimi sidasnymi
hodnotami. Potom sa prechddza do hlavného programu 400
v kroku 412. Prvky mikroprogramového vybavenia, riadia-
c¢ vyhodnocovacf podprogram 1300 synchronizaného
slova podla treticho alternativneho uskutoZnenia predkla-
daného vyndlezu, obsahuji prvky 1, 2, 3, 6, 7 a 12 mikro-
programového vybavenia diagramu 1200 firmware.

Vyhodnocovaci podprogram 1300 synchronizaéného
slova podl'a treticho alternativneho uskuto¢nenia vynalezu
ponika vyhodu urfenia a porovnania poétu bitovych chyb
pre v podstate dvojnasobny potet bitov ako bitov overova-
nych vo vyhodnocovacom podprograme 600 synchronizag-
ného slova, a tak robi porovndvanie trochu viac odolné
proti nesprdvnemu anténnemu vyberu, vyplyvajicemu z
izolovaného 3umového zhluku. Vyhodnocovaci podpro-
gram 1300 synchroniza&ného slova ale vykondva svoj vy-
ber zaloZeny na chybach, poditanych na dlh$f &asovy inter-
val, a tak moZno menej spolahlivy v predpovedi lepsicho
anténneho napdjania v meniacom sa mnohocestnom pros-
tredi ako vyhodnocovaci podprogram 600 synchroniza¢né-
ho slova.

Diagram 1400 firmware pre pamit’ 118 typu ROM na
obr. 14 ukazuje v nej naprogramované prvky mikroprogra-
mového vybavenia, uréené na riadenie prijimaca 100 déto-
vej komunikécie v stlade so $tvrtym altemativnym vyhoto-
venim predkladaného vynélezu. Zékladny rozdiel medzi
diagramom 1400 firmware a diagramom 200 firmware vy-
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hodného vyhotovenia uvadzaného vynalezu je, e diagram
1400 firmware nahradza prvky 10 a 11 mikroprogramové-
ho vybavenia diagramu 200 firmware prvkom 8 viacprie-
chodovy vyber prechodného zdroja a prvkom 9 viacprie-
chodovy vyber trvalého zdroja. Cinnost tvrtého altemativ-
neho vyhotovenia, ktora je odli¥na od ¢innosti vyhodného
vyhotovenia, je opisand niZ§ie.

Vyvojovy diagram vyhodnocovacieho podprogramu
1500 synchronizainého slova na obr. 15 a 16 zahfiiajici
sposob vyberového prijmu v prijima&i 100 datovej komu-
nikécie v silade so §tvrtym alterativnym vyhotovenim vy-
nalezu, za¢ina tym, Ze mikroprocesor 114 zistuje 1502, &
¢ital priechodov P je medzi jednotkou a vopred urdenym
parnym limitom PMAX poétu priechodov. Ak nie, mikro-
procesor 114 nastavi 1504 P rovnajice sa jednej a riadi
1506 anténny prepina¢ 106 tak, aby bol vybrany prvy an-
ténny nap4ja 102 ako prechodny zdroj radiového signalu
potas prenosu synchronizaného slova 304. Potom sa pre-
chadza do kroku 1512.

Ak na druhe;j strane, v kroku 1502 je hodnota P medzi
jednotkou a PMAX, potom mikroprocesor 114 zisfuje
1508, ¢i predchadzajiici anténny napéja¢ 102, 104, pouZity
potas prenosu predchédzajiiceho synchronizainého slova
304, bezprostredne predchddzajiceho sutasné synchroni-
zatné slovo 304, bol prvy anténny napaja¢ 102. Ak nie,
mikroprocesor 114 riadi 1506 anténny prepinad 106 tak, a-
by bol vybrany prvy anténny napéja¢ ako prechodny zdroj,
na¢o sa prechadza do kroku 1512. Ak v kroku 1508 bol
predchadzajici anténny napaja¢ 102, 104 prvy anténny na-
pijat 102, potom mikroprocesor 114 riadi 1510 anténny
prepinal 106 tak, aby vybral druhy anténny napajat 104 a-
ko prechodny zdroj, potom sa prechadza do kroku 1512. V
kroku 1512 mikroprocesor 114 monitoruje synchronizalné
slovo 304 s ciefom ziskat’ siikasny po&et synchronizatnych
bitovych chyb pre siasné synchroniza¢né slovo 304. Po-
tom mikroprocesor 114 monitoruje 1514 RSSI prvok 1185
a Cita sadasnii RSSI hodnotou. Dalej mikroprocesor 114 u-
lozi 1516 tento sifasny polet synchronizaénych bitovych
chyb a sufasni RSSI hodnotu do pamitovych miest v pa-
miiti 120 typu RAM, urenych na tento podet synchroni-
zaénych bitovych chyb a sitasnii RSSI hodnotu, zodpove-
dajicu P-tému priechodu. Potom mikroprocesor 114 zvysi
1518 hodnotu P o jednotku a uloZi vyslednii novii hodnotu
do pamiite 120 typu RAM. Dalej mikroprocesor 114 zistuje
1520, &i teraz P prekratuje PMAX. Ak nie, mikroprocesor
114 zachovéa 1521 poutitie predtym vybraného anténneho
napdjaca 102, 104 ako trvalého zdroja pre informatnu déav-
ku 306 po skon¢en{ si¢asného synchronizagného slova 304
a potom sa prechadza spit’ 1522 do hlavného programu 400
v kroku 412 (obr. 4).

Pokial” namiesto toho v kroku 1520 mikroprocesor 114
urdi, Ze P teraz prekrauje PMAX, potom mikroprocesor
114 potita 1524 prvy pocet synchronizatnych bitovych
chyb ako sti¢et poltov tych synchronizatnych bitovych
chyb, uloZenych v paméitovych miestach v pamiti 120 typu
RAM, uréenych pre podty synchronizalnych bitovych chyb
zodpovedajiice neparnym hodnotdm P. Dalej mikroproce-
sor 114 potita 1526 druhy pocet synchronizainych bito-
vych chyb ako sicet pottov tychto synchronizaénych bito-
vych chyb uloZenych v pamit'ovych miestach v pamati 120
typu RAM, uréenych pre polty synchroniza¢nych bitovych
chyb zodpovedajiice parnym hodnotim P. Potom mikro-
procesor 114 potita 1528 prvi silu synchronizatného sig-
nélu ako priemer RSSI hodnét uloZenych v pamétovych
miestach v pamiiti 120 typu RAM, urenych pre RSSI hod-
noty zodpovedajiice neparnym hodnotim P. Dalej mikro-
procesor 114 potita 1530 druht silu synchronizadného sig-

nélu ako priemer RSSI hodndt uloZenych v pamifovych
miestach v paméiti 120 typu RAM ur&enych pre RSSI hod-
noty zodpovedajlice pdmym hodnotim P. Potom sa precha-
dza do kroku 1614 (obr. 16).

V kroku 1614 mikroprocesor 114 zist'uje, &i je prvy po-
&et synchroniza&nych bitovych chyb mens{ ako druhy podet
synchronizaénych bitovych chyb. Ak 4no, mikroprocesor
114 riadi 1616 anténny prepinag 106 tak, aby bol vybrany
prvy anténny napéja¢ 102 ako trvaly zdroj ridiového sig-
nélu a potom sa vracia 1628 do hlavného programu 400 v
kroku 412 (obr. 4). Ak v kroku 1614 nie je prvy poet syn-
chronizaénych bitovych chyb mensi ako druhy podet syn-
chroniza¢nych bitovych chyb, mikroprocesor 114 kontro-
luje, &i je prvy potet synchronizanych bitovych chyb vassi
ako druhy pocet synchronizatnych bitovych chyb. Ak dno,
mikroprocesor 114 riadi 1620 anténny prepinad 106 tak, a-
by vybral druhy anténny nap4jal 104 ako trvaly zdroj ra-
diového signalu a potom sa vracia 1618 do hlavného prog-
ramu 400 v kroku 412 (obr. 4).

Ak vSak v kroku 1618 mikroprocesor 114 urdi, Ze prvy
pocet synchronizatnych bitovych chyb nie je vic3i ako dru-
hy, to znamen4, Ze st si rovné, potom sa prechadza do kro-
ku 1622, kde mikroprocesor 114 zistuje, &i sila prvého syn-
chronizaéného signélu je viitiia alebo sa rovna sile druhého
synchroniza¢ného signalu. Ak ano, mikroprocesor 114 riadi
1624 anténny prepinal 106 tak, aby vybral prvy anténny
napdjaC 102 ako trvaly zdroj radiového signalu a potom sa
vracia 1628 do hlavného programu 400 v kroku 412 (obr.
4). Ak v kroku 1622 nie je sila prvého synchroniza&ného
signalu va&sia alebo sa rovnd sile druhého synchronizatné-
ho signdlu, potom mikroprocesor 114 riadi 1626 anténny
prepinal 106 tak, aby vybral ako trvaly zdroj radiového
signilu druhy anténny nap4ja¢ 104 a potom sa vracia 1628
do hlavného programu 400 kroku 412 (obr.- 4). Prvky mik-
roprogramového vybavenia, riadiace vyhodnocovaci prog-
ram 1500 synchronizatného slova v stilade so $tvrtym al-
ternativnym vyhotovenim vynalezu, obsahuji prvky 1, 2, 3,
8. 9 a 12 mikroprogramového diagramu 1400 firmware.

Podobne ako vyhodnocovaci podprogram 1300 syn-
chroniza&ného slova podla tretieho alternativneho vyhoto-
venia uvadzan¢ho vynélezu, vyhodnocovaci podprogram
1500 synchronizatného slova podla Stvrtého alternativneho
vyhotovenia vynalezu poniika vyhodu uréenia a porovnania
pottov bitovych chyb pre podstatne viac bitov ako bolo
preverené vo vyhodnocovacom podprograme 600 synchro-
nizatného slova, a tak robi porovnanie podstatne viac odol-
nym proti nespraviemu anténnemu vyberu vyplyvajicemu
z izolovaného Sumového zhluku. Vyhodnocovaci podpro-
gram 1500 synchronizatného slova mé ale vyber zaloZeny
na bitovych chybéch poitanych pre podstatne dlhi (a vop-
red programovatelny) ¢asovy interval, a tak moZno menej
spol'ahlivy ako vyhodnocovaci podprogram 600 synchroni-
zatného slova v predpovedi lepSicho anténneho napéjania v
rychlo sa meniacom mnohocestnom prostredi. Prikladom
aplikicie, v ktorej méZe vyhodnocovaci podprogram 1500
synchronizaéného slova velmi dobre pracovat, je satelitny
prenos s pomaly sa meniacim viaccestnym prostredim, na-
priklad niekolko sekind medzi zmenami v lepfom antén-
nom napéjaci. Vyhodnocovaci pedprogram 1500 synchro-
nizatného slova moéZe mat’ edte lepsi vyber pre takito apli-
kéciu, pokial spoloénym zdrojom rudenia v aplikécii st
kritke Sumové zhluky, napriklad jedna milisekunda alebo
mene;j. Ukinok takychto Sumovych zhlukov by bol sprieme-
rovany cez podstatne dlh8i Casovy interval pre poditanie
bitovych chyb, o by viedle k vybern anténneho napéjania,
ktoré ma lepsie dlhodobé vlastnosti.
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Uvedeny vyndlez teda zahffia spdsob a zariadenic na
vybudovanie prijimata na vyberovy prijem, majtceho z
hladiska nikladov a vykonu vyhody jedného prijimada s
prepinanou anténou, ale ktory mdZe nepretr¥ite vyberat
anténny napdja¢ majici silnej¥f signal. Uvadzany vyndlezu
taktieZ zaistuje flexibilitu v spdsobe, akym je vykonavané
rozhodnutie, tykajice sa vyberu anténneho napijata. St-
¢asne predkladany vynalez dovoluje prispdsobenie priji-
maca na vyberovy prijem zakaznikovi s u¢elom optimali-
zécie vyberu anténneho napajata pre 3pecifické mnoho-
cestné prostredie.

Priemyselna vyuZitel'nost’

Uvedeny vyndlez moZno vyuZit' predovietkym v rédio-
vych komunikagnych zariadeniach pracujicich na principe
prepinaného vyberového prijmu.

PATENTOVE NAROKY

1. Spdsob vyberového prijmu radiového signalu v
prijimati datovej komunikacie obsahujicom prvy a druhy
anténny napéjat, ktoré maju podstatne zniZenii korel4cin
citlivosti na radiovy signal, kde tento rédiovy signal obsa-
huje najmenej jednu informadni davku, ktord m4 vopred
urCeny &as trvania a predchadza ju vopred urdend bitova
kombinicia, vyznadujiaci sa tym,Zesav
priebehu prenosu vopred uréenej bitovej kombinécie vybe-
rie prvy anténny napéja¢ alebo druhy anténny napajat ako
prechodny zdroj rédiového signélu, potom sa monitoruje
rédiovy signél prijaty z vybran¢ho prechodného zdroja, &im
sa ziskaju déta z tejto kombindcie, pre ktoré sa uri najme-
nej jeden poget bitovych chyb, v ozve na takto urleny naj-
menej jeden polet bitovych chyb sa pri ukongeni vopred
urtenej bitovej kombindcie vyberie prvy alebo druhy an-
ténny napéjal ako trvaly zdroj radiového signdlu a polas
prenosu prvej asti vopred urdenej bitovej kombinacie sa
meria prva sila signdlu radiového signalu z prvého antén-
neho napéjata a polas prenosu druhej &asti vopred urfenej
bitovej kombindcie sa meria druh4 sila signdlu radiového
signélu z druhého anténneho napéjata, nalo, ak sa uréf ich
porovnanim, Ze existuje rozpor medzi silou signalu a an-
ténnym napéjatom vybranym ako trvaly zdroj v ozve na to,
Ze prvé sila signdlu je vitSia ako druh sila signilu, ked’
bol ako trvaly zdroj vybrany druhy anténny nap4jag, a rov-
nako v ozve na to, Ze druhd sila signélu je vi&Sia ako prva
sila signélu, ked’ bol ako trvaly zdroj vybrany prvy anténny
nap4jac, potom zostéva po vopred urfeny &as trvania dévky
vyber trvalého zdroja zachovany a v pripade, ak sa uréi ich
porovnanim, Ze neexistuje rozpor medzi silou signalu a
anténnym napéjatom vybranym ako trvaly zdroj v ozve na
to, Ze prvé sila signélu je véiCSia ako druh4 sila signlu, ked’
bol ako trvaly zdroj vybrany prvy anténny napéjat a rovna-
ko v ozve na to, Ze drubd sila signélu je v&&sia ako prva sila
signélu, ked’ bol ako trvaly zdroj vybrany druhy anténny
napdja¢, dochadza k periodickému opitovnému vyberaniu
trvalého zdroja po vopred uréeny &as trvania davky.

2. Spbsobpodfanarokul,vyznaujici sa
ty m, Ze vyber prvého anténneho napéjata ako prechod-
ného zdroja sa vykonéva podas prenosu prvej &asti vopred
urlenej bitovej kombindcie a vyber druhého anténneho na-
péjaca ako prechodného zdroja sa vykonéva poas prenosu
druhej &asti vopred uréenej bitovej kombinécie, a urfenie
prvého poctu bitovych chyb pre data ziskané tym, Ze sa
monitoruje radiovy signél z prvého anténneho napéjata vy-

braného ako prechodny zdroj, sa vykondva potas prenosu
prvej Casti vopred uréenej bitovej kombinicie a urenie
druhého pottu bitovych chyb pre dita ziskané tym, %e sa
monitoruje rddiovy signal z druhého anténneho napajata
vybraného ako prechodny zdroj, sa vykondva podas preno-
su druhej Casti vopred uréenej bitovej kombindcie, a vyber
trvalého zdroja sa vykondva tak, Ze pokial je prvy podet
bitovych chyb mensi ako druhy po&et bitovych chyb, vybe-
rie sa ako trvaly zdroj prvy anténny nap4ja& a pokial je pr-
vy potet bitovych chyb valsi ako druhy potet bitovych
chyb, vyberie sa ako trvaly zdroj druhy anténny napéjag,
nato po zmerani prvej sily signélu radiového signalu z pr-
vého anténneho napijata pocas prvej &asti vopred uréenej
bitovej kombindcie a zmeran{ druhej sily signélu radiového
signalu z druhého anténneho napija¥a polas druhej &asti
vopred urdenej bitovej kombinécie sa vyberie ako trvaly
zdroj bud’ prvy anténny napéjat, a to v pripade, ak su si
rovné prvy a druhy pocet bitovych chyb a prv sila signélu
je vétSia alebo sa rovna druhej sile signalu alebo druhy an-
ténny napéjag, a to v pripade, ak su si rovné prvy a druhy
polet bitovych chyb a prva sila signalu je mengia ako druha
sila signélu.

3. Spbsob podlandrokul,vyznadujici sa
ty m, Ze data obsahujii preambulu a po&as potiato&ného
zachytenia radiového signalu sa prva sila signalu radiového
signdlu z prvého anténneho napédja¥a meria pofas prenosu
prvej Casti preambuly a druh4 sila signalu radiového sig-
nilu z druhého anténneho napéjata sa meria potas prenosu
druhej Casti preambuly, pritom ako trvaly zdroj sa vyberie
prvy anténny napéja¢, ak je prva sila signlu vic3ia alebo
sa rovnd druhej sile signilu alebo druhy anténny napéjat,
ak je prvé sila signdlu mengia ako druhd sila signalu.

4. Sposob podlandroku3, vyznadujici- sia:
t y m, Ze monitorovanie sily signilu radiového signalursa

vykondva potas tretej Casti preambuly a ako trvaly zdroj:sa .

vyberie druhy anténny nap4ja& ako ozva na to, ¥¢ monito-

rovand sila signlu klesla pod vopred uréent prahovi aso--

vell, ked’ je sifasne vybrany prvy anténny napéja& ako tr-
valy zdroj alebo sa ako trvaly zdroj vyberie prvy anténny
napajal ako ozva na to, Ze sila monitorovaného signalu
klesla pod tito vopred uréen(i prahova aroved, ked’ je si-
tasne vybrany druhy anténny napéja& ako trvaly zdroj. =
5. Spbsob vyberového prijmu v prijimagi datovej ko-
munikécie obsahujicom prvy a druhy anténny napéjag, kto-
¢ majli podstatne zniZent korelaciu citlivosti na radiovy
signdl, kde tento radiovy signél obsahuje data vritane naj-
menej jednej informadnej davky, ktord ma vopred urleny
¢as trvania a predchadza ju vopred ur&ena bitova kombina-
cia,vyznadujaci sa tym, e sapotas preno-
su prvej Casti vopred urenej bitovej kombinacie vyberie
prvy anténny napaja¢ ako prechodny zdroj radiového sig-
nélu, poas prenosu druhej &asti vopred urdenej bitovej
kombinicie sa ako prechodny zdroj radiového signdlu vy-
berie druhy anténny napéja&, potom sa potas prenosu vop-
red urenej bitovej kombindcie monitoruje radiovy signal
prijaty z vybran¢ho prechodného zdroja, ¢im sa ziskajit
déta z tejto kombinécie a urdi sa prvy polet bitovych chyb
pre déta ziskané v kroku uréenia aspoii jednej bitovej chyby
polas prenosu prvej Casti vopred uréenej bitovej kombina-
cie z prvého anténneho napéjata vybraného ako prechodny
zdroj radiového signélu a uréi sa druhy podet bitovych chyb
pre déta ziskané v kroku uréenia aspoii jednej bitovej chyby
polas prenosu druhej Casti vopred uréenej bitovej kombi-
nicie z druhého anténneho napéja¥a vybraného ako pre-
chodny zdroj radiového signélu, po skondeni vopred urle-
nej bitovej kombinacie sa ako trvaly zdroj radiového sig-
nélu vyberie prvy anténny napéjag, ak je prvy polet bito-
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vych chyb mensi ako druhy po&et bitovych chyb a druhy
anténny napajat sa vyberie ako trvaly zdroj radiového sig-
nélu, ak je prvy pocet bitovych chyb vatsi ako druhy potet
bitovych chyb, zmeria sa sila signélu ridiového signélu po-
&as vopred uréeny &as trvania davky a ako trvaly zdroj ré-
diového signalu sa vyberie druhy anténny napéja¢ ako ozva
na to, 2e zmeran4 sila signalu poklesla pod vopred uréend
prahovt uUroveii, ked' je saCasne ako trvaly zdroj vybrany
prvy anténny napdja¢ alebo prvy anténny napéja¢ ako ozva
na to, e zmerana sila signilu klesla pod vopred uréenia
prahovi droveti, ked je sudasne ako trvaly zdroj vybrany
druhy anténny napéjac.

6. Prijima& (100) datovej komunikacie na zaistenic
vyberového prijmu rddiového signalu pri vykondvani spd-
sobu podla naroku 1 a%z 5, vyznadujaci sa
t ¥ m, Ze prijima¥ (100) ditovej komunikécie pozostava z
prvého a druhého anténneho napidjata (102, 104), ktoré
majil podstatne zniZent koreldciu citlivosti na radiovy sig-
nal, z anténneho prepinaca (106) spojen¢ho s prvym a dru-
hym anténnym napdjaom (102, 104), z prijimaca (110)
spojeného s anténnym prepinatom (106), z indikaéného
prvku (115) sily prijatého signélu spojeného s prijimadom
(110) a z procesoru (114, 118), spojené¢ho s prijimatom
(110), a s anténnym prepinatom (106), kde procesor (114,
118) zahriia prvok (1) riadenia anténneho prepinaca, spoje-
ny s anténnym prepinaom (106), prvok (2) potitania syn-
chroniza¢nych bitovych chyb, spojeny s prvkom (1) riade-
nia anténneho prepinada, prvok (3) vyberu trvalého zdroja
po skonteni synchronizicie, spojeny s prvkom (2) poditania
synchronizatnych bitovych chyb, prvok (10) vyberu pre-
chodného zdroja prvej - druhej Casti, spojeny s prvkom (1)
riadenia anténneho prepinada, prvok (11) vyberu trvalého
zdroja podl'a synchronizalnych bitovych chyb, spojeny s
prvkom (10) vyberu prechodného zdroja prvej - druhej Casti
a prvok (12) vyberu podla sily signélu pri rovnakych pot-
toch bitovych chyb, spojeny s indikatnym prvkom (115)
sily prijatého signalu.

7. Prijima¢ (100) ditovej komunikacie podFa naroku
6,vyznadujhci sa tym, Ze procesor (114,
118) d'alej obsahuje prvok (13) sily signélu prve) - druhej
preambuly, spojeny s indikadnym prvkom (115) sily prija-
tého signélu a prvok (14) vyberu trvalého zdroja podla sily
signélu prvej - druhej preambuly, spojeny s prvkom (13)
sily signalu prvej - druhej preambuly.

8. Prijimag (100) datovej komunikdcie podfa naroku
6,vyznadujihci sa tym, Y procesor (114,
118) d’alej zahfila prvok (16) pottu bitovych chyb pream-
buly, spojeny s prijimatom (110) a s anténnym prepinaom
(106), prvok (17) vyberu trvalého zdroja podla pottu bito-
vych chyb preambuly, spojeny s prvkom (16) poZtu bito-
vych chyb preambuly a prvok (18) vyberu podla priebeZnej
chybovosti preambuly, spojeny s prijima¢om (110).

11 vykresov
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