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Urzadzenie sterujgce przenosnika

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie sterujace przenosnika przeznaczonego zwlaszcza do transportu mig¢dzy-
operacyjnego. Przenosnik zawiera pojemniki umieszczone na nosniku, w ktérym zna_]dum si¢ odpowiednie mate-
riaty dostarczane na poszczegdlne stanowiska pracy.

Dotychczas znane s3 urzgdzenia sterujace przenosnikami, ktére przenosza irozdzielaja oraz wytadowujg
w okreflonym miejscu pracy odpowiedni materiat przy produkcji potokowej lub seryjnej. Urzadzenia takie
zawieraja chwytaki lub podobne elementy wytadowcze. Ponadto znane s3 urzadzenia sterownicze pozwalajace na
obstuge kazdej wytadowczej stacji z centralnego punktu oraz urzgdzenia sterownicze umozliwiajace bezposredni
przewéz materialéw zjednej stacji do drugiej, przy czym nastawienie urzadzenia na wytadowanie materiatu
w okreSlonym miejscu wymaga wbudowania dodatkowych elementéw sterowniczych.

Znane urzadzenia sterownicze zawieraja skomplikowane zespoty dZwigniowe przeznaczone do zwalniania
pojemnikéw z materiatem przenoszonym. Z powodu duzej ilosci elementéw mechanicznych wspdtpracujgcych
ze sobg w zespotach dZwigniowych, sa one zawodne, przy czym zawodno$¢ ta zwigksza si¢ w miar¢ wzrostu
okresu eksploatacji. Niedogodnoscia znanych urzadzen sterujacych jest réwniez to, ze zastosowane w uktadzie
elektrycznym styczniki i wytgczniki kraiicowe dziatajg nlepewme inie precyzyjnie przez co caty uktlad jest
zawodny i mato doktadny.

Celem wynalazku jest usunigcie podanych niedogodnosci przez opracowanie urzadzenia sterujgcego prze-
noénika, ktére zapewnia niezawodna jego prace przy jednoczesnym uproszczeniu catej konstrukcji tego urzadze-
nia dzigki wyeliminowaniu z uk}adu elektrycznego stycznik 6w i wytacznikéw kraricowych.

Cel ten osiagnigto przez zastosowanie w urzadzeniu sterujagcym pary elektrycznych stykéw statych, ktére
polaczone sg szeregowo z parg elektrycznych stykéw ruchomych oraz z cewka elektromagnesu zwalniaka i przy-
ciskiem sterujagcym umieszczonym na stanowisku pracy. Jeden z pary stykéw statych i ruchomych umieszczony
jest na precie dolnym pojemnika przenosnika, przy czym styk ruchomy zamocowany jest suwliwie i ma pantograf
potaczony lizgowo zgérnym pretem pojemnika, natomiast drugi styk staty iruchomy umieszczony jest na
korpusie przenosnika. ‘
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Ponadto w urzadzeniu sterujacym, zwora elektromagnesu polaczona jest z wyprofilowang dZwignig na
jednym koncu ktdrej znajduje si¢ zaczep wystajacy ponad powierzchni¢ nosnika a na drugim kosicu dZwigni
umieszczona jest sprezyna powrotna. Nosnik pojemnika zamocowany jest do taricucha przenosnika za posrednic-
twem ptytki i uchwytu do ktérego dotaczona jest sprezyna potaczona z dZwignia, przy czym spreiyna utrzymu-
je ptytke w rowku sworznia taricucha.

Urzadzenie wedlug wynalazku dzieki zastosowaniu prostego pod wzgledem konstrukcyjnym rozwigzania
uk tadu elektrycznego pozwala na zmniejszenie ilosci elementéw a tym samym na zmniejszenie kosztow wytwa-
rzania i jednoczesnie pozwala na zwigkszenie niezawodnosci pracy.Ponadto zastosowany uktad elektryczny umo-
zliwia zwigkszenie ilosci stanowisk pracy obstugiwanych przez jeden przenosnik.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktorym fig.1 przedsta-
wia schemat elektryczny uktadu sterujgcego przenosnikiem, fig.2—mechanizin zwalniania pojemnikéw, fig.3-ze-
sp6t mocujgcy nosnik pojemnikéw z taricuchem napedowym przenosnika, a fig.4—tylng Scianke pojemnika z za-

- mocowanymi stykami elektrycznymi.

Elektryczne styki state 1 potaczone s3 szeregowo z elektrycznymi stykami ruchomymi 2 oraz cewka
elektromagnesu 3 i przyciskiem sterowniczym 4 umieszczonym na stanowisku pracy. Zwora S elektromagnesu 3
naciska na wyprofilowana czg¢$¢ dZwigni 6 zamocowanej na przegubie 7. Druga czes$¢ dZwigni 6 zakoriczona jest
zaczepem 8 wystajacym ponad nosnik 9 przenosnika. Na wyprofilowang czes¢ dZwigni 6 naciska sprezyna 10.
Elektryczny styk ruchomy 2 posiada pantograf 11 slizgajacy sie po gérnym precie 12 przymocowanym do
pojemnika 20, przy czym styk ruchomy 2 zamocowany jest suwliwie na dolnym precie 13 pojemnika 20. Nosnik
9 przenosnika zamocowany jest do taricucha 14 przenosnika za posrednictwem uchwytu 15 i ptytki 16.

Do uchwytu 15 dotaczona jest sprezyna 17 potaczona drugim koricem z dzwignia 21. Sworzen 18 taricu-
cha 14 posiada rowek 19. Elektryczny styk ruchomy 2 zamocowany na dolnym precie 13 nastawiany jest recznie
na zadany numer stanowiska roboczego przy ktérym ma nastgpi¢ wytadowanie pojemnika 20. W chwili zetknig-
cia si¢ elektrycznego styku statego 1 istyku ruchomego 2 zamocowanego na pojemniku 20 ze stykiem stalym 1
i stykiem ruchomym 2 zamocowanym na korpusie przenosnika, nastepuje zamknig¢cie obwodu elektrycznego i
zadzialanie elektromagnesu 3. Zwora 5 elektromagnesu 3 naciskajgc na czgsé wyprofilowang dZwigni 6 powoduje
jej obrét w przegubie 7 przez co nastepuje scisnigcie sprezyny 10.oraz opuszczenie zaczepu 8 a tym samym
zsunigcie pojemnika 20 po nosniku 9 na stanowisko pracy. Pojemnik 20 naciskajac przycisk sterujgcy 4 stanowis-
ka pracy powoduje roztgczenie obwodu elektrycznego i cofnigcie zwory 5 elektromagnesu 3. ‘

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie sterujace przenosnika przeznaczonego zwtaszcza do transportu migdzyoperacyjnego zawiera-
jacego pojemniki umieszczone na nosniku, znamienne tym,Ze ma parg elektrycznych stykéw statych (1)
polaczong szeregowo z parg elektrycznych stykéw ruchomych (2) oraz z cewkyq elektromagnesu (3) zwalniaka
i przyciskiem sterujacym (4), przy czym jeden z pary stykow statych (1) i ruchomych (2) umieszczony jest na
precie dolnym (13) pojemnika (20), z tym, Ze styk ruchomy (2) zamocowany jest suwliwie i ma pantograf (11)
potaczony slizgowo z gérnym pretem (12) pojemuika (20), natomiast drugi styk staty (1) i styk ruchomy (2)
umieszczone sg na korpusie przenosnika.

'\, 2. Urzadzenie wedtug zastrz.1,znamienne tym, ze zwora (5) elektromagnesu (3) potaczona jest
A wyprofllowanq dzwignia (6) na jednym koricu ktérej znajduje si¢ zaczep (8) wystajacy ponad powierzchnig
nosnika (9) a na drugim koricu dZwigni (6) umieszczona jest powrotna sprezyna (10), przy czym nosnik (9)
zamocowany jest do. laficucha (14) przenosnika za posrednictwem plytki (16) i uchwytu (15) do ktérego dota-
czona jest sprezyna (17) potaczona z dZzwignig (21) i utrzymujgca ptytke (16) w rowku (19) sworznia (18)
taricucha (14).
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