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Predmetom je zariadenie pre automatic-
ku reguldciu rychlosti striZznej coviny su-
portu majmé letmych noZnic pohdilaného
priamod¢iarym hydromotoriom s priméarnymi
regulaCnymi prvkami a rie§i problém symn- j
chronizdcie jeho rychlosti pésu strihaného ! :
plechu a tym zabezpetenia tolerancie dl- ; r S \%

Zok strihanych tabudl. Hydraulicky pohon ; o 44 ;
s priamociarym: hydromotorom vybaveny i T !
primdrnymi regulaénymi prvkami, je dalej - e o

wvybaveny elektronickym snimadom (53) (] [
rychlosti pohonu rovnacich val€ekov a sni- I :
madom (52) rychlosti pracovného chiodu ’ ) S T I
suportu spojenym s mechanickym preva- d gab.
dom (51) snimania. Obla snimace si spolog- R I R
ne zapojené cez porovndvaci a wyhodnoco- E

wvaci €len (54) ma regulatny servovemtil ; 13
(53) rychlosti pracovného chodu suportu. '
Tento servoventil {55) je vradeny do v§-

stupného potrubia (36) 2z priamodiareho
hydromortora (23) paralelne s jednosmernym

ventilom (57) sp&tného chodu a nastavitel-

nym ventilom (56) rychlosti pracovného

chodu suportu. <
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Vymédlez sa tyka zariadenia pre auioma-
ticka reguldciu siriZnej roviny suportu naj-
mé letmych noZaic pohédfianého prizimodin-
rym hydromgotorom s primarnymi regulac-
nymi prvkemi a rie$i problém synchroni-
zécie jehio rychlosti s rychlostou péasu stri-
haného plechu a tym zahezpelenia toleran-
cie dlZok strihangch tabal.

Letmé noZnice strihacich liniek, najmé
na pasy plechu valcované za tepla, si Kcn-
Strukéne mérofné zariadenia, prevdiZne z
dovozu. Owlddamnie ich pracoviného chodu,
t. j. v tzv. strizue] rovine, ale aj zrychlené-
ho spatného chiodu, je zabezpefovené v za-
visloisti na rychlos:i fahu pdsu a na zvole-
nej diZzke wstrihanej tabule pre #fely navn.-
tu do vychodiskovej polohy a pripadného
dobehu do giriZnej roviny a pod. Tato pra-
covind rychlost je najpresnejSie urdemd ob-
vodoviou pychlostou valéekov. tzv. rownal-
ky plechu, ktorej rychlost je zase rizdend
chodiom valcowvacej trate alebo trate hotov-
ného poradia. Riadeny pohon supertu let-
mych noZnic je bud elekircmorcricky, ale-
bo prevéaZne hydraulikou pomocou priamo-
gtarehio hydromotora. Za pomaoci primér-
nych regulanych prvkov hydrauliky je nia-
stavend rychlosi pracovného chodu super-
tu s miermym prekredenim rychlosti linky,
¢o musi byt poiom synchronizoviané s rych-
lostou péasu v podstste pribrzdovanim cho-
du suportu.

Této synchronizécia vizby od pohomnu rov-
nadky na pohon suportu byva zabezpelo-
vand mechanicky, t. j. prevodom z rovnacky
cez volnobeZnl spojku na hrebefovy pre-
vod ma suporte, ktory méd byt takto prikbrz-
demy na synchronnu rychlost v praicovinom
chode. RieSenie mé rad nevyhod, pri kto-
rych sa Cas'c musi mechanizmus demionta-
vat a pracovat na linke bez riadenej syn-
chrionizéacie, t. j. v podstate len ma bhédze vi-
zudlmeho sledovania rozptylu tolerancii a
Gastéhio tegtovacieho mastavovania primér-
nymi reguladnymi prvkami hydrauliky. Aj
pri chode spojky s mechanickou, vdzbou je
tato ndsilmd s dastymi ndrazmi v mechaniz-
me, Go spdsobuje mald Ziviotnost mechamic-
kych prvkov, pritom ide o zariadenie rela-
tivne zloZité a pre uvedeny ucel dodrZia-
vania presného strihamia tabtl s malou pred-
pisanou tolerancicm, je mdélo spolahlivé.

Uvedené medostatky odstraiiuje a vwty-
eny problém rieSi zariadenie pre automa-
tickd reguldciu striZnej roviny suportulet-
mych moZnic vyhaveného hydraulickym pio-
honom pre uvedeny tGfel podla wyndlezu.

Pcodstatia vynédlezu spofiva v tom, Ze za-
riadenie je vybavené elektronickym sni-
madom rychlosti pohonu rovnacich valde-
kov a snimafom rychlosti priacovného cho-
du suportu s mechanickym prevodom sni-
mania. Oba snimafe st spolofne zapojené
cez porovndvaci a vyhodnocovaci &len na
regulaény servoventil rychlosti pracovné-
ho chodu suportu vradeny do vystupmého
potrubia z priamodiareho hydromotora. Do
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tohtio vystupného pctrubia st pamale’me vir-
dené aj jednosmerny ventil spdtného cho-
du supcriu a nastevitelny -ventil pracov-
néhio chrcdu supontu.

Vyhody vyindlezu si hlavne v zabezpece-
ni spolahlivej synchrcoizacie rychlosti let-
mych meZnic najmé v s'riZnej rovine s rych-
lostou pasu sfriheného plechu a tym aj
zabezpetenie toleramcie diZok strihemgch
tabal. Zariademie je nendrotné na realizé-
ciu aj rekondtrukcicu ma prevadzkoviamych
linkdch, pri¢om sa wvyuZivaji prvky tejio
sekunddrne] reguldcie na rovazkej béze, 1.
j. prevédZne hydmzulické.

Priklad uwskutcdnenia zariadenila podla
vyndlezu je zndzorneny na priloZencm vy-
krese so schematickym rozmiestnenim hyd-
raulickych prvkiov a rozavodov s vyznale-
nim linky a letmych moZnaic.

Zizriadenie v pivedncm vybawvieni- plozostia-
va z priamc¢iareho hydrogmotcra 23 upev-
neného ma réme linky, na ktorého cvlada-
ciu ty¢ je maveseny suport 21 so siriZnym
mechianizmom 22 letm§ch moZnic 28. Hyd-

‘raulické rozvody pozostdvaji z nédrZe 31

hydraulického média, z hydrogenerdtora 32
s pohlonom. 33, na ktorého vytlaku je umiest-
neny smerovy rozvddzat 34 s vystupmi do
jednotlivgch kiomdr priamodiereho hydro-
mictoral 23 a s vradenym jednosmernym ven-
tilom 35 praccviného chodu suportu 21 pa-
ralelne s regulalnym ventilom 43 dobeho-
vej spdtnej rychlosti suportu. Priméarne re-
gulatné prvky tlakiovych pomerov dalej pio-
zostdviaju z ovlddacieho rozvadzata 41 blo-
kovania, spojeného s .odlahditelnym poist-
mym wventilcm 42 hydrogenerédtora 32 pre
spdtny chod rovmacky. Zariademie je dalej
vybavené snimacou vackou 24 brzdenia spét-
néhp chodu, hydvaulikou 44 dobehu spit-
ného chodu s koncovym vypinafom 45 pra-
covného chodu supaomntu.

Zarisdenie je dalej vybavené snimafom. 52
rychiiosti supcrtu odvodenym od mechanic-
kého prevodu 31 upevineného po strame su-
portu 21. Na pohone 11 rovnafky je umiest-
neny snima¢ 53 rychlosti rovnacky zapo-
jeny nia porcvndvaci a vyhodnocovaci Clem
54 studasne so snimatom 52, ktory &len 54
je stulaslou regulatného servoventilu 55
rychlosti priacoviného chodu suportu. Regu-
ladny servoventil 35 je vradeny do vystup-
néhio potrubia 38 paralelne s jednosmernym
ventilom 57 spétného chcodu a nastavitel-
nym. vepntilom 56 r¢chlosti pracovného chio-
du suportu 21.

Zdrojom tlakového média pre pohon pria-
modisrehio- hydromotera 23 je hydrogemera-
tor 32 Cerpajici clej z nadrZe 31 do smero-
vého rozvadzata 34 a do jednotlivych ko-
mor priamotiareho hydromotora 23. V pri-
pade chodu linky v smere 25 a pri prepnu-
ti cez smerovy rozvddzat 34 do pracovné-
ho chodu hydromotora 23 je vyvodend na-
stavend rychlost suportu 21. Synchronizé-
cia jehio rychlosti s rychlostou pohonu 11
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rovnatky 10 sa zabezpe€! impulzami sym-
chronizicie z porovnévacieho a vyhodnioco-
vacieho ¢lena 54, vyhodnotené z elekitronic-
kych snimacov 52 fa 53 a vedemé na regu-
latny servoventil 55. V pripade miZ3ej ryich-
- losti rovnadky 10 vodi rychlosti suportu 21
regulatny servoventil priSkrti prietok a tym
aj tlak média vo vystupnom potrubi 36 po-
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¢as pracoviného chodu, ktorého rychlost sa
spomiali ma zhodnd rychlost s rychlostou
rovnaCky. Pri spétnom chode suportu 21
funk&ne pdsobi iba jednosmermy ventil 57.

Vynélez moZno vyuZit pri v8etkych zaria-
deniach obdobného charakteru riadenych
hydraulicky.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre automaticki reguldciu
striznej roviny supomtu letmych noZnic vy-
bavené hydraulickym pohcnom s piriamo-
¢iarym hydromotiorom vybavenym primar-
nymi regulanymi prvkami mnastavitelnymi
podla rychlosti pasu stribaného plechu cd-
vodenej tod obvodovej rychlosti valCekov
rovnacky vyznafujice sa tym, Ze je wvyba-
vené elektronickym snimacom (53] rychlos-
ti pohonu (11} rovnacich valfekov @ smi-
matom (52) rychlosti pracovného chodu

suportu {21) spojenym s mechanickym pre-
vigdom (51) snimandia, ktoré snimate (53,
52) si spolofne zapojené cez porovniva-
ci a vyhodnocovaci &len (54) na reguladny
servoventil (55) rychlosti pracovmého chio-
du suportu vradeny do vystupného potrubia
(36) z priamodiareho hydromotora (23), do
ktoréhio potrubia sa dalej paralelne wra-
dené jednosmerny ventil (57) spétného chio-
du a nastaviteIny ventil (56) rychlosti pra-
covného chodu suportu (21).

1 list vykresow
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