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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do usu-
wania $cier6w spod przenosSnika w kopalniach od-
krywkowych. ’

Stosowane dotychczas urzadzenia do usuwania
gcierow majg taki uklad kinematyczny dzwigni i
przegub6w, Ze poruszane hydraulicznie pozwalajg
na ruch narzedzia po SciSle okreSlonym krzywo-
liniowym torze. Wymaga to stalej odleglosci cig-
gnika od czyszczonego przeno$nika: OKkreS$lona
krzywoliniowa, o niezmiennym torze droga na-
rzedzia uniemozliwia dokladne oczyszczenie calej
przestrzeni pod przeno$nikiem.

Stosowane rowniez urzagdzenia skladajgce sie z
hydraulicznie rozsuwanej konstrukcji nozycowej
charakteryzuja sie zbyt duzym ciezarem, a poza
tym w przypadku wystepowania nier6wnosci tere-
nowych nie majg mozliwosci dokladnego oczyszcze-
nia przestrzeni pod przeno$nikiem.

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia do
usuwania Scier6w spod przeno$nika nie majgcego
powyzszych wad.

Cel ten zostal osiagniety przez zaprojektowanie
urzadzenia montowanego na dowolnym no$niku
skladajacego sie z wysiegnika teleskopowego na
koncu ktoérego zamontowana jest lopata lub inne
narzedzia przy czym jeden koniec kazdego silowni-
ka jest zamocowany nieprzesuwnie, natomiast dru-
gi koniec pierwszego silownika jest polgczony nie-
rozlacznie z przesuwnym elementem wysiegnika
teleskopowego, za§ drugi koniec drugiego silowni-
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ka jest polaczony rozlacznie z nastepnym przesuw-
nym elementem teleskopu. Rozlgczne polaczenie
konca silownika z przesuwnym czlonem wysiegni-

_ka teleskopowego jak réwniez czlonéw wysiegnika
miedzy soba zapewnia odrebny mechanizm ryglu-

Jacy.

Mechanizm ryglujacy sklada sie z osadzonej na
koficu tloczyska nasadki zderzakowej na ktérej
umieszczone sg obrotowo krzywki polgczone cie-
gnami z przesuwnym pier§cieniem dociskanym
sprezyng. W ostatnim czlonie wysiegnika teleskopo-
wego znajdujg sie wglebienia o ktére opierajg sie
konce krzywek ryglujace tloczysko z przesuwnym
czionem wysiegnika podczas jego wysuwania.
Umieszczone na poSrednim czlonie dwustronne
dzwignie ryglujagce unoszg sie po natrafieniu na
progi umieszczone w stalym czlonie wysiegnika
i rozlgczaja przesuwne czlony umozliwiajac ich
rozsuniecie.

Urzadzenie wedlug wynalazku moze by¢é monto-
wane na dowolnym no$niku. Urzadzenie pozwala
na stosowanie stalych, nieruchomych przewodoéw
hydraulicznych o niezmiennej dtugoSci podczas pra-
cy dzieki temu, Ze jeden koniec kazdego silownika

stosowanego w urzadzeniu zamocowany jest do-

stalego nieprzesuwnego miejsca. Rozwigzanie to
umozliwia wysuwanie i skladanie wysiegnika ru-
chem cigglym.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w
przykladzie wykonania na rysunku na ktérym fig.
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1 przedstawia urzadzenie w stanie zlozonym, fig.
2 — urzadzenie w stanie wysunietym na diugo$§é

skoku pierwszego silownika wysiegnika, fig. 3 —
urzadzenie w stanie calkowicie rozsunietym z na-
rzedziem wprowadzonym pod przenoénik, fig. 4 —
urzadzenie w pozycji podniesionej za pomocg silo-
wnika nad przeno$nik, a fig. 5 — mechanizm ry-
glujacy.

Urzadzenie sklada sie z hydraulicznego silowni-
ka 1, ktorego jeden koniec zamocowany jest nie-
przesuwnie, a drugi zamocowany jest do rucho-
mego czlonu 2 wysiegnika. Wewnatrz czlonu 2
umieszczony jest ruchomy czlon 3. W stanie zlo-
zonym czlon 3 wsuniety jest w czlon 2, za$§ oby-
dwa czlony 2 i 3 wsuniete sa w staly nieprzesuw-
ny czlon 4, w ktéorym umieszczony jest silownik 5
zamocowany jednym koficem nieprzesuwnie, a na
drugim koncu posiadajacy zamontowana cze§¢ me-
chanizmu ryglujacego (fig. 5).

Na koncu silownika 5 jest osadzona nasadka 14
zderzakowa, w ktérej na sworzniach 9, obracaja
sie krzywki 10 polgczone ciggltami 11 z pierScie-
niem 12 dociskanym sprezyng 13. Pozostale ele-
menty mechanizmu ryglujacego umieszczone s3
w czlonach 2, 3 i 4 wysiegnika. Czlon 3 ma wy-
brania o ktére opieraja si¢ krzywki 10, a na kon-
cu czlonu 3 znajduja sie zderzaki 15 i 16. Do czlo-
nu 2 s obrotowo przymocowane dwustronne, za-
czepowe diwignie 7. Natomiast w czlonie 4 na je-
go wewnetrznej powierzchni znajduja sie progi 8.
Narzedzie czyszczace zamocowane jest na koncu
czlonu 3 wysiegnika. Calo§¢ jest podnoszona do
pozycji wytadowczej za pomoca silownika 6.

Urzadzenie dziala nastepujaco: Sitownik 1 hy-
drauliczny wysuwa obydwa czlony 2 i 3 wysiggni-
ka na dlugo§é swojego skoku (fig. 2). Nastepnie
silownik 5 znajdujacy si¢ wewnatrz czeSci 4 stalej
wysiegnika wysuwa czlon 3 (fig. 3). Rozsuwanie
wysiegnika podczas ktérego narzedzie 18 wsuwa
sie pod przeno$nik (fig. 3) jest zakonczone i na-
stepuje cofanie si¢ narzedzia przez skladanie sie
wysiegnika w-odwrotnej kolejnosci. Nastepnie wy-
siegnik zostaje podniesiony za pomocg silownika 6
pad przenoénik (fig. 4) i po otwarciu zatrzasku
narzedzia 18 (topaty) za pomoca ciggna 19 zawar-
to§é zostaje wysypana na przenoénik. Urzadzenie
wraca do pozycji wyjsciowej i caly cykl sie pow-
tarza, Przejécie ze stanu zloZonego (fig. 1) do stanu
pokazanego przykladowo na rysunku fig. 3 jest
rozliwe dzigki zastosowaniu mechanizmu regulu-
jacego laczacego czasowo koncowke tloczyska si-
lownika 5 z tylna czeScig czlonu 3 ruchomego
i rozigczajacego czlony 2 i 3.

Dzialanie mechanizmu ryglujgcego jest naste-
pujace: Sitownik 1, ktérego ttoczysko jest polaczo-
ne na stale z czlonem 2 wysuwa ten czion 2 do
pozycji pokazanej przykiadowo na rysunku fig. 2.
Umieszczony w tylnej czeéci czlonu 2 kolnierz 17
styka sie ze zderzakami 16 czlonu 3 przesuwajac
ten czlon 3 do przodu razem z czlonem 2. W kon-
cowej fazie ruchu czlonéw 2 i 3 zamocowane do
czlonu 2 zaczepy 7 natrafiaja na progi 8 umie-
szczone w czlonie 4, przez co zostaja uniesione iod-
laczaja czlon 2 od czlonu 3. W tym momencie za-
czyna dzialaé silownik 5, ktérego wysuwajace sig
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ttoczysko powoduje ruch sworzni 9 wraz z osa-
dzonymi na nich krzywkami 10. Krzywki te sa
réwnocze$nie polgczone ciegnami 11 z pier§cieniem
12 utrzymywanym w swoim pierwotnym poloZeniu
przez sprezyne 13.
Ruch sworzni 9 przy unieruchomionym pier§cieniu
12 i ciegnach 11 powoduje obrét krzywek 10 i w
efekcie zetkniecie sie garbkéw krzywek 10 z pro-
giem czlonu 3. Tloczysko zabiera ze soba czlon 3
oraz pierScien 12 i sprezyne 13 nie przerywajac
ruchu. W ten sposéb czlon 3 zostaje wysuniety na
dlugosé skoku silownika 5. Przy ruchu powrotnym
tloczyska silownika 5 umieszczone na nim zderzaki
14 stykaja sie ze zderzakami 15 czlonu 3 pociaga-
jac za sobag caly czlon 3, ktéry zostaje cofniety do
pozycji pokazanej przykladowo na fig. 2. Z chwi-
la zetkniecia sie zderzakéw 14 i 15 krzywki 10
utrzymywane w swoim poloZeniu sprezyna 13 po-
przez pier§cien 12 i ciegna 11, traca kontakt z pro-
giem czlonu 3. W koncowej fazie cofania czlonu 3,
pierscien 12 opiera sie o cylinder silownika 5, a
cofajace sie tltoczysko Sciska spreiyne 13 i poprzez
sworznie 9 obraca krzywki 10 do pozycji wyjcio-
wej, odlgczajgc tym samym tloczysko silownika 5
od czlonu 3. Rozpoczynajacy ponownie swoje dzia-
lanie silownik 1 cofa czlon 2, dzieki czemu zacze-
py 7 schodza z progéw 8 i zaczepiajac swym dru-
gim koncem o zderzaki 16 czlonu 3 1jczg go tym
samym z czlonem 2, Silownik 1 cofa polgczone
czlony 2 i 3 do polozenia wyjSciowego (fig. 1).
Urzadzenie wedlug wynalazku moze by¢é zastoso-
wane réwniez do réznego rodzaju rob6t budowla-
nych jak na przyklad ladowania materialéw syp-
kich, wyréwnywania powierzchni ziemi i innych.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do usuwania $cier6w spod przeno-
$nika zwlaszeza z trudno dostepnych miejsc, skla-
dajace sie z wysiegnika teleskopowego rozsuwane-
go za pomocg sitlownikéw hydraulicznych, na kon-
cu ktorego zamontowane jest narzedzie wygarnia-
jace, znamienne tym, ze jeden koniec kazdego si-
lownika (1, 5) jest zamocowany nieprzesuwnie, na-
tomiast drugi koniec pierwszego silownika (1), jest
polaczony nierozlgeznie z przesuwnym elementem
(2) wysiegnika, a drugi koniec' drugiego sitowni-
ka (5) jest polaczony rozilacznie z przesuwnym
elementem (3) wysiegnika, przy czym rozigczne po-
laczenie kofica silownika (5) z przesuwnym czlo-
nem (3) wysiegnika jak réwniez czlonéw wysie-
gnika miedzy sobg zapewnia odrebny mechanizm
ryglujacy.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze mechanizm ryglujacy sklada sie z osadzonej na
koncu tloczyska silownika (5) nasadki (14) zderza-
kowej, na ktérej umieszczone sg obrotowo krzywki
(10) polgczone ciegnami (11) z przesuwnym pierScie-
niem (12) dociskanym sprezyng (13), za§ w ostatnim
czlonie (3) wysiegnika znajduja sie wglebienia, o
ktore opierajg sie konce krzywek (10) ryglujace
tloczysko z przesuwnym czlonem (3), przy czym
na po$rednim czlonie (2) umieszczone sg dwustron-
ne diwignie (7), a w stalym czlonie (4) wysiegnika
znajduja sie progi (8).
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